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(5)  zarfzenf pro vysazovdni hlfz, zejména brambor’

Vynélez se tykd zaffzenf pro vysazovdn{ ‘hlfz, zejména"brambdr; se zésobnikem'pfi-
Fazenym k nabiracimu dstrojf, pod nfm# je uloena naordvact. radllce a na ni navazuaici

zahrnovacl ustrojif, jsoucf v zdb&ru s pojezdovymi koly.

V&t8ina dosud znémych zarfzeni pro vysazovdnf hlfz dolbrézdy, zejhéna hliz brambor,
je uspotrdddna tak, %e svymi pracovdimi dstrojimi -~ nap¥. pdsovym, FetEzovym nebo kotou-
Zovym apod., nabirejf hlizy individudln® ze zdsobniku nebo z nabiraciho prostoru a v pra-
videlnych intervalech je voln& vypoudtf do brdzdy, kterou vytvar{ naordvaci radlice
tohoto zarfzeni. P¥i pouZit{ nizkfch pracovnich rychlostf tato zafizeni celkem dobie
splnujf svou funkei a kvalitu vysadby, tj. vyhovujic{ pravidelnost vzéd jemné vzddlenosti
hlfz v brézds .

JestliZe se takovédto zaifzent pouéivaji p¥i vy88ich pracovafch rychlostech, vznika-
Ji ji% neZédouct nepravidelné roztede hiiz, které vedou k ni%&f kvalit® i ni%3fm vykonim
pdstované plodiny. Hlavnf p¥{Zinou této-ﬁevyhovujici kvality préce je, Ze vektorovy sou-
Cet zv§Sené rychlosti pojezdu sazede brambor a rychioéti svislého nebo $ikmého vrhu’
hlizy d4vé nepfizhivy sm&r dopadu hlfzy do brézdy. V ddsledky toho dochézi pak k velikym
odchylkém zmf{n&né roztede, nebotf hiizy se po dopadu na dno brézdy jedtZ® pohybujf v dis-
ledku pom&rné& vysoké sloéky rychlosti ve sm&ru pohybu sazeée a ‘tento pohyb. hlfz ddle

rovn&% zévis{ i na tom, jakou ¥4stf povrchu hlfzy nebo na jakou nerovnost dna brézdy dopadnou.
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Jsou také znéma zafizeni,‘které se snazf tyto nevyhody'omgzit nebo vyloudit urych-
lovacim orgén;m, Jjako napi.'urychlovacim dopravhikeh‘s }opatkami nebé prihrddkanmi, urych;
lovacim koiem4a‘podobnymi zarizenimi. Spoleénou nevyhodou téchto zafiieni Je, Ze p¥i pfe-
dévéni hliz z nabir&cfho ustroji do vysazovaciho dstroji &asto dochézi k poékozeni ‘hlizy,
zegména tehdy, jestliZe dojde k poruéeni piesné synchronlzace obou dstrojf. Takové pi{pa=~
dy Jjsou ve skutelném provozu pomérné %agté a dochdzi k nim zeJména p¥i otééeni na dvra- |
t{ch, p¥i rOZJezdu, zm&n& sklonu povrchu pidy, zm¥nd struktury pﬁdy a pod. Dal¥{ neviho=
dou té&chto zafizeﬁi Je, %e hlizy jsou i ve vysazovacim ustroji poSkozovédny nérazem na
urychlovaci orgén - lopatu, prihrddku apod. - co¥ se ddle nepdfznivé progevuJe i nepfes=
nostmi v rozte¥fch hliz v brdzd& v ddsledku t&chto nérazl, jejich% velikost a- smér Je
op&t z4visly na vellkqstl a tvaru vysazovanych hl{z a na charakteru podloZky, tj. povrechu
b#éédy. Mle jsou znéﬁa'sézeci zaPfizenl, kterd vysazuji hlfzy kombinovanym sézecim ﬁsiro-
jim,_kieré postupng ddvkuje hlfzy po urditych ddvkédch oto¥nym nebo vykyvnym dévkovadem
ra pdsovy dopravnik, ktery prepravuje hlfzy do pFipravené bréédy. Tyto systémy majf phed-
nost v_penéiné malém poSkozeni hlizy, ale z hlediska poZadované rovnomdrnosti roztedf

jsou zcela nevyhovujict,

‘ UZelem vyndlezu Je odstran&ni uvedenych nevfhod a vytvoreni takového vysazovaciho
zabizeni, které p¥i vyrobni a provozni jednodﬁchosti zabézpeéi vysazovéni hlfz i pred-
kliZenfch brambor p¥i vy88f pracovni rychlosti bez t8%8fho po3kozovdni hlfz.

Podetata zafizéni podle vyndlezu spolfvéd v tom, %e na vystup hliz nabiracfho dstro-
3 na&azuje usmSrnovaci st&na tvaru oblouku, k ni% je pFirazena dvojice diskﬁ, jejich¥
vnE j8L &4sti, Jjsou upevni&ny na hébojich;'

Dal3im vyznakem je, Ze vn¥j¥{ &dst diskd je tvorena soustavou pruZnych vldken, piHf-

padn& celistvou pruinou sténou a mezi disky je usporédddna rozeviraci kulisa.

Jinym vyznakem je, ée néboge diskd jsou uloZeny na spoleéném h#fdeli a jejich vné&j=
& &4sti jsou ve styku s vatkami, prifemZ na spoledném h¥fdeli je umfsténa hnand kladka,
kterd je prostrednictvim prevodu v z4bSru s hnacf kladkou pojeazdového kola, pi{padné&
s hnactm vélcem nabfractho ustrojf a ddle, Ze disky jsou umistény na sboleéném otodném
ndbojk, uloZeném na spoledném hifdeli, pri%em# spole&ny oto¥ny ndboj je prostiednictvim
) hnané kladky a pPevodu v z4bdru s hnac{ kladkou pojezdového kola, anebo s hnacim Yﬁlcem
nabiraciho dstroji. . '

U provedeni s nabiracim ﬁstrojim v podob& svislého pdsu s nabfracimi 1%iZkami je
vyhodné YeSeni, u ndho¥ v mistd v¥stupu hliz svird zadn{ sté&na habiracich IZidek s né-
b&hovou ¥4stf usmdrnovaci stdny ostry dhel. | '

Na pfiloienych vykresach jsou schemafiqky zndzornény pfikiady provedeni sédzecfiho
dstrojf podle vynélezu; kde obf. 1l pfedstavhje zéfizeni 8 pédsovym nabiracim udstrojim
v podélném ¥ezu, obr. 2 svlsly fez uUstrojim pro zmdnu smdru pohybu hliz, obr. 3 a 4
vsvisly fez dstrogim pro zménu sméru pohybu hliz, s pou21tim spoleéného h¥f{dele a obr. 5
aZ 8 riznd proveden{ diskd dstreji pro zm&nu smdru pohybu hliz.



Znémé nebiraci dstroji 1 s individudlnim nabirdnim hlfz 3, provedené jako pésové -
dstrojf s nabfracimi lﬁiékami‘gg nebo neznézorn¥né kotoulové, prfpadnd i Jjiné znémé
nabfract dstrojl 1 je pf'ii‘azerio k zésobnfku 28 hlfz 3. ‘

Na vjstup 2 hlfz 3 z nabfractho dstroji 1, Jehoi hnacf vélec 34 je synchronn¥ po-

hén&n neznézornénym pfevodem od pojezdového kola 6, navazuje na nabiraci dstrojf 1

Jednak Ustroji pro zmsnu pohybu hlfz 3 a jednak protilehld usmdrnovact sténalfé s vystup-
- kem 24.

- Ustrojt pro zménu pohybu hlfz 3 je vytvofeno = -pro kafdy »ddek vyéazenych hlf{z - st

Jako soustava dvou rotujficfch diskd i, jejich% wnsjit pracovni 8dst je vytvorena v podo-
b& poddagné pruZného prstence, s vyhodou jako soustava radlélnich prufnych vldken 13

na ndboji 8, nebo_Jako pruZnd sténa l ;i, uchycend na ndboji 8.

Néboje 8 diskld 4 jsouvu proveden{ podlé ob?a.bzfulo%eny otoéné na seéikmené.uspo-
F4danych hrfdelich 32, jejichz'oéy 9, 92 léﬁi ve spoledné rovind 3; kterd probfhd mezi
v¥stupem 2 hlfz 3 é mistem 15 vySazovéni hl{z, » ‘ _

U tohoto uspordddni se vnjf pracovni ¥4sti 7 diskd 4 ve své spodni ¥4sti nejvice
pPibliZujf a nahofe nejvice vzégemné oddalujdi. '

S vyhodou je mezi dlsky 4 v jejich spodni Zésti nad mistem 1 _2 vysazovéni hlf{z ;

uspordddna rozeviraci kutisa i7.

Nédboje 8 jsou prostfednictvim'pfevodﬁ 5 - Fement, fetézﬁ apod. = v zdbdru s hnaci-
mi kladkami 19 pojezdovych kol §, pop¥. s hnacim vélcem 34 nabfractho ustrojf 1.

U provedenf podle obr. 3 jsou nﬁboje 8 diskd 4 uloZeny pevn® na spoledném h¥{deli 9,
ktery Je prostfednzctvim loZisek 30 ulo¥en na neznézornéném rému zafizeni Na spoleéném
hifdeli 9 je uchycena hnané kladka 33, kterd je prostfednlctvim Ji% zmin¥ného prevedu 5
v z4bdru s hnact kladkou 19 pojezdového kola &, nebo s hnacim vélcem 3_ nabirgeiho
ustrojf 1. ' ‘

U tohoto provedeni jsou z vnégéi strany diskd 4 uspofddény valky 12, s vyhodou
stavitelné, pro ovldddni polohy vn&jsfch Zdstf 7 diskd 4 tek, aby bylo dosaZeno zminé- '
ného pribliZent - pritladeni - vnéJéich pracovnich ¥4stf T . d1skﬁ 4 a v mistd 15 vysa-
zovéni Jeglch rozevieni.

U provedeni podle obr. 4 jsou disky 4 upevndny na 8polednéy néboji 8, ktery je otod-
n& uloZen na spoleEném h¥fdeli 9, pevn& uchyceném. Spolelny nébOJ Jje prostfednictvim
hnané kladky 33 a pfevodu 5 v zébdru s hnact kladkou _g pojezdového kola 6, a nebo
s hnacim vdlcem 34 nabfraciho ustroai 1.

S vyhodou je mezi vystupem 2 hlfz a mistem 20 prvnfho styku hlfzy 3 s vnéaéiml
ﬁracovnim1 84stmi 7 diskd 4 velikost vertikdlnt vzdélenostl.lg takovd, Ze odpovid4
alespoﬁ pribli%n& vztahu ggf , kde av Jje rozdfl svislé sloiky rychlosti pohybu hlfzy 3

g .
v mfst& 2 vypadu hlfzy 3 z nabiraciho ﬁstroai a obvodovou rychlostf{ vn&j3f pracovni

Bésti 7 diskd 4 a g Jje zemské zrychlenf.
Popsang dstrojl pro zm¥nu smdru pohybu hlfz 3 jsou.s vyhodou usporddéna tak, Ze

vn&jSL pracovni ¥dsti 7 diskd 4 z Eésti zasahujf do prostoru mezi k¥fdla 22 naordvact



radlice'gl a misto 15 vysazovénf hlfz 3 je situovdno mezi naordvac{ radlief 23 a zahrno-
vacim dstrojim 29. i ‘ ‘ ’

U provedeni s pouZitim nabiraciho ustrOJi 1 v podob& svislého pdsu s nabiracimz
1%i&kami 26 jsou nabiraci 1Zilky 26 v3etnd geometrle uspofédéni_usmérnovaci stény 16
reSeny tak, Zé u vystupu 2 hlfz 3 svird zadni sténa 25 nabiracich l%ifek 26 s néb&ho-
vou’ Xéstf 2T usmérnovaci stény 16 ostry dhel O/ : o \

Usm&rnovaci sténa 16 navazuje svou nébéhovou gdst{ 27 na vy¥stup 2 hliz a obvodovou
t4st diskd 4 tak, Ze probihé ptibliZng rovnob&in& s trgaektorli 10 hliz 1 od vystupu g
hliz po misto 15 vysazovédni, '

-Nabiraci dstrojf 1 miZe byt feéeno i jako nabiraci ustroji Jlného typu, napf. Jjako

tav. vodorovné nabiraci dstrojf, kotoulové nabiraci dstroji, apod.

Funkce zafizeni pro presné vysazovéni hliz je nésleduJici :
Hlizy 3 nap¥®. hlfzy predklifengch nebo nepfedklfZenych brambor, Jsou 1nd1v1duélné na-

birdny nabiracfm ustrojim 1 ze z&sobniku 28 a dopravovdny a% k vystupu 2 hliz. V misté&

vystupu 2 jsou hlizy 3 uvolnovény a plsobenim gravitace pokraduji volnym péddem po
trajektorii 10 mez1 dlsky 4 dc mista prvantho styku 20, kde se dostdvaji do styku s vnéJ-

51 pracovni éésti 1 diskd 4.

-V tomto okam¥iku majf hifsy 3 v disledku pisobent gravitace pflbllﬁné ategnou rych-
lost s obvodovou rychlost{ vn&jdfeh pracovnich sésti 1 aiskt i

Vn&j81 pracovni Zdsti 7 diskd 4 dopravuji hlizy 3 za soufinnosti usmdrnovac{ s t&-
‘ny 16 a% k mistu 15 vysazovdmi, kde plsobenim rozeviraeci kulisy ;1.'popf. vadek 12
jsou hlizyiv&pbuétény na dno 31 brdzdy 21} kteréd vznikd plsobenim naordvaci radlice- 23
v prostoru mezi jejimi,kfidly 22.

ProtoZe vodérovné qléika rychlosti letu hlfzy 3 v mist® 13 vysazovéni je pribliZng
shodnd s pojezdovou rychlostd celého stroje, ale md opadny smysl, mé relati?ni rychlost
hlizy 3 v oksmZiku vysazovéni vzhledem ke dnu 31 brdzdy 21 p¥ibliZnd kolmy smér,

Timto usinkem je zaaléténo, %e hlfzy 3 se po dopadu na dno 31 brézdy ji% ddle nepo-
hybuji a zlstévajfl prakticky leZet v m{st® dopadu. Sviraci a otvirac{ d¥inek vn&jsfch
pracovnich ¥4stf 7 diskd 4 je velmi éetrqy a 3e zajis¥ovén tim, %e pri usporéddni podle
obr. 2 se disky 4 otddeji na rﬁznobéinych h¥fdelich 32, jejich osy Oy, O, leZ{ ve spo=-
le¥né rovin& x, prilemZ vzéjemnd poloha roviny x k tragektorii 10 hlfzy 3 je takové, -
Ze do prostoru 11 mezi disky 4 hlizy 3 vstupuji v mfat&, kde se disky 4 pii otd&eni
pribliZujf a mfsto 15 vysazovéni je v poloze, kdy se vn&js{ pracovni Géstildiskﬁ 4
vzdalugi popt. jsou oddalovény rozeviracl kulisou 17.

P¥i uspordddni podle obr. 3 je vzéJemné poloha vn&j3fch datl 1 diskd 4 fizena
vadkami 12.

Pohon Wdstrojf pro zménu sm&ru pohybu hliz je.zajiéfovén, jak jiz zminénb, bud pif{-
mo od pdjezdového kola §, hebc-od ndkteré f4sti nabiracihb dstrojf 1, s vyhodou od hna-
e¢tho védlce ;1lnabiraciho dstrojf 1 tak, Ze je synchronniAs pohybeg pojezddvydh kol 6.



Hifzy 3 untsfované v pravidelnych roztedfch na’dné'zl brédzdy jsou pak zndmym zahrno-
vacim ustrojim 29 zahrnuty zeminou. »

P¥i pouzit{ za¥fzeni pro. vysadbu naruéenjéh nebo predklf&enych brambor je vhodné
éniiit pracovni rychlost zafizehi na hodnotu, kterd odpbvidé parametrim vysazovanéhd'ma-
teridlu a jestd tnosné mi¥e poSkozeni k1f&kd hlfz 3 v nabiracim‘ﬁsﬁroji 1. Krom¥ toho
pPi pouziti zafizeni:pro vysadbu predkli&enych brambor lze poulft ndkterych znémyéh
dprav, zejména v zdsobntkové a nabirac{ ¥4sti nabfraciho ustrojf 1, pro zvl&st Setrnou

manipulaci s hlizami 3.

 PXEDMET VINALEZU

1. Zarfzeni pro vysazovdni hliz, zejména brambof; se, 24sobnikem pFirazenym k nabfracimu
dstrojf, pod nim% je ulofena naordvaci radlice 2 na ni navazujici zahrnovact Ustrojf
jsoue! v zébsru s pojezdovymi koly, vyzna¥ené tim, %e na vystup (2) hlfz nabiractho
“Ustrojf (1) névazuje.usmérﬁovaci 8 t&na (15) tvaru oblouku, k ni% je prifazena dvojice

diskd (4), jejichZ vndjsf &dsti (7) jsou upevndny na ndbojich (8).

2. Za¥fzeni podle bodu 1, vyznaZené tim, %e &néjéi gdst (7) diskd (4) je tvorena sou-

" stavou pruényéh vlidken (13), p¥f{padnd celistvou prufnou stinou (14).

3. Za¥fzenf{ podle bodu 1 a 2, vyznaZené tim, Ze mezi_disky (4) je uspofédéna'rozevirgci
kulisa (17), ' h

4. Za¥{zeni podle bodu 1, vyzna¥ené tim, %e néboje (8) diskd (4) jsou uloZeny na spéleé-
ném h¥fdeli (9) a jejich vn&jsL ¥dsti (7) jsou ve styku s vaékagii(12), pfiéémi na
spoledném hfideli_(Q) je umisténa. hnand kladka (33), kterd je prostﬁédnictvim pfe=-
vodu (5) v zébsru s hnacf kladkou (19) pojezdového kola (6), p¥fpadn& s hnacim v4l-
cém (34) nabfractho ﬁstroji (1).

5. Zat{zeni podle bodu 1, vyznaéené tim, Ze disky (4) jsou umfstény na'spoleéném otodném
néboji (8) uloZeném na spoleZnép hitfdeli (9), pridems spoleény oto¥ny ndboj (8} je
prost¥ednictvim hnané kladky (33) a prevodu (5) v zdb¥ru s hnac{ kladkou (19) pojez~
dového kola (6), prffpadnd s hnacim vdlcem (34) nabiraciho dstrojf (1).

6. Zarfzenf podle bodu 1, vyznaZené tim, Ze v mi{std vystupu (2) hliz svird zadnf stina
(25) nabiracfch 1%i%ek (26) s néb&hovou &éstf (27) usmérﬁqvaci stény (16) ostry
dhel (AN,

8 vykresﬁ
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