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(54) 트랙킹오차의 온도보상을 하는 정보트랙 트랙킹장치

요약

내용 없음.

대표도

도1

명세서

[발명의 명칭]

트랙킹오차의 온도보상을 하는 정보트랙 트랙킹장치

[도면의 간단한 설명]

제1도는 판독비임을 기록디스크상의 정보트랙의 중앙선에 일치시키기 위한 본 발명의트랙킹(traacking) 
장치의 개략적인 블록 다이어그램.

제2a도는 디스크의 중심에서 반경방향으로 취한, 제1도의 기록디스크 표면의 부분 단면도.

제2b도는 제2a도의 디스크에 의해 반사된 반사비임의 평균 강도를 디스크 반경의 함수로 나타낸 그래프.

제3도는 제1도의 트랙킹장치에서 사용되는 일정 주파수, 일정진폭의 반경방향 진동신호를 나타내는 그래
프.

제4도는 반경방향 진동신호의 효과를 나타내는, 정보트랙의 중앙선에 대한 판독비임의 4개의 다른 위치
에서의 반사비임 강도신호들을 나타내는 그래프.

제5도는 제3도의 반경방향 진동신호와 제4도의 4개의 강도신호들을 곱해서 얻은 중간신호들을 나타내는 
그래프.

[발명의 상세한 설명]

본 발명은 정보기록매체상에 정보를 기록하고 판독하기 위한 장치에 관한 것으로서, 더욱 구체적으로는 
방사비임을 이와 같은 정보기록매체상의 정보기록트랙(trac k)에 일치시키기 위한 장치에 관한 것이다.

이러한 형태의 장치는, 기록용 방사비임(이하, 기록비임이라고 함)과 판독용 방사비임(이하, 판독비임이
라고  함)을  모두  이용하여  디스크를  주사(走査)하는,  기록후에  직접  판독하는 
방식(directread－afterwrite)의 기록디스크 시스템에 특히 유용하다. 기록비임은 기록될 정보신호에 의
해 강도가 변조되며, 따라서 디스크가 기록비임에 대해 상대적으로 회전함에 따라 원형의 정보트랙내에
는 그 정보신호를 나타내는 극히 작은 연속적인 구멍(pit)들이 형성된다. 통상적으로, 각 정보트랙에서
의 기록이 완료되면, 반경방향으로 이동가능한 캐리지(carriage)에 의해 기록비임의 반경방향 위치가 증
가됨으로써 동심원으로 배열된 연속적인 정보트랙이 형성된다. 판독비임은 연속적인 구멍들이 형성된 직
후에 그 구멍들을 주사하며, 따라서 기록된 정보에 의해 변조되어 반사된 방사비임(이하, 반사비임이라
고 함)이 발생되게 한다. 이 반사비임은 정보신호가 올바르게 기록되었는가를 확인하는데 사용될 수 있
다.
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디스크상에 연속적으로 정보트랙을 형성할 때에는, 다음번 정보트랙으로 옮겨가기 전에 소정의 시간을 
기다리는 것이 바람직하다. 기록비임은 이 시간동안 동작정지 (disable)의 상태에 있게 되는데, 장치의 
주위온도가 변함에 따라 디스크가 팽창 또는 수축될 수 있으므로, 기록비임이 다시 동작하기 시작할 때
에는 기록비임의 위치가 직전에 형성된 정보트랙의 위치에 대해 상대적으로 달라지게 된다. 이러한 상황
은 매우 얇은 플라스틱제 기록디스크를 사용할 경우에 흔히 발생한다. 다음번 정보트랙이 디스크상의 적
당한 반경방향 위치에 형성되도록 캐리지를 반경방향으로 적절히 이동시키는데 필요한 시간을 최소한으
로 감소시키기 위해서는, 주위 온도의 변화에 관계없이 디스크상의 정보트랙들에 대해 캐리지가 소정의 
관계를 계속 유지하도록 하는 것이 바람직하다.

이것을 달성하기 위한 한가지 방법으로는, 디스크의 온도를 계속적으로 측정한 다음, 기록될 다음번 정
보트랙의 실제 반경을 추산하고, 그 추산된 반경에 대한 적절한 위치에 캐리지를 유지시키는 방법이 있
다. 그러나, 온도는 장치 전체에 걸쳐 그리고 디스크 전체에 걸쳐 균일하지 않은 것이 보통이기 때문에, 
이방법은 전적으로 만족할만한 것은 아니다. 즉, 이 방법으로는 높은 정보기록밀도가 가능하도록 충분히 
정밀하게 위치시킬 수 없다.

기록디스크상의 정보트랙의 반경방향 온도변화에 의한 이와 같은 변동을 보상하기 위한 또 다른 방법으
로는,  반경방향으로  이동가능한  캐리지를  디스크의  물리적  성질과  거의  같은  성질을  갖는  특수한 
장착대(mounting)에 설치하는 방법이 있다. 이 경우, 디스크와 캐리지 장착대는 주위 온도의 변화에 대
응하는 양만큼의 영향을 받게 되므로, 캐리지는 디스크상의 정보트랙들에 대해자동적으로 소정의 관계를 
유지하게 된다. 그러나, 일반적으로는 주위온도의 변화에 의해 캐리지 장착대와 디스크가 동일한 영향을 
받는다는 사실을 보장할 수 없기 때문에, 이 방법도 역시 전적으로 만족할만한 것이 못된다. 결과적으
로, 종래에 얻을수 있었던 정보기록밀도에는 한계가 있었던 것이다.

따라서, 온도변화에 의해 디스크가 캐리지에 대해 팽창 혹은 수축될지라도, 반경방향으로 이동가능한 캐
리지를 디스크상의 정보트랙에 대해 소정의 관계로 유지시킬 수 있는 효과적인 장치를 개발한 필요성이 
존재하여 왔다. 본 발명은 이와같은 필요성을 충족시키는 것이다.

기본적으로, 본 발명은 예컨대 방사비임과 같은 주사수단을 기록매체상의 정보트랙에 대한 소정의 위치
에 유지시키기 위한 트랙킹(tracking) 장치에 관한 것이다. 본 발명의 장치는, 정보트랙의 축에 대해횡
방향으로 이동가능하며 방사비임을 기록매체에 투사시키기 위한 캐리지수단과, 정보트랙에 대한 방사비
임의 입사 위치를 검지하기 위한 수단을 포함하고 있다. 본 발명에 의하면 상기 검지수단은 방사비임의 
검지된 위치에 따라 제어펄스신호를 발생시키며, 또한 본 발명의 장치에는 상기 제어펄스신호에 반응하
여 캐리지를 횡방향으로 이동시킴으로써 방사비임을 정보트랙에 대해[소정의 관계로 유지시키기 위한 스
텝핑모우터(stepping motor) 수단이 더욱 포함되어 있다.

특히, 본 발명의 트랙킹장치는, 가동(可動) 캐리지수단상에 장착된 대물렌즈를 거쳐 기록비임과 판독비
임을 회전하고 있는 정보기록 디스크상에 접속시키는, 기록후에 직접 판독하는 방식의 기록시스템에서 
사용되기에 적합하다. 이 시스템은 디스크상에 동심원 형태의 연속적인 원형 정보트랙들을 형성시키도록 
작동한다. 또한, 어떤 정보트랙을 형성한 후에 다음번 정보트랙을 형성하기 위해 기다리는 동안, 기록비
임은 동작정지의 상태로 되지만 판독비임은 계속적으로 디스크에 주사된다. 이때, 본 발명의 트랙킹장치
는 최종 기록된 트랙에 판독비임이 일치되도록 판독비임을 유지시키므로, 캐리지에 대한 디스크의 팽창 
또는 수축을 유발시키는 온도변화를 자동적으로 교정한다. 다음번 정보트랙을 디스크상에 형성시킬 때가 
되면, 기록비임을 다시 입사시키기 전에 캐리지 수단을 반경방향으로 단지 1개트랙의 간격만큼 증가시킬 
필요가 있다.

스텝핑모우터수단은 온도변화에 기인한 디스크의 팽창 또는 수축에 부합되도록 캐리지수단을 반경방향 
외측 혹은 내측으로 이동시킨다. 각 트랙의 간격은 스텝핑모우터수단내의 다수의 스텝들에 대응하는 것
이 바람직한데, 이에 의해 본 발명의 장치는 판독비임을 바로 직전에 형성된 트랙의 중앙선에 매우 근접
하게 정렬시켜 유지시키는데 충분한 해상도(resolution)를 가지게 된다.

검지수단에는 진동 트랙킹장치가 포함될 수 있는데, 이 진동트랙킹장치에서는 주사되는 정로트랙의 축에 
수직인 방향으로 판독비임을발진(oscillate)시키기 위한 진동신호(dithersignal) 및 이에 관련된 반사경
을 이용하고 있다. 이러한 발진에 의하면, 반사비임의 평균 방사강도를 대응하게 변화시키게 된다. 진동
신호의 위상각(phase angle)에 대한 이와같은 방사강도 변화의 위상각 및 방사강도 변화의 진폭은, 주사
되고 있는 트랙의 중앙선으로 부터의 판독비임의 편차의 방향 및 크기를 나타낸다.

본 발명의 다른 특징에 의하면, 검지된 한독비임의 트랙중앙선으로 부터의 편차가 소정의 값을 초과할때
마다, 전진스텝 또는 후진스텝 펄스신호가 스텝핑모우터수단에 인가되어 캐리지를 반경방향외측 혹은 내
측으로 이동시키며, 따라서 상기 편차를 교정하게 된다. 또한, 진동 트랙킹장치에는, 특히 디스크물질의 
온도변화에 의해 야기되는 것과 같이 반사비임의 평균 방사강도에 있어서의 매우 낮은 주파수 변화만을 
교정하기 위한 저역필터(low pass filter)가 포함될 수 있다.

본 발명의 기타의 목적 및 잇점들은, 본 발명의 바람직한 실시예가 도시되어 있는 첨부도면을 참조한 다
음의 설명으로부터 더욱 명백하게 될 것이다.

제1도에는, 회전하고 있는 디스크(11)상의 정보기록트랙의 중앙선에 방사비임을 일치시키기 위한 트랙킹 
서어보(servo)장치가 도시되어 있다. 이 장치는, 디스크상에 동심원으로 배열된 다수의 원형정보트랙에 
정보를 기록하는데에 기록비임(13)을 이용하고, 기록된 직후 그 정보를 판독하는데에 판독비임(15)을 이
용하는, 기록후에 직접 판독하는 방식의 장치에 사용된 예가 도시되어 있다.

기록비임(13)은 기록레이저(17)에 의해 발생되어 변조기(19)로 전달된다. 이 변조기(19)는 도선(21)을 
통해 공급되는 정보신호에 따라 기록비임의 강도를 변조시킨다. 이와같이 변조된 기록비임은 제1비임분
할기(beam splitter)(23)를 통과해서 반사경(25)에 의해 반사된 다음, 대물렌즈(27)에 의해 디스크(11)
상에 집속(focus)된다. 디스크(11)는 스핀들모우터(29)에 의해 소정의 각속도로 회전되며, 변조된 기록
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비임의 강도는 디스크물질의 용융 또는 증발이 일어날 수 있는 한계치 이상의 값 및 이하의 값을 교대로 
갖게 되므로, 정보신호를 나타내는 연속적인 구멍(31) (제2도)들이 디스크상에 상호 간격을 두고 형성된
다. 반사경(25)과 대물렌즈(27)는 모두 캐리지(23)상에 장착되어 있으며, 이 캐리지는 각 정보트랙에서
의 기록이 완료된 후에 대략 2미크론씩 반경방향으로 이동함으로써, 밀접한 간격의 동심원으로 배치된 
연속적인 정보트랙들을 형성시킨다.

판독비임(15)은 판독레이저(35)에 의해 거의 균일한 강도로 발생된다. 이 판독비임(15)은 제2 비임분할
기(37)를 통과한 후에 바이모르프(bimorph) 반사경 등과 같은 광학적 가동부적(39)에 의해 제1 비임분할
기(23)로 반사되며, 그후 상기와 같이 강도변조된 기록비임(13)과 결합된다. 다음, 이 판독비임(15)은 
캐리지(33)에 장착된 반사경(25)과 대물렌즈(27)에 의해 디스크(11)로 투사된다. 이 판독비임과 기록비
임은, 디스크의 공통 반경상에서 기록비임이 약 50미크론만큼 판독비임보다 앞서 임사되도록 조정되어 
있다.

기록비임(13)에 의해 형성된 정보를 함유하고 있는 구멍(31)은 균일한 강도의 판독비임(15)을 반사시키
지 않는 반면, 이러한 구멍이 형성되어 있지 않은 디스크상의 나머지 부분들은 판독비임을 매우 잘반사
시킨다. 이와같이 하여, 기록된 정보에 의해 강도변조된 반사비임(41)이 발생된다. 이반사비임(91)은 대
물렌즈(27)에 의해 수집되어 판독비임과 동일한 경로를 따라 제2비임분할기(37)로 전달되고, 이로 부터 
반사되어 광검지기(photodetector)(43)로 전달된다. 이 광검지기(43)는 반사비임의 강도에 비례하는 전
기신호를 발생시킨다. 기록후에 직접 판독하는 방식의 장치에 있어서의 데이타부시스템(subsystem) (도
시하지 않았음)은 이러한 전기적 강도신호를 도선(21)을 통해 기록비임 변조기(19)에 이미 공급되었던 
정보신호를 지연시킨 기록정보와 비교함으로써, 그 정보가 디스크(11)상에 적절히 기록되었는가를 확인
하다.

하나의 정보트랙이 디스크(11)상에 형성된 후에 다음번 정보트랙에 기록될 정보신호가 수신되기 전에는, 
시간적인 지연이 있게 된다. 이 동안에는 기록비임(13)이 동작정지의 상태에 있게 되므로, 디스크상에는 
구멍이 형성되지 않는다. 그러나, 반경방향으로 이동가능한 캐리지(33)를 디스크상의 정보트랙들에 대해 
일치되게 유지시킴으로써, 다음번 정보신호가 수신되었을 때에는 불필요한 지연이 없이 디스크상의 소정
의 위치에 기록비임이 투사될 수 있도록 캐리지를 적절히 위치시키는 것이 바람직하다.

그러나, 연속적으로 정보트랙을 형성시키는 동안에 기록장치의 주위온도가 변화하면, 디스크(11)를 팽창 
또는 수축시켜 캐리지(33)에 대한 정보트랙의 상대적 위치를 변화시킬 수 있다. 이러한 상황은 비교적 
얇은 플라스틱제 디스크를 사용하는 경우에 흔히 발생하는데, 이것은 디스크들이 캐리지보다 상대적으로 
가벼워서 주위온도의 변화에 매우 신속히 감응하기 때문이다. 따라서, 온도보상을 행하지 않고 캐리지를 
1개 트랙의 간격만큼 반경방향으로 이동시키기만 한다면, 다음에 기록될 트랙은 이미 기록된 트랙과 중
복될 수도 있다. 즉, 연속적인 트랙들을 형성시킬 때에 일어날 수 있는 온도변화에 의한 디스크의 팽창 
또는 수축에 관계없이 연속적인 정보트랙 상호간의 간격을 동일하게 형성시킬 수 있도록, 트랙킹장치가 
필요하게 되는 것이다.

제1도의 트랙킹장치에 있어서, 판독비임(15)은 기록비임(13)이 동작정지되는 동안에도 계속적으로 디스
크(11)에 주사된다. 이 동안에, 기록비임이 동작정지의 상태에 있으면 이 트랙킹장치는 직전에 기록된 
정보트랙의 중앙선으로 부터의 판독비임의 반경방향편차를 검지하도록 작용한다. 본 발명에 의하면, 판
독비임이 소정의 값 이상으로 정보트랙의 중앙선에서 벗어났음이 측정될 때마다, 본 발명의 장치에 의해 
전진스텝 및 후진스텝신호가 발생된다. 이들 전진스텝 및 후진스텝신호는 이들 2개의 스텝신호에 반응하
여 작동하는 스텝핑모우터(45)에 인가되어 캐리지(33)를 반경방향으로 이동시키게 되며, 따라서 판독비
임은 정보트랙의 중앙선과 실질적으로 일치되게 유지된다. 즉, 이트랙킹장치는 디스크의 팽창 또는수축
을 야기시키는 어떠한 온도변화에도 관계없이, 앞서 기록된 정보트랙을 트랙킹하는 것이다.

바람직한 실시예에 있어서, 스텝핑모우터(45)는 반경방향으로 이동하는 캐리지 (33)에 결합되어 있는 스
크류(47)에 연결되어 있다. 이 스텝핑모우터의 각각의 불연속적 스텝은 디스크(11)상의 1개 트랙의 간격
에 해당하는 것이 바람직하다. 또한, 이 장치에는, 전진스텝 및 후진스텝 펄스신호들을 수신하여 스텝핑

모우터의 연속적인 권선부 ( )에 공급되는 전류를 제어함으로써 스텝핑모우터의 봉연속적 스텝들 
중간의 다수의 각(角) 위치들에 스크류(47)를 정확히 위치결정시키기 위한 특수한 스텝핑모우터 구동장
치(49)가  이용된다.  이  바람직한  실시예에서,  스텝핑모우터  구동장치(49)와  스텝핑모우터(45)는 
캐리지(33)를 1개 트랙의 간격만큼 이동시키기 위해서 10개의 펄스를 수신할 필요가 있다.

진동장치는, 반사비임(41)의 평균 강도가 정보트랙의 중앙선으로 부터의 판독비임(15)의 편차에 따라 변
한다는 사실을 이용하여, 판독비임(15)을 정보트랙의 중앙에 위치시키기 위한 것이다. 이것은 제2a도및 
제2b도에 도시되어 있다. 제2a도는 디스크의 중심에서 부터 반경방향선을 따라 취한 디스크(11)의 단면
도로서 트랙 n과 트랙 n+1상의 각각의 구멍(31)이 나타나있고, 제2b도는 디스크의 대응하는 반사도를 반
경의 함수로 나타낸 그래프이다.

제2b도에 도시된 바와 같이, 반사비임(41)의 평균 강도는 판도비임(15)이 정보트랙과 정확히 일치하였을 
때 가장 낮은데, 왜냐하면 반사비임은 이 경우에 상당한 시간동안 구멍(31)(이 구멍은 상술한 바와 같이 
비반사성임) 상에 직접 닿기 때문이다. 반면에, 판독비임(15)이 2개 트랙의 중간에 집속되었을 때에는 
평균 강도가 가장 높다. 이때, 디스크(11)상에서의 판독비임의 입사지점의 폭은 각종 구멍들의 폭과 크
기가 비슷하기 때문에, 제2b도의 평균 강도 그래프는 대략 정현파 모양으로 됨을 알수 있다. 또한, 판독
비임이 정보트랙에 대해 적절히 정렬되어 있으면, 주사되고 있는 구멍들에 의한 고주파 캐리어신호가 반
사비임내에 실제로 포함될 것이다. 그러나, 이고주파 성분은 후술한 바와 같이 제거되므로, 본 발명의 
설명에 있어서는 단지 반비임의 평균 강도만을 고려하여도 된다.

본 발명의 장치에는 도선(53)을 통해 상기 광학적 가동부재(39)에 공급되는 일정 진폭, 일정 주파수의 
반경방향 진동신호 (제3도)를 발생시키기 위한 발진기(51)가 포함되어 있다. 이 발진기(51)에서 발생되
는 상기 진동신호의 주파수는 약 250Hz인 것이 바람직하다. 이 진동신호는 광학적 가동부재(39)를 진동

6-3

특허특1984-0000998



시켜서 디스크(11)상에서의 판독비임(15)의 입사지점을 정보트랙의 축에 대한 횡방향으로 진동시키는데, 
이와 같은 진동의 피이크 사이의 진폭은 트랙간격의 약 20－30%인 것이 바람직하다. 이 진동신호가 정 (
＋) 이면 판독비임의 입사지점이 우측으로 이동하며, 진동신호가 부(－)이면 판독비임의 입사지점이 좌
측으로 이동한다. 한편, 상기 발진기 (51)는 디스크(11 )상에 정보가 기록될 때마다 제어 부시스템(도시
하지 않았음)으로 부터 도선(54)을 통해 전달되는 동작정지 신호에 의해 동작이 정지된다. 이와같이 발
진기의 동작을 정지시키는 것은, 디스크상에 정보가 기록되고 있을 경우에는 판독지점을 진동시킬 필요
가 전혀 없을 뿐만 아니라 그와 같은 진동이 바람직하지도 않기 때문이다.

주사되고 있는 정보트랙에 대한 판독비임(15)의 진동은 바사비임(41)의 평균 강도를 이에 대응하게 진동
시키게 된다. 이와같은, 강도변화에 있어서, 주기적 진동신호의 위상각에 대한 위상각과 진폭은 주사되
고 있는 정보트랙의 중앙선으로부터의 판독비임의 편차의 방향과 크기를 나타낸다.

제4도에는, 정보트랙의 중앙선에 대해 서로 상이한 위치인 4군데의 판독비임 위치(A)(B)(C)(D)에 있어
서, 반경방향 진동신호가 반사비임(41)의 평균 반사도에 미치는 효과가 나타나 있다. 제2b도에 도시된 
바와 같이, 위치(A)는 중앙선의 좌측으로 비교적 크게 편이되어 있는 위치이며, 위치(B)는 좌측으로 비
교적 작게 편이된 위치, 위치(C)는 우측으로 비교적 작게 편이된 위치, 그리고 위치(D)는 우측으로 비교
적 크게 편이된 위치에 각각 해당한다.

제4도에서, 판도비임(15)이 정보트랙 중앙선의 좌측으로 편이되어 있을 때 [즉, 위치(A)와 위치 (B)]에
는 평균 반사도신호의 위상이 반경방향 진동신호(제3도)의 위상과 180˚차이를 가지며, 판독비임이 우측
으로 편이되어 있을 때 [즉, 위치(C)와 위치(D)]에는 평균 반사도신호의 위상이 진동신호의 위상과 같음
을 알 수 있다. 또한, 강도변화의 진폭은 판독비임이 중앙선에서 작게 편이되어 있을 때 [즉, 위치(B)와 
위치(C)] 보다는, 중앙선에서 크게 편이되어 있을 때 [즉, 위치(A)와 위치(D)]에 더욱 크다는 것을 알 
수 있다.

다시  제1도를  보면,  광검지기(43)에  의해  발생된  반사비임  강도신호는  도선(5  5)을  통해 
대역필터(bandpass filter)(57)에 가해진다. 이 대역필터의 중심주파수는 반경방향 진동신호의 주파수(
즉, 약 250Hz)에 해당하며, 이 대역필터는 상기 강도신호로 부터 진동효과를 추출해 내는 역할을 한다.

대역필터(57)의 출력신호는 도선(59)을 통해 예컨대 배율기(multiplier)회로와 같은 편차검지회로(61)에 
가해지며, 이편차검지회로는 대역필터(57)의 상기 출력신호발진기(51)로 부터 도선(53)을 통해 가해진 
반경방향 진동신호와 곱한다. 이에 따라, 정보트랙의 중앙선에 대한 판독비임(15)의 편차의 방향을 나타
내는 극성 및 이 편차의 크기를 나타내는 진폭을 갖는 중간신호가 발생된다.

제5도에는,  정보트랙의  중앙선에  대한  판독비임(15)의  4개위치(A,B,C,D)에  있어서,  상기 
편차검지회로(61)에서 발생된 중간신호가 도시되어 있다. 이 중간신호는 반경방향 진동신호(제3도)에 비
해 2배의 주파수를 가지며, 이 중간신호의 직류레벨은 판독비임이 정보트랙 중앙선의 우측으로 편이된 
때[위치(C)와 위치(D)]에 정(＋)이고, 중앙선의 좌측으로 편이된 때 [위치(A)와 위치(B)]에는 부(－)라
는 것을 알 수 있다. 또한, 정(＋)신호 또는 부(－)신호의 평균 크기는 판독비임이 작게 편이된 때 [위
치(B)와위치(C)]보다는 크게 편이된 때 [위치(A)와 위치(D)]에 더욱 크다.

편차검지회로(61)에 의해 발생된 중간신호는 도선(63)을 통해 지역필터처리 (low pass filtering)를 행
하기 위한 필터회로(65)에 가해진다. 이 필터회로는 상기 중간신호에서 진동신호에 의해 야기된 주파수
성분을 제거함으로써 비교적 낮은 주파수의 변동부, 특히 디스크(11)의 온도변화에 의한 팽창 또는 수축
에 의해 야기되 비교적 낮은 주파수의 변동부만을 남긴다. 이 필터회로의 대역폭은 약 2Hz인 것이 바람
직하다. 이필터회로의 출력은 판독비임(15)이 정보트랙 중앙선의 우측으로 편이된 때에 정(＋)이고 좌측
으로 편이된 때에는 부(－)이며, 그 출력의 크기는 편차가 크면 클수록 더욱 커지는 것이 일반적이다.

필터회로(65)에 의해 발생된 출력신호는 도선(67)을 통해 정(＋)한계치 검지기(69)와 부(－)한계치 검지
기(71)에 각각 가하여진다. 이들 한계치 검지기는 그 출력신호의 진폭을 예정된 정(＋)한계치 및 부 (
－)한계치와 비교한다. 이 출력신호가 정(＋)한계치를 초과할 경우, 정(＋)한계치 검지기(69)의 출력은 
논리“1”의 상태로 바뀌어짐으로써, 판독비임(15)이 소정의 값이상으로 정보트랙 중앙선의 우측으로 편
이되었음을 나타낸다. 이와 마찬가지로, 상기 출력신호가 부(－) 한계치를 초과할 경우에는 부(－) 한계
치 검지기(71)의 출력이 논리“1”의 상태로 바뀌어짐으로써, 판독비임( 15)이 소정의 값이상으로 정보
트랙 중앙선의 좌측으로 편이되었음을 나타내게 된다. 정(＋)한계치 및 부 (－) 한계치의 크기는 트랙 
간격의 약 10－15%의 편차에 해당하는 것이 바람직하다.

또한,  본  발명의  트랙킹장치에는  펄스발생회로(73)가  포함되어  있는데,  이  펄스발생회로(73)는 
도선(75)(77)을 통해 정(＋)한계치 검지기(69)와 부 (－)한계치 검지기(71)로 부터의 출력을 받아들이
고, 이에 의해 전진스텝 혹은 후진스텝 펄스를 스텝핑모우터(45)로 출력킴으로써 판독비임(15)을 정보트
랙의 중앙선쪽으로 이동시킨다. 즉, 이 펄스발생회로(73), 정(＋)한계치 검지기(69), 그리고 부 (－)한
계치  검지기(7  1)는  제어펄스신호  발생기로서의  역할을  하는  것이다.  이  펄스발생회로(73)는  클럭( 
clock) 발생기(79), OR 게이트(81), 2개의 AND게이트(83)(85)로 구성되어 있다. 상기의 2개 한계치 검지
기(69)(71)들의 출력은 OR게이트(81)의 입력단자에 접속되어 논리합 연산(“OR”operation)을 거친 후에 
도선(87)을 통해서 클럭발생기의 동작명령(enable) 단자에 공급된다. 클럭발생기(79)는 동작명령을 받는
즉시도선(89)(89)상에 펄스를 출력시키는데, 이클럭발생기(79)가 동작되고 있는 동안에는 주파수가 약 
2Hz인 펄스들이 도선(89)상에 계속적으로 출력된다. 이 클럭발생기(79)의 출력은 도선(89)을 통해 2개의 
AND게이트(83(85)의 각각의 한쪽 입력단자에 접속된다. 각각의 AND게이트의 다른 하나의 입력단자에는 
상술한 2개 한계치 검지기들중의 각각으로 부터의 출력이 접속된다. AND게이트(83)는 전진스텝 펄스신호
를 출력시키고 AND게이트(85)는 후진스텝 펄스신호를 출력시키는데, 그 출력들은 각각 도선(91)(93)을 
통해 스텝핑모우터 구동장치(49)에 가해진다. 전진스텝 펄스신호 및 후진스텝 펄스신호는, 필터회로(65)
부터의 출력신호가 상술한 한계치를 초과하는 한, 2Hz의 펄스열을 계속적으로 유지한다.

예컨대 다음번 트랙을 형성시킬 때와 같이 하나의 트랙으로부터 다음번 트랙으로 판독비임(15)을 이동시
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키는 것을 용이하게 하여 주기 위해, 본 발명의 장치에는 제어 부시스템(도시되지 않았음)으로 부터 도
선(97)상에 공급된“다음번 트랙으로 이동하라”는 신호와 도선(91)상의 스텝전진 펄스신호와의 논리합 
연산을 수행하기 위한 OR게이트(95)가 또한 포함되어 있다. 상기의“다음번 트랙으로 이동하라”는 신호
는 약 10개의 펄스마다 하나의 버어스트(burst)를 포함하고 있으므로, 캐리지(33)는 1개트랙의 간격에 
해당하는 값만큼 반경방향으로 이동하게 된다. 도시되지는 않는 본 발명의 다른 실시예에 있어서는, 제1
도의 스텝핑모우터(45)와 스텝핑모우터 구동장치(49)의 대신에, 특수한 직렬의 형태로 서로 연결된 2개
의 스텝핑모우터를 사용할 수 있다. 이와같은 특수한 직렬의 형태에 있어서, 제1스텝핑모우터의 회전자(
즉, 출력축)는 제2스텝핑모우터의 고정자 [즉, 전개구조물(fieldstrncture)]에 연결되어 있으므로, 제2
스텝핑모우터의 출력축은 자신의 스텝들의 중간에 선택된 각도로 배치될 수 있다.

상술한 설명으로부터, 본 발명은 특히 기록후에 직접 판독하는 방식의 디스크 기록장치에 사용되는 바와 
같은 트랙킹장치의 분야에서 상당히 진보된 것임을 용이하게 알 수 있을 것이다. 특히, 본 발명은 주위
온도의 변화에 기인한 디스크의 상대적인 팽창 또는 수축에 관계없이, 방사비임을 디스크상의 선택된 정
보트랙에 일치시키는데 효과적인 장치를 제공한다.

이상에서는 본 발명을 바람직한 실시예에 대해 설명하였으나, 본 발명의 개념 및 범위를 벗어남이 없이
도 여러가지 변형 및 수정이 행하여질 수 있음은 물론이다.

(57) 청구의 범위

청구항 1 

회전하는 정보기록 디스크(11)상에 동심원 형태로 배치된 실질적으로 원형인 다수의 정보트랙중에서 선
택된 정보트랙에 판독비임(15)을 일치시키기 위한 트랙킹장치에 있어서, 디스크의 반경방향으로 제어가
능하게 이동하여 디스크가 회전할 때에 판독비임을 디스크에 투사시키기 위한 캐리지(33)와, 상기 판독
비임이 디스크에 의해 소정의 방식으로 반사되어 선택된 정보트랙의 중심선으로 부터의 판독비임의 편차
에 따라 평균 강도가 변화하도록 생성된 반사비임을 검지하여 이 반사비임의 강도에 대응하는 정보신호
를 발생시키기 위한 광 검지기(43)와 주기적인 진동신호를 발생시키기 위한 발진기(51)와, 상기 진동신
호에 응답하여 판독비임을 상기 선택된 정보트랙의 축에 대해 횡방향으로 진동시키기 위한 광학적 가동
부재(39)와, 상기 정보신호의 평균 진폭의 진동과 상기 주기적 진동신호를 비교하여 선택된 정보트랙의 
중심선으로 부터의 판독비임의 편차의 크기와 방향을 나타내는 중간신호를 발생시키기 위한 편차검지회
로 (61)와, 이중간신호를 저역필터처리하여서 디스크의 회전 각속도와 비슷한 정도의 주파수를 가진 신
호 변동성분을 이중간신호로부터 제거하기 위한 필터회로(65)와, 상기 저역필터처리를 거친 중간신호에 
반응하여 대응하는 제어펄스신호를 발생시키기 위한 제어펄스신호 발생기(69,71,73)와, 인접한 정보트랙
사이의 간격에 대응하는 예정된 수효의 다수의 스텝을 가지고 있으며 상기 제어펄스신호에 반응하여 상
기 캐리지를 반경 방향으로 이동시키기 위한 스텝핑모우터(45)로 구성된, 디스크의 정보트랙 트랙킹장
치.
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