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Vyndlez FeSi zapojeni pro eutometické vySkové p¥estavovdni ndstrojd, zejména u pos-

tupovych lisl.

Postupové lisy dosud zpracovdvaji polotovary ve velmi tzkém toleranénim pdsmu Jejich
. tloudtkxy. Polotovary, piichdzejfci do ndstroji lisu je nutno kontrolovat, ti#{dit a ty,
které vyboSuji z meui tolerence, vy¥azovat, zpracovdvat po novém vySkovém piestaveni

nistroje.

U dosud zndmych postupévych 1isd se vyskové nastaveni jednotlivych ndstroji provddi
zkusmo. Tato manipulace vyZaduje zkuseného pradovnika, Je pracni a 8asové ndrodnd. Do~
chdzi k velké rozpracovanosti, obsazovdni omezené kapacify meziskladli e zhorseni pracov-
nich podminek. Dal¥f{ nevyhodou jsou pravidelné vypadky prbvoéu vlivem se¥izovidni ndstro~-
Jju a nedokonalost soulasné metody vyskového nastavovini ndstrojd zp&sobené namdhdni fun-

"k¥nfch 34stf{ 1isu a zhorSena kvalite vyliskl co do presnosti jejich geometrickych roz-

méri.

Tyto nevyhody odstranuje zapojeni podle vyndlezu, poufivajici snimade polohy jed=-

notlivych ndstroji, snimade tloustky polotovarid, vyhodnocovaciho za¥izeni, pomocnych
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zaifizeni, pohoni néstrojd, jednotky geometrickych rozmdrld ndstroje, jednotky ddajd z
lisu a jednotky ovliddni a signalizace, jehoZ podstatou je, %e snimale polohy jednotlie-
vych néstrpjﬁ a snimad tloudtky polotovaru jsou propojeny ples pPevodniky na v¥hodnoco-
vaci zapizeni, které je ddle propojeno p¥es jednotku zesilovadl s pohony vyskového pFes-
tavovdni jednotlivyeh ndstrojd, pricemZ k vyhodnocovacimu za¥izeni je ddle p¥Fipojena
jednotka Gdaji z lisu, Jednotka geometrickych rozméri négtroje a jednotke ovléddni a sig-

nelizace.

Pousitim snimaSe polohy, elektricky ovlédaného pohonu ndstrojd a programovetelného
vyhodnocovaciho zafizeni se docili rychlého autdmatického presteveni ndstrojt p#i Jejich
zavédgni do pracovaiho prostoru 1isu a odstran¥ni rizike nesprivného ﬁpnuti néstrojl.

PPi vyrobé ﬁYIiakﬂ v postupovém lisu zajidtuje automatické -pFestavovdni vysky ndstroje
zcela plynuly chod lisu, sniZeni skladovacich ploch mimo tolerantnich polotovari, zmen-
Seni naméhiani S4sti stroje, zachycujicich reakce tvifecich sil a zlepfeni kvality vylis-

kb,
Prfklad zafizeni podle vyndlezu je zndzorndn na vykrese.

Sada ndstrojh 1 je vybavena snimadi 3 polohy jednotlivych néstrojd 1 & pohony 5
jejich vjskového prestavovini. Snime8e 3 a snimad 4 tloustky polotovaru 2 jsou pfes pie~
vodniky 11 elektricky propojeny se vstupem vyhodnocovaciho za¥izeni 10. Na vstup vyhod-
nocovaciho za¥izeni 10 je ddle pfipojena‘jednotka 1 geometrickych rozm&ri hornich nds-
trojl 1, Jednotka § Ydaji z lieu a jednotka 3 ovlddédni a signalizace. Vystup vyhodnocove-
ctho za¥i{zeni 1C je pies Jednotku 6 zesilovadlt elekiricky propojen s pohony 5 vydkového

pYes tavovini jednétlivych nistroji l.

P#i zakldddni sady nistrojd 1 do pracovniho prostoru lisu jsou do vstupu vyhodnoco=
vaciho za¥izen{ LG piivedeny ndaledujici ddaje: tdaje o vyskové poloze jednotlivych nds-
troji 1, snimané snimecdi 3 polohy ndstrojt la upravené prevodniky 11, tidaje o geometric-
kych rozm&rech nédstrojld 1, zaznamenévané do jednotky 7 geometrickych rozméri néstroj& 1.
P¥i zméndch jejich rozm&rd, napi. broudenim, jsou zaznamendny tzv. nové rozmeéry, ddaje
2 lisu, obsehujfci zeﬁména ddaj o poloze beranu a stavu funk&nich uzlt lisu, které pod-
minuji bezpeiné a sprévné zeloZeni sady néstrojﬁ. Tyto Gdaje jsou pFivedeny na vstup

vyhodnocovaciho zaiizeni 10 pFes Jednotku 8, jednotku 9 ovldddn{ a signalizace.
Vyhodnocovaci za¥{zeni 10 zpracuje vetupni Gdaje na vystupni signdly, které pomoci
jednotky 6 zesilovaédi ovlddaji pohony 5 Jednotlivych ndstrojt 1 tak, aby nastalo optimdi-

ni nastaveni jednotlivych ndstrojd 1 pro zalo¥eni do pracovniho prostoru lisu.

P¥i automdtickém prestavovini ndstroji jsou na vstup vyhodnocovaciho za¥fzeni 10
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vetupni tdaje na vystupni signdl, ktery p¥es Jednotky 6 zesllovadl vyvold vyskové pies-
taveni jednotlivych héstrojﬂ 1 tak, aby nastaveni ?izeného ndstroje 1 bylo‘pfizpﬁsobeno'
tlousdtce vylisku vstupujiciho do tohoto ndstroje 1. PFestavovini nasdvd mimo tvdfecl ob-
last zdvihu lisu, kdy ndstroje 1 nejsou zatiiieny tvifecl silou. Prestavovaci sila je ta-
kovd, %e umo¥nuje prestaveni o celé tolerandni pismo polotoveru, aniZ by dochdzelo ke, .

snireni rychlosti lisovani nebo zablokovéni chodu lisu.

Vyndlez je mo¥no uplatnit i u jinych mechanickych list, zejména klikovych, koleno-

vych & u hydraulickych 1list.

PREDMET VYINALEZU

1. Zapojeni k automatickému vyskovému prestavovdni ndstrojd, zejména u postupovych lish
v zdvislosti na piedem zjifténjfch odchylkéch tloustky zpracovévahého plechu, pouZivajiei
snimade polohy jedhotlivjch ndstrojl, snimade tloustky polotovarii, vyhodnocovaciho za-
¥i{zenf, powocnych zeiizeni, pohoni ndstrojd, jefnotky geometrickych rozmérd ndstroje, jed-
notky ddajl z iisu a jednotky ovlddéni e signalizace, vyznadené tim, Ze snimale (3) polo-
hy jednotlivych ndstrojt (1) a snimad (4) tloustky polotoveru (2) Jjsou propojeny pfeé
prevodniky (11) na vyhodhocovaci zatizeni (10), které je ddle propojeno pres jednotku
zesilovade (6) s pohony (5) vydkového pFestavovdni jednotlivjch hornich ndstrojd (1),
p#idem# k vyhodnocovacimu za¥izeni (10) je ddle p¥ipojena jednotka (8) udaji z lisu,
jednotka (7) geometrickych rozmdri hornich ndstroji a jednotka (9) ovlddédni a signaliza-
“ces

SOUPIS VZTAHOVYCH zNAZEK
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- polotovar

- snimadé polohy nédstroje

- snimad tlouStky polotovaru

- pohon vy&kového prestavovdni ndstroje
jednotka zesilovadd

- jednotke geometrickych rozméri ndstroje
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