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zar{zeni k prevraceni deskovitych

(54)
stavebnich d1ld

(57)  zetizeni slouzici k bezpeZné-
wu pfevraceni nenosnych deskovitych
stavebnich d{18, jako napt, zdvésnych
vrastvenych stdnovych paneld s konel~
nou povrchovou dpravou, md vykyvny ma-
nipulaini rém s pfi{sludnymi opdrkami
pro prevraceny stavebni dil, ktery se
ukléda ve svislé poloze skladovaci
&i prepravni na jeho prvé rameno, za=-
tim co jeho druhé rameno je opatfenoc
protizédvaiim vyvaiujicim manipulaéni
rém v ke2dé jeho poloze, Pfevraceni
manipulagniho rdmu se stavebnim di~
lem obstardvad pouze stavebni jefdb,
priem2 pred dosaZenim pfevrécené po=-
lohy je stavebni dil ve svém upnutd
samo&inné uvolndn, aby mohl byt vytalen
ze zafizeni a v prfevrécené poloze
vnesen do stavby, K tomu dZelu jsou
zédové opirky manipuladniho rému opa-
tfeny upinacimi rameny s blokovali a
semo&innym odblokovacim Gstrojim,
sestdvajicim z tédhla a lomenych pdk 8
ovladdanym v prevrécené poloze dorazem
uspoddanym na konci trajektorie po-
hybu volného remene lomené vypinaci
paky pfi jejim pohybu s vykyvnym ma-
nipulaénim rémem,
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vynilez se tykd zafizeni k pfevraceni deskovitych gtavebnich dila,

Pro potfebu staveb jsou navrhovény a vyrabdny ndkteré druhy paneld, po-
pripadé prefabrikovanych stavebnich dil8, které nelze skladovat 8 ptepravovat
v jejich monté2ni poloze, vzhledem k nadmdrnym vydkovym nebo délkovym rozmé~
rom, Tyto prefabrikdty je tfebe do montdZni polohy obracet nebo pfevracet bud
pomoci ndjakych montéd2nich, obracecich nebo prfeklédpdcich zaiizeni, anebo je
obracet alespo ns piskovém lo%i, Tyto zpldsoby manipulace prefabrikétd ne-
vyhovuji vétdinou ani obecnym pofadavkdOm jejich statického nemahéni, coZ se
tyk4 hlavnd tzv, zavdsnych vrstvenych paneld, ani bezpe&nostnim pfedpisim,
Podle druhu panel& a polohy jejich zabudovéni do stavby je nutné rozlidovet
ty, které se ze svislé roviny skladovéni nebo pfepravovani prevadéji do ro=-
viny vodorovné (stropnice), & ty, které se ze svislé roviny pfevraceji opdt do
svislé roviny, &ili pfevraceji se v ni v podstatd kolem ndkterého rohu svého
obdélnikového tvaru, Takovymi deskovitymi stavebnimi dily jsou pravé ony zmi-
ndné zavésnd stdnové panely,

K pFfekldpéni nebo otddeni paneld byly dosud vyvijeny dva druhy zafizeni,
z nichZ jeden druh je opatfen pohdndcimi prostifedky, které manipuluji s takovy-
mi dily a prfekondvaji p¥*i tom jejich hmotnostni a momentové G&inky spolu s tako=-
vymi @Zinky samotnych 4sti zafizeni, kterd je podpiraji, oruhy druh zatizeni
poufivéd k tdmto manipulacim pouze taZné sily zvedacich prostiedkd, napiiklead
stavebnich jefabd, Z hlediska spotfeby energie, jakoZ i z hledisks bezpenosti
préce, je:jistd vyhodn&j3i dévat pfednost zafizenim tohoto druhého druhu,

2 tdchto ekonomicky vyhodndj3ich a provoznd bezpelndjdich zafizeni, ktera
prevdds j1 prefabrikované stavebni dily, zv1&$td panely ze svislé roviny sklado=-
védni do vodorovné rqviny jejich zabudovdni ve stavbé, je zndmo Fedeni s nosnym
hydraulickym vélcenm zavé Senym na hdku zvedaciho prostfedku a s pistnici spojenou
s montdinim zdvésem, na kterém -~ z kaZdé jeho strany ~ je uspofddédn daldi hy-
draulicky védlec s regula&nim prvkem vytoku hydraulické kapaliny a prostiedky
k uchyceni na obraceném panelu, pfizpisobené podmince svého vraceni do vychozi
polohy a opatiené hdky a leny k zav&3eni na protilehlych stranach obraceného
panelu, Kepalina pod tlakem vyvozenym hmotnost{ manipulovaného panelu & hmot=
nosti celého z4dvisu je z nosného hydraulického vdlce vedens hadicemi do hydrau-
lickych vélcO obracecich (stroji na montadZnim zdv&su, kde pOsobi na jejich pis~
ty, Jejich vazbou se zdvEsnymi lany @ pohybem tdchto pistd a jimi vlelenych lan
se dosahuje otoleni panelu o 90°. To by z hlediska tohoto Ghlu bylo sice pfijatel-
né, jenZe. podminkou pro pouZiti takového zatizeni je dostateind vysokd staticka
pevnost stavebniho dilu, Pro zév&sné stdnové panely je tedy nepouzitelné, stej-
né tak jako piskové lofe, které by mohlo rohy takovych prefabrikdtd podkozo=
vat nad pfijatelnou mez,

Okelem vyndlezu je tedy vytvofit pro staticky nepevné deskovité stavebni di~
ly, jakymi jsou zejména vrstvené panely pro z4v8sné stény, vhodné zaiizeni, kte-
ré by spolehlivd e bez rizika podkozeni pfevracelo takové prefabrikéty pouze pod
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G&inkem zvedaci sily stavebniho zvedaciho prost?edku a ke své vlastni funkci
nepotfebovalo uz 2ddného dalsdiho pohdnéciho prostfedku, ProtoZe takové sta-
ticky nepevné stavebni dily mohou byt ptevéZeny i montovdny do stavby jedins
ve svislé roviné, potom je pozadavkem, aby takové prevraceci{ zaizeni otéle~
lo tyto stavebni dily v podstatd kolem jednoho jejich rohu a v Z4dné své po-
loze neovliviovalo &innost zvedaciho prostiedku,

Toho je dosaZeno zarizenim sestdvajicim 2 nosného rému, ve kgarém je vy~
kyvnd upraven dvouramenny manipula&ni ram, opatieny opérkami, uspoftddanymi
natjeho prvém rameni, zatim co jeho druhé rameno je opatifeno vyvaZovacim proti-
2évazim 8 td2i3tdm le3icim na spojnici prochadzejici t8Zidtém prvého remene ma=
nipulainiho rému a osou jeho vykyvu, ptidemz zédové opérky mnji své stykové
plochy odklondny od svislé roviny smérem vnd zafizeni o 1° a2 5° a proti nim
jsou na prvém rameni manipula&éniho rému kloubovd uchycena jednak upineci rame=
na s utahovaky a jednak blokovate jejich pracovni polohy, Znakem vyndlezu je
i to, %e blokovaie jsou tvoieny redialnd orientovanymi palci, uspoféddanymi na
nosné osovd odpruiené a presuvné neotodné ty&i, kterd je uloZena z vndjdi stra-
ny upinacich remen a je kinematickou vazbou spojens s pravolihle lomenou vypina-
ci pékou, upravenou na rémové konzoll manipula&niho rému, pfifemZ u konce tra-
jektorie pohybu volného ramene lomené vypinaci padky je na nosném ramu zarizeni
uspofddén deraz, PFitom je tato kinematicks vazba tvofena na rémové konzole
uchycené spodni lomenou pékou, jejiZ volné rameno je opieno o &gelni plochu pre-
suvné neotodné tye blokovaZd, a téhlem, upravenym mezi druhym ramenem spodni
lomené paky & s ni rovnobdZnym ramenem vypinsci pdky, Vyznatné je podle vyndle~
zu i to, %e manipuladni ram je alespofi pfes jedno &elni ozubené soukoli spojen
s volantem uspofddanym na nosném ramu, 8 Ze kaidé upinaci rameno mé& mezi svoji
vndjs{ stranou a prvym ramenem manipulaéniho‘rému upravenu taZnou pruzinu,

prednosti a vyhodou tohoto zarizeni je ptedeviim to, 2e pfevraceni staveb~
nich dilt se d&je piimo zvedacim prostiedkem a tedy tatnou silou, pdsobici v z3-
visu prevraceného stavebniho dilu, priemz snadnad obsluha zafizeni je podpofena
vyvdzenim manipula&niho rému 8 *eteni blokovad® a odblokovaciho (stroji upina=-
cich ramen umoZfuje samo&inné odblokovéni téchto upinacich ramen, kdyZ vykyv
rému s prfevracenym stavebnim dilem dosahne polohy, ve které pfevraceni dilu pfe-
chazi v jeho zvedani, viechny prvky zatizeni jsou mechanické s maximdlnd jedno-
duché, co2 dodévad zarizeni spolehlivosti @ nendro&nosti na obsluhu, Tim, 2e ma-
nipula&ni rém je spojen pfes &elné ozubené soukoli s volantem, a 2e rém je vyvé~
sen v kterékoliv jeho poloze, mbZe obsluhs ruind a bez jakékoliv namehy a nebezpe-
&1 vratit manipuladni rém po odebréni prevraceného dilu zpdt do vychozi polohy,

ptiklad provedeni zaifizeni podle vynalezu je znazorndn na piipojenych vy=-
kresech, kde na obr, 1 je zndzorndn narys zarizeni se dvdma vyznaienymi pracove-
nimi polohami, na obr, 2 je bokorys zatizeni, na obr, 3 je detailni pohled na
odblokovaci systém upinacich ramen a na obr, 4 je detailni pohled na provedeni
blokovale upinacich ramen,
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zafizeni podle vynalezu sestavé pFfedné z nosného rdmu 1, svafeného z ma~

sivnich vAdlcovanych nosnikd o prafezu ve tvaru pismene "U", ve ktehém je ulo=-
.an vykyvny manipula&ni rdm 2. Jeho prvé rameno 2a spolivd v z4dkladni vodorov=-
n$ poloze na temenech sloupkd la nosného réamu 1, jehol krajni podpéry 1lb nesou
nezndzorndnd loziska, ktera podpiraji cely manipulaéni ram 2, Osa 3 vykyvu
manipula&niho rédmu 2 je vodorovnsa, pfitem% jeho druhé rameno 2b je odklonéno
od roviny prvého ramene 28 tak, aby podélnd osa 4 jeho tyle 5 pro vyveZovaci
protizdva2{ 6 byla na spojnici 7 t82i3té celédho prvého ramene 28 a primétu 3a
osy 3 jeho vykyvu, takZe i té215td tohoto protizdvaii 6 je v podélné ose 4
tyle 5 a na této spojnici 7. ProtizdvaZim 6 jsou vyvdZeny i tfi pevné zédové
opérky 10 konzolového tvaru k podepieni prevraceného stavebniho dilu 12, Tyto
z4dové opdrky 10 jsou od dosedac{ roviny 13 prvého ramene 2a odklongdny v (=
hlu gs = 01° az 950, tekse od svislé roviny jsou odklondny smérem vné zarize-
n{ o 1° 82 5°, Tim se deskovity stavebni dil 12, pfeneseny ze sklédky nebo °
z prepravniho prostfedku na vykyvny manipulad¢ni ram 2, bezpeént opre svymi
“z4dy" o tyto opdrky 10, Spodni opdrku 14 obvykle vytvofi jen pryZovy pas, po-
loZeny na dosedaci rovinu 13 prvého ramene 2a, Z boéni strany, v poloze nad
krajnimi podpdrami lb nosného rému 1, je na manipulaénim rédmu 2 pevn& uchycena
bo&ni opérka 15 se Sroubovymi, tedy stavitelnymi a ru&nd ovladatelnymi dora-
zy 16, Opdrky 10, 14, 15 pfedstavuji tedy t¥i roviny, v nichZ je stavebni dil
12 stabilizovén a je-1i vzhledem k rozmérim zafizeni dostateiné veliky a hmotny,
stad{ jeho podepfeni v téchto tfech rovinidch, protoZe tfeni ve styku s nimi a
pevnd nastavend dorazy 16 bo&ni opérky 15 umoZni bezpelnég prfevraceni, Pro men-
%{ a hlavnd relativné tlustdi stavebni dily 12 je prvé rameno 2a manipulaéniho
rdmu 2)}vybaveno jeité upinacimi rameny 17 se Sroubovymi utahovéky 18, Upinaci
ramena 17 jsou postavena proti zaddovym opérkam 10 a jsou spolu svédzana vazni-
kem 11, ktery umofiuje obsluze manipulovat se viemi tfemi upinacimi remeny 17
soudasnd a spole&nd, S prvym ramenem 28 manipulaéniho rdmu 2 jsou spojeny klou-
bem 19, jehoZ Zep je rovnob&fny s dosedaci rovinou 13, takZe jsou yykyvné na-
pri& manipula&niho rému 2, Smysl vykyvného uloZeni upinacich ramen 17 je v je-
jich samo&inném odklépéni od upnutého stavebniho dilu 12, kdyZ tento v pie~
vracecim procesu pfechézi do faze svého zvedani, Upinaci ramena 17 se daji
zablokovat blokovai 20, které jspu ve své podstetd vlastnd radidlnimi palci,
Tyé 21 je neotolnd a jako nosnik téchto blokovald 20 je omezen& pfesuvnd pod

tinkem tla&nych pruZin 22 rozepfenych mezi ndboj 23 prvé konzoly 24 a jeden
z blokovald “gg. Tyto blokova&e 20 jsou na ty&i 21 uspoltéddédny vidy ve dvojicich
pro ka2dé upinaci remeno 17, Je to dano jeho konstrukci, pro kterou byls zvole~
na ramovad forma z vélcovanych ocelovych Ghelnikd, 8lokovafe 20 jsou pod G&in-
kem tla&nych. pruZzin 22 tlaleny do ‘polohy, ve které jsou jejich temena ve sty-
ku se zadovou styinou plochou upinacich ramen 17, kterd jsou proti nim taZens
pruzinami 25, zachycenymi jednim koncem na upinacim rameni 17 & druhyn koncenm
na konzolovém zévésu 26, spojeném s prvym ramenem 28 manipulagniho rému 2, Vza-
jemna poloha upinacich ramen 17 o blokovald 20 umo2fuje upnout stavebni dil
12 a ve styku upinacich ramen 17 a blokovald 20 zachytit G&inek reskce upina-
cich sil,

PFevracehy dil 12 je ve fazi pfechodu do zvedadni z popisovaného zaiizeni
uvolndn ze sevfeni upinacimi rameny 17, k &CemuZ je zatizeni vybaveno odblokova-
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cim Gstrojim, To je vytvofeno dvéma nad sebou uspofadenymi pravoihle lome-
nymi pdkami 27, 28, spfazenymi svymi souhlasnd orientovanymi rameny 27a, 2823
téhlem 28, Ob& lomené péky 27, 28 jsou uspolédédny na rédmové konzola ééasp;;;~
né s manipulaénim réamem 2, a to vnd jeho bolni opérky 15 pro pfevraceny staveb=
ni d{1 12, volné rameno 27b spodni lomené padky 27, uchycend na ramové konzole
30 bliZe ose 3 manipula&niho rému 2, je opfeno svym volnym koncem o Celni plo-
chu 31 pfesuvné tyle 21 blokova&d 20 & volné rameno 28b lomené vypinaci péky
28 se bdhem vykyvu manipula&niho rému 2 dostévd na konci kruhové trajektorie
32 svého pohybu s manipulaénim rémem 2 do zébéru s jednosmdrnd vykyvnym & pro-
ti nabdhu volpého ramene 28b lomené vypinaci péky 28 podepfenym druhym dorazem
33, uspofédanym na setiditelném stojanu 34 nosného rému 1, Polohs druhého dora=~
zu 33 se v trajektorii 32 volného ramene 28b lomené vypinaci paky 28 sefizuje
stojanem 34 tak, aby ve fazi, kdy zvedaci prostifedek zaliné zvedat pfevraceny
stavebni dil lg. systém odblokovani uvolnil upinaci remena 17, @ tim i sevfeni
stavebniho d{ilu 12, V této fazi druhy doraz 33 otoli volne rameno 2Bb lomené
vypinaci paky 28 natolik, %e kinematicky s nim vazané volné rameno 27b spodni
lomené paky 27 pFesune ty¢ 21 proti tla&nym pruzinam 22 natolik, Ze jeji blo-
kovade 20 se plesunou mimo z4bdr s upinacimi rameny 17, Odkloné&ni téchto upina=-
cich ramen 17 a tedy uvolnédni pfevraceného dilu 12 provedou pak pruziny 25,

Po vytaleni stavebniho dilu 12 vrati obsluha upinaci ramena 17 do upinaci polo=-
hy tlakem na jejich vaznik 11, priZem% blokovade 20, pfedtim zachycené svymi
bo&nimi plochami na bocich upinacich ramen 17, samodinnd zasko&i do blokovaci

polohy,

S manipulalinim ramem 2 je spojeno Zelnd ozubené soukoll, sestdvajici z ozu-
beného kola 35, pevnd s manipulaénim rdmem 2 v ose 3 jeho vykywu spojeného a
z ozubendho pastorku 36, naijehoi htideli 37 je uspofédan volant 38. Hridel
37 je uloZen v druhé konzole 39, pevné spojené s jednou z krajnich podpér 1lb
nosného ramu 1, Podle potfebného pfevodu a osovych vzdalenosti mdZe byt tento
kinematicky spoj realizovén i jako prevod tetézovy s vidleZkovym Fetézem 44,

Einnost zafizeni je spolehliva diky jednoduché konstrukci, Stavebni dily
12 se odebiraji ze skléadky nebo z prepravniho vozidla tim, 2e se zavésuji svymi
postrannimi oky 40, ktera jsou ve skladovaci nebo v prfepravni poloze stavebni-
ho dilu 12 na jeho horni strand, na zvedaci prostfedek, Vv zavésu na téchto
postrannich okéach 40 se pfenesou do popsaného zatizeni a usadi se v ném tak,
aby se opiraly svou zaddovou plochou o zaddové op&rky 10 8 .svou spodni stranou
spodinuly na spodni opérce 14 dosedaci roviny 13 prvého ramene 2a manipulaéni-
ho rédmu 2, Ustavi se dorazy 16 bogni opérky 15, priklepi se upinaci ramena 17,
¢im% blokovate 20 se pod G&inkem tla&nych pruZin 22 postavi proti zddovym plo=-
cham tdchto upinecich ramen 17 a zablokuji je, Utahovaky 1B se stavebni dil
12 upne proti zédovym opérkam 10, héky na land 42 zvedaciho prostfedku se za=-
hdkoou nyni do temennich ok 41 na vndjsi bo&ni strand pfevraceného dilu 12 a
tahem zvedaciho prostredku se tento dil 12 is manipula&nim ramem 2 zaéne':pfe=-
klépét, Uvedené hédky jsou vazany spoleinym lanem 42, které je kladkou 43 na
haku zvedaciho prostiedku rozdéleno na dvé stejné zatiZené vétve, Jakmile vy=~
kyv manipulagniho rému 2 doséhne pfiblizné polohy zndzorngné na obr, 1, narazi
volné rameno 28b lomené vypinaci paky 28 na druhy dorsz 33, ktery je natoCi
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tak, 2e volné rameno 27b spodni lomené paky 27 plesune tyd 21 s blokovali

20 mimo zdbdr s upinacimi rameny 17, Tim se upinaci ramena 17 odklopi a uvol=-
ni pfevraceny stavebn{ dil 12, Jakmile stavebni dil 12 opusti za*izeni a
vzdali se od ndj, miZe obsluha vratit volantem 38 manipulaéni rém 2 do vycho-
zi, tj., zdkladni polohy,

Pro snadné& j8i pfistupnost pii zavd3ovdni stavebniho dilu 12 je mozno
k zaf{izeni piistavit nizkou podestu, ktera v&ak u3 na vykresech neni zndzor=-
né&na, '

Provedeni podle vynalezu poskytuje tedy za#izeni, které umo2fuje manipu-
lovat 1 s vrstvenymi panely z4vésnych stdn, kteréd z hlediska své statické pev=
nosti by jinou manipulaci nepfestdly, P¥itom ani jejich kone&na povrchova Gpra-
va neni zarizenim podle vyndlezu podkozovéna,

PREDMET VYNALEZU

1, Zafizeni k prevraceni deskovitych stavebnich dild, zejména staticky nenos-
nych zadvdsnych vrstvenych paneld ve svislé roving, sestdvajici z nosného ré-
mu, ve kterém je vykyvné uprasven dvouramenny manipulaé&ni rém, opatfeny opér-
kami uspofddanymi na jeho prvém rameni, vyzna&ujici se tim, 2e druhé rameno
(2b) menipulalniho rému (2) je opatfeno vyvazovacim protizavaiim (6) s t&=-
215t&m leZicim na spojnici (7), prochdzejici t&2i%té&m prvého ramene (2a)
manipulaéniho rdmu (2) a osou (3) jeho vykyvu, pri&emZ zddové opérky (10)
maji své stykové plochy odklondny od svislé roviny smérem vné zafizeni
0 1° az 5° proti nim jsou na prvém rameni (2a) manipuladniho ramu (2) klou~
bové uchycena jednak upinaci ramena (17) s utahovaky (18) a jednak blokovace
(20) pracovni polohy upinacich ramen (17),

2, zatizen{ podle bodu 1, vyznalujici se tim, 2e blokovale (20) jsou tvofeny
radialné orientovanymi palci, uspofadanymi na nosné osovd odpruiens a pfesuve
né neotolné ty&i (21), kterd je uloZena z vnéj$i strany upinacich ramen (17)
a je kinematickou vazbou spojens s pravolhle lomenou vypinaci pakou (28), upra-
venou na ramové konzoli (30) manipulaéniho rédmu (2), pfi&emZ u konce trajekto-
rie (32) pohybu volného ramene (28b) lomené vypinaci piky (28) je na nosném
ramu (1) zafizeni usporédan doraz (33),




3.

4,

5.
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zatizeni podle bodu 2, vyznadujici se tim, Ze kinematické vezba je tvofe-
na na ramové konzoli (30) uchycenou spodni lomenou pdkou (27), jejiz volné
rameno (27b) . je opfeno o &elni plochu (31) pfesuvné neotolné tyle (21)
blokova&d (20), & tédhlem (29), upravenym mezi ramenem (27a) spodni lomené
pdky (27) a s nim rovnobdZnym ramenem (28a) lomené vypinaci péky (28).

zarizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze manipulacni rdm (2) je alespof
pfes jedno &elni ozubené soukoli spojen s volantem (38), uspofddanym na nos=-
ném .rému (1),

zarizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze kazdé, upinaci rameno (17)

mad mezi svoji vnéjii stranou a prvym ramenem (2a) manipula&niho ramu (2)
upraven tainou pruZinu (25).

2 vykresy
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