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Stohovaci regal je tvofen alespoti ve dvou patrech
nad sebou oddélenych alesponi dvéma rameny
umisténymi ve vzajemnych odstupech pro udrzeni
alespoii jednoho baliku (2) v daném patie. Ramena
(1) pro udrZeni baliku (2) ve druhém a vy$s$im patie
jsou v sekvenénim potadi po patrech nahoru a
v opa¢ném sekvencnim poradi po patrech dolu
oto¢né naklopitelna do pasivni polohy umoziujici
piistup pro uloZeni jiného baliku (2) do niz§iho
patra shora a do aktivni polohy umoziujici
skladovani baliku (2) hutnich profilu. V této aktivni
poloze jsou zajistitelna prostiedkem (3) pro udrZeni
ramene (1). Stohovaci regal dale zahrmuje
propojovaci prostiedek (4) vzajemné propojujici
soubor ramen (1) samostatn¢ v rdmci kazdého patra
a funk¢né propojeny s manipula¢nim prostiedkem
(5). Manipulac¢ni prostiedek (5) obsahuje v kazdém
patie instalovanou vacku (6) pro nata¢eni souboru
ramen (1) daného patra, fetéz (7) oto¢né napnuty
pies zuby ozubenych otocnych kol (8) a
obousmérné oto¢nou kliku (9) napojenou pres
pfevod a ozubena kola (8) na fetéz (7).
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Stohovaci regal pro skladovani balikt hutnich profila

Oblast techniky

Vynalez se tyka feseni uloznych regalu pro skladovani materiali, vhodny napriklad 1 pro dlouhé
baliky materiali, jako jsou svazky hutnych profila.

Dosavadni stav techniky

V soucasném stavu techniky jsou znamy pevné nebo pojizdné regalové systémy 1 vice patrové.
Problém nastava pri manipulaci a skladovani zejména u té¢zkého skladovaciho matenalu s jednim
rozmérem vyrazné€ pievySujicim zbyvajici dva rozméry, naptiklad potrubi, hutnich profilu pfipadné
svazanych do svazki ¢i baliki. Manipulace s takovymi materialy muze byt napriklad provadéna
pomoci traverzy na zdvihu mostového jefabu suvazky svazku ¢i baliki nebo pomoci
vysokozdviznych voziku ¢ vertikalnich skladovacich zakladacu s vytahem. Traverze musi byt
umoznén pristup do mista pro planované umisténi baliku v regalu, pfi¢emz je potfeba zajistit
dostateény prostor pro manipulaci.

Z nejblizSich feseni jsou znamy regalové systémy vysuvné v podobné vysuvnych/zasuvnych
Suplika®™, do kterych je mozné vkladat napriklad baliky hutnich profilu tak, Zze se traverza
s balikem hutniho matenalu pohybuje nad regalovym systémem a balik je spustén v misté k tomuto
ucelu uzpusobené ulicky mezi regaly do vysunutého regalového Supliku, ktery po zasunuti do
regalu neprekazi manipulaci s dal§im balikem a je tak umoznén pfistup do dalsiho Supliku v regalu.
Vyhodou takovych systému, je, ze je vzdy pfistupny material v libovolném patfe. Nevyhodu
z hlediska omezeni skladovaciho prostoru je nutnost vytvoreni pristupové ulicky.

Patentovy dokument DE 102010028214 A1 popisuje ovladaci mechanismus pro bezkontaktni
stohovaci skladovaci systém s otocné naklopitelnymi rameny v sekvencnim pofadi po patrech
nahoru nebo doli, ktery vSak vyuziva acinku komprese pruziny, kdy zatizené rameno je drzeno
hmotnosti skladovan¢ho materialu v aktivni — ve vodorovné skladovaci poloze, a tedy gravitacni
silou pusobici proti natazené pruziné a vyskladnénim baliku pruzina automaticky pfitahuje
vyklopné rameno do polohy pfipravené pro skladovani. Vyklopné rameno se dale dostane do uplné
sklopen¢ polohy ucinkem specialné usporadanych vodicich ty¢i a vyklopnych ramen pri
vyskladnéni niz§iho patra, kdy dvé nad sebou usporadana vyklopna ramena jsou propojena vodici
ty¢i, ktera jedno z ramen fixuje pevng¢ a druhé spojuje kluzné/otocné s hrideli navazujici na pruzinu,
ktera pritahuje rameno k centralnimu sloupu. Vodici ty¢e propojujici dvojici ramen bezprostfedné
nad sebou jsou umistény stfidave, tj. na pravé stran¢ pro nizsi dvojici a dalsi dvojice ma takové
propojeni posazené vice vlevo, kdy jeden konec takového propojeni je pevné pripojen k rameni a
druhy s pohyblivym spojem umoziuje naklapéni ramene.

DE 102005025813A1 popisuje stohovaci sloup pro skladovani a transport materialti jako jsou
napiiklad dily karosérni, u kterych nastava ten problém, Ze jsou ruzn¢ v prub&hu procesu vyroby
tvarovany a diky zménam rozmért nemohou byt po vytvarovani zavéSeny na sejném stohovacim
sloupu. Dokument fesi, jak soucasné vyklopit ramena z vice pater nad sebou pro soucasné drzeni
jednoho kusu materialu. Stohovaci sloup proto obsahuje prepinaci mechanismus — zamykaci pas,
kterym dokaze sprahnout jedno/dvé/Ci vice nad sebou umisténych oto¢né naklopitelnych nosnych
ramen navazujicich na ovladaci ramena a pohybovat s nimi do stejné pozice. Pro ovladani pozic
ramen slouzi rizné vytazné koliky zapadajici do zapadek, pfipadné Sroubu s pruzinkou/Cepu a
drazek. Ramena 105 jsou pfipevnéna k taznym spojkam 108, 109 pomoci kolikii 110 které zapadaji
do prislusnych otvoru. Do drazky ramene zasahuje vybézek torzni pruziny, ktera je druhym
koncem uchycena k zamykacimu pasu. Pomoci drzadla mize byt zamykaci pas posouvan nahoru
auvolnénim pruzného koliku se dostane gravitaci dolii. Dale je naznaceno, Ze misto torznich pruzin
1ze pouzit feseni s kompresnimi pruZinami.
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Podstata vynalezu

Cilem vynalezu je navrhnout alternativni ovladaci mechanismus pro vyklapéni oto¢nych ramen
stohovaciho regalu mezi aktivni a pasivni polohou a zajistit mechanické ovladani v ramei pater 1
mezi patry z jednoho mista a poskytnout tak vhodny alternativni regalovy systém, ktery by jednak
umoznil skladovani balikii, zeyména dlouhych baliku hutnich profild a pfi tom usetfil vice mista ve
skladovacim prostoru a pfi tom navrhnout jednoduché ovladani pro pfistup k jednotlivym burikam,
tj. mistum pro planované uloZeni baliku nebo naopak jeho odejmuti.

Uvedeného cile je dosazeno prostrednictvim stohovaciho regalu pro skladovani baliki hutnich
profilt alespon ve dvou patrech nad sebou oddélenych alespont dvéma rameny umisténymi ve
vzajemnych odstupech pro udrzeni alespon jednoho baliku v daném patfe, kde podstata vynalezu
spoCiva v tom, Z¢ ramena pro udrZeni baliku ve druhém a vys$Sim patie jsou otocn¢ naklopitelna do
pasivni polohy umoznujici pfistup pro ulozeni jin¢ho baliku do niZ§iho patra shora a do aktivni
polohy umoznujici skladovani balika hutnich profila a v této aktivni poloze jsou zajistitelna
prostfedkem pro udrzeni ramene v této poloze, pficemz ramena v ramci jednoho patra tvofi soubor
propojovacim prostfedkem vzajemné propojenych ramen, kde propojovaci prostiedek je
uzpusoben pro soucasné naklapéni jednim manipula¢nim prostfedkem, se kterym je propojovaci
prostfedek funkcné propojen. Soubor ramen vzajemné propojenych propojovacim prostfedkem
v daném patfe a napojenym na manipulaéni prostfedek, je vyhodny, protoze obsluha nemusi mit
pristup k jednotlivym ramenim v daném patfe, ale dokaze je naklapét soucasné z jednoho mista.
Manipulacni prostfedek je ovladan obsluhou elektronicky anebo mechanicky. Mechanické
pokladani ramen ve vysSich polohach za pouziti Zebfiku je nebezpecné, proto predmétné feseni
pfispiva ke zvySeni bezpecnosti prace pri obsluhovani regalu a k vyraznému zjednoduseni pii
manipulaci a lze usetfit vice skladovaciho prostoru na tukor ulicky mezi takovymi regaly, nebot’
neni nutny pristup obsluhy z této ulicky. Jeden spole¢ny manipulaéni prostfedek je uzpisoben pro
postupné naklapéni souborti ramen v jednotlivych patrech nad sebou, umoziujici po uloZeni baliku
vzdy ve spodnéjSim patfe odd€lit toto patro od sousedniho hofejSiho patra ramenem zajiSténym
v aktivni poloze a na n¢ ulozit dalsi balik, a naopak po odebrani baliku z hotejsiho patra naklopit
ramena tohoto patra do pasivni polohy pro umoznéni odbéru dalsiho baliku ze spodnéjsiho patra.
V takovém vyhodném provedeni je jeden spole¢ny manipulacni prostfedek uzpusoben pro
postupné naklapéni soubort ramen v jednotlivych patrech nad sebou zahrmuje v kazdém patre
instalovany a s propojovacim prostfedkem propojeny oto¢ny modul pro nataceni ramen v daném
patfe a dale mezi patry vertikaln€ pohyblivy interakéni ¢len pro postupnou aktivaci otaceni téchto
otoénych modult v sekvenénim pofadi po patrech nahoru a v opaéném sekvenénim poradi po
patrech dolua.

Oto¢nym modulem pro nataceni ramen je vacka, a spole¢ny manipulacni prostfedek dale zahrmuje
fetéz oto¢n¢ napnuty pres zuby ozubenych oto¢nych kol, ktery vertikalné zasahuje od nejnizsiho
patra az do vysky nejvyssiho patra, a obousmérné oto¢nou kliku napojenou pres prevod a ozubena
kola na fet€z, umoznujici otaeni ozubenych kol a pohyb fetézu mezi patry v obou smérech,
pfiéemZ na fetézu je umistén interakeni ¢len, kterym je zapadka uzpusobena pro zapadnuti do
vyfezu kazdé vacky a pro pootoceni vacky dle sméru pohybu fetézu a tim naklopeni vzajemné
propojenych ramen v prislu§ném patfe do pasivni nebo aktivni polohy v zavislosti na sméru pohybu
fetézu, pricemz rozsah otaceni klikou a pohybu fetézu je alespori takovy, ze umoziiuje posun
zapadky pres vSechny vacky v jednotlivych patrech.

Popsany vynalez umoziiuje pristup prenosného zafizeni baliki na jednotlivé nosné pricky,
napiiklad automatické traverzy shora pfimo nad mistem, ve kterém budou skladovany, a tedy neni
nutna pritomnost ulicky mezi regaly. Pfi zapliiovani regala skladovacim materialem je vsak nutné
vzdy postupovat od spodniho patra k hornimu, neni tedy mozné provést uskladnéni baliku v niz§im
patfe, pokud jiz v hofejSim patfe je uskladnén jiny balik.
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Stohovacim regalem je mysSlen takovy regal, ktery umozni skladovat material v jednotlivych
patrech nad sebou, tedy s alesponi dvéma patry. Pocet a rozmisténi ramen musi byt dostatecné, aby
s¢ skladovany material nepropadl do nizsiho patra, nedeformoval a mezi baliky zustala mezera
umoznujici uchopeni automatickou traverzou. Muze jit tedy o vice vhodné rozmisténych pricek
neboli ramen, pfipadn¢ mohou byt néktera tato ramena vhodné propojena deskou ¢i obdobnym
prostfedkem. Ramena mohou byt rovna nebo vhodné tvarovana, prohnuta nebo pripadné vytvorena
1 ve form¢ vyklapécich nikoliv vysuvnych Supliki. Vysuvné Supliky nejsou predmétem tohoto
vynalezu. Ramena musi byt naklopitelna do pasivni polohy, tj. polohy ve které neomezuji ¢i
nezamezuji pristupu zafizeni pro pfenaseni baliku do niz§iho patra/pater a zarovenh musi byt
naklopitelné do aktivni polohy, ve které na né miize byt ulozen skladovaci material a skladovan,
pfi¢emz tato poloha musi byt dostatecné zajist€na proti uvolnéni materialu smérem ke spodnim
patrim.

Misto baliku hutniho materialu, napfiklad kazet z jekli nebo riznych dutych i plnych hutnich ty¢i,
muze byt skladovan i jiny skladovatelny material. Vynalez je navrzen zejména pro dlouhé a t€zké
skladovaci materialy, se kterymi je obtizna manipulace, a proto je tento material ukladan do
skladovacich mist neboli bunck v regalu prostfednictvim automatické traverzy s mechanickym
nebo magnetickym uchopenim baliku na traverze mostového jerabu. Zafizeni je navrzeno zejména
pro hutni material, ale miZe se jednat napfiklad o jiné nez hutni materidly, ruizné potrubni
materialy, valcované profily vSech typu, jekly, trubky, tyCe atd. Tyto baliky maji vysokou hmotnost
v fadu tun. Vyhodou prfedmétného vynalezu je, Ze umoziuje vkladani a uskladiiovani celého
hotového vyrobku/baliku a neni potfeba kvuli tomu sestavovat vyrobek z vice kusu.

Regal a kazda jeho skladovaci burika je dimenzovana na urcitou nosnost materialu, ktera je predem
udana, aby nebyla prekrocena a nemohlo dojit k poskozeni regalu, ramen, prostfedka pro udrzeni
ramen v aktivni poloze apod.

Pohyb mezi pasivni a aktivni polohou je vyhodné proveden nahoru/dola tak, Zze ramena pro danou
buriku ve stejném patfe jsou naklapéna nahoru do svislé neaktivni polohy a dolu do polohy aktivni
vodorovné. Misto do vodorovné polohy muze byt rameno sklapéno dola ze svislé neaktivni do
aktivni polohy o mensi uhel nez 90° napfiklad jen do 85°. Neaktivni poloha nemusi byt také presné
svisla, ale ramena mohou ziistavat sklopena pod urcitym thlem na ob¢ strany od svislé polohy,
podminkou vSak je, aby nepfekazela pro manipulaci s dal§imi baliky a pii jejich skladovani, a
nemohla se z této polohy nefizené uvolnit do prostoru, kde by takové manipulaci prekazela.

Ramena, zejména v aktivni poloze musi byt zajisténa prostfedkem pro udrzeni v této poloze,
pfiemz v této poloze musi byt zajisténa dostateCna nosnost ramen ve spoluptisobeni s prostfedkem
pro udrZeni v této poloze, tj. musi byt dimenzovana na urcity naklad a rozméry skladovaného
materialu, pfi¢emz dimenzovani konstrukci na urcitou nosnost neni predmétem tohoto vynalezu a
je odbornikovi v oboru znamou zalezitosti.

Prostfedkem pro udrzZeni ramene v dané poloze muze byt napfiklad zarazka, podp€ra, zabrana,
vyénélek, konzola a dalsi bézn€ znamé prostredky. Tento prostfedek ma primarmneé zajistit podporu
ramene proti pohybu do nizsich pater vlivem gravitace. V jesté vyhodnéjSim provedeni je na spodni
stran¢ volného konce ramene upevnén nebo vytvoren prostiedek spolupracujici s prostfedkem pro
udrZeni ramene v dan€ poloze, ktery zabrani rameni v pfipadném vychylovani do stran. Napriklad
muze jit o vyénélek zapadajici do otvoru v podpéfe, o otevienou objimku ve tvaru zobaku
zapadajici na konzolu tvaru hranolu s homimi zkosenymi hranami, nebo o hrazdu ve tvaru
obraceného pismene U, do kter¢ v aktivni poloze zapadne tvarove odpovidajici konzola vy¢nivajici
z pomocn¢ho sloupu, ktera ma rameno podepirat, tj. konzola a hrazda do sebe vzajemn¢ zapadnou
tak, ze hrazda obejme Cast konzoly a zamezi tak vychylovani ramene v aktivni poloze do stran, pfi
kterém dochazi ke ztratam nosnosti. Napfiklad muze mit tvar zobaku, kde konzola ma tvar hranolu
se zkosenymi homimi hranami.
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Vyhodou je spolecna manipulace pro naklapéni ramen postupné v jednotlivych patrech z jednoho
mista, v dosahu obsluhy. Ovladani ramen je provadéno z vn¢jsi strany regalu, mimo skladovany
material, na pfedni nebo zadni strané stohovaciho regalu. Vhodné¢ je ovladani umisténo tak, aby na
n¢j obsluha dosahla a mohla s nim bezpeéné manipulovat, a tedy nemusela pouZzivat napfiklad
zebrik.

Vyhodou je, Ze¢ obsluha dokaze otacenim jediné oto¢n¢ kliky umisténé v jejim dosahu, napriklad
v urovni 1 az 1,5 m nad zemi, s klikou otaéet v jednom nebo opacném sméru a postupné tim ovladat
naklopeni ramen v kazdém patfe do aktivni nebo pasivni polohy. Postupné tedy dojde k natoéeni
ramen do aktivni polohy v prvnim patfe a k uskladnéni skladovaciho matenialu, poté natoceni
ramen do aktivni polohy v sousednim vys§im patre a uskladnéni dalSiho skladovaciho materialu,
v ¢emz se pokracuje postupné az do nejvyssiho patra a pro vyskladnéni baliku se naopak nejprve
vyskladni balik v nejvys$sim patfe a poté obsluha otaci klikou az do natoeni ramen o patro nize do
neaktivni polohy. Poté se vyskladni dalsi balik a muze se se stfidavym otacenim klikou a
vyskladiiovanim baliki postupovat do nizSich pater. Rozsah otaceni klikou a pohybu fetézu tedy
odpovida minimalné vzdalenosti mezi vackou v nejniz§im patfe v jeji poloze s natoCenymi rameny
v neaktivni poloze az po vacku v nejvysSim patfe v jeji poloze s natoCenymi rameny v aktivni
poloze, a zapadka je tedy polohovatelna minimalné mezi témito dvéma krajnimi polohami, a to
v obou smérech. Vyhodou tohoto feseni je, Ze jedina klika dokaze naklopit ramena piikladné tfeba
v sedmi nebo dvanacti paterech nad sebou do aktivni polohy a nasledn¢ je zase vratit do neaktivni,
tj. neskladovaci polohy, ve které nepfekazi pfistupu prenosného zafizeni pro skladovaci material.

Klika muze byt ¢asteéné¢ odnimatelna, tj. miaze zahmovat ¢ast neodnimatelnou napojenou pres
pfevod a ozubena kola na fet€z a ¢ast odnimatelnou, ktera je pro manipulaci obsluhou uzpiisobena
k nasazeni na neodnimatelnou ¢ast tak, aby bylo mozné prostfednictvim nasazené¢ odnimatelné
¢asti pohybovat fetézem v pozadovaném sméru, tj. smérem k posunu ramen do aktivni ¢i pasivni
polohy. To muze byt vyhodné napfiklad z divodu bezpecnosti, kdy nepovolané osoby nemohou
bez odnimatelné casti kliky manipulovat s regalem.

Vyhodné¢ pohanéci klika obsahuje omezova¢ momentu, napfiklad pruzinovy, tzv. momentovy klic,
aby pfi pfipadném zadrhnuti nedoSlo enormni silou k pohanéni pohanécich mechanismu.
Omezova¢ momentu je prevenci proti zamezeni poskozeni vacek. V pripadé poskozeni se klika
voln¢ "protoCi" a prestane pienaset moment, jako momentovy kli¢. Opatmym pootacenim se opét
najde Zlabek, do kterého je vtla¢ena kuli¢ka pruzinou a po zapadnuti klika opét funguje.

Ve vyhodném provedeni stohovaci regal zahmuje samostatny stojan predrazeny slouptim a alespori
dva svisl¢ hlavni nosné sloupy v jedné fad¢ a alespon dva svislé jim protilehl¢ pomocné sloupy ve
druhé fad¢ tak, Ze sloupy jsou rozmistény v rozich obdélniku, pfi¢emz na kazdém z té€chto sloupta
je prostredek pro udrzeni ramene v aktivni poloze, jimz je napriklad vycnélek sloupu nebo konzola,
a kazd¢ rameno je v aktivni poloze podepreno alespon jednim takovym prostfedkem pro udrzeni
ramene v aktivni poloze na hlavnim nosném sloupu a druhym prostfedkem pro udrZzeni ramene v
aktivni poloze na protilehlém pomocném sloupu, pficemz ramena z kazdé¢ho souboru ramen v
daném patfe jsou spojeny propojovacim prostiedkem jimz je transmisni hfidel dale funkcné
spojena s vackou v daném patfe umoziujici vlastni otaceni spolu s oto¢nym pohybem vacky,
pficemz vyse popsany spole¢ny manipulacni prostfedek pro naklapéni ramen je umistén v Sachté
samostatn¢ho stojanu do néjz jsou z jedné strany stojanu privedeny transmisni hfidele a na n¢jz
z opacng, t). pro obsluhu pfistupové strany stojanu navazuje klika pro manipulaci obsluhou.
Pohanéna vacka prenasi kroutici moment na vyklopna ramena transmisni hrideli. Hfideli se tato
ramena pootaci napriklad o 90° ramena v jedné fad¢.

Dalsim pfedmétem vynalezu je soustava dvou takovych sousedicich stohovacich regalu, které k
sobé vzajemné priléhaji vSemi svymi nosnymi sloupy, pfi¢emz manipulacni prostfedky pro
naklapéni ramen jsou pro oba tyto regaly umistény v Sacht¢ jednoho spole¢ného samostatného
stojanu. Ve preferovaném provedeni pak pevné casti klik jednotlivych stohovacich regalu jsou
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umistény vedle sebe na pro obsluhu pfistupné stran¢ stojanu a odnimatelna ¢ast kliky je spolecna
pro oba stohovaci regaly, pfenositelna a uzpusobena pro manipulaci obou pevnych ¢asti klik.

Rozméry stohovaciho regalu dle vynalezu mohou byt rizné dle riznych parametri a rozméra
uloznych balikii a pozadavku zakaznika napfiklad na pocet pater, dle ulozného prostoru apod.
Vynalez 1ze aplikovat pro malé regaly s nosnosti skladovaci bunky napfiklad od 150 kg do 5000 kg,
vynalez je vSak primamé urcen pro vysSi nosnosti, tj. napriklad v intervalu nosnosti buriky od
600 kg do 5000 kg. Baliky mohou mit i1 celkovou hmotnost az do 5 tun. Regal, jednotlivé sloupy a
ramena pak musi byt dimenzovany na takové hmotnosti. Vyklapéci ramena mohou byt v kratkych
vzdalenostech, nejcastéji vsak budou ve zvoleném intervalu od 600 mm do 1000 mm. Vyklapéci
ramena jsou napiiklad instalovana na sloupech a vzdalenost sloupu se bude pak pohybovat
v obdobném intervalu.

Objasnéni vvkresu

Podstata vynalezu je dale objasnéna na ptikladech jeho uskutecnéni, které jsou popsany s vyuzitim
pripojenych vykresu, kde na:

obr. 1  je schematicky znazoméno usporadani zdvojeného regalu;
obr. 2  je znazornén detail napojeni transmisni hfidele na rameno;
obr.3  je znazornén pohled na regal z boku;

obr.4  je znazornén pohled na zdvojeny regal zepredu;

obr.5  je znazornén pohled na zdvojeny regal shora;

obr. 6  je znazorn¢éna zapadka fetézu zapadla do vyrezu vacky;
obr. 7  je znazornén pohled na zdvojeny regal zezadu ;

obr.8 je znazomén pohled propojeni spolecného manipulacniho prostiedku ve stojanu
s jednotlivymi rameny prostrednictvim transmisni hfidele;

obr.9 je znazormén pohled na rameno v aktivni poloze uloZené na dvou vystupcich
vystupujicich z hlavniho nosného sloupu a z protilehlého pomocného sloupu;

obr. 10 je znazornéna cast spole¢ného ovladaciho manipulacniho prostfedku;

obr. 11 je znazornéno umisténi dvou neodnimatelnych ¢asti kliky vedle sebe na pfistupové casti
stojanu s ovladanim jednou odnimatelnou a prenositelnou ¢asti kliky;

obr. 12 je znazornéna na spodni stran¢ volného konce ramene hrazdicky ve tvaru zobaku
objimajici horni ¢ast konzoly pro zabranéni pohybu ramene do stran.

Priklady uskute¢néni vynalezu

Vynalez byl prfikladn€ pouzit u malého regalu s nosnosti skladovaci buriky do 150 kg. Dalsi
pfikladna provedeni byla provedena pro vyssi nosnosti, pro které je stohovaci regal urcen, byly
sestaveny regaly s nosnosti jedné buriky od 600 kg do 5000 kg. Burikou je myslen ulozny prostor
v daném patfe pro balik uréité délky. Baliky mohou mit 1 celkovou hmotnost az do 5 tun. Regal,
buriky, jednotlivé sloupy 12, 13 a ramena jsou dimenzovany na takové hmotnosti. Ramena mohou
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byt 1 v kratkych vzdalenostech, napf. od 300 mm, v nasledujicich pfikladnych provedenich se
pohybovaly nejbéznéji ve zvoleném intervalu od 600 mm do 1000 mm. Pfikladné byla nosnost
jednoho ramene 1000 kg pii efektivni délce ramene 700 mm nebo 1250 kg pfi délce ramene
1000 mm. Ramena, sloupy 1 ostatni nosn¢ prvky jsou z bezpecnostnich divodu pfedimenzované.

Jednim z nejjednodussich zakladnich prikladnych provedeni pfedmétného vynalezu je stohovaci
regal pro skladovani balika 2 hutnich profili ve dvou patrech nad sebou oddélenych dvéma rameny
1 ve formé€ vyklapécich ramen 1 vzdalenych v tomto pfikladném provedeni o 600 mm a vzajemné
vzdalenostné vycentrovanych mezi pfednim a zadnim hlavnim nosnym sloupem 12 regalu. Tato
ramena 1 maji v aktivni poloze spolu s ostatnimi nosnymi prvky skladovaci buriky nosnost do
2000 kg pro udrzeni baliku 2 hutnich profilu v jedné skladovaci buiice, tj. ve druhém patre regalu
lze umistit skladovany material maximalné do hmotnosti 2000 kg, v prvnim pfizemnim patfe pak
muze byt nosnost 1 vysSi, nebot’ tam mohou byt pouzity pro uloZeni napfiklad i podlaha, pevna
ramena 1 ¢i pevna deska apod. a tedy nejsou nutna ramena 1 vyklapéci. Zakladem regalu jsou dva
hlavni nosné sloupy 12 a dva protilehlé pomocné sloupy 13 postavené na rozich pomysiné
obdélnikové podstavy s osovymi vzdalenostmi téchto sloupt 1,8 m x 0,5 m. Hutni profily svazané
v baliku 2 pro uskladnéni maji minimalni délku 1,5 m, tedy lze je uloZit v daném patfe na ramena
1 od sebe vzdalena 1 m, pficemz v jednom takovém baliku 2 je napfiklad svazano 20 ks profili o
celkové hmotnosti 2000 kg. Osova vzdalenost mezi pfednim a zadnim hlavnim nosnym sloupem
12 regalu je 1,8 m. Hlavni nosny sloup 12 i protilehly pomocny sloup 13 ma prikladné tloustku
10 cm x 10 cm a vysku 2 m. Alternativng byly sestaveny regaly o riznych vyskach sloupu 12, 13
do 8 m.

Material nosnych ¢asti regalu je ocel. Ramena 1 pro udrzeni baliku 2 oddéluji prvni pfizemni a
druhé patro jsou oto¢né naklopitelné smérem nahoru do pasivni polohy pod thlem 90° vzhledem
k vodorovné aktivni poloze a zase zpét sklopitelné do vodorovné aktivni polohy 0°. Pfi naklopeni
ramen 1 nahoru tato ramena 1 vyhodn¢€ nezasahuji do spodniho patra, a pfedev§im nesmi prekazet
pfistupu pro uskladnéni baliku 2 do spodniho patra proto, aby mohl byt balik uloZen shora do
prvniho, tj. pfizemniho patra. V pasivni poloze jsou ramena 1 zajiS§téna zaklopkou nebo jinym
vhodnym dostupnym prostfedkem. Ve vodorovné aktivni poloze je kazdé toto rameno 1 podepreno
blize u svého volného konce samostatnou konzolou, tj. prostfedkem 3 pro udrZeni ramene 1
v aktivni poloze, upevnénou na protilehlém pomocném sloupu 13. Na opa¢ném konci jsou ramena
1 pripevnéna prostrednictvim kloubu k hlavnimu nosnému sloupu 12. Na dné prvniho patra byly
misto vyklopnych ramen 1 pevné nosné pficky. Volny konec ramene 1 je vhodné opatfit
prostfedkem, ktery zamezi pohybu ramene 1 do stran, napfiklad hrazdickou zapadajici na/do
konzoly.

Stohovaci regdl ma ramena 1 v jednom patfe funkéné propojena propojovacim prostiedkem 4,
konkrétné transmisni hfideli, viz obr. 2, 8 a 9, tak, Ze 1ze soucasn¢ pohybem této transmisni hfidele
shodn¢ naklapét ramena 1 do aktivni nebo pasivni polohy.

V alternativnim prikladném provedeni je vzdalenost mezi rameny 1, pfipadné¢ nosnymi sloupy
1000 mm, ramena 1 maji v aktivni poloze spolu s ostatnimi nosnymi prvky skladovaci bunky
nosnost do 5000 kg pro udrzeni baliku 2 hutnich profila v jedné skladovaci burice, tj. ve druhém
patfe regalu lze umistit skladovany material maximalné do hmotnosti 5000 kg.

V alternativnim provedeni je aktivni poloha ramen 1 mimé naklopena vuci roviné vodorovné
podlahy pod tihlem 2° a jsou oto¢né o uhel 93° do pasivni polohy, ve které jsou zapfeny o oporu.

Ramena 1 jsou tvofeny uzavienymi profily — jekly a v aktivni poloze jsou podepfena opérmym
prostfedkem 3 pro udrZzeni ramene 1 v této poloze pfipevnénym k hlavnim sloupum tak, aby
ramena 1 setrvala i pfi zaté€zi v aktivni poloze. V alternativnim piikladném provedeni ma stohovaci
regal pouze hlavni nosné sloupy 12, nikoliv protilehlé¢ pomocné sloupy 13.
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V dals$im prikladném provedeni ma regal tfi patra, v kazdém patfe pét vyklopnych ramen 1
vzdalenych po 1 m vzajemné funkéné propojenych transmisni hrideli nebo jinak umisténou pevnou
propojovaci ty¢i. Tento regal umoziuje uloZeni baliku 2 hutnich profili dlouhého 5 m. V kazdém
patfe zvlast’ je mozné ramena 1 shodné manipulovat z pfedni pfistupové strany regalu z jednoho
mista pohybem transmisni hfidele, pfipadné propojovaci tyce okolo zavésnych kloubti ramen 1. Ve
vylepSeném provedeni je kazda tato transmisni hfidel manipulovatelna otocnou klikou 9. V jesté
vylepSeném provedeni je tato transmisni hfidel a s ni 1 ramena 1 polohovatelna prostfednictvim
vacky.

V dalsim vylepSeném provedeni mél regal dvanact pater a jeden spoleény manipulacni prostfedek
5 je uzpisoben pro postupné naklapéni soubori ramen 1 v jednotlivych patrech nad sebou,
umoznujici po uloZeni baliku 2 vzdy ve spodnéjsim patfe odd€lit toto patro od sousedniho hofejsiho
patra ramenem 1 zajiSténym v aktivni poloze a na n¢j ulozit dalsi balik 2, a naopak po odebrani
baliku 2 z hortejsiho patra naklopit v ném umisténé rameno 1 do pasivni polohy pro umoznéni
odbéru dalsiho baliku 2 ze spodnéjsiho patra. Ovladani je elektronické s jedinym elektrickym
pohonem pro cely sloupec, nebo alternativné z divodi poruchovosti a ceny je upfednostnéno
ovladan¢ pouze manualn€, pficemz je umoznén pristup obsluhy k umisténi manualn¢ ovladané
kliky 9, napriklad 1,2 m nad zemi.

Toto zcela mechanicky fizené prikladné provedeni je realizovano na desetipatrovém regalu.
Spole¢ny manipulacni prostfedek 5 pro naklapéni ramen 1 zahmuje v kazdém patfe na propojovaci
prostfedek 4 ve form¢ transmisni hiidele napojené na samostatnou vacku 6, viz obr. 6 a obr. 10,
fetéz 7 otocné¢ napnuty pres zuby ozubenych otoénych kol 8 tak, ze vertikalné zasahuje od
nejnizsiho patra az do vySky nejvyssiho patra, a obousmémeé oto¢nou kliku 9, napojenou pres
pfevod a ozubena kola 8 na fetéz 7, umoznujici otaceni ozubenych kol 8 a pohyb fetézu 7 mezi
patry v obou smérech. Na fetézu 7 je umisténa zapadka 10 uzptisobena pro zapadnuti do vyfezu 11
kazd¢ vacky 6 a pro pootoceni vacky 6 dle sméru pohybu fetézu 7 a tim naklopeni vzajemné
propojenych ramen 1 v pfislusném patfe do pasivni nebo aktivni polohy v zavislosti na sméru
pohybu fetézu 7. Rozsah otaceni klikou 9 a pohybu fetézu 7 je alespori takovy, Ze umoziuje posun
zapadky 10 pres vSechny vacky 6 v jednotlivych patrech.

V jednom prikladném provedeni je klika 9 neodnimatelna po manipulaci a zustava pii bézném
provozu na misté¢. V alternativnim piikladném provedeni zahmuje klika 9 ¢ast neodnimatelnou
napojenou pres prevod a ozubena kola 8 na fetéz 7 a ¢ast odnimatelnou, ktera je pro manipulaci
obsluhou uzpiisobena k nasazeni na neodnimatelnou ¢ast tak, aby bylo mozné prostrednictvim
nasazen¢ odnimatelné ¢asti pohybovat fetézem 7 v poZzadovaném sméru.

Toto provedeni bylo oproti pfedchozim prikladnym provedenim dale vylepSeno tak, Ze stohovaci
regal zahmuje samostatny stojan 14 predrazeny sloupum 12, 13. Regal vtomto pfikladném
provedeni obsahuje 4 patra, Ctyfi svislé hlavni nosné sloupy 12 v jedné fad¢ a Ctyfi svislé jim
protilehlé pomocné sloupy 13 rozmisténé ve druhé fad¢ ve stejnych pravidelnych odstupech tak,
ze sloupy jsou rozmistény v rozich obdélniku, pfiéemz na kazdém z téchto sloupi 12, 13 je
prostfedek 3 pro udrzeni ramene 1 v aktivni poloze, jimz je vy¢nélek sloupu nebo konzola, a kazdé
rameno 1 je v aktivni poloze podepfeno jednim takovym prostfedkem 3 pro udrzeni ramene 1 v
aktivni poloze na hlavnim nosném sloupu 12 a druhym prostiedkem 3 pro udrzeni ramene 1 v
aktivni poloze na protilehlém pomocném sloupu 13, pficemz ramena 1 z kazdé¢ho souboru ramen
1 v daném patfe jsou pevné spojeny propojovacim prostfedkem 4 jimz je transmisni hfidel dale
spojena s vackou 6 v daném patfe umoziujici otaeni spolu s otoénym pohybem vacky 6.
Manipulacni prostfedek 5 pro naklapéni ramen 1 z prechoziho prikladného provedeni je umistén v
Sachté samostatného stojanu 14 do n¢jz jsou z jedné strany pfivedeny transmisni hfidele a z jehoz
opacné strany vystupuje klika 9 pro manipulaci obsluhou.

V dalsim pfikladném provedeni znazornéném na obr. 1, obr. 3 az 5, obr. 7 az 9, je soustava dvou
sousedicich stohovatelnych regalii, ve které jsou manipulacni prostfedky 35 pro naklapéni ramen 1
umistény v Sacht¢ jednoho spole¢ného samostatného stojanu 14. Toto prikladné provedeni bylo
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dimenzovano az na hmotnost jednoho baliku 5 tun, nosnost kazdého ramene 1 byla 1,5 tun. Jako
ochrana proti pfetizeni byla pouzita protiskluzova spojka integrovana v naboji ovladaci kliky.
Pevné Casti klik jednotlivych stohovacich regalu jsou umistény vedle sebe, viz obr. 11, na
pfistupové stran¢ spolecného stojanu 14 a odnimatelna ¢ast kliky 9 je spolecna pro oba stohovaci
regaly, pfenositelna a uzptsobena pro manipulaci obou pevnych ¢asti klik 9.

Aktivni poloha ramen 1 je videalnim pfipadé vodorovna, tj. 0°, ale mize byt alternativné 1
naklonéna az o 30° vzhledem k vodorovné poloze, pokud je zajisténo, ze z ni skladovany material
nemuze vypadnout, napfiklad ze je priklapén smérem k nosnym sloupim. Optimalni rameno 1
jehoz profilem je jekl. Pasivni poloha také nemusi byt svisla 90° vzhledem k vodorovné poloze,
ale muze byt jakakoliv vhodna, ktera umozni neprekazeni pristupu shora do spodniho patra,
napfiklad 85°.

Prostfedkem pro udrZeni ramen 1 v dané poloze jsou v popsanych piikladnych provedenich
zarazka, podpéra, zabrana, vy¢nélek, konzola, ale mohou byt i jejich znamé¢ alternativy slouZzici ke
stejnému ucelu.

Ve vylepSeném prikladném provedeni je na spodni strané volného konce ramene 1 umistén
prostfedek spolupracujici s prostfedkem 3 pro udrzeni ramene 1 v dané poloze, ktery zabrani
pfipadnému vychylovani ramene 1 do stran. Jde napfiklad o tato provedeni: vy¢nélek zapadajici
do otvoru v podpéfe, hrazda tvaru pismene U, do které v aktivni poloze zapadne tvarove
odpovidajici konzola vyc¢nivajici z pomocného sloupu, ktera ma rameno 1 podepirat. Prikladné
provedeni s tvarem zobaku, kde konzola ma tvar hranolu se zkosenymi homimi hranami je
zobrazeno na obr. 12.

Otacenim kliky 9 na pfednim stojanu 14 jednim smérem se pres prevod pohani vertikalni fetéz 7,
ktery se pohybuje nahoru a zapadka 10 zapadne do vyfezu 11 vacky a pootodi ji, viz obr. 10 a 6.

Vacka 6 pohani propojovacim prostiedkem 4, napfiklad transmisnimi hfidelemi sadu ve stejném
patfe naklapécich ramen 1, tak, Ze dojde k naklopeni téchto ramen 1 do pozadované polohy, napf.
aktivni ukladaci polohy, napriklad vodorovné.

V této fazi se proces otaceni kliky 9 pozastavi a muze se se na dané patro polozit balik 2 hutniho
materialu k uskladnéni.

Dalsim otacenim kliky 9 v zapocatém sméru se zapadka 10 umisténa na feté¢zu 7 posouva vyse do
dalsiho patra a asi po 4 az 5 oto¢eni klikou 9 zapadne do vyfezu 11 vacky 6 v tomto vyse poloZzeném
patfe a pootodi s ni, pficemz se opét naklopi ramena 1 dal§iho patra do aktivni, zde vodorovné
ulozné polohy. Tim se zamezi propadnuti dalSiho baliku 2 hutného materialu do nizsiho patra a je
mozné jej uskladnit v nasledujicim vysSim patfe.

Pri otaceni kliky 9 stale stejnym smérem lze takto postupné naklopit ramena 1 kazdého vyssiho
patra do vodorovné polohy a pripadné v ném uskladnit balik 2 az do naklopeni ramen 1 posledniho
nejvyssiho patra do této aktivni ulozné polohy.

Pokud ma byt naopak balik 2 z ulozného prostoru odejmut, vyskladiiovani probiha tak, Zze obsluha
otaci stejnou klikou 9 opacnym smérem. Po vyskladnéni homiho patra se otacenim kliky 9
opacnym smérem ramena 1 zvedaji prostfednictvim zapadky 10 a prislusné vacky 6, ktera zapadne
do vyfezu 11 vacky a pootaci s ni opaCnym smérem. Ramena 1 spojena s hfideli pfes pfevod
v daném patfe se zvednou do neaktivni neskladovaci polohy, zde napfiklad svislé polohy, ¢imzZ se
umozni pristup k nejbliz§imu niz§imu patru. DalSim potacenim se zapadka 10 posunem fetézu 7
posune k vacce 6 nizSiho patra a proces se opakuje. Smér otaceni kliky 9 je mozné zmgénit
v jakékoliv poloze mezi nejniz§im a nejvysSim patrem, tedy neni nutné vzdy dotocit kliku 9 az do
nejhoftejsiho patra pro zménu sméru.
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Stohovaci regal se sklapécimi rameny 1 muze mit ruzny pocet pater, Sitku a vySku skladovacich
bungk, tj. mist pro uloZeni jednoho baliku 2 a riznou délku.

V dalsich prikladnych provedenich mél stohovaci regal osm naklapécich pater a v jiném
pfikladném provedeni m¢l sedm pater. Cim vice pater ma stohovaci regal, tim je 1épe vyuzita
plocha skladovaciho prostoru a stohovaci regal pojme vice zboZi.

Takto jedina klika 9 naklapi ramena 1 v mnoha paterech nad sebou do aktivni, napfiklad
vodorovné polohy a pii opacném pohybu klikou je zase nasledné vraci do neaktivni svislé polohy,
ve které neprekazi pfistupu prenosného zafizeni pro skladovaci material.

V jiném pripadé mohou byt umistény dvé Sachty v jednom stojanu 14 vedle sebe.

Rameny 1 se vzdy pohybuje bez zatiZzeni — az po vyskladnéni daného patra.

Baliky 2 hutniho materidlu mohou byt umistovany a odebirany do/z patfiéné buiky v regalu
prostfednictvim mostového jefabu a automatické traverzy.
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PATENTOVE NAROKY

1. Stohovaci regal pro skladovani baliku hutnich profilii alesponi ve dvou patrech nad sebou
oddélenych alespori dvéma rameny umisténymi ve vzajemnych odstupech pro udrzeni alespori
jednoho baliku (2) v daném patfe, pficemz ramena (1) pro udrzeni baliku (2) ve druhém a vysSim
patfe jsou v sekvenénim poradi po patrech nahoru a v opaéném sekvenénim pofadi po patrech dolu
oto¢n¢ naklopitelna do pasivni polohy umoziujici pristup pro uloZeni jiného baliku (2) do nizsiho
patra shora a do aktivni polohy umoznujici skladovani baliku (2) hutnich profild, a v této aktivni
poloze jsou zajistitelna prostfedkem (3) pro udrzeni ramene (1) v této poloze, vyznadujici se tim,
z¢ stohovaci regal dale zahmuje propojovaci prostiedek (4) vzajemné propojujici soubor ramen (1)
samostatn¢ v ramci kazdého patra a funkéné€ propojeny s manipulacnim prostfedkem (5), kde
manipulacni prostfedek (5) obsahuje v kazdém patfe instalovanou vacku (6) pro nataceni souboru
ramen (1) daného patra, fet¢z (7) otoné napnuty pres zuby ozubenych otocnych kol (8), ktery
vertikaln€ zasahuje od nejnizsiho patra az do vysky nejvyssiho patra, a obousmémeé oto¢nou kliku
(9) napojenou pres prevod a ozubena kola (8) na fet€z (7), umoziujici otaeni ozubenych kol (8) a
pohyb fetézu (7) mezi patry v obou smérech, pfiCemz na fetézu (7) je umisténa mezi patry
vertikaln€ pohybliva zapadka (10) uzpusobena pro zapadnuti do vyfezu (11) kazdé vacky (6) a pro
pootoceni vacky (6) dle sméru pohybu fetézu (7) a tim naklopeni vzajemné propojenych ramen (1)
v prislusném patfe do pasivni nebo aktivni polohy v zavislosti na sméru pohybu retézu (7), pficemz
rozsah otaceni klikou (9) a pohybu fetézu (7) je dostatecny pro umoznéni posunu zapadky (10)
pfes vSechny vacky (6) v jednotlivych patrech.

2. Stohovaci regal podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze klika (9) zahruje ¢ast neodnimatelnou
napojenou pres prevod a ozubena kola (8) na fetéz (7) a ¢ast odnimatelnou, ktera je pro manipulaci
obsluhou uzpiisobena k nasazeni na neodnimatelnou ¢ast tak, aby bylo mozné prostrednictvim
nasazen¢ odnimatelné Casti pohybovat fetézem (7) v poZzadovaném sméru.

3. Stohovaci regal podle naroku 1 nebo 2, vyznalujici se tim, Ze stohovaci regal zahmuje
samostatny stojan (14) pfedfazeny sloupum (12, 13) a alespori dva svislé hlavni nosné sloupy (12)
v jedné fad€ a alespon dva svislé jim protilehlé pomocné sloupy (13) ve druh¢ fad¢ tak, ze sloupy
(12, 13) jsou rozmistény v rozich obdélniku, prficemz na kazdém =z téchto sloupu (12, 13) je
prostfedek (3) pro udrZeni ramene v aktivni poloze, jimz je vy¢nélek sloupu nebo konzola, a kazdé
rameno (1) je v aktivni poloze podepreno alespon jednim takovym prostfedkem (3) pro udrzeni
ramene v aktivni poloze na hlavnim nosném sloupu (12) a alespori druhym prostrfedkem (3) pro
udrZeni ramene v aktivni poloze na protilehlém pomocném sloupu (13), pficemz ramena (1)
z kazdého souboru ramen (1) v daném patfe jsou pevné spojena propojovacim prostfedkem (4),
Jimz je transmisni hfidel spojena s vackou (6) v daném patfe umoziujici vlastni otaceni spolu
s oto¢nym pohybem vacky (6), pficemz spoleCny manipulacni prostiedek (5) pro naklapéni ramen
je umistén v Sacht¢ samostatného stojanu (14), do n¢jz jsou z jedné strany stojanu (14) pfivedeny
transmisni hfidele a na n€jz z opacné pristupové strany stojanu navazuje klika (9) pro manipulaci
obsluhou.

4. Soustava dvou sousedicich stohovacich regalti podle naroku 2 nebo 3, které k sob¢ vzajemné
priléhaji vSemi svymi nosnymi sloupy (12), vyznacujici se tim, Ze jejich manipulacni prostredky
(5) pro naklapéni ramen jsou umistény v Sachté jednoho spoleéného samostatného stojanu (14).

5. Soustava dvou sousedicich stohovacich regali podle naroku 4, vyznaé€ujici se tim, Ze pevné
¢asti klik jednotlivych stohovacich regali jsou umistény vedle sebe na pristupové strang
spole¢ného stojanu (14) a odnimatelna cast kliky (9) je spolecna pro oba stohovaci regaly,
pfenositelna a uzptisobena pro manipulaci obou pevnych ¢asti klik (9).

9 vykresu
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Seznam vztahovych znacek

- Rameno

- Balik

- Prostfedek pro udrZeni ramene v aktivni poloze
- Propojovaci prostiedek

Manipulacni prostfedek pro naklapéni ramen
- Vacka

- Retéz

- Ozubené kolo

9 - Klika

10 -Zapadka

11 -Vyfez vacky

12 -Hlavni nosny sloup

13 -Protilehly pomocny sloup

14 -Stojan
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