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(1) linedrnfho periodického pohybu, na jee
hoZ mechanickém vystupu (2) je upevnén
reflexni optoelekironicky snimad (5), ge=
nerdtor (7? §1#kové modulovaného signdlu

a pPevodnik (12), Reflexni optoelekironice
ky snimad (5) se pohybuje periodicky svou
optickou osou kolmo ke sméru hrany, vye
stupni signdl z reflexniho optoelektronice
kého snimage (5) je v generdtoru (7) §i¥-
kové modulovaného signidlu prevddin na 3i¥e
kov& modulované impulsy, jejichZ st¥fda je
imérnd odchylee :polohy kontrolované hrany
predmdtu (15) od stPedu pracovniho rozsahu
za¥izeni nebo poloze kontrolované hrany
piedmétu (15) v pracovnim rozsahu za¥{zew
ni, Za¥izeni je urSeno ke kontrole polohy
hrany souddsti v automatizovanyjch kontrole
nich stenicich a kontrole polohy goutdsti,
Jejich rozmérd a dplnosti technologickyfch
operaci v automatizované vyrobs,
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Vyndlez se tykd za¥fzeni pro kontrolu polohy hrany pFedmdtu & reflexnfm opto-
elektronickym snimadem, ’ :

V soudasné dobé jsou zndmd za¥izeni pro kontrolu polohy hrany pFedmdtu, u kterfch
je reflexni optoelektronicky snimad umistén konstrukdnd pevnd kolmo ke kontrolované
hrané pFedmitu., Jakmile ge pFedm®t ocitne v odrazném progtoru snimade, méni se jeho vy-
stupni signdl, Tato zmBna je zévisld nejen na poloze hrany pFedmdiu vzhledem k ose snie
made, ale i na vzddlenosti hrany pPedmétu od snimade ve sméru jeho osy, na reflexivitd
povrchu pFedmétu, ddle na teplotd a buzeni snimafe, Nedosiatkem tohoto zndmého zaFizeni
je mald pPesnost a reprodukovatelnost kontroly.

Tento nedostatek odstranuje za¥izeni pro kontrolu polohy hrany pFedmitu s reflex~
nim optoelektronickym snimadem podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivd v tom, Ze na me
chanicky vystup generdtoru linedrniho periodického pohybu je upevnén reflexni optoelek~
tronicky snima&, jeho¥ optickd osa je kolmé ke smru pohybu mechanického v¥stupu gene-
rédtoru linedrniho periodického pohybu; kontrolovand hrana pfedmétu je kolmd ke smSru
pohybu mechanického vystupu tohoto generdtoru .i k optické ome reflexniho optoelekiro-
nického snimade a leZi ve sméru optické osy reflexnfho optoelekironického snimade ve
vzddlenosti jeho pracovni oblasti, Vystup reflexniho optoelektronického snimade je spo=-
jen se vstupem zesilovade, jehoZ vystup je spojen s moduladnim vstupem generdtoru SiYe
kové modulovaného signdlu., Vystup tohoto generdtoru je spojen s 5i¥kovE impulsnim vetu-
pem p¥evodniku, pFidemZ s vyhodou je k vystupu zesilovade p¥ipojen svym m&Ficim vstupem
indikdtor polohy p¥edmStu., Synchronizadni vstup indikdtoru polohy pFedmétu je spojen se
gynchronizaénim vystupem generdtoru linedrniho periodického pohybu. Synchronizadni vstup
generdtoru Si¥kové modulovaného signdlu je s vyhodou spojen se synchronizadnim vystupem
generdtoru linedrniho periodického pohybu.

Hlavni vyhodu za¥izeni podle vyndlezu je vysokd dosaZitelnd pFesnost a reproduko-
vatelnost polohy hrany p¥edmétu vzhledem ke stfedni poloze osy reflexniho optoelekiro-
nického snimage, Tyto vyhody vyplyvajl z nezdvislosti kontroly na reflexivité povrchu
pfedmEtu, nezdvislosti na teplotd a buzeni snimale a v daném pracovnim rozsahu také na
nezdvislosti kontroly na vzddlenosti pFedmdtd od snimade ve smdru jeho osy.

Princip &innosti zaPizeni podle vyndlezu je zndzornén na obr. 1.

K mechanickému vystupu 2 generdforu 1 linedrniho periodického pohybu je pFipevnén
svou osou kolmo ke sméru pohybu reflexni optoelektronicky snimad 5. Generdfor 1 linedr-
niho periodického pohybu je umistén tak, aby smdr pohybu jeho mechanického vystupu 2 i
oga reflexniho optoelektronického snimade 5 byly kolmé ke kontrolované hrand 16 pedmé-
tu 15 a soudasné tak, aby kontrolovand hrana 16 pfedmétu 12'1e§e1a ve sméru osy reflexe
niho optoelektronického snimade 5 v jeho pracovnim rozsahu. X vystupu reflexniho opto-
elektronického snimafe 5 je pripojen vstup zesilovale 6, k jehoZ vistupu je p¥ipojen
moduladni vatup 8 generdtoru 7 Si¥kové modulovaného signdlu, K vyistupu generdtoru 1
§ifkové modulovaného signdlu je p¥ipojen $i¥kové impulsni vstup 13 pFevodniku 12, Ve
vyhodném provedeni je zaFizeni opatfeno indikdtorem 17 polohy pFedmétu 15, JehoZ syn-
chroniza&ni vatup 13 je pFipojen k synchronizanimu vystupu 3 generdtoru 1 linedrnfho
periodického pohybu a jehoZ mE¥iei vstup 18 je pFipojen k vystupu zesilovade 6, Indi~
kdtor 17 polohy pFfedmitu 15 je opat¥en nulovacim v¥stupem 20 a nastavovacim vystupem
21. Vyhodné je také propojeni synchronizadniho vystupu 3 generdtoru 1 linedrné perio-
dického pohybu se synchroniza&nim vetupem 9 generdtoru 7 §iFkovd modulovaného signdlu.
P¥i pFevodu §iFkové modulovaného signdlu na signdl analogovy je pPevodnik 12 5iFkové
analogovy prevodnik, PFi pPevodu 8i{¥kové modulovaného impulsniho signdlu na signdl $is-
licovy je pPevodnik 12 SiFkové &islicovy pFevodnik, pFfitom je s vyhodou taktovaci vstup
14 pFevodniku 12 spojen s taktovacim vystupem 4 genmerdtoru 1 linedrnfho periodického
pohybu. Ve vyhodném provedeni je nulovaci vistup 20 indikdtoru 17 polohy pFedmdtu 15
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spojen 8 nulovacim vetupem 10 generdtoru 7 5ifkové modulovanych impulsi a nastavovaci
vistup 21 indikdtoru 17 polohy p¥edmdtu 15 je spojen s nastavovacim vetupem 11 generd-

v v

toru 7 Sifkové modulovanfch impulsé,

Vyhodné provedeni generdtoru 7 $iPkové modulovanych impulsi je zndzorndno na obr.
2, Generdtor 7 5ifkové modulovanych impulstt je v tomto vihodném provedeni tvoFen vazebe
nim &lenem 22 st¥idavé sloZky, jehoZ vatup je soulasnd moduladnim vstupem 8 generdtoru
7 8irkové modulovanyeh impulsd a jeho¥ vistup je spojen se vstupem kompardtoru 23 pri~
chodu nulou. Vystup kompardtoru 23 prichodu nulou je vystupem generdtoru 7 Si¥kové mo=
dulovanych impulsd. S vyhodou je mezi v¥stupem kompardtoru 23 prichodu nulou s vystupem
generdtoru 7 $Ifkov& modulovanych impulsii zapojen svim §i¥kové impulsnim vstupem 25 a
svym vystupem fdzovy demoduldtor 24, jehoZ synchronizadni vstup 26 je spojen se syn-

oM

chronizadnim vstupem 9 generdtoru 7 §i¥kové modulovanych impulsd,

Vyhodné provedeni generdtoru 1 linedrniho periodického pohybu je zndzorndno na
obr. 3. Vystup generdtoru 27 impulsd je spojen se vastupem d8lile 28 a taktovacim vj~-
stupem 4 generdtoru 1 linedrniho periodického pohybu. Vystup d8lile 28 je spojen se
vstupen integrdtoru 29 a se synchronizadnim vystupem 3 generdtoru 1 linedrniho perio-
dického pohybu. Vystup integrdtoru 29 je spojen se vstupem elektromechanického linedr
niho prevodniku 30, jehoZ vystup tvori mechanicky vystup 2 generdtoru 1 linedrnfho pe~
riodického pohybu.

Hlavni princip &innosti za¥izeni podle vyndlezu spoéivd v tom, e reflexni optoe
elektronicky snima€ 5 vykondvd na mechanickém v¥stupu 2 generdtoru 1 linedrné periodic-
kého pohybu linedrni periodickyj pohyb kolmo ke kontrolované hrand pYedmitu 15. Jestli=
Ze se nachdzi kontrolovand hrana 16 pF¥edmétu 15 v pracovnim rozsahu za¥izeni, prochdzi
svételny paeprsek, vysilany reflexnim optoelektronickym snimadem 5, po &dst periody je-
ho pohybu mimo pFedmdt 15 a po 8dst periody dopadd na pPedmdt 15 a odrdZi se zpdt do
reflexntho optoelektronického snimade 5. Podle toho, zda se svételny paprsek, vysilany
z reflexniho optoelektronického snimale 5, odrd#f od pFedmitu 15 nebo prochdzi mimo
predmdt 15, méni se velikost signdlu na vystupu reflexniho optoelektronického snimade
5 a nédsledné po zesileni na vystupu zesilovade 6. Podle &asového pribdhu signilu na
vystupu zesilovade 6 vytvdPi generdtor 7 §i{¥kové modulovaného signdlu §i¥kovd moduloe
vané impulsy, jejich¥ st¥ida je Um3rnd pomSru doby, kdy se paprsek z reflexniho opto=-
elektronického snimade 5 odrd%i od pFedmdtu 15 a doby, kdy prochdzi mimo predmSt 15.
JestliZe se nachdzi pfedmét 15 v takové poloze, Ze paprsek vysilanj z reflexnfho opto-
elektronického snimade 5 dopadd na jeho kontrolovanou hranu 16 prdvé v okam¥iku, kdy
ge reflexni optoelektronicky snima& 5 nachdzi ve stFedni poloze svého pohybu, je stii-
da §i¥kové modulovanych impulsi na v¥stupu generdtoru 7 &ifkové modulovaného signdlu
rovna jedné, JestliZe se pFfedmSt 15 z této st¥edni polohy vychfli na jednu nebo druhou
stranu rovnobd#né s osou sméru pohybu mechanického vystupu 2 generdtoru ) linedrniho
periodického pohybu, zvEtS{ nebo zmenSi se st¥ida §i¥kovd modulovanych impulsd v pra-
covnim rozsahu za¥izeni podle vyndlezu Umdrnd vyjchylce polohy. V pi#ipadd, %e se pred-
mét 15 vyehyli ve sméru osy pohybu mechanického vistupu 2 generdtoru 1 linedrniho perioe
dického pohybu na jednu, popiipadé na druhou stranu tak, Ze paprsek vysilany z reflexnie
ho optoelektronického snimade 5 prochdzf po celou periodu pohybu tohoto snimade mimo
pfedmdt 15, pop¥ipadé se od pFedmdtu 15 po celou periodu pohybu tohoto snimade odra¥d,
le?d kontrolovand hrana 16 pPedmStu 15 mimo pracovni rozsah za¥izeni podle vyndlezu
a generdtor 7 8i{Fkové modulovaného signdlu nemiZe ddle pFifazovat poloze kontrolované
hrany 16 predmétu 15 st¥idu 5iFfkovd modulovenych impulsd na vystupu generdtoru 7 Bife
kové modulovaného signdlu. Polohu kontrolované hrany 16 pPedmétu 15 mimo pracovni roze
sah za¥izeni indikuje ve vyhodném provedeni indikdtor 17 polohy pFedmétu 15, na jeho%
méFici vstup 18 je piivddén signdl z vistupu zesilovade 6. Jestli%e bShem periody po-

hybu reflexniho optoelektronického snimade 2 nedojde k odrazu paprsku od predmétu 15,
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je cely pYedmdt 15 mimo pracovni rozsah zai¥izeni a informace o této skutednosti je na
nulovacim v¥stupu 20 indikdtoru iz polohy pfedmétu 15. JestliZe naopak nedojde bdhem
celé periody pohybu reflexniho optoelektronického snimade 5 k pYeruSeni odrazu paprs-
ku od piedmétu 15, je cely pFedmét 15 v pracovnim rozsahu zarizeni, aviek kontrolova~
nd hrana 16 je mimo nebo na hranici pracovniho rozsahu. Informace o této skutednosti
je na nastavovacim vystupu 21 indikdtoru 17 polohy p¥edmétu 15. Informace o trvéni pe-
riody pohybu reflexniho opfoelektronického snimade 5 se p¥ivdd{ na synchronizadni
vstup 19 indikdtoru 17 polohy pFfedmétu 15 ze synchroniza&niho vystupu 3 generdtoru 1
linedrnfho periodického pohybu. Ve vyhodném provedeni, kdy nulovaci vystup 20 a na-
stavovaci vystup 21 indikdtoru 17 polohy pfedmStu 15 spojeny s nulovacim vstupem 10

a nastavovacim vstupem 11 generdtorn 7 Sifkové modulovaného signdlu, mi¥e indikdtor
17 polohy pF¥edmétu 15, v pF¥ipad® polohy kontrolované hrany 16 pFedmétu 15 mimo pra-
covnf rozsah za¥izeni, blokovat $innost 3i¥kové modulace a nulovat nebo nastavovat V-
stup generdtorn 7 Si¥kové modulovaného signdlu. JestliZe je st¥ida Sifkové modulova-
nych signdli na vystupu generdtoru 7 $i¥kové modulovaného signdlu urfena pouze na zd-
kladé poméru doby, kdy paprsek z reflexniho optoelektronického snimade 5 prochdzi mi-
mo pfedmét 15 a doby, kdy se od pFedmdtu 15 odrdZi, obsahuji tyto impulsy informaci o
velikosti vychyleni kontrolované hrany 16 predmétu 15 od stfedu pracovaniho rozsahu za-
¥izeni. To md za disledek, e kontrolované hrané 16 pFedm®tu 15 zprava vychflené od
gt¥edu na jednu stranu se pFi¥adi stejnd st¥ide jako kontrolované hrand 16 predmétu
15 zleva vychflené na opaénou stranu. Ve vyhodném provedeni, kdy je synchronizaini
vetup 9 generdtoru 7 SiFfkové modulovaného signdlu spojen se synchronizaénim vystupem
3 generdforu 1 linedrniho periodického pohybu piivddi se do generdtorn 7 S$iFkové mo=-
dulovaného signdlu informace o fdzi pohybu reflexniho optoelektronického animafe 5.
PF{ 8iFkové modulaci potom gemerdtor 7 §i¥kovE modulovaného signdlu rozpoznd, zda od-
raz paprsku reflexniho optoelektronického snimale 5 doleva nebo doprava, popiipadé

zda vznikl pfi vychy¥leni reflexniho optoelektronického snimale 5 doleva nebo doprava
od stfedu pracovniho rozsahu. Tim se dosdhne toho, Ze v ka%dé poloze kontrolované
hrany 16 pfedmftu 15 se pf¥ifadi jedna a pouze jedna gtiida $ifkov& modulovanych ime
pulsd na v¥stupu generdtoru 7 §ifkoveé modulovaného signdlu bez chledu na to, zda jde

o kontrolovanou hranu 16 p¥edmétu 15 zprava nebo zleva, Jestlife je pFrevodnik 12 S{¥-
kov8 analogovy pFevodnik, pYevddi se 3iFfkové modulovany impulsni signdl z vy¥stupu ge=
nerdtoru 7 §i¥kové modulovaného signdlu do 8islicové formy. PFiftom vyhodny je pFevod

g vyuZitim taktovacich impulsi, piivédénjch na taktovaci vatup 14 pfevodniku 12 z take
tovaciho vystupu 4 generdtoru 1 linedrniho periodického pohybu. Kmitodet taktovacich
impulsd je celym ndsobkem kmitoStu pohybu mechanického vystupu 2 generdtoru 1 linedr-
niho periodického pohybu, takZe taktovaci impulsy rozdéluji periodu pohybu reflexniho

opboelektronického snimale 5 na cely pevny podet stejnfch dasovych ldseki.

P#i vfhodném provedeni generdtoru 7 §i¥kové modulovaného.signdlu je nejd¥ive na
vazebnim &lenu 22 st¥idavé slofky odstranéna ze zeaileného vystupniho gigndlu reflex
niho optoelektronického snimade 5 stejnosmdrnd sloZka, takfe st¥edni hodnota signdlu
na vystupu vazebniho &lenu 22 st¥idavé slofky je nulovd, St¥idavd slofka signdlu se
pfevede na §iF¥kové modulované impulsy kompardtorem 23 prichodu nulou, ktery pFifazuje
zdpornym hodnotdm st¥fdavé slo¥ky jednu droven impulsi a kladnym hodnotdm st¥idavé
slo¥ky druhou droven impulsd, Pou¥itim vazebniho Elenu 22 gtiidavé sloZky se vyloudi
vliv okolnfho svdtla na reflexni optoelektronicky snimal 5 & potla&i se vliv reflexi-
vity pPedmétu 15. Ve vyhodném provedeni generdtoru 7 $ifkové modulovaného signdlu je
féze $1¥kovd modulovanych impulsd, pFivddénjch z kompardtoru 23 prichodu nulou ve fé-
zovém demoduldtoru 24 porovndvidna s fdzi synchronizadniho signdlu pFivddéného ze syne
chronizaéniho vystupu 3 generdtoru 1 linedrniho periodického pohybu. JestliZe kladnd

w v

hrana $ifkové modulovanych impulsd leZf v jedné piilperiodé synchronizadnich impulsf,

v o

§{fkové modulované impulsy prochdzeji na vystup generdtoru 7 Sifkové modulovaného gig-



<A

G5 273270 Bl 4

nélu beze zmény, jestli¥e leZ{ kladnd hrana $i¥kovd modulovanych impuls® ve druhé pile

e

periodé synchroniza&nich impulsd, prochdzeji 8i¥kové modulované impulsy na vystup ge=
nerdtoru 7 8{¥kové modulovaného signdlu insertovdny. Ve vyhodném provedeni generdtoru
1 linedrniho periodického pohybu generuje generdtor 27 impuls taktovaci impulsy a kmi=-
todet taktovacich impulsd je vydSlen v ad1idi 28. Na vfstupu délide 28 jsou dvoupola=-
ritni symetrické impulsy se st¥idou jedna. Integraci t8chto impuls® vznikd na vystupu
integrdtoru 29 trojihelnikovy signdl, ktery je pFivédén v elektromechanickém linedre
nim pfevodniku 30 na linedrni pohyb mechanického vistupu 2 generdtoru 1 linedrniho pe=

riodického pohybu,

Generdtor 1 linedrniho periodického pohybu miZe byt také tvo¥en kompardtorem s
hysterezi a integrdtorem 29 zapojenymi v uzavPené smySce a elektromechanickym linedr~
nim pievodnikem 30, p¥ipojenym svim vstupem k vystupu integrétoru 29. MiZe byt také
tvo¥en rotaénim motorem a rotadné linedrnim p¥evodnikem. Jeho mechanicky v¥stup 2 mi~
Ze vykondvat linedrni periodickf pohyb sinusovy nebo trojthelnikovy. Generdtor 7 8if-
kové modulovaného signdlu md¥e byt také tvo¥en rotadnim motorem a rota¥nd linedrnim
pPevodnikem, ) ’

Generdtor 7 8ifkové modulovaného signdlu miZe byt také vytvoren kompardtorem s
rozhodovaci drovni ¥izenou podle vystupu vrcholového detektoru. Jako ¥{¥kov¥ analogo-
vy pFfevodnik mi¥e bft vyuZit magnetoelektricky znadkovy mé¥ici p¥istroj. Pro zachovde

v

ni pfesnosti kontroly musi byt drovnd Si¥kové modulovanych impulsf stabilizovdny, Ja-
ko 5irkové &islicovy pFevodnik mi¥e byt vyuZit poditad, Indikdtor 17 polohy p¥edmdtu
15 miZe byt tvoren dvéma kompardtory s rozhodovacimi tirovndmi odpovidajicimi minimdl-
ni drovni vystupu zesilovafe 6 p¥l odrazu paprsku z reflexniho optoelekironického sni-
made 5 od pfedmdtu 15 a maximdlni drovni vistupu zesilovade 6 pPi prichodu paprsku

s &idla reflexniho optoelektronického snimade 5 mimo pPedmdt 15 a ddle logickymi obe
vody. Jako reflexni optoelektronicky snima& 5 miZe byt pouZit hybridni nebo monolytice
k¥ integrovany obvod nebo také reflexni snimad, vytvoYenj ze svétlovodnych vldken. M~
Ze byt pou¥it snimad, u kterdho se paprasek vysilany vracl po odrazu od pPedmdtu 15 po
stejné drdze i snimag, u kterého se paprsek po odrazu od pFedmdtu 15 nevraci k reflex~
nimu optoelektronickému snimaéi 5 po drdze odli¥né od drdhy paprsku ze snimade vysila-
ného, Fdzovy demoduldtor 24 miZe vyhodnocovat fézi signdlu na svém §i¥kové impulsnim
vatupu 25 podle polohy kladné nebo zdporné hrany nebo také podle Grovnd tohoto signdlu
v krajni poloze pohybu reflexniho optoelektronického snimade 5. Generdtor 27 impulst
miZe byt spoledny pro vét3i po¥et za¥izeni. Jako integritor 30 miZe byt pouzita dolni
propust prvniho nebo druhého Fddu.

Zatizeni podle vyndlezu je vhodné ke kontrole polohy hran souddsti, predevdim vy~
8t¥iZkd v automatizovanych kontrolnich stanicich., Je také vyuZitelné k p¥esné kontrole
polohy soudsti, jejich rozmérd a Gplnosti provedenfch technologickjch operaci v auto-
matizované vyrobd. Ddle je vyu¥itelné ke konirole polohy rozhrani na povrchu pPedmdti
g rdznou optickou odrazivosti.

PREEDMET VYNALEZU

1. !

Za¥izeni pro kontrolu polohy hrany pFedmdtu s reflexnim 6ptoelektronickim snima-
dem, vyznadujici se tim, Ze na mechanickém vystupu (2) generdtoru (1) linedrnfho pe~
riodického pohybu je upevn®n reflexni optoelektronicky snima& (5), jeho¥ optickd osa
je kolmd ke sméru pohybu mechanického v¥stupu (2) generdtoru (1) linedrniho periodice
kého pohybu, pFifem# kontrolovand hrana (16) pYedmitu (15) je kolmd ke sméru pohybu
mechanického vystupu (2) tohoto generdtoru (1) i k optické ose reflexniho optoelektro-
nického snimade (5) a le#i ve smdru optické osy reflexnfho optoelektronického snimade
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(5) ve vzddlenosti jeho pracovni oblazti a ddle vy¥stup reflexniho optoelektronického
snimae (5) je spojen se vstupem zasilovade (6), jehoZ v¥stup je spojen s moduladnim

» rN

vetupem (8) generdtoru (7) §i¥kové modulovaného signdlu, vystup generdtoru (7) Fi¥kové
modulovaného signdlu je spojen g 3{¥kové impulsnim vstupem (13) pFevodnilm (12), pPie
gem¥ s vihodou je k vystupu zesilovade (6) p¥ipojen svym mE¥icim vstupem (18) indikd-
tor (17) polohy predm8tu (15), jehoZ synchronizadni vatup (19) je spojen se synchro=~
nizaénim vystupem (3) generdtoru (1) linedrniho periodického pohybu a ddle s vyhodou

gynchronizaéni vetup (9) generdtoru (7) 3ifkové modulovaného signdlu je spojen se syn~
chronizadnim vystupem (3) generdtoru (1) linedrniho periodického pohybu.

2,
Za¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze pFevodnik (12) je 5iF¥kovE analogo-~
vy prevodnik,

3.

Za¥{zeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze pYevodnik (12) je 3{¥kové &islico-
vy pFevodnik, pPifem? s vyhodou taktovaci vetup (14) pPevodniku (12) je spojen s take
tovacim vystupenm (4) generdtoru (1) linedrniho periodického pohybu.

4’

Za¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, ¥e nulovaci vystup (20) a nastavovaci
vystup (21) indikdtoru (17) polohy pPedmdtu (15) jsou s vyhodou spojeny & nulovacim
vetupem (10) a nastavovacim vatupem (11) generdtoru (7) SiFkové modulovaného signdlu.

5.

Za¥izeni podle bodu 1, vyznadujiei se tim, Ze generdtor (7) 3i¥kové meodulovaného
signdlu je tvoPen vazebnim &lenem (22) st¥idavé sloZky a kompardtorem (23) prlchodu
nulou, p¥ifem¥ moduladni vstup (8) generdtoru (7) Si¥kové modulovaného signdlu je spo-
jen se vgtupem vazebniho Slenu (22) gt¥i{davé slofky, jehoZ vistup je spojen se vatupem
kompardtoru (23) prichodu nulou a vystup kompardtoru (23) prfichodu nulou je spojen s

- o

vystupem generdtoru (7) 5i¥kové modulovaného signdlu, p¥ifemZ s vfhodou je mezi vystupem
kompardtoru (23) priichodu nulou a vy¥stupem generdtoru (7) 3i¥kovd modulovaného signdlu
zapojen svym SiFkové impulsnim vstupem (25) a svym vystupem fizovy demoduldtor (24),
jehoZ synchronizaéni vstup je spojen se synchronizadnim vstupem (9) generdtoru (7) 3i¥-

kové modulovaného signdlu,

6.

Za¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze generdtor (1) linedrniho periodice-
kého pohybu obsahuje generdtor (27) impulsd, jehoZ v¥stup je spojen jednak se vstupem
délide (28) a také s taktovacim vystupem (4) generdtoru (1) linedrniho periodického
pohybu, vy¥stup d8lide (28) je spojen se vstupem integrdtoru (29) a také se synchroni-
zadnim vystupem (3) generdtoru (1) linedrniho periodického pohybu, vystup integritoru
(29) je spojen se vsiupem elektromechanického linedrniho prevodniku (30), pFifem% vy~
stup elektromechanického linedrniho p¥evodniku (30) tvoFi mechanicky vystup (2) gene~
rédtoru (1) linedrniho periodického pohybu.

1 vykres
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