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Zplsob a zafizeni pro ziskdvani minerdlnich
vidken z termoplastického materidlu s vysokym

bodem téni

Pti zplisobu vyroby minerdlnich vidken odstfedovinim z
proudu (1) roztaveného materidlu na vilcich (3, 4, 5, 6) s
vodorovnymi osami, se optickfm méfenim urluje poloha
proudu (1) ve svislém i vodorovném sméru. Zafizeni pro
provadéni zplisobu sestdv4 ze stroje na taZeni vldken s néko-
lika vélci (3, 4, 5, 6) a obsahuje alespoii jeden opticky po-

rovnévaci &len (11).
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Zpusob a zarizeni pro ziskdvani minerdlnich vliken z termo-
plastického materidlu s vysokym bodem tani

Oblast techniky

Vynalez se tyka zplsobl vyroby mineralnich vladken, pr¥i kte-
rych roztaveny material padd na obvod rotoru, ktery ma prib-
liZné vodorovnou osu a ktery rozdéluje roztaveny material na
ostatni rotory, pfi¢emZ rotory tvori vlakna odstiedovanim.
Vetahuje se zejména na tvorbu mineralnich vin zaloZenych na
skelnych kompozicich nebo na bazi vysokopecni strusky nebo
Cedic¢e, zplsoby popsanymi zejména v Evropskych patentovych
spisech EP-A-0 167 508 nebo EP-A-0 059 152.

Dosavadni stav techniky

V uvedenych zplsobech je dulezité #idit polohu dopadu proudu
roztaveného materidlu na prvni vdlec a za timto udelem je
treba ovladat polohu nejen v tangencidlnim sméru rotordi, kde
poloha ovliviiuje v$echny nasledujici dopady na néasledujici
rotory, ale také v axidlnim sméru. Na této posledni poloze
zavisi dva jevy. Pri stacionarnim procesu neni teplota roto-
rd v axidlnim sméru homogenni, roztaveny materidl znacéné
zahtivd oblast dopadu, zatimco pfilehlé oblasti zistévaji
éhladnéjéi, a to ma& za nasledek, Ze nekontrolovany posun
prislusné oblasti cohlazuje roztaveny materidl, a to na kaz-
dém rotoru, a méni vyrazné a rychle podminky taZeni vlaken.
Je proto podsfatné, aby se posuny tohoto typu provadély pri
kontrole a rizeni obsluhou stroje.

Periodicky posun oblasti, kde zUstava roztaveny mate-
rial, ma vsak uréitou vyhodu, nebot dovoluje, aby se perio-
dické opotrebeni povrchu rotoru rozdélilo na celou délku
sméru osy. V téchto podminkdch je podstatné presné znat po-
lohu roztaveného materidlu v prostoru. Toto je' podminka,
ktera je potrebnd pro fizeni této polohy. .

Zpisoby optického méfeni na proudu roztaveného mate-




rialu, Kktery padd na stroj na tazeni vlaken, jsou znamy.
Nékteré z nich se vztahuji na urc¢ovani a stabilizaci polohy
proudu roztaveného materidlu, urcéeného pro vytvareni vlaken
primym foukdnim roztaveného materialu. Navrzeny zplisob vyzZa-
duje, aby bylo mozZné pozorovat prislusny proud ve sméru osy,
coZz je v uvedeném zplusobu moiné, protoie proud Jje vyrazné
ohyban a dokonce mizi v prfesném okamZiku, ve kterém horék,
jehoZz osa je na uvedeny smér rovni, vytvari vlakna.

V  Jjinych zplsobech je na stroji pro tazeni vlaken
proud roztaveného materidlu pozorovan Xamerou typu s vazbou
nabojem (CCD), s cilem zndt $i¥ku svislého proudu, zatimco
detektory zareni jsou pouzity pro méreni jeho rychlosti. Ty-
to dvé miry jsou provaddény s cilem vypo&itavat prutok mate-
ridlu.

Odbornikovi v oboru je také znamo pouziti kamer CCD
pro uréovani polohy predmétil a dokonce vzhledem k mechanic-
kym, elektrickym a informaénim systémim ridit relativni po-
lohu nebo jeji relativni posun. Pro tento ucel byly také
skute¢né vyvinuty optoelektrické systémy.

Vynalez si klade za tkol vytvorit zpusob uréovani re-
lativni polohy proudu roztaveného materidlu ve vztahu ke
stroji na taZeni vlaken, ktery by byl pfesny a spolehlivy
a nezdvisly na poruchdch pri vyrobé.

Zpusob a zarizeni pro méreni podle vynalezu musi také
umoznovat rizeni relativni polohy proudu roztaveného materi-
dlu ve vztahu ke stroji na tazeni vlidken tak, aby bylo bud
konstantni, nebo bylo ménéno rizenym zpusobem.

Spis DD-B-292 439 navrhuje stabilizaci relativni po-
lohy volné padajiciho roztaveného proudu, a stroj na tazZeni
vlaken obsahujici Q podstaté foukaci trysku, kterd pusobi
vodorovné, t.j. kolmo na pUvodni smér proudu. To mé& za na-




sledek, Ze na vystupni poproudové strané trysky je veskery
materidl unésen vodorovné, a Ze je tak mozné provadét optic-
ké pozorovani zespodu nahoru, ke konci proudu. Spis tak po-
pisuje systém, v némZ je obraz proudu roztaveného materialu
ziskany detektorem pripojenyn ke stroji na tazeni vldknenm
prostfednictvim pozorovaciho systému, udriovan fixni ve
vztahu k detektoru plisobenim mechanickych prostredku, které
posouvaji stroj na taZeni vlaken.

Systém podle spisu DD-B-292 439, obsahujici detekéni
prostfedky pro detekci polohy proudu roztaveného materidluy,
a prostredky pro stabilizovéni vzdjemné polohy ve vztahu ke
stroji na tazeni vléken, je velmi specificky pro prisluény
zpusob taZeni vldken. NemiZe byt extrapolovdn na stroj, kde
materidl ndsledné padd na nékolik otaddejicich se valecl, je-~
JichZ pribliZné vodorovné osy jsou vzadjemné spolu rovnobéz-
né.

Opticka metoda vyhodnocovadni proudu materidlu béhem
Jeho padéni na stroj na taZeni vlaken, ktera je v podstaté
urcena pro méreni prutoku, je popsdna napfiklad v Evropské
patentové prihlasce EP-A-479 676. Linearni kamera, znama jaf
ko CCD (Charged Coupled Device - zafizeni s vazbou nabojem), |
S vodorovnym smérem méfeni, pozoruje proud roztaveného mate-
rialu, a v zafizeni jsou umistdny dva detektory zareni jeden
nad druhym a se vzdjemnym odstupem, ktery je presné znam.
Jsou provadéna méreni jednak 3i¥ky proudu a jednak doby,
ktera oddéluje nédsledny prichod charakteristického znaku
pred kaZdym ze dvou detektorl. Toto posledni mérfeni poskytu-
je rychlost, a prvni méfeni poskytuje udaj o Ffezu, a oba
kombinované prvky tak udavaji pritoéné mnoZstvi materidlu
v padajicim proudu.

Podstata vyndlezu
Podstatou vyndlezu je zplsob ziskavdni mineralnich vlaken

z termoplastického materidlu s vysokym bodem tani, spo&iva-




jici v taveni uvedeného materidlu a jeho rozdélovani v roz-
taveném stavu ve formé proudu na rototr stroje na tazeni
vladken, ktery miZe obsahovat nékolik rotoru, pric¢em:z zpusob
se podle vynadlezu vyznac¢uje tim, Ze poloha proudu vzhledem
k rotorum je urc¢ovdna jednak primo ve sméru, ktery je prib-
lizné kolmy na svislou rovinu proudu, a jednak ve vodorovném
sméru v podstaté rovnobéiném se svislou rovinou proudu, a to
bud uréovanim polohy dopadu proudu na prvni rotor z optické-
ho méfeni provddéného na samotném proudu, nebo primo mére-
nim polohy uvedeného materidlu v roztaveném stavu na obvodé
jednoho z rotoru.

S vyhodou 3je poloha proudu ve sméru, ktery je prib-
lizné kolmy na svislou rovinu proudu, je uréovéna optickym
pozorovanim samotného proudu. Naproti tomu se urdovani polo-
hy bodu dopadu proudu na prvnim rotoru z optického méreni na
proudu samotném ve vodorovném sméru Vv podstaté rovnobéiném
se svislou rovinou proudu se provadi vypoctem jednak vysled-
ku optického méreni a jednak zndmé polohy zacdteéniho bodu
proudu.

KdyZ stroj na taZeni vldken obsahuje nékolik rotoru,
a vykondava se méreni polohy materidlu v roztaveném stavu,
provadi se toto méfeni s vyhodou na prvnim nebo druhém roto-
ru na tazZeni vladken, a tak s vyhodou optickym pozorovanim,
pricemz optickd pozorovéni se vykondvaji kamerami CCD.

Podle vyndlezu je 99$1edek urc¢ovani relativnich poloh
proudu pouZit pro ¥izeni polohy bodu dopadu proudu na prvni
rotor a vysledek urcéovani relativni polohy proudu v jednom
sméru je pouzit pro rizeni relativniho posunu proudu a stro-
je na tazeni vlaken ﬁfibliéné ve stejném sméru. Ddle je po-
uzito optické pozorovani obvodu rotoru, které uréuje sirku
roztaveného materidlu na rotoru.

Vyndlez se ddle vztahuje na zarizeni pro ziskavani




minerdlnich vlaken z roztaveného termoplastického materialu,
obsahujici tavici pec, prostredky pro rozdélovani proudu
roztaveného materidlu, a rotory urcené pro rozdélovani roz-
taveného materidlu a/nebo pro odstredovani vldken, obsahuji-
ci zejména opticky pozorovaci ¢len, snimajici priblizZné tvo-
rici ¢aru jednoho z rotorld, a ddle opticky pozorovaci ¢len
sledujici pribliZné kolmou primou c¢ast, souasné kdyZ proud
roztaveného materidlu a tvorici ¢dra rotoru jsou snimany
prvnim optickym pozorovacim c¢lenem.

Optické pozorovaci ¢&leny tvori &ast CCD kamer a bud
jsou ¢leny pro rozdélovdani proudu roztaveného materidlu
opatfeny prostredky pro posun ve smérech, které jsou prib-
liZné rovnobéiné se sméry snimdni optickych pozorovacich
¢lenl, nebo je to stroj na taZeni vldken, ktery je jimi vy-
baven, priéemZ v obou pripadecj tyto prostredky pusobi ve
smérech, které jsou pribliZzné rovnobéiné se sméry snimani
optickych pozorovacich &lenti. Dale ridi elektricky a/nebo
elektronicky systém posouvaci prostredky v zavislosti na
udajich poskytovanych optickymi pozorovacimi ¢&leny.

Prehled obrdzkl na vvkresech

Vyndlez je bliZe vyéﬁétlen v nasledujicim popisu na prikladé
provedeni s odvolanim na pripojené vykresy, ve Kkterych zna-
zorfiuje obr.l zarizeni na taZeni vldken s prvni variantou
systémi podle vyndlezu, obt.z schema jiné varianty, obr.3
schema kamery chrdnéné v 1loZném zafizeni, obr.4 schema za-
rizeni podle vyndlezu s posuvem stroje na taZeni vléaken,
obr.5 digram zdaznamu méreni polohy proudu bez regulace polo-
hy a obr.6 diagram zaznamu méfeni polohy s regulaci polohy.

Priklady provedeni vynalezu

V zarizeni schematicky zndzornéném na obr.l1l se lije prouq
1l roztavené minerdlni hmoty 2, jako horniny nebo strﬁsky, na
vnéjsi povrch jednoho ze rady ocelovych kotouéu 3, 4, 5
a 6, otdcejicich se rychlosti pribliZné 2000-10 000 otacek




za minutu okolo os, které jsou pribliZné kolmé na smér prou-
du. Kazdy kotou¢ 3, 4, 5 a 6 m& prumér radové 10 az 50 cm
a tloustku radové 5 aZ 15 cm.

Teplota proudu 1 roztavené hmoty je od 1000 do
1500°C. Tato roztavena hmota se lije na rotory 3, 4, 5 a 6
rychlosti pribliZné 0,5 aZz 10 tun za hodinu. Prvni kotoud
3 Jje zpravidla mensi, neZ ostatni a pouzivad se v podstaté na
transformaci hustého pfoudh kapalné hmoty na dekundarni
zrychleny proud.

V plochach prilehlych k roztavenému materidlu je tep-
lota wvnéjsi plochy rotoru udrZovédna na hodnoté mensi nes.
800°C vzhledem k neznizornéné cirkulaci vody. Proud roztave-
ného materidlu pF¥ichdzejici na rotor se déli na dva, kde
Jedna ¢&ast déle lne k rotoru a druha éast je vyhazovana. Na
rotorech 4, 5 a 6 se lnouci roztaveny materidl déli na tenké
kapky, které jsou vytahovadny ve formé vldken pri pusobeni
odstredivé sily.

Na obr.l Jje roztavend minerdlni hmota dopravovana
Zlabem 7, ktery je napdjen vystupnim otvorem neznazornéného
taviciho za¥iezni, napriklad kuplovny. V jedné z variant vy-
ndlezu je Zlab 7 s vyhodou opatfen prosttedky pro presun ve
sméru rovnobézZném s osou rotorl a ve druhém sméru, kolmém na
prvni a v podstaté rovnobéiném s prvnim smérem. Tyto posou-
vaci prostfedky, napriklad elektrické zvedéky, nejsou na
obr.l znazornény,

Misto Zlabu 7 se nékdy pouZije mezilehld nadrika, na-
zyvand stabilizator, jakd je popsdna v Evropské patentové
prihlasce EP-A-495 723. Funkce tohoto typu nddrzky Jje potom
v podstaté regulace teploty a prutoku roztaveného materidlu
2 dodavaného do proudu 1. Je-li pouZit stalibilizator, je
take ve stejné varianté s vyhodou opatfen, jako zlab 7, po-
souvacim prostredkem uréenym pro realizaci verze vynalezu,




v niz je nejen poZadovano znat polohu proudu roztaveného ma-
teridlu 1, ale také ¥idit tuto polohu ve vztahu k fixnimu
stroji na vytahovani vlaken.

- Na obrdzku je zndzornéna prvni kamera 8, Kterd snima
pfimo¢aré pole 9, které dovoluje v pripadé obr.l, kde proud
Je ve stejné svislé roviné jako kamera 8, posun proudu roz-
taveného materidlu kolmo na tuto rovinu, kterd se ma sledo-
vat,

Na obréazku je osa pozorovani 10 kamery znazornéna
rovnobéZna s osou rotoru. Je vyhodné, aby sméry méreni a mér
posunu stroje byly stejné. Vzhledem k osazeni kamery 8 ve
velmi nahusténém prostredi okolo stroje na taZeni vlaken se
miZe smér osy 10 kamery lehce rozbihat od této polohy.
I kdyZ osa 10 neni kolmd na smér 9 méreni, miZe byt presné
méfeni polohy proudu 1 ve sméru 9 snadno odvozeno od méreni

poskytovaného kamerou §.

Na obr.l je dale zndzornéna druhad kamera 4 pozorujici
proud 1 ve vodorovném sméru 41, ktery je v podstaté vymezen
ve svislé roviné proudu’l.

Vyjimeéné miZe dojit v uréitych zarizenich k temu, 3e
proud 1 je trvale dokonale svisly. V tomto pripadé je jedi-
nou zdsadou, kterd musi byt respektovdna, aby mérici sméry
9 a 41 byly dokonale vodorovné a v podstaté na sebe kolmé.
Zpravidla vsak mad rychlost proud vodorovovnou sloZku na jeho
poCatku, a to bud proto, 2e se pouzije Zlabu 7, jako na ob-
rdzku, nebo v pripadé stabilizdtoru je otad&ivé posouvan ve
svislé roviné, d&imZz dochdzi také Xk otddeni osy vystupniho
otvoru proudu ve svislé roviné, v. niZ je proud ulozen.

V tomto pripadé jsou kamera 8 a jeji osa 10 ulozZeny

pribliZné ve stejné roviné, zatimco mérici smér 41 kamery
40 je uloZen také v této roviné.




Bod, u kterého je dulezité, aby s nim byla obsluha
stroje seznamena a vV pripadé potreby aby ho ridila, je bod
dopadu 42 proudu 1 na prvni rotor 3. P¥i pouziti kamery 8 je
znalost polohy proudu 1 na méricim pasmu 9 dostatedna k to-
mu, aby byla zndma poloha bodu 42 v tangencidlnim sméru. Ve
druhém sméru, rovnobéiném s osou rotord, je . véak vhodné,
kromé pripadu, kdy k méfeni dochdzi v blizkosti samotného
bodu 42, coZ je obtizné, provddét korekci za uéelem odvozo-
véni z polohy bodu 43 na stopé 41 a bodu 44 zacatku proudu,
kterd je zndmd, polohy 42, kterd je hleddna. Urcéovani korek-
ci, které se pouZije, je v rédmci moZnosti odbornika v oboru,
t.j. pouzZitim empirické methody ménénim vodorovné slozky
rychlosti v bodé 44, napriklad ménénim vychylky pritoku, ne-
bo vypoctem na zdkladé hypotetického uréeni tvaru drahy, pa-
rabolické pri prvni aproximaci.

Pro urc¢eni polohy proudu 1 ve sméru, ktery je rovno-
béZny s osami rotoru je podle vyndlezu v jedho druhé varian-
té osazena druhd kamera 11, 2znazornénad na obr.2, takovym
zpusobem, aby byla schopna. pozorovat obvod jednoho z rotoru,
a to rotoru 4 dle obr.2. Za timto uUcelem je kamera 11 spolu
s jeji osou 12 pozorovani, umisténa v roviné, ktera je kolma
na rovinu proudu, a kterd na obrdzku leZi u roviny symetrie
prislusného rotoru tak, 2e nelezi  na dridze nezvlaknénych
¢astic vyhazovanych rotorem.

Skutec¢nost, Ze proud neni pozorovan primo, je dulezi-
tou vyhodou, nebot vyluduje nutnost zavadét korekce do mére-
ni.

Optické pozorovéani pri pouziti kamery, jako je kamera
11, Jje pouze jeden prostredek mezi jinymi pro realizaci dru-
hé varianty vyndlezu. Detektory radiace, jako jsou detektory
v dokumentu EP-A-479 676, dovoluji dosdhnout stejného vy-
sledku, zejména je-1i uUcelem mit roztaveny materidl vidy ve




stejném pasmu rotoru.

JelikoZ celkovy axidlni posun proudu 1 vyvolava shod-
ny posun po sobé nasledujicich proudd, které se dostavaji na
rotory 3, 4, 5 a 6, neni samozfejmé dulezité, ktery z nich
je pozorovan. } : -

Na obr.3 je zndzornéna skrin, kterd chrani kaZdou
z kamer. Kamera 8 je zndzornéna spolu s jeji Coc¢kou 3 a jeji
osou pozorovani 10. Skrfin 14 obsahuje pouzdro 15, jehoZ ko-
nec 16 je otevien. V horni ¢asti pouzdra 15 dovoluje otvor
17 zavadéni foukaciho vzduchu. To vytva¥i proud, ktery vzdo-
ruje vstupu vlaken, prachu, paradm atd. a chrani tak &ocku
kamery 8.

Tato kamera je, jako kamera 9, typu zarizeni s vazbou
ndbojem (CCD). Béhem zkousek byly pouzity kamery z Company
Control Vision Industry, opatrfené malymi. ty¢emi Thomson
s 1728 obrazovymi prvky. Signdl prutcku - z kazdé kamery Je
vysildn do mikroprocesoru, ktery odvozuje ze signdlu, ktery
prijima, jednak pritomnost nebo nepritomnost proudu 1 a jed-
nak polohu proudu 1 ve vztahu k referen¢nimi systému, ktery
je fixovdn a ktery je veden podél sméru méreni v pripadé ka-
mery 8 nebo ve sméru mereni 41 v pripadé kamery 40 a 18
v pripadé kamery ll. Analyza signdlu poskytovaného kazdou
z kamer 8 na jedné strané a kamer 40 a 11 na druhé strané

dovoluje uréit polohu roztaveného materidlu.

Obr.4 ukazuje druhou variéntu systému pro prizeni po-
lohy proudu.; ve vztahu k valcim stroje. V tomto pripadé je
proud 1, ktery vychazi prfimo z otvoru 31 kﬁplovny 30 a ktery
je opatren pritokomérnym fidicim systémem, je fixovan. Rize-
ni bodu dopadu 32 proudu 1 na rotor 3 miZe byt provadéno po-
sunem celého stroje 33 na taZeni vlaken, napriklad prostred-
nictvim systému s ozubenou tyci.
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Tento posun je s vyhodou vykondvdn ve dvou vodorov-
nych na sebe kolmym smérech, rovnobézném s osami rotora
v pripadé prvniho sméru 34 a kolmém na osy rotord v pripadé
druhého sméru 35.

V pripadé obr.4 Jjsou kamery 8 a 11 s vyhodou mecha-
nicky spojeny se strojem 33 na taZeni vléken.

Na obr.5 Jje zndzornéna Cadra 19, Kkterd je casovy za-
znam polohy proudu 1 zaznamené axiidlni kamerou 11, aniz by
tato poloha byla regulovdna. Vodorovnad osa 20 ukazuje &as ve
¢tvrthodindch a svisld osa 21 ukazuje polohu drdhy roztave-
ného materidlu, vyjadfenou v milimetrech. Bude zfejmé, 2e
béhem jedné hodiny dos$lo k posounuti proudu o 20 milimetru.
Kromé prudkého sestupu zhruba v poloviné intervalu se v pod-

staté jedna o pomaly posun.-

Vychylky axidlni polohy proudu materidlu tohoto typu
na prvni rotor a v disledku toho polohy roztaveného materia-
lu na vsechny valce maji skodlivé .G4&inky na taZeni vléken.
KdyZ se roztaveny materidl dostdvad do chladnéjsiho pasma na
rotoru, prilne méné k rotoru, a taZeni vldken se vykonava
méné snadno, pricemZ podil materidlu odhazovaného smérem
k nasledujicimu rotoru je vys$si, a vysledkem je celkova de-~
stabilizace chodu stroje.

Zarizeni podle vyndlezu v obou svych provedenich ne-
jen dovoluje sledovat vychylku proudu roztaveného materidlu,
zejména ve sméru osy rotord, ale shromdidéna informace dovo-
luje, aby tato informace byla rychle korigovdna puUsobenim na
vhodné prostredky, napriklad v blizkosti Zlabu 7 stalibili-
zatoru. V pripadé Zlabu 7 na obr.l nebo 2 dovoluji neznazor-
néné elektrické posouvaci prostredky vykonavat vychylovani
ve dvou na sebe kolmych smérech, a to na jedné strané ve
sméru osy Zlabu, t.j. pribliZné ve smérech sledovani 41
a 18 kamer 40 a 11, a na druhé strané rovnobéiné se smérem
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sledovdni 9 kamery 8. Udaje nashrom&zdéné na konci kazdé
2z méricich sérii, poé¢inajicich na kamerfe 8 a kamefe 40 nebo
11, dovoluji provést okamZité pusobeni na kazdy z obou elek-
trickych posouvacich prost¥edkd a v dusledku toho zajistit
ndvrat do stejného referenéniho bodu, t.j. vcelku redeno
stejného bodu dopadu proudu 1 na rotor 3.

Systém z obr.4, kde je relativni pohyb mezi proudem
1l a strojem 33 na taZeni vldken dosahovadn pouze posunem to-
hoto stroje, zjevné vede k dosazZeni stejného vysledku.

Ve srovndni s obr.5 ukazuje obr.6, jak dovoluje pro-
ces podle vynédlezu stabilizovat proud l. V tomto pripadé re-
gulace ovlad4a, t.j. v pripadé, Ze byla zjisténa vychylka po-
lohy, odpovidajici elektrické posouvaci prostredky pro kom-
penzovani vychylky. Pro dosaZeni vysledku zndzornéného na
obr.6 se pouziji zplsoby umérné regulace dobre znadmé odbor-
nikovi v oboru. Vysledkem je, jak je patrné, stabilita rado-
vé v rozsahu nékolika milimetrd, s vyjimkou poruchy viditel-
né uprostred drahy, kterda odpovidd v podstaté "teceni" po
délce proudu, které zpuisobilo jeho vychylku.

Je vs$ak také moZné posouvat rizenym zplsobem bod,
v némZz roztaveny materidl dosahuje prvni rotor. Je mozZné
napriklad posouvat v pribéhu celého trvani Zivota rotoru 3,
4, 5 a 6, tento bod dopadu postupné podél vytvareci ¢ary
tak, Ze se zajistuje rovnomérné opotfebeni celé aktivni
plochy rotori béhem celé doby trvani vyrobniho obdobi mezi
dvéma zménami rotoru.

Zpusob podle vyndlezu také dovoluje, aby udaje z ka-
mery 11 byly pouZity ‘pro jiny d1dcel. P¥i urcovani Sirky
plochy pod vysetrovanou plochou, t.Jj. plochy kryté roztave-
nym materidlem, se ziskdvd uzite¢nd informace tykajici se
pribéhu zpusobu, zejména tykajici se rizika unikani roztave-
- ného materidlu z rotoru, i kdyZ bod, kde 7je materidl ukla-
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dan, Je pod kontrolou, pric¢emz se ziskavad Sirkové pasmo,
o némZ Jje ziskdvdna informace o teploté a/nebo viskozité,

a o "adhezi" materidlu na rotor a tak i znaky tazZeni vlaken.

Ve vztahu k predchozim zpUsobim dovoluje zpusob podle
vynalezu ziskat spolehlivé vysledky. V dusledku toho mohou
byt ddle méreni pouzZita pro' rizeni procesu tazZeni vlaken,
zatimco bez této spolehlivosti neni rizeni mozné.

Pfimé méfeni proudu, i v pripadé, kde byly provedeny
korekce, prindsi dalsi nevyhodu. Proud 1 neni vidy valcovity
a miZe dojit k nepravidelnostem, zejména "tedeni", pricemz
kapky unikaji z okraje Zlabu 7 nebo otvoru 31, a klouZou po-
dél proudu 1. KdyZ je proud 1 méren primo, tyto nepravidel-
nosti koliduji s mérenim. JestliZe kamera 11 pozoruje proud
1 pfimo, je nemoZné je vyloucdit. V blizkosti mériciho pasma
18, ve kterém kamera 11 pozoruje rotor 4, jsou nepravidel-
nosti, kterém mohou byt v proudu 1 pritomny, kompenzovany
tim, Ze jsou "vyhlazovany", a zejména "tedeni" s mérenim vi-
- bec nekoliduje.

Bude zfejmé, Ze zplusob podle vyndlezu prindsi ele-
gantni reseni predloZeného problému.
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PATENTOVE N

1. ZpUsob ziskavani minerdlnich vldken 2z termoplas-
tického materidlu s vysokym bodem tani, spoc¢ivajici v taveni
uvedeného materidlu a jeho rozdélovani v roztaveném stavu ve

. formé proudu  na rotor stroje na taZeni vlaken, Kktery mize

obsahovat nékolik rotorti, vyznaceny tim, 2Ze poloha proudu
(1) vzhledem k rotorim je uréovana jednak primo ve sméru
(9), ktery je pribliZné kolmy na svislou rovinu proudu (1),
a jednak ve vodorovném sméru (41, 18) v podstaté rovnobéiném
se svislou rovinou proudu (1), a to bud uréovanim polohy do-
padu proudu (1) na' prvni rotor (3) 2z optického méreni
provddéného na samotném proudu {1), nebo primo mé¥enim polo-
hy uvedeného materidlu v roztaveném stavu na obvodé jednoho

2 rotort.

2. Zpusob podle naroku 1 vyznaceny tim, 2e poloha
proudu (1) ve sméru (9), ktery je pribliZné kolmy na svislou
rovinu proudu (1), je urcovana optickym pozorovédnim samotné-

ho proudu (1).

3. Zplsob podle ndroku 1 nebo 2 vyznaéeny tim, Ze ur-
¢ovani polohy bodu dopadu (42) proudu na prvnim rotoru (3)
z optického méreni na proudu (1) samotném ve vodorovném smé-
ru (41) v podstaté rovnobézném se svislou rovinou proudu
(1) se provadi vypoétem jednak vysledku optického méreni
a jednak znédmé polohy zacdteéniho bodu (44) proudu.

4. Zpusob podle kteréhokoli z ndroka 1 aZ 3 vyznaceny
tim, Ze stroj na tazZeni vldken obsahuje nékolik rotoru, pri-
¢emZ mé€reni- polohy materidlu v roztaveném stavu se provadi
na prvnim nebo druhém rotoru na taZeni vléken.

5. Zpusob podle ndroku 4 vyznaceny tim, Ze méreni po-

' lohy materidlu na obvodé rotorl se provadi optickym pozoro-

vaninm.

2
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6. ZpUsob podle kteréhokoli z ndrokl 2 az 4 vyznadeny
tim, Ze optickd pozorovani jsou provaddéna kamerami typu CCD.

7. Zpusob podle kteréhokoli z ndrokl 1 aZ 6 vyznaceny
tim, Ze vysledek urcovani relativnich poloh proudu je pouzit
pro ¥izeni polohy bodu dopadu proudu na prvni rotor.

8. Zpusob podle ndroku 7 vyznaceny tim, 2Ze vysledek
urc¢ovani relativni polohy proudu v jednom sméru je pouzit
pro ¥izeni relativniho posunu proudu a stroje na tazeni vla-
ken pribliZné ve stejném sméru.

9. Zpusob podle kteréhokoli z narokl 4 aZ 8 vyznaceny
tim, Ze optické pozorovani obvodu rotoru uréuje $irku rozta-
veného materidlu zde.

10. Zpusob podle kteréhokoli z narokl 7 aZ 9 vyznace-
ny tim, Ze béhem vyrobniho obdobi mezi dvéma zménami rotorid
je bod dopadu proudu na prvni rotor posouvan podél tvorici
¢ary, podél aktivni sirky rotoru.

11. Zarizeni pro ziskavdni minerdlnich vlédken z roz-
taveného termoplastického materidlu, obsahujici tavici pec,
prostredky pro rozdélovani proudu roztaveného materidlu,
a rotory uréené pro rozdélovdni roztaveného materidlu
a/nebo pro odstfedovani vldken, vyznac¢ené tim, Ze obsahuje
zejména opticky pozorovaci ¢len, sledujici pribliZné tvorici

- 2

dru jednoho z rotoru.

12. Zarizeni podle ndroku 11 vyznacené tim obsahuje
opticky pozorovaci élen snimajici p¥iblizZné kolmou primou
&ast, soucdasné kdyZ proud roztaveného materidlu a tvorici
¢dra rotoru jsou snimany prvnim optickym pozorovacim ¢lenem.

13. Zarizeni podle nadroku 11 nebo 12 vyznacené tim,




~-15-

Ze optické pozorovaci ¢leny tvori ¢ast CCD kamer.

14. Zarizeni podle ndroku 12 nebo 13 vyznaéené tim,
Ze Cleny pro rozdélovani proudu roztaveného materidlu jsou
opatfeny prostfedky pro posun ve smérech, které jsou pri-
bliZné rovnobéiné se sméry snimdni optickych pozorovacich
¢lent.

15. Zarizeni podle naroku 12 nebo 13 vyznadené tim,
Ze rotory urc¢ené pro rozdélovani roztaveného materidlu
a/nebo odstredovadni vliken jsou &asti stroje na tazeni vla-
ken opatfeného prostredky pro posun ve smérech, které jsou
pribliZné rovnobéiné se sméry snimani optlckych pozorovacich
¢lenu.

16. Zarizeni podle ndroku 14 nebo 15 vyznadené tim,
Ze elektricky a/nebo elektronicky systém ridi posouvaci
prostredky v zdvislosti na ddajich poskytovanych optickymi
pozorovacimi &leny.

ANLOIN LSV A
GHZADTS AW GYES
avyn

FPT1¢E¢¢C oib

A
|
|







- g -
- o
r R N .
T v I | S
VoG (5] I ¢
o .AL X = ) .
= T
3 C- < o
- [¥s) = .

T

~ . I~ s

Ay

—— —— _:

23

+~ €€

—

\

] ] ] \

4 L \ \

\ ] \ ]
/I //// _ \ / |

IIIII-IVIIUV. lllllll Ne 4’
. xy ™

AN N

%/// /% N




cwdn

©wo
- o8 @
= -4 :
(€2 [ bal
o - N
<3
[y
I~
e
——— ———— SeraS————




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

