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lat{zen{ pro pohon krokového dopravniku
pro posun zdvésnych dopravnich prostfedkd
po jedné drdze

Podstatou navrieného feSenf je spo-

jen{ otoéné uloZeného dvouramenného seg-
mentu (1) jeho jednim ramenem pfes ojni-

ci (2) s ty&t (3) pohonu, vedenou ve dvou

lofiskdch (4) a druhym ramenem s druhou
ojnici (5) s tladnym palcem k nf? je pFipa-
jen levy pfipojovaci dfl (7) a pevny
ttmen (8). Tento pevny tEmen (B) i t¥men
(10) pravého ptipojovaciho dflu (11)
jsou ptipevnény na vodicf ty&i (9), ve-
dené ve dvou loZiskdch (12) vodic{ tyée
(9), zavésenych na nosné konstrukci. Na
oba ptipojovact dfly (7) a (11) je moi-
no pfipojit krokové postrkovale, opatfe-
né tla&nymi palci.
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Vyndlez se tyké& zafizenf pro pohon krokového dopravniku pro posun ;évésnfch do-
pravnich prostfedkd po jedné dréze, u nichZ krokovy postrkova®, opatFeny tla&nymi pal-
ci, kond pohyb ptimo&ary vratny.

V soulasné dob& se z4dv&sné dopravni prostfedky s b¥femeny posouvajf{ po zévésnych
drahdch mechanizované tiaénimi palci rovinnych podv&snych dopravnikd, s plynulou dopra~
vou nebo krokovymi mechanismy. U nés jsou roz3ifeny krokové dopravniky dle &s. autorsks-
ho osv&dfen{ &. 202700. Tyto jsou vhodné zv1&5té u meandrovit®& uspofddanych zdvésnych
dtah. M&n& vhodné jsou pro posun po jedné drdze, kde se nachdz{ hydraulické vélce s

rozvody blfzko dopravovaného wateridlu, zejména masa.

Navrhovany vyndlez umoZnuje situovat toto zaffzen{ nad dopravmn{ dréhu v kterémko-
liv m{st® a vlastni pohon umistit mimo dopravnik. Ve zvlds8tnim pFf{padé& je moZno odd&lit
sté&nou od dopravnl dréhy i. zaff{zen{ pro ovld&dén{ krokq.

Podstatou zatfzenf{ podle vyndlezu je oto&né uloZeny dvouramenny segment, ktery je
napojeny jedn{m svym ramenem kloubov& pfes ojnici a vodici ty& na pohon a druhym svym
ramenem je spojen s ojnic{ s tladnym palcem k ni¥ je pfipojen Cepem této ojnice t¥men
levého ptipojovactho dflu a pevny t¥men. Tento t¥men je stejn& jako t¥men pravého pti-
pojovaciho d{lu pitipevnén na vodic{ ty&i, vedené ve dvou loZiskdch, zavd3enych na nos-
né konstrukci. Na levy a pravy pfipojovac! d{l se pripojujf krokové postrkova&e doprav-
niku.

Na pfiloienich vykresech je pffklad proveden{ zaffzeni podle vyndlezu s vlastnim
pohonem situovanym odd&len& za st&nou. Obr. 1 zndzornuje pldorys v pfedni krajnf po-
loze segmentu, obr. 2 znizornuje stejny pohled, a to v zadnf krajnf poloze. Na obr. 3

je ndrys provedeni.

Oto&né uloZeny dvouramenny segment 1 je jednim svym ramenem kloubov& spojen s oj-
nic{ 2, na ni? je napojena ty& 3 pohonu. Tato je posuvné uloZena ve dvou loZiskéch 4
a kloubov& je spojena s hydraulickym vdlcem. Na pracovni stran& je na dvouramenny seg-
ment 1 napojena druhé ojnice 5 s tlaénym palcem, kterd je na opa&né strand spojena s
tepem 6 ojnice 5 s levym pFipojovacim dflem 7 a pevnym t¥menem 8. Tento pevny t¥men 8
Jje obdobn& jako tfmen 10 pravého pfipojovacfho dflu 11 pfipevn&n na vodief tydi 9, po-
suvné vedené ve dvou loZiskéch 12 vodicf tyZe 9. Na t¥men 10 je kloubov& pFipojen pra-
vy pfipojovac{ dfl 11.

Hydraulicky vélec vlastnfho pohonu je moZno umfstit za st&nu manipula&nfho prosto-
ru, pfitemZ ty& 3 pohonu prochédz{ touto st&nou prlichodkou 13 a je vedena dv&ma loZis-
ky 4, umi{st&nymi pfed a za st&nou. 0d hydraulického vé&lce se ptendd{ stFifdavé pohyb

"vpfed a vzad pfes ty& 3 pohonu a ptes ojnici 2 na dvouramenny segment 1, ktery se stfi-
davé natdt{ ve vodorovné rovin&. Tento dvouramenny segment 1 und3f pfes druhou ojnici
5 s tla&nym palecem 5 levy pE¥ipojovaci dfl 7 a soutasng& pfes pevny tfmen 8 vodicf ty&

8, kterd je unédSena stfidavé vlevo a vpravo. Proto¥e kromé pevného t¥menu 8 je na vo-
dic{ ty&i 9 ptipevn&n té? tfmen 10 s pravym pfipojovacim dflem 11, je tento und3en
soutasn& s vodic{ ty&{ 9.

Na pfipojovac{ dfly 7 a 11 je moZno napojit krokové postrkovade uloZené ve vedenf.
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1. Zatizeni pro pohon krokového dopravniku pro posun z4vésnych dopravnich prostfedkd

po jedné dréze sestdvajfci z vedeni, krokového postrkovate nad ptimym dsekem é kyv-
nymi segmenty nad oblouky drah, vyznadujici se tim, Ze obsahuje oto&né uloZeny dvou-
ramenny segmeng (1), ktery je jednim svym ramenem kloubov& spojen ojnict (2) s tye&f
(3) pohonu, ptipojenou kloubov& k vlastnimu pohonu a druhym svym ramenem Jje dvoura-
menny segment (1) rovn&% kloubov& spojen s druhou ojnic{ (5) s tla&nym palcem, k niZ
je tepem (6) ojnice (5) pfipojen levy pFipojovaci dil (7) a pevny ttmen (8), ktery
je stejn& jako t¥men (10) pravého ptfipojovacifho dflu, na ktery je napojen pravy pfi-
pojovacf dfl (11), pfipevnén na vodici ty&i (9), kterd je vedena ve dvou loZiskdch
(12) vodici tyZe (9), zav&3enych na nosné konstrukci.

2. Zaffzeni pro pohon krokového dopravniku podle bodu 1, vyznatujfci se tim, Ze ty& (3)

pohanu je vedena posuvn& ve dvou loZiskdch (4) z nich% ka%dé je umistino na jedné
strang prochodky (13). . <o -

3 vykresy
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