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ARTIGIANATO - UFFICIO CENTRALE BREVETTI - ROMA

Oggetto: Domanda di brevetto per invenzione indus-

|triale dal titolo" SNODO PER BRACCI MECCANICT CON

|DUE_PUNDT DI TRAZIONE OLEODINAMICA E ROTAZIONE OL-

TRE I 360 GRADI DI UN BRACCIO RISPETTO ALL'ALTRO"

di Pasquali Savino di nazionalitd iteliana, residen

te a Prancavilla d'Ete (AP) in vis S.Carlo 32,

Depositata a Macerats il '#4 NOV. 1994

RIASSUNTO &S{A: Tia "/;

Lo stato della tecnica_a livello mondisle a me notg

e 18igpone di snodi per bracci meccanici con rotazionsg

e _Juno_dei bracci_o sul perno Ji giunzione dei bracced

- ——— imentale che distingue gquesto trovato dagli altri e

lzione mediante cilindri idrsulici figsati su _ogni

lche quegto, pur utilizzendo per la rotazione mecca-
Jnismi di per se mnoti, adotifa. particolari accorgi=

Jmenti nella disposizione delle hielle necesagarie

fino a 270 gradi azionati da due o tre punti di frd N,

latessi e collegati con bielle.lz differenza_fonda=

pexr i1 _collegamento ed j1 supporto dei bracci ris-

- —— 110 0 un frepezio rigido per la giunzione dei _brac-

lpetto ai eilindri idraulici ed ntilizza un triango-

lei- cos) da avere uno snode con dus-soli-punti-.di




Mb 3 f‘gzﬁ

113;&_zione capace di effettuare una rotazione sul bra

ccio da movimentare superiore a 360 gradi rispetto

all'altro,

DESCRIZIONE

Lo snodo per braccil meccanici con due punti di tra-

zione pleodinamica e rotazic

ne di un braccio riapef

Jto all'altro di oltre 360 gradi & formato da due

— - ﬂ&irevolaneﬁie Jfigsato al punto 5C del.triangolo 5. . .- . .

. i_ mente 7

. L.u rendinento di_spints dei- cilindri 3o 4-maggior—-+ -

{
_ bato al punto_5A del triangolo 5. ed_il bracecic_2

bracci alla cul estremitd & girevolmente fissato un

4.)

triangolo 5(tav, I) oppure un trapezio 5 (tav

che pu¢ egsere costruito in un unico blocco con i

fori per il posizionamento_dei perni di giunzione. . |

in progsimita dei vertici contrassegnati dalle_si-

le 5A-5B-5C se gi adotta il triangolo della. tawv, I{. .___

_5A-5F-5C-5D se si adotta il trapezia della tav.4.

_ bracci_T_e 2_gono stati dotati di flegie. I8 .sal- -

ate alle_estremita dei bracei stessi per portare .|

1l punto_di giunzione 5A e .50 fuori dalllallinesa— —+ - .

ento_ del bracci,accorgimento necessario per averel - —

- A.‘E»—.—

#ente_tmtgggignso,., Il braccio I & girevolmente fis-

~

P=

_ #iag sul. braccio I che. sul braccio. 2 wi sono.girevoll — — o —— ...

3
issati _due cilindri_idraulici 3.e 4 _dincer- |

nleram hei punti I4 e I5 da una parte.e_dalllaltra

|
|

i



i 0

__con_gli_steli TI6 e I7. sono girevolmente fissati ned

MCS4 A 102

__.punti 8 e 9. Il punto 8 & anche il punto di giunzi-

-m_ﬁnidelle__hiﬁng_mj IT _mentre il punto 9 _&_.anche.

e ll%pnnﬁgwdluglunZIOnP delle bielle I2 e I3. Le blei

'le 10 sono girevolmente fisste da una parte sul puﬁ

e —— e e

'to 8 e dall'altra sul punto 7 del bra001o I. Le bi-

———— ——— e
|

jelle I3 sono girevolmente fissate da una parte sul

- —_—— ———

Ibraccmo 2 nel punto 6 e dall'asltra nel punto 9.Le

—_— e w—— A_.;},,- - —— v ————— - m—— v ——

]
b

bielle II sono girevolmente fissate da una parte

. jDledie

sul purito 8 e dall'altra gul punto 5B del triango-

| =<
2 1€
?fissate sul punto 9 e dall'asltra sul punto 5B del

L peste s 9 e dall's 7 el

_:triangolo 5.Nelle condizioni sopra descritte i bra; |

¥

eci I ¢ 2 sono rigidamente e girevolmente fissati _

‘uno all'altro dell'intelaiatura delle bielle, dai_ Y.

_cilindri idraulici e dalla rigidezza del triangolo,

_ La rotazione di un braccio rispetto all'sliro, utiz

|
El_i_z_z ando meccanismi di per se gid noti, & causata

TA

el ﬁal_l%_ spinta _della pressione dell'olio nei c¢ilindxd

L 3 e 4 la quale spostando gli _steli I6 e I7 =llonta- .

ne i panti 8 e 9 dai punti I4._e I5 dei bracei I e

____ _ . .2 come succede nella maggior_parte degli snodi_deil
i

oo _ . bracci _delle gru_per sutocarri, I _cilindri 3 _e 4._

- ___,possonp _esgsere _collegati fra di loro.da un unico - 4

i

- —ieireuito idraulico -ed essere-agionsti—deun—unieco 4--———— — - - -

!
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1
ed ingranasggi per permettere una usgcita simmetrica

__.e_contemporanea degli stell I6 e I7 oppure essere =
, .

'
T

!

v

.collegati e comandati separatamente a discrezione
1 "

o _g.d_eLl'_o;;ar_atp;zeﬁ,,geﬁr_megli_o__comentare le fasi della

l 4
irotazione di un braccio rispetio all'alto conside—]i s
1] l _-' Ay

irigmo la tavola I e diciamd colonna portante il bra _
| [

_,‘,,,#__imjha_'[__ed._il_brag_gio,ﬁ_bx;a_gcio da movimentare.,lLa-

t .

B _;ﬁcimLmth;LLj,L cilindro 3 i punti 14 - 8 - 5B

e i5p -7 & trisngolo 5 sonc punti fissi della colonz

. ___na portante e si comportens come se fossero un uni- _
. ,

e _ _.co pezzo_gasldato. Se impettiamo olio in pressione

e .lsul cilindro 4 lo stelo I7 esce ed il braccio 2 che. _

. _.__® girevolmente fissato alla colonna portante sul

e punto 5C comincia_a girare ed aprirsi fino al rag-. _

{

- _;%n' unginento della posizione illusirata nella tavo-. : —

JE _*_13. 2. _avendo fatto una rotazione rispetto alla co- = = _.
e ,..;_loxma,.,portante._di_.o:Ltr_e_-IBD_gr.adi.._O.m_C.OnSi.dBI‘iamo*, ,,,,, — e

e “immobole-il- ¢ilindro 4.4 punti 15_.:-_.,9.._;.6__-_5(3_111.‘3'._:.,___;, ——

o N .,ango.lg,.‘j_. sono parte rigida del braccio da movimen-,

. . __%tare come.mnella considerazione precedente e_consi-

L .. . _deriamn mobili tutti gli elementi dells colonma _ ===

- . _portante_quindi facendo uscire lo_stelg 16 dal ci-

. __ _lindro.3 questo sposterd ia avanti il _ifriangolo 5 = = __ .

- girevelmente fissato.-nel panto SA-irasportando . con. - .... ...



PR —

. rnazioni illustrate sopra posigono essere fatte se an-

(5)

MC34A(

se_il hraccio da movimentare fino al raggiungimentcd

rdkf,a_k.}..lﬁi_,G_Oni‘igl,lra ione illustrata néll‘a tavola 3 per

laver effettuato nelle due fasi di apertura dei c¢i-;

[ Lindri idranlici, upsa rotazi

na_portante, di olire 360 gradi.le gstesge conside-

ziehé utilizzare il _triangclo 5 per la giunzione |
ldei brazei I e 2 si adottasse la _soluzione con il |
trapezin 5 dells tavols 4. Questa soluzione perd |

pud der adito a perplessita interpeirative in gua-]

nto _si puo considerare il traspezio 5 come un_terzo

bracecio e quindi 1'effetto della rotczione pubd es=

gere congiderato come un normale nitilizzo del mec=

canismo rer il . regoiungimento dei T80 gradi _giid nod
£y CILF = r L=

to_ma ripetuto due xolte

Percin ritengo. di _dover

ivincolare- il presente trovato al-fatito—che—si—con-

\

sideri parte integrante del meccanismo atto alle

—_—_————— e ]

rotazione dei bracci un elemento rigido, sia esso

fatto a forma di iriangolo in cud le bielle deil due

cilindri sono collegate fre di loro nel punto 5B o

che siang collegate geparatamente nei punti 5B e 51

rispetiivamente per quanto aftiene alle hielle II |

e I2 delle tavole T e 4. _




: (6)

RIVENDICAZIONI

|
|
i
f
:

) Snodo_per bracci meccanici con due punti di tra-

MC34A000 1 02

- _j;;i_ girevolmente fissati da una parte su appositi

—- -

e 'isupp_cg_r;t_;; saldati su ogniunc _dei due bracci e _dall's

_ltra sul punto di giunzione delle bielle I0 e IT
|

o _vEe_r_qg_ag_lt_g_riguarda il cilindro 3 e sul punto di_gi

- T T

N

... ._.con le bielle Il e dall'altra parte sono girevolmen

—

"3 i

nzione delle_bielle I2 e I3 per_ guanto riguarda _il]

!cilindrq.44,Le_bielle_IQ_sgng_ﬁ@;ggahpagieﬁgirgxglﬂ

]
mente fissate sul punto di gziunzione del cilindro 3|

te fissate sul braccio I._Le bielle II sono_girevol;

_mente_fissate da una parte_ sul. punto di_giunzione_ |

_del cilindro 3 con le bielle I0 e dell'altra sono

e .. _girevolmente fissate sul vertice del trisngolo 5

_ . _____nel punto 5/B,Le bielle I2 sono. girevolmente fissa-, -

. _te sul vertice del triengolc 5 nel punto . 5/B da unal  __ __

'
v o __parte e dall'altra sul punto di giunzione. del_ cilin:

______,-_.'Fir_q 4 con le bielle T3, Le hielle I3 sono.girevol=
|

|
|
1
|
!

mente figsate sul punto di giunzione delle hielle . . -

|

. . X2 con il eilindro 4 da una parte e dall'altra sul-

e Abunte_6.kiie_'L_hJ:ac.CiO_2-. I._bra_cc.i..l._e_2_sgno-_g_i_ravg;—!’.___._- I

e — hent.e___cnllegaii__ira_di loro da un trisngolo-rigido

e .5 nedi punti 5/A e 5/C. ____. o P e

1

4-2) - Snodo per-bracel meccanici-secondo—le riven— .
]
|

|
| —
T
?
I
!

t
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|
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I_caratterizzato dal fatto che i _cilindri|

1

3

= 1
|

| i

p,n 4_pogsgono_essere una coppia di cilindri 3 e 4 9; -
i

che poasono ceggere comandati da un-unieco cirecuito —

Hdraulico. o con_circuiti separati.Che Jle bielle I0 - —_—

? i
II--I2.~ I3 possono-essere.-cosiruitedn qualsiasi .

.%nninrn e forma & secondo dells potenza dello snodop . - —

ma che.siano. collegate fra di loro mei punti 7 = 8

5/B = 8 = 6, Che 31 triangolo 5.sia costruito in |

i
un'unica blocco.o formato da bhielle separate ma ca-

paci di agsicurare un supporto rigido.
i

i
t
! !

' 3) Snodo per bracci mewcanici secondo le rivendi-

cazioni I e 2 caratterizzato dal fatto che invece

i
!
| |
1

del triangolo 5-si possa edottare il trapezio 5 ra-

;ffigurato nella tav.4 e che le bielle IT e I2 anzi-

che esgere girevolmente fissate insieme sul punto

5/3@§iano girevolmente fissate separatamente, le II1

sul purto 5/B e le I2 sul nuovo punto 5/D. Questa

b

terza rivendicazione deve essere presa in congide- .

‘razione_solo se il trapezio 5 viene inteso come per| i .
.. _%e integrante dello snodo e non come terzo_braccio.. _ _
S - R . - L B




"
K 4

(2
iy,
%, \Y
sy \

i
i

NN

i,

w&

H

\\\\\\\\\ s 1

Db

i

Yo

S

\\\\\\ *

4

s

\\«\\\\.\:\\.

‘
‘ .
“ Tttt

S

%,
A
\\..\w
it
w %4




AT A SIS 22

:
:

yp

S,
A
g,

Sompmnd)

ke
7

”um\\.w\s.&\xww\\\\\\

| T

.w&&w«\\\\\\x
<4

7
“ery

i
oy

\\\\\\\\\\\\

7 7
&\\\\\\\\\\

Yooty

\\\\\\\\\\\\\
gt v

WA

RE

crsn s

ST oo
St 3 o
?‘N\\\\w’" ™)

E

S W

w“m

TR T R ranpanaR
Nl . o
A WL N

¥

s

AN

N




,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, SO L AR TR T oy

iy, %
i
w
sty
A

3
Y
* g 7
i ]
Z
Z

L
5,

pe]
ik

» 4
ity o

&7
3
{1
H

R

-9

““@

e

Rl NI

L

et ener it nspnray,

o

.
x..o
.
Af. -

t
«\ngns 3
s e

%
A
AN
;
/
i/

St 3 w
il
\N\\\vw\\hw\\\ 4 M
s \\\ . \...
Wnriyy i ﬁ\\\
[ S 1 \\.,\\\
-

=
&

AR

2

o
.mewww“ %

P72 %% AR

Y

SR

\m % | rsoniiarserse n 0t 4 “M a\w
| . i AL A COLEEE T A i P e ianad PR i ad e \.v‘«\\
O et mo. &!\ I et “ |
J W
3 i

15 d




.x\\\\a
“\N\\\\\\\\\\\\
g

TR,
o

e

; &

! ki
\\\\\\\\\”\\\\\“ w =
: ...\\ﬁy\\\\\\ \\ ~
J ;
J froes
e B m\
oAl )
3

o \.\\.\\.
-

..\.\w«\\\\\\““

¢ A.\\‘\“\\

S g, B
Z . :
\\\\\\\\\\\\\ Z

L

©
o




	Page 1 - BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - CLAIMS
	Page 8 - CLAIMS
	Page 9 - DRAWINGS
	Page 10 - DRAWINGS
	Page 11 - DRAWINGS
	Page 12 - DRAWINGS

