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PEL O AN Y

TARGYLEMEZ ADAGOLO EGYSEG AUTOMATIKUS SZKENNELO
MIKROSZKOPHOZ

KIVONAT

A taldlmany targya targylemez adagolé egység automatikus szkenneld
mikroszk6phoz, amely tartalmaz targylemezeket befogadé tarat (1), tarmozgatd
mechanizmust és targylemez adagol6 szerkezetet (18). A talalmany lényege, hogy
a targylemez tar (1) téglatest alaki doboz, amelynek fenéklapja, két homlokfala és
egy oldalfala van, amelyre kivilrél a fenéklappal parhuzamos fogasléc van
erdsitve és a fal nélkili oldalra meréleges targylemez vezeté elemei vannak; a
tarmozgatdé mechanizmus a tar (1) fenéklapjahoz és homlokfalaihoz illeszked®
valyut (8) és olyan mozgat6 elemeket tartalmaz, amelyek a valyu (8) két oldalanal
lévo, forgathatéan agyazott tengelyekre (12, 22) erésitett hajtocsigakat (13,.28) és
a valyu (8) oldalfalainak (10) nyilasain keresztul a tar (1) oldalan levé fogaslécre
B illeszkedd el6told fogaskerekeket (14), valamint a valyu (8) oldalfalainak (10)
sikjaban elrendezett, belsé lapjukon egy atmérd két végénél a lapra merdlegesen
kinyalé6 csapokkal (16) ellatott emeld fogaskerekeket (15) tartalmaz, ahol az
elétol6 és emeld fogaskerekek (14, 15) a hajtécsigakkal (13, 2 vannak
meghajtva; a targylemez adagolo szerkezet (18) a valyu (8) oldalfalain (10) van a
tar (1) haladasi iranyara merélegesen atvezetve és egy meghajtéelemhez kapcsolt

robotkart @B tartalmaz. ( 2. abra)
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PELIVANY

TARGYLEMEZ ADAGOLO EGYSEG AUTOMATIKUS SZKENNELOD
MIKROSZKOPHOZ

A jelen talalmany targya egy olyan targylemez adagolé egység
automatikus szkennel6 mikroszkdphoz, amely tartalmaz targylemez tarat,
tarmozgaté mechanizmust és targylemez adagoloé szerkezetet.

A patoldgiai kutatasok és a mindennapi orvosi gyakorlat terén egyre
nagyobb igény mutatkozik a komplex adatfeldolgoz6, nyilvantarté, és archivaléd
rendszerek alkalmazasa, valamint a vizsgalati eredmények interaktiv konzultacios
lehetbségei irant.

A fejlesztések jelentds része iranyul meglévé mikroszképoknak a fent leirt
rendszerekbe térténd integralasara, azonban a manualis vizsgalatoknal bevalt
mikroszkép kialakitasbdl adédd sajatossagok csak korlatozott mértékben teszik
ezt lehetévé. A digitalis adatfeldolgozasban rejlé gyorsasag kiaknazasahoz
példaul feltétlenil szilkkséges olyan targylemez adagolé rendszer, amely képes a
nagyteljesitményl automatikus targylemez digitalizald mikroszkdpokat kiszolgalni.
Ezért fejlesztettek ki olyan megoldasokat, amelyekkel mikroszkop targylemezek
automatikus tovabbitasa illetve adagolasa valésithaté meg.

Mikroszkdp targylemezek fliggbleges iranya szallitdsanak problémajara
kinal megoldast a WO9739348 szamu szabadalmi leiras. A szallitbeszkdz egy
par, egymas mellett fuggdlegesen elhelyezett szijat tartalmaz. Mindkét szij a
feluletére merdlegesen, fésliszerlien elrendezett lemezekkel van ellatva. A szijak
egymassal ellentétes forgas irdnyban vannak meghajtva, igy a két szij kézé esd
egymassal szemben [év6 lemezek mindig egy iranyban (felfelé vagy lefelé)
mozognak. A targylemez a szdllitas soran ilyen egymassal szemben lévd lemez

paron tamaszkodva emelkedik vagy sillyed 1ényegében vizszintes helyzetben. A
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szijak elvalasi helyénél a targylemez kicsuszik a kétoldali lemezek kézt, és peldaul
rakeriilhet egy targylemezre, vagy beleeshet egy tarolé dobozba.

Ez a megoldas azonban nem biztositja a mintdk helyes pozicionalasat, és
a kitlintetett (fuggbleges) szallitasi irany miatt gyakran nem is hasznalhaté elére
adott optikai mikroszkép elrendezés eseten.

A WO00214877 szaml szabadalmi leiras targylemez tarolasra,
tovabbitasra, elrendezésére és preparalasara szolgaloé eszkézre mutat példat. Az
ismertetett targylemez-matrix elékészitd berendezéshez (amely lehet példaul egy
targylemezekre bioldgiai mintat felvivé berendezés) tartozik egy lift egyseg, amely
a vele 6sszekapcsolt tarolé egységbdl szarmazd targylemezeket a berendezes
munkaasztalanak szintjére emeli. Itt egy beallit6 mechanika megfelelé helyzetbe
hozza a targylemezeket. Ezutan egy allvanyon elcsusztathatéan mozgathato, es a
targylemezek rogzitésére szolgaldé vakuumos befogétokmannyal felszerelt lerako-
egység egyesével elszdllitja, és matrix formaban elrendezi a targylemezeket.

Ennek az els6sorban targylemez-matrix nyomtatasra kifejlesztett
berendezésnek nagy elénye, hogy kikiszobdli a targylemezek manualis
pozicionalasabdl szarmazé hibalehetéségeket, amellett hogy kivaltia az
idéigényes emberi munkat. Ugyanakkor a berendezés Osszességében nagy
méret(i, az egyes egységei pedig bonyolult mechanikaval rendelkez6 szerkezetek,
amelyek a targylemez nyomtatéban betéltott feladatukra vannak optimalizalva, igy
mas teriileteken felhasznalva nem biztositananak kell6 munka sebességet.

A jelen talalmannyal célunk egy olyan (j tipusu targylemez adagol6
egység kialakitasa, amely képes nagyteliesitmény( automatikus szkenneld
mikroszkopok kiszolgalasara, és amely az ismertetett adagol6 rendszereknél
lényegesen gyorsabb miikodést biztosit, és szélesebb kérben —  meglévo
automatikus szkennel® mikroszkopok esetén is — alkalmazhaté.

A talaimanyi gondolat azon a felismerésen alapul, hogy egyszerlien és
biztonsagosan miikddtethetd mechanikus adagolé szerkezet alakithato ki
hajtocsigak és fogaskerekek segitségével, ha a targylemezeket befogadé tar
oldalan elétolé fogaskerekekkel kapcsolédod fogaslécet alakitunk ki és a
fogaskerekek egy részét olyan emelé fogaskerékként alakitjuk ki, amelyek a tarat
emelé és silllyeszté csapokkal vannak ellatva, a targylemezek manipulalasara

pedig robotkarral ellatott targylemez adagolo szerkezetet alkalmazunk.
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A feladatot a talalmany értelmében tehat olyan targylemez adagold
egységgel oldottuk meg, amely tartalmaz targylemezeket befogadé tarat,
tarmozgato mechanizmust és targylemez adagold szerkezetet é€s lényege, hogy
e a targylemez tar téglatest alaki doboz, amelynek fenéklapja, két homlokfala és

egy oldalfala van, amelyre kivilrél a fenéklappal parhuzamos fogasléc van
erésitve és a fal nélkili oldalra meréleges targylemez-vezeté elemei vannak;

e a tarmozgaté mechanizmus a tar fenéklapjahoz és homlokfalaihoz illeszkedd
valyut és olyan mozgaté elemeket tartalmaz, amelyek a valya két oldalanal
lévé, forgathatéan agyazott tengelyekre erésitett hajtocsigakat és a valyu
oldalfalainak nyilasain keresztil a tar oldalan lévé fogaslécre illeszkedé elétolo
fogaskerekeket, valamint a valyu oldalfalainak sikjaban elrendezett, bels6
lapjukon egy atméro két végénél a lapra merblegesen kinyuld csapokkal ellatott
emel6 fogaskerekeket tartalmaz, ahol az elétol6 és emelé fogaskerekek a
hajtocsigakkal vannak meghaijtva és

¢ a targylemez adagold szerkezet a valyu oldalfalain van a tar haladasi iranyara
merdlegesen atvezetve és egy meghajtéelemhez kapcsolt robotkart tartalmaz.

Egy elényos kiviteli alaknal a targylemez vezet6 elemek a feneklapon levo
sinek, igy targylemezek élukre allitva szorosan egymas mellett tarolhatoak, e€s a
robotkar altal a tarbol kbnnyedén kicsusztathatdak.

A robotkar meghaijté eleme elényésen motorbdl és a motorhoz csatlakozé
vezérorsobdl all, amelyek kozt célszerlien egy erbhatarold tengelykapcsold van,
igy a motor forgasa atadhaté a vezérorsdnak, ugyanakkor, ha a vezerorso forgasa
akadalyozva van (példaul a robotkar elakad, vagy elérte palyaja végét), az
erdhatarolé tengelykapcsol6 feloldja a két elem kézti kapcsolatot, és a motor
szabadon foroghat tovabb.

A tengelykapcsold elényésen a motor tengelyére erésitett huvelybdl, a
hively kilsé palastjara tekercselt csavarrugébdl és a csavarrugd kihajtott
nyulvanyaval egytttmiikodé hajtott tarcsabdl all.

Egy tovabbi elényds kiviteli alaknal a robotkar targylemez mozgato elilsé
és hatsé karral van ellatva. A robotkar elénydsen egy billenthetd leszorité lappal is
rendelkezik, amely a két targylemez mozgaté kar kézétt van elhelyezve. A
targylemezek ez altal a két kar kdzé befogva és a leszorité lap altal leszoritva

mozgathatdak a robotkar hossztengelye mentén. A leszoritd lap felemelését és
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leengedését elénydsen a robotkaron kialakitott bitykok vezérlik, ezaltal a leszorito
lap képes megtamasztani, majd elengedni a mozgatott targylemezt.
Egy tovabbi el6nyds kiviteli alaknal a valya oldalfalaira a tarakat
fuggoleges iranyban megvezetd sinek vannak erdsitve. lly médon tébb targylemez
tartd tar is elhelyezhetdé a sinek koézt egymas tetején, amelyek aztan
automatikusan adagolhatoak a tarmozgaté mechanizmusba.
A talalmany tovabbi részleteit kiviteli példakon, rajz segitsegevel
ismertetjik. A rajzon az
1. abra a talalmany szerinti targylemez tar részben kimetszett
perspektivikus képe, a

2. abra a talalmany szerinti tdrmozgaté mechanizmus perspektivikus képe,
a

3. abra a 2. abra bemutatott tarmozgaté mechanizmusnak a tar
fuggbleges iranyu mozgatasat megvalésitd fogaskerék rendszert
mutatja, a

4. abran sematikusan lathaté a tarnak a tarmozgatd mechanizmusba

torténd leeresztése, az
5. abra a talalmany szerinti targylemez adagol6 szerkezet perspektivikus
képe, a

6. abra a targylemez adagold szerkezet oldalnézeti képe teljesen behuzott
robotkar mellett, a

7. abra a targylemez adagol6 szerkezet oldalnézeti képe teljesen kinyujtott
robotkar mellett, a

8. abra a targylemez adagolé szerkezet tengelykapcsoléjanak
perspektivikus képe, a

9. abra sematikusan mutatja a robotkar mikddését amikor a térgylemezt
kiemeli és a

10.abra a robotkart mutatja mikdzben a targylemezt a tarbdl a

targylemeztartéba juttatja.

Az 1. abran a mikroszkopban hasznalt targylemezeket befogadd 1 tar
talalmany szerinti kialakitasa lathaté. Az 1 tarban elhelyezett 2 targylemezeket 3
fenéklap, 4 oldalfal és két 5 homlokfal hatarolja. A 3 fenéklap felsé felszine 6
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sinekkel van ellatva, amelyekbe a 2 térgylemezek az 1 tar nyitott oldala felél
becsusztathatdéak. A 4 oldalfalon 7 fogasléc talalhato6.

A 2. abran a taldlmany szerinti tarmozgaté mechanizmus egy el6ny6s
kiviteli alakjanak perspektivikus képe lathaté. A tarmozgatd mechanizmus
lényegében 8 valyubdl all, amelyet 9 fenéklemez és 10 oldalfalak hatarolnak. A 8
valyt mérete olyan, hogy a 10 oldalfalakra meréleges 5 homlokfalakkal
behelyezett 1 tar illeszkedik a 8 valyu bels6 szerkezetéhez. A 8 valya egyik 10
oldalfalan kivil 11 szervmotorral meghajtott 12 tengely fut végig, a 10 oldalfallal
parhuzamosan. A 12 tengelyen egymassal fazisban lévé 13 hajtocsigak
talalhatéak, amelyek a 10 oldalfal nyilasaiba forgathatéan agyazott 14 elétolo
fogaskerekekhez kapcsolédnak. Mindkét 10 oldalfalra tovabbi keét-két par 15
emeld fogaskerék van felszerelve, a 10 oldalfalakra merbleges forgastengellyel. A
15 emelé fogaskerekek belsé lapjukon két-két 16 csappal vannak ellatva. A 16
csapok a 15 emel6 fogaskerekek belsé oldalara merélegesen nyulnak ki egy
atmérd két végenél. A 8 valyd 10 oldalfalaira az 1 tarakat figgdleges iranyban
megvezetd 17 sinek vannak erdsitve. A két par 17 sin kézti szakaszon a 8 valyu
10 oldalfalain a falakra merélegesen 18 targylemez adagolé szerkezet van
atvezetve.

A 3. abran kuldn is feltiintettilk a 2. abran bemutatott kiviteli alak 15 emeld
fogaskerekeit meghaijtd szerkezetet. A 8 valya egyik végénél a 9 fenéklemez alatt
19 szervmotor van elhelyezve, amelynek tengelyére rogzitett 20 fogaskerékhez
mindkét oldalan 21 kézvetité fogaskerekek kapcsolédnak, amelyek tovabbi 22
tengelyek végeire erdsitett 23 fogaskerekekbe kapaszkodnak. A 22 tengelyeken
lévs, paronként ellentétes menetemelkedés(i 24 hajtécsigakhoz kapcsolodnak a
2. abraval kapcsolatban mar emlitett 15 emeld fogaskerekek.

A tarmozgaté mechanizmus miikddése a kdvetkez6.

Az 1 tarakat a 8 valya egyik végénél 1évé megvezeté 17 sinek kézeé
illesztjiik és a 8 valyl 10 oldalfalaira szerelt 15 emelé fogaskerekek segitségével
lestllyesztilk a 8 valyu aljaba. Az 1 taraknak a 15 emeldé fogaskerekek
segitségével térténd siillyesztése a 4. abran lathatd. A sullyesztés megkezdésekor
az 16 csapok altal meghatarozott atmeérok fuggblegesek, és a legals6 1 tara 15
emeld fogaskerekek felsé helyzetli 16 csapjain tamaszkodik. Az ellentétes
menetemelkedésii 24 hajtocsigak ezutan a 15 emeld fogaskerekeket egymassal
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szemben, a 25 nyilak iranyaban forgatjak meg. A 15 emel6 fogaskerekek fel
fordulata alatt a 16 csapokon nyugve, legalsé 1 tar a 8 valyu aljaba sullyed.

Az 1 tarat innen a tarmozgaté mechanizmus tovabbitia a 18 targylemez
adagolé szerkezethez, majd a 8 valyu ellentétes végenél talalhatd 17 sinekhez,
ahol az az elébbiekben bemutatott sillyesztési mechanizmus megforditasaval
kiemelhetd a 8 valyubdl. Az 1 tar hossziranyl mozgatasat a 10 oldalfalba agyazott
14 el6told fogaskerekek és a velitk egyittmiikédd, az 1 tarak 4 oldalfalan talalhato
7 fogaslécek segitségével valositiuk meg. A 11 szervmotorral megforgatott 12
tengelyen kialakitott 13 hajtocsigak meghajtjagk a 14 el6tolé fogaskerekeket,
amelyek a 7 fogaslécbe akaszkodva haijtjak az 1 tarakat.

A 18 targylemez adagold szerkezetet az 5-10. abrak segitségevel
mutatjuk be részletesen.

Az 5. abran lathato 18 targylemez adagolé szerkezet két iranyban
mukodtetheté (iranyvaltd) 26 motorbdl és 27 vezérorsobdl allé meghajtoelemet €s
28 robotkart tartalmaz. A 28 robotkaron 29 hatsd kar és 30 elltls6 kar van, melyek
tavolsaga jelen esetben a 2 targylemezek szélességével egyezik meg, €s amelyek
kozt 31 leszorité lap van a 28 robotkarra merdleges vizszintes tengely koérul
billenthetden agyazva. A 31 leszoritd lap alsé élén egy, a mozgatott targylemezt
megtamaszté 32 villa talalhaté. A 31 leszoritd lapnak a régzitéssel ellentétes
oldalan (amely a jelen kiviteli alaknal 30 elulsé kar felé esik) a 28 robotkaron
talalhatd 33 és 34 bitykék kozil a 28 robotkar szabad végétdl tavolabb
elhelyezkedd 33 biitydk befogadasara alkalmas 35 vezérpalya van kialakitva.

A 6. illetve 7. abrakon a 18 targylemez adagolé szerkezet oldalnézeti képe
lathaté teljesen behuzott illetve teljesen kitolt 28 robotkar esetén. Teljesen
behtzott helyzetben a 33 butyék a 31 leszorité lap 35 vezérpalyajaba van
bevezetve, mig teliesen kinyujtott helyzetben a 31 leszorité lap alsé éle a 28
robotkar 34 bitykén tamaszkodik, és a 32 villa az alatamasztasi pont és a 29
hatsé kar kozé esik.

A 18 targylemez adagolé szerkezet iranyvalté 26 motorja és 27
vezérorsodja kdzétt erdhatarold tengelykapcsolé van. Ennek perspektivikus kepét a
8. abra mutatja. A tengelykapcsolo a 26 motor tengelyére erésitett 36 huvelybdl, a
36 havely kiilsé palastjara eléfeszitetten feltekercselt 37 csavarrugobdl eés a 37
csavarrugé kihajtott 38 nyuivanyaival egyuttm(ikédd 39 hajtott tarcsabol all. A 39
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hajtott tarcsa két 40 Utkdzdvel van ellatva, és a 27 vezérors6hoz rogzitett 41
csapagyhoz kapcsolodik, amely elényosen a forgbmozgas kozpontossagat
biztosité mélyhornyu golydscsapagy.

A tengelykapcsol6é miikodése a kovetkezékeppen mukodik:

A 26 motor megforgatja a tengelyére erésitett 36 huvelyt, igy a palastjara
tekercselt 37 csavarrugé valamelyik 38 nyulvanya nekifeszil a 39 hajtott tarcsa
forgasi iranyba es6 40 ttkozéjének, és elkezdi forgatni. Ezaltal a forgas attevodik
a 27 vezérorsora. Amennyiben a 28 robotkarral mozgatott 2 targylemez elakadna,
a 39 hajtott tarcsa megall, megakasztja a 37 csavarrugé nyulvanyat, ezaltal
megszinteti a 37 csavarrugé eléfeszitését, igy az elengedi a 36 huvely palastjat,
és a 26 motor szabadon foroghat tovabb.

A 9. és 10. abrak a 28 robotkar miikodését mutatjak vazlatosan, mikézben
a 2 targylemezt az 1 tarbdl a mikroszkép 42 targylemeztartdjaba tolja. Mindkeét
oldalnézeti képen sematikusan feltintettik a 28 robotkar 29 hats6 és 30 elilsé
karjat, valamint a kett6 kozt talalhaté billentheté 31 leszoritd lapot. Ezen
megjelditiik a 43 felsd sarkot és a 44 als6 élet. A 28 robotkar kinyujtasakor a 26
motor a tengelykapcsol6 kézremuikoédésével megforgatja a menetekkel ellatott 27
vezérorsét, amely a 29 hats6 kart, a 30 elilsé kart és a 31 leszorito lapot
elmozditja a 18 targylemez adagol6 szerkezet kilsé vége felé. A 29 hatso és 30
elulsd kar kozé befogott és a 31 leszoritd lappal leszoritott 2 targylemez igy az 1
tarbol a 42 targylemeztartoba kertl, amely utébbi lehetévé teszi a képdigitalizalas
soran a 2 targylemez mozgatasat az objektiv el6tt. Az A-val és B-vel jel6lt
derékszégl haromszégek atfogoéi a 31 leszoritd lap 43 felsé sarka altal bejart
palyat mutatjak. Ahogy a 31 leszorité lap megindul a 24 targylemez adagolo
szerkezet vége felé, a 33 bltyok végig halad a 35 vezérpalyan, ennek hatasara a
31 leszoritd lap 43 felsé sarka az A haromszoég atfogéja mentén lestillyed, 44 alsé
éle pedig leszoritia a 2 targylemezt. A 27 vezérorsé tovabb forgatasaval a 31
leszoritd lap régzitett eleje eléri az eliilsé 34 bitykot, majd a 44 als6 élével felfut
ra, igy a 43 fels6 sarka a B haromszog atfogdja mentén megemelkedik, ezaltal
eleresztve a 2 targylemezt, amely igy a 42 targylemeztartdba kerGl. A 28 robotkar
behlzasakor a 26 motor az ellenkezd irAanyba forog, ezaltal a menetes 27
vezérorsé is visszafelé hajtja a 29 elllsé és 30 hatsé karokat, valamint a 31

leszorité lapot.



A fent bemutatott kiviteli alakot csak példaként mutattuk be és nyilvanvald,
hogy a szakember szamos valtoztatast tud eszk6zélni a csatolt igénypontok altal
meghatarozott oltalmi kérén bell.
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SZABADALMI IGENYPONTOK

. Targylemez adagol6 egység automatikus szkennel6 mikroszképhoz, amely

tartalmaz targylemezeket befogadd tarat, tarmozgaté mechanizmust és
targylemez adagold szerkezetet, azzal jellemezve, hogy

a tar (1) téglatest alaku doboz, amelynek fenéklapja (3), két homlokfala (5) és
egy oldalfala (4) van, amelyre kivulrél a fenéklappal (3) parhuzamos fogasléc
(7) van erdsitve és a fal nélkuli oldalra meréleges targylemez-vezeté elemei
vannak;

a tarmozgaté mechanizmus a tar (1) fenéklapjahoz (3) és homlokfalaihoz (5)
illeszkedd valyut (8) és olyan mozgaté elemeket tartalmaz, amelyek a valyu (8)
két oldalanal lévé, forgathatdban agyazott tengelyeken (12, 22) levd
hajtocsigakat (13, 24) és a valyu (8) oldalfalainak (10) nyilasain keresztil a tar
(1) oldalan I1évé fogaslécre (7) illeszkedé el6told fogaskerekeket (14), valamint
a valyu (8) oldalfalainak (10) sikjaban elrendezett, belsd lapjukon egy atmerd
két végénél a lapra merdlegesen kinyal6 csapokkal (16) ellatott emeld
fogaskerekeket (15) tartalmaz, ahol az el6tolé és emeld fogaskerekek (14, 15)
a hajtécsigakkal (13, 24) vannak meghaijtva és

a targylemez adagol6 szerkezet (18) a valya (8) oldalfalain (10) van a tar (1)

haladasi iranyara merdlegesen atvezetve és meghajtéelemhez kapcsolt

robotkart (28) tartalmaz.

. Az 1. igénypont szerinti targylemez adagol6, azzal jellemezve, hogy a

targylemez-vezetd elemek a tar (1) fenéklapjan (3) Iévd sinek (6).

. Az 1. vagy 2. igénypont szerinti targylemez adagold, azzal jellemezve, hogy a

robotkar (28) meghajtéeleme motorbdl (26) és ahhoz csatlakozd vezérorsébdl

(27) all.

. A 3. igénypont szerinti targylemez adagol6, azzal jellemezve, hogy a motor

(26) és a vezérorso (27) kdzott erbhatarolé tengelykapcsold van.
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. A 4. igénypont szerinti targylemez adagold, azzal jellemezve, hogy a

tengelykapcsold a motor (26) tengelyére erésitett hiivelybél (36), a huvely (36)
kulsé palastjara tekercselt csavarrugdbol (37) és a csavarrugo (37) kihajtott

nyulvanyaival (38) egyuttmtik6d6 hajtott tarcsabdl (39) all.

. Az 1-5. igénypontok barmelyike szerinti targylemez adagold, azzal jellemezve,

hogy a robotkar (28) a targylemezeket (2) mozgato ellils6 es hatso karral (29,

20) van ellatva.

. Az 1-5. igénypontok barmelyike szerinti targylemez adagol9, azzal jellemezve,

hogy a robotkar (28) billenthet6 leszorité lappal (31) van ellatva.

. A 7. igénypont szerinti targylemez adagol6é, azzal jellemezve, hogy a

robotkaron (28) a leszorité lapot (31) vezerld butykok (33, 34) vannak.

. Az 1-8. igénypontok barmelyike szerinti targylemez adagol9, azzal jellemezve,

hogy a valyu (8) oldalfalaira (10) a tarakat (1) figgéleges iranyban megvezetd

sinek (17) vannak erésitve.

Am atalmazott:

o )
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