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Maszyna wytrzymaloSciowa

1

Przedmiotem wynalazku jest maszyna wytrzy-
malosciowa do przeprowadzania proéb na rozcig-
ganie, zginanie lub $ciskanie, czyli tak zwanej
zrywarki uniwersalnej, zaopatrzonej w silomierz,
zwlaszcza hydrauliczno-uchylny, uchwyty do pré6-
bek, rewersor oraz st6l z przesuwnymi podporami
do préb zginania, Zrywarka przeznaczona jest
przede wszystkim do badania prébek drewna, plyt
pazdzierzowych, wiérowych i podobnych materia-
1ow.

Znane maszyny wytrzymalo§ciowe tego.typu sa
zaopatrzone w stoly, do ktérych przymocowuje sie
za pomocg $rub uchwyty do prébek na zrywanie
oraz podpory do prébek na zginanie.

Kazdy z uchwytéw lub kazda podpora jest mo-
cowana do stolu oddzielnymi s$rubami. Podczas
mocowania podpér do préb na zginanie nalezy
kazda z nich ustawi¢ w dokladnie takiej samej
odleglosci od Srodka stolu, a wiasciwie od .kotica
tlocznika. Jest to czynno$é pracochtonna, a ponad-
to moze byé w praktyce przyczyng niedokladnosci
ustawienia maszyny, a'tym samym bledéw pomia-
rowych. W znanych rozwigzaniach sitomierzy hy-
drauliczno-uchylnych element 1Igczacy tloczek
mierniczy z uchylng dZwignig silomierza jest
z tloczkiem i dZwignig polaczony za posrednictwem
lozysk tocznych. Maszyny takie sg do§é skompliko-
wane i ciezkie.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie tych nie-
dogodnosci.
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Dla osiggniecia tego celu postawiono sobie za-
danie polgczenia obydwu podpér do préb na zgi-
nanie w taki sposéb, aby zapewniona byla zawsze
réwna odleglo§é kazdej z nich od s$rodka stotu,
oraz zaopatrzenia stolu w samocentrujacy zacisk
do mocowania pozostalego oprzyrzgdowania zry-
warki, a wiec réznego rodzaju uchwytéw do proéb,
plyt oporowych, rewersora itp.

Zadaniem wynalazku jest' tei-zaopatrzenie' lgcz-
nika znajdujacego sie pomiedzy mierniczym tlocz-
kiem a uchylng diwignig silomierza w latwe
w wykonaniu i dokladne lozyska sluzgce do prze-
noszenia obcigZenia na dZwignie.

Wedlug wynalazku zadanie to rozwigzano w ten
sposéb, ze suwliwie na stole do prob zginania osa-
dzone sg podpory polaczone Srubg rzymsks, przy
czym zwrécone ku sobie powierzchnie podpér wy-
konane sg w postaci zaciskowych szczek do moco-
wania na stole oprzyrzadowania maszyny.

Korzystnie jest tez jezeli rzymska S$ruba jest
zaopatrzona w kolo z podzialkg do dokladnego
ustalania odlegloéci podpo6r.

Dobrze jest, jezeli powierzchnie robocze szczek
sg skoSne, a wspoélpracujgce z nimi powierzchnie
oprzyrzadowania sq réwniez skoéne i zbiezne. Moz-
na woéwczas 0siaggngé bardzo pewne zamocowanie
oprzyrzagdowania i silny jego docisk do powierz-
chni stotu,

Dla maszyn wytrzymalo§ciowych przeznaczonych
do pomiaréw przy uzyciu stosunkowo niewielkich
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sft mozna bez obawy powstania odksztalceri w- kon-

strukeji maszyny uzy¢ ;jako glownego elementu

konstrukeji maszyny jedng rurowg kolumne. Po-

zwala to na latwiejszy dostep do oprzyrzadowania

oraz na szczegOlnie proste wykonanie rewersora.
W przypadku uzycia w maszynie silomierza hy-

drauliczno-uchylnego korzystnie jest do przeniesie-

nia sily z tloczkd mierniczego na uchylng diwig-
nie silomierza uzyé 1acznika z lozyskami iglowymi
lub nozowymi. Upraszcza to znacznie konstrukcje
tego zespolu, szczegélnie przy uzyciu lozysk iglo-
wych.

Przyklad wykonania urzadzenia wedlug wynalaz-
ku uwidoczniono na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia to - urzadzenie w widoku czolowym,
czeSciowo w przekroju, fig. 2 — st6t do prob zgi-
nania w widoku czolowym, czeSciowo w przekro-
ju, fig. 3 — ten stél z zamocowanym rewersorem,
w widoku czolowym, cze§ciowo w przekroju, a fig.
-4 — zesp6! mierniczego tloczka i uchylnej dZwigni
z wahadlem w widoku czolowym. W hydraulicz-
nym cylindrze 1 znajduje sie tlok 2, na ktdérego
gérnym konhcu jest przymocowany stét 3 do préb
zginania. '

Do obudowy 4 zespolu hydraulicznego cylindra
1 i tloka 2 jest przymocowana rurowa kolumna
5, na ktérej wierzcholku znajduje sie wskaznik 6
silomierza, a ponizej wierzcholka jest umocowany
sztywno wspornik 7 stuzgcy do przytwierdzania
tlocznika przy proébach zginania lub prébach $cis-
kania, albo uchwytu przy prébach zrywania lub
rozciggania. )

Na stole 3 sa osadzone przesuwne w kierunku
wzdluznym stolu podpory 8. Podpory te sg pro-
wadzone wzdluz stolu w prowadnicach uniemoz-
liwiajacych ruchy pionowe i poprzeczne. Obydwie
podpory 8 sa ustawione w dokladnie réwnej od-
legloSci od $rodka stolu i sg ze soba polgczone
rzymska S$ruba 9 wkrecong w nakretki 10 przy-
nalezace- do podpér ‘8. Rzymska Sruba 9 jest za-
opatrzona w pokretlo 11 oraz tarcze 12 z podzial-
ka do dokladnego nastawiania odleglosci podpér.

Zgrubna podziatka liniowa do wyznaczania od-
legloSci podpoér jest nacieta na powierzchni stolu
3. Zwrécone ku sobie powierzchnie boczne 13 pod-
por 8 (fig. 2) sg skosne ‘i stuza jako szczeki do
umocowywania pomiedzy nimi oprzyrzadowania
maszyny tak jak to pokazano na fig. 3, gdzie po-
migedzy podporami 8 jest zakleszczony rewersor
14, ktérego powierzchnie wspélpracujgce z po-
wierzchniami 13 sg zbiezne.

Jak to pokazano na fig. 4 mierniczy tloczek 15
silomierza hydrauliczno-uchylnego ma na koncu
stozkowe zakonczenie, wchodzace w gé6rng stozko-
wa panewke lgcznika 16, ktérego drugi koniec ma
réwniez panewke stozkowg wspoélpracujaca ze
stozkiem przymocowanym do diwigni .17 polgczo-
nej z wahadlem 18. Wahadlo to jest zaopatrzone
w gwintowane ramie 19 z wkreconym na nie cie-
zarem 20 sluzagcym do zerowania silomierza.

Maszyna wedlug wynalazku dziala w nastepu-
jacy sposéb.

Tlok 2 ze stolem 3 opuszcza sie w dolne poloze-
nie. Przy prébach zginania pokrecajgc rzymska
Srubg 9 rozsuwa sie podpory 8 na zgdang odle-
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4
glosé, po. czym uklada sie na nie badana prébke.
Do wspornika 7 przymocowuje sie tlocznik o Za-
danym ksztalcie, po czym uruchamia sie :pompe
hydrauliczng maszyny, ktéra powoduje wysuwanie
‘tloka 2 do gbry. =

Z chwilg gdy probka materialu zetknie sie
z tlocznikiem umocowanym do wspornika 7 wzras-
ta op6r dla hydraulicznego tloka 2, a tym samym
wzrasta ciS$nienie cieczy, co powoduje silniejsze
niz dotad naciskanie mierniczego tloczka 15 na
diwignie 17, wywolujac wychylenie wahadla 18
i polaczonej z nim wskazéwki wskaznika, az do
momentu zlamania prébki. Po zlamaniu probki ci§-
nienie cieczy zmniejsza sie, wskazéwka czynna
cofa sie, a nieuwidoczniona na rysunku wskazéw-
ka bierna pozostaje na wartoSci sily powodujgcej
zlamanie proébki.

W przypadku badania préb na rozerwanie po-
miedzy podporami 8 zaciska sie rewersor 14 w spo-—
s6b pokazany na fig. 4, przy czym wspornik T
winien znalezé si¢ w przestrzeni 21 pomiedzy ko-
lumnami rewersora. Do tego wspornika 7 przymo-
cowuje sie uchwyt o takim samym ksztalcie jak
uchwyt 22, lecz w pozycji odwréconej kat o 180°
(wokoét osi poziomej) w stosunku do . uchwytu 22.
W uchwytach tych zamocowuje sie odpowiednio
uksztaltowang « prébke materialu przeznaczonego
do zrywania, po czym uruchamia sie pompe hy-
drauliczng maszyny. Uchwyt 22 rewersora porusza
si¢ wraz z calym rewersorem i stolem 3 do géry,
natomiast zamocowany do wspornika 7 nieuwi-
deczniony ‘na rysunku uchwyt pozostaje w miejscu.

Dalszy przebieg pomiaru jest analogiczny jak
przy badaniu wytrzymalosci na zginanie.

Badania wytrzymaloSci na zgniatanie odbywa
sie podobnie jak badanie wytrzymalo§ci na zgina-
nie, z tg rdinica, Ze pomiedzy podporami 8 za-
kleszcza sie na stole 3 dolng plyte oporowa, nato-
miast do wspornika 7 przymocowuje sie gorng.
plyte oporowa. Pomiedzy tymi plytami umieszcza
sie badang prébke.

Zastrzezenia patentowe

1, Maszyna wytrzymalo§ciowa skladajgca ‘sie:
z silomierza, zwlaszcza hydrauliczno-uchylnego,
stolu z przesuwnymi podporami do préb zginania,
rewersora i uchwytow, znamienna tym, ze suwli--
wie na stole (3) osadzone podpory (8) do préb zgi-
nania s wzajemnie polaczone rzymska $rubag (9),
przy czym zwrécone do siebie powierzchnie bocz-
ne (13) podpér stanowia zaciskowe szczeki do mo-
cowania na stole (3) oprzyrzadowania maszyny.

2. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
ze rzymska Sruba (9) jest zaopatrzona w pokreétlo
(11) oraz kolo z podziatkg do dokladnego ustalania
odlegtosci podpér od Srodka stolu (3).

3. Maszyna wedlug zastrz. 1—2, znamienna tym,.
Zze powierzchnie boczne (13) podpér (8) sg skoéne..

4. Maszyna wedlug zastrz. 1—3, znamienna tym,
Ze ma jako glowny element no$ny konstrukeji
jedna rurowa kolumne (5). .

5. Maszyna wedlug zastrz. 1—4, znamienna tym,.
ze do przeniesienia sily z mierniczego tloczka (15)
na uchylng dZwignie silomierza jest zaopatrzona
w Ilgcznik (16) majgcy na obydwu koncach iglowe:
lub nozowe lozyska.
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