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OZET

YIKAMA ETKIiNLiGi IYILESTIiRILEN BiR CAMASIR MAKINESI

Bu bulus, bir kazan (2), kazan (2) iginde yer alan bir tambur (3), tamburun (3) kazan
(2) i¢inde dondiiriilmesini saglayan bir motor (4), kazanin (2) alt tarafinda yer alan bir
kazan ¢ikisi (5) ve kazanin (2) st tarafinda yer alan bir kazan girisi (6), kazan girisi (6)
ve kazan ¢ikis1 (5) arasinda uzanan bir sirkiilasyon hatti (7), sirkiilasyon hatti (7)
tizerinde yer alan, kazan ¢ikisindan (5) alinan suyun kazan girigine (6) gonderilmesini
saglayan bir pompa (8), tambur (3) lizerinde yer alan, kazan giriginden (6) gelen suyun
alimmasina uygun bir birinci agza (9) ve birinci agizdan (9) i¢ine dolan suyun tabur (3)
icine gonderilmesini saglayan en az bir birinci noziile (10) sahip bir birinci kanat (11),
tambur (3) lizerinde yer alan, kazan girisinden (6) gelen suyun alinmasina uygun bir
ikinci agza (12) ve ikinci agizdan (12) i¢ine dolan suyun tambur (3) igine
gonderilmesini saglayan en az bir ikinci noziile (13) sahip bir ikinci kanat (14), birinci
kanat (11) ve ikinci kanadin (14) kazana (2) girisine gore pozisyonunu algilamaya
uygun en az bir sensor iinitesi (15), sensor {linitesinden (15) saglanan veri vasitasiyla
birinci agzin (9) veya ikinci agzin (12) kazan girisi (6) ile hizalanmasini saglayacak
sekilde motoru (4) kontrol etmeye uygun bir kontrol iinitesi (16) ve yikama programi
secimine olanak saglayan bir kontrol paneli (17) igeren bir camasir makinesi (1) ile

ilgilidir.
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ISTEMLER

. Bir kazan (2), kazan (2) i¢inde yer alan bir tambur (3), tamburun (3) kazan (2)

icinde dondiiriilmesini saglayan bir motor (4), kazanin (2) alt tarafinda yer alan
bir kazan ¢ikisi (5), kazanin (2) iist tarafinda yer alan bir kazan girisi (6), kazan
girisi (6) ve kazan c¢ikisi (5) arasinda uzanan bir sirkiilasyon hatt1 (7),
sirkiilasyon hatti (7) lizerinde yer alan, kazan ¢ikisindan (5) alinan suyun kazan
girigine (6) gonderilmesini saglayan bir pompa (8), tambur (3) iizerinde yer
alan, kazan girigsinden (6) gelen suyun alinmasina uygun bir birinci agza (9) ve
birinci agizdan (9) i¢ine dolan suyun tabur (3) i¢cine gonderilmesini saglayan en
az bir birinci noziile (10) sahip bir birinci kanat (11), tambur (3) {izerinde yer
alan, kazan girisinden (6) gelen suyun alinmasina uygun bir ikinci agza (12) ve
ikinci agizdan (12) i¢ine dolan suyun tambur (3) i¢ine gonderilmesini saglayan
en az bir ikinci noziile (13) sahip bir ikinci kanat (14), birinci kanat (11) ve
ikinci kanadin (14) kazana (2) girisine gore pozisyonunu algilamaya uygun en
az bir sensOr iinitesi (15), sensor Unitesinden (15) saglanan veri vasitasiyla
birinci agzin (9) veya ikinci agzin (12) kazan girisi (6) ile hizalanmasini
saglayacak sekilde motoru (4) kontrol etmeye uygun bir kontrol {initesi (16) ve
yikama programi se¢imine olanak saglayan bir kontrol paneli (17) iceren, ikinci
noziiliin (13) kesit alanindan daha biiyiik bir kesit alanina sahip birinci noziil
(10) ve secilen yikama programina gore iiretici tarafindan onceden belirlenen
miktarda suyun birinci kanattan (11) ve/veya ikinci kanattan (14) tambur (3)
icine gonderilmesini saglayacak sekilde motoru (4) ve pompayr (8) kontrol
etmeye uygun olarak yapilandirilmis kontrol iinitesi (16) ile karakterize edilen

bir gamagir makinesi (1).

. Tambur (3) igerisindeki suyun bulanikligini algilamaya uygun bir bulaniklik

sensoOrii (18), bulaniklik sensorii (18) vasitasiyla algilanan bulaniklik degeri,

tiretici (18) tarafindan Onceden belirlenen bir esik bulaniklik degerinin (B)
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lizerindeyse birinci kanattan (11) tambur i¢ine (3) su goénderilmesini ve
bulaniklik sensorii (18) vasitasiyla algilanan bulaniklik degeri esik bulaniklik
degerinin (B) altindaysa ikinci kanattan (14) tambur (3) i¢ine su génderilmesini
saglayacak sekilde yapilandirilmig kontrol {initesi (16) ile karakterize edilen

istem 1°deki bir camasir makinesi (1).

. Uzerinde yer alan birinci noziil (10) sayis1, ikinci kanat (14) iizerinde yer alan

ikinci noziil (13) sayisindan daha az olan birinci kanat (11) ile karakterize

edilen Istem 1 veya 2’ deki gibi ¢amasir makinesi (1).

. Birinci kanat (11) tizerinde hemen hemen bir daire formu olusturacak sekilde

konumlandirilmis birden fazla birinci noziil (10) ile karakterize edilen

yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir camasir makinesi (1).

. Uzerinde ikinci noziiliin (13) yer aldig1 bir noziil yiizeyi (19), noziil yiizeyi (19)

boyunca birbirine esit mesafede konumlandirilmis birden fazla ikinci noziil (13)
ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir camasir

makinesi (1).

. Kullanicr tarafindan kontrol panelinden (17) hassas ¢amasirlarin yikanmasina

uygun bir hassas program (S) secildiginde, iiretici tarafindan 6nceden belirlenen
miktarda suyun yalnizca ikinci kanattan (14) tambur (3) i¢cine gdnderilmesini
saglayacak sekilde yapilandirilmis kontrol iinitesi (16) ile karakterize edilen

yukaridaki istemlerin herhangi birindeki gibi bir camagir makinesi (1).

. Kullanict tarafindan kontrol panelinden (17) hassas olmayan c¢amasirlar

yikamaya uygun bir yogun yikama program (I) secildiginde, iiretici tarafindan
onceden belirlenen miktarda suyun yalnizca birinci kanattan (11) tambur (3)
igine gonderilmesini saglayacak sekilde yapilandirilmis kontrol iinitesi (16) ile
karakterize edilen yukaridaki istemlerin herhangi birindeki gibi bir ¢amasir

makinesi (1).
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TARIFNAME
YIKAMA ETKIiNLiGi iYILESTIRILEN BiR CAMASIR MAKINESI

Bu bulus, suyun camasirlarin lizerine génderilen suyun akisinin optimize edildigi bir

camasir makinesi ile ilgilidir.

Camagsir makinelerinde genellikle, sabit bir kazan ve kazan i¢inde donen bir tambur yer
almaktadir. Yikama performansini arttirmak i¢in kazanin alt tarafindan alinan yikama
suyunun tekrar kazanin iist tarafindan tamburun i¢ine gonderilmesini saglayan bir
pompa ve bir sirkiilasyon hatt1 bulunmaktadir. Genellikle koriik iizerinden noziiller ile
camasirin Ustline su puskiirtiilmektedir. Bu ¢6ziime alternatif olarak, sirkiilasyon
hattindan gelen su tambur igerisindeki kanatlar vasitasiyla c¢amasirlarin {izerine
beslenmektedir. Bu uygulamada sirkiilasyon hattindan gelen yikama suyu once kanat
icine dolmakta ve kanattaki noziillerden ¢amasir iizerine piiskiirtiilmektedir. Kanatlarin
kazana girigine gore pozisyonu sensor linitesi ile kontrol iinitesinin arasindaki iletigim
ile saglanmaktadir. Kanatlar vasitasiyla camasirlar ilizerine su gonderilen ¢amasir
makinelerinde yikama performansinin saglanan ekstra su sirkiilasyonu ile arttirildigi
gorlilmektedir. Ancak bu sisteme sahip iriinlerde tek tip kanat kullanildigi igin
puskiirtilen su her zaman sabit bir akis formu ve basinci ile camasirlar iizerine
erismektedir. Bu nedenle maksimum temizlik adina kanatlar hep optimum mekanik
hareketi yaratacak sekilde tasarlanmaktadir. Bu yiizden hassas kumaslarin yikamasi
esnasinda daha fazla mekanik hasar olusurken agir lekesi olan kumaslarin
yikanmasinda ise daha diisiikk yikama performans: elde edilmektedir. Mevcut
sistemlerde tambur kanadi ile tambur igine yeniden gonderilen suyun sabit bir basing
ve akis modeline sahip olmasi nedeniyle yiiksek yikama performansi ve mekanik

hasarin 6nlenmesi gibi konularda yetersiz kalmaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan KR20100055009A sayili Kore patent
basvurusunda, tambur kanadinin depolanmis yikama suyunu c¢amasirlara bosaltmak

i¢in farkli ¢aplara sahip ¢ok sayida sulama agzina sahip oldugu anlatilmistir.
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Bu bulusun amaci, farkli tip ve/veya oOzellikte camasirlarin etkin bir sekilde

yikanmasini saglayan bir camasir makinesinin gerceklestirilmesidir.

Bu bulusun amacma ulasmak i¢in gerceklestirilen ilk istem ve bu isteme bagh
istemlerde tanimlanan ¢amasir makinesi bir kazan, kazan i¢inde yer alan bir tambur,
tamburun kazan i¢inde dondiirilmesini saglayan bir motor, kazanin alt tarafinda yer
alan bir kazan cikis1 ve kazan ¢ikisi ile kazanin {ist tarafinda yer alan bir kazan girisi
arasinda uzanan bir sirkiilasyon hatti, sirkiilasyon hatti iizerinde yer alan, kazan
cikisindan alinan suyun kazan girisine gonderilmesini saglayan bir pompa, tambur
tizerinde yer alan, kazan girisinden gelen suyun alinmasina uygun bir birinci agza ve
birinci agizdan i¢ine dolan suyun tabur i¢ine gonderilmesini saglayan en az bir birinci
noziile sahip bir birinci kanat, tambur lizerinde yer alan, kazan girisinden gelen suyun
almmasina uygun bir ikinci agza ve ikinci agizdan i¢ine dolan suyun tambur igine
gonderilmesini saglayan en az bir ikinci noziile sahip bir ikinci kanat, birinci kanat ve
ikinci kanadin kazana girisine gdre pozisyonunu algilamaya uygun en az bir sensor
tinitesi, sensoOr Unitesinden saglanan veri vasitasiyla birinci agzin veya ikinci agzin
kazan girisi ile hizalanmasini saglayacak sekilde motoru kontrol etmeye uygun bir
kontrol {initesi ve yikama programi se¢imine olanak saglayan bir kontrol paneli
icermekte olup, ikinci noziil, birinci noziiliin genisliginden daha kiigiik bir genislige
sahip olacak sekilde yapilandirilmistir ve kontrol {initesi secilen yikama programina
gore iretici tarafindan dnceden belirlenen sekilde 6nceden belirlenen miktarda suyun
birinci kanattan veya ikinci kanattan tambur i¢ine beslenmesini saglayacak sekilde
birinci agizin veya ikinci agizin kazan girisi ile hizalanmasini ve tambur ¢ikisindan
alinan suyun tambur girisine beslenmesini saglamak iizere motoru ve pompay1 kontrol
etmeye uygundur. Boylelikle piiskiirtiilen suyun degisken bir akig formu ve basinci ile
camagirlara beslenmesi saglanmakta ve bu sayede farkli programlarin gereksinimlerine

etkin bir sekilde yanit verilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda kazan igerisinde tambur igerisindeki suyun bulanikligini
algilayan bir bulaniklik sensorii yer almakta ve kontrol iinitesi bulaniklik sensorii

tarafindan algilanan bulaniklik degeri {iiretici tarafindan belirlenen bir esik bulaniklik
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degerinden fazla oldugunda yogun lekeleri ¢ikarmaya uygun birinci kanat vasitasiyla
tambur i¢ine su piiskiirtmesi i¢in birinci kanat iizerindeki birinci agzinin kazan girisi ile
hizalanmasini; bulaniklik sensorii tarafindan algilanan bulaniklik degeri esik bulaniklik
degerinden kiiglik oldugunda hassas kumaslar1 yikanmasi i¢in uygun olan ikinci kanat
tizerindeki ikinci agizin kazan girisi ile hizalanmasini saglayacak sekilde motoru ve
pompay1 kontrol etmektedir. Boylelikle yogun kirli ¢camasirlarin daha fazla mekanik
harekete maruz kalmasi saglanarak c¢amasir makinesinin yikama performansi

arttirllmugtir.

Bulusun bagka bir uygulamasinda, ikinci kanat iizerinde bulunan ikinci noziil sayisi,
birinci kanat {izerinde bulunan birinci noziil sayisindan daha fazladir. Boylelikle ikinci
tambur kanadi yalnizca belirli bir bolgeye degil neredeyse tamburun tamamina su
aktaracak sekilde yapilandirilmistir. Bu sayede ¢amasirlarin mekanik hasar gérmesi
engellenmekte ve su ile temas eden yiizey alani arttirilarak yikama efektif bir sekilde

gergeklesmektedir.

Bulusun bagka bir uygulamasinda, birden fazla birinci noziil, birinci kanadin tambur
icine bakan yiizeyinin ortasinda, yiizeyin tamamina yayilmadan hemen hemen dairesel
bir alan olusturacak sekilde konumlandirilmistir. Boylelikle yikama islemi esnasinda
aktarilan su belirli bir alana yogunlagtirilarak aktarilmakta bu sayede kir odakli veya

lekeli ¢amasirlarin etkin bir sekilde yikanmasi saglanmaktadir.

Bulusun baska bir uygulamasinda, ikinci kanat iizerinde birden fazla ikinci noziiliin yer
aldig1 bir noziil yiizeyi icermekte ve noziil ylizeyi lizerinde, neredeyse noziil yiizeyine
tamamen yayilan homojen bir sekilde konumlandirilmig birden fazla ikinci noziil yer
almaktadir. Boylelikle ikinci kanadin su akis seklinin ince ve tekstile zarar vermeyen
bir sekilde yapilanmasi saglanmakta bu sayede hassas camasirlarin yikanmasi

esnasinda mekanik hasarlarin 6niine gecilmektedir.
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Bulusun baska bir uygulamasinda hassas ¢amasirlarin yikanmasina uygun bir hassas
program kullanici1 tarafindan kontrol panelinden secildiginde, camasirlar yalnizca ikinci
kanat iizerinden ikinci noziil araciligiyla aktarilan su ile yikanmaktadir. Hassas yapiya
sahip tekstillerin iizerine (O6rnegin ipek kumas) suyun hafif yagmurlama seklinde
puskiirtiillmesi saglanmaktadir. Bu sayede hassas ¢amasirlarin hasar almasinin 6niine

gecilerek ¢camagirlarin Omiirleri uzatilmaktadir.

Bulugsun baska bir uygulamasinda, hassas olmayan veya yogun kirli ¢amasirlar
yikamaya uygun bir yogun yikama programi kullanici tarafindan segildiginde,
camasirlar yalnizca birinci kanat {izerinden birinci noziil aracilifiyla aktarilan su ile
yikanmaktadir. Hassas olmayan sentetik, pamuklu vb. kumaslar veya lekeli
camasirlarin yikanmasi esnasinda birinci kanat kullanildiginda suyun odakli bir sekilde
camagira ulasmasi saglanmakta bu sayede camasirlarin etkin bir sekilde yikanmasi

saglanmaktadir.

Bu bulus sayesinde, yikama suyunun tambur i¢ine sabit bir basing ve akis modeli ile
gonderilmesinin Oniine gecilmekte bu sayede ¢amasirlarin yikanmasi etkin ve mekanik

hasar almayacak sekilde saglanmaktadir.

Bu bulusun amacina ulagsmak icin gerceklestirilen ¢amasir makinesi ekli sekillerde

gosterilmis olup, bu sekillerden;

Sekil 1 — Bulusun bir uygulamasina ait camasir makinesinin perspektif goriintigtidiir.
Sekil 2 — Bulusun bir uygulamasina ait gamasir makinesinin sematik goriintisiidiir.
Sekil 3 — Bulusun bir uygulamasina ait birinci kanadin {istten goriiniistidiir.

Sekil 4 — Bulusun bir uygulamasina ait ikinci kanadin iistten goriintistidiir.
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Sekillerdeki parcalar tek tek numaralandirilmis olup bu numaralarin karsiligi asagida

verilmistir.

[S—

o ® N N kv D

L e T e S e N S T T S ==
O© 00 I O W b W N = O

Camasir makinesi
Kazan

Tambur

Motor

Kazan Cikist
Kazan Girisi
Sirkiilasyon Hatti
Pompa

Birinci Agiz

. Birinci Noziil

. Birinci Kanat

. Ikinci Ag1z

. Ikinci Noziil

. Ikinci Kanat

. Sensor Unitesi

. Kontrol Unitesi

. Kontrol Paneli

. Bulaniklik Sensorii

. Noziil Yizeyi

Esik Bulaniklik Degeri (B)

Hassas Program (S)

Yogun Program (I)



10

15

20

25

30

Camasgir makinesi (1), bir kazan (2), kazan (2) i¢inde yer alan bir tambur (3), tamburun
(3) kazan (2) i¢cinde dondiiriilmesini saglayan bir motor (4), kazanin (2) alt tarafinda
yer alan bir kazan c¢ikisi (5), kazanin (2) st tarafinda yer alan bir kazan girisi (6),
kazan girisi (6) ve kazan c¢ikisi (5) arasinda uzanan bir sirkiilasyon hattt (7),
sirkiilasyon hatti (7) lizerinde yer alan, kazan ¢ikisindan (5) alinan suyun kazan girisine
(6) gonderilmesini saglayan bir pompa (8), tambur (3) lizerinde yer alan, kazan
giriginden (6) gelen suyun alinmasina uygun bir birinci agza (9) ve birinci agizdan (9)
icine dolan suyun tabur (3) i¢ine gonderilmesini saglayan en az bir birinci noziile (10)
sahip bir birinci kanat (11), tambur (3) lizerinde yer alan, kazan girisinden (6) gelen
suyun alinmasina uygun bir ikinci agza (12) ve ikinci agizdan (12) i¢ine dolan suyun
tambur (3) i¢ine gonderilmesini saglayan en az bir ikinci noziile (13) sahip bir ikinci
kanat (14), birinci kanat (11) ve ikinci kanadin (14) kazana (2) girisine gore
pozisyonunu algilamaya uygun en az bir sensor iinitesi (15), sensor linitesinden (15)
saglanan veri vasitasiyla birinci agzin (9) veya ikinci agzin (12) kazan girisi (6) ile
hizalanmasini saglayacak sekilde motoru (4) kontrol etmeye uygun bir kontrol iinitesi
(16) ve yikama programi se¢imine olanak saglayan bir kontrol paneli (17)

icermektedir.

Bulus konusu ¢amasir makinesi (1), ikinci noziiliin (13) kesit alanindan daha biiyiik bir
kesit alanina sahip birinci noziil (10) ve secilen yikama programina gore iiretici
tarafindan Onceden belirlenen miktarda suyun birinci kanattan (11) ve/veya ikinci
kanattan (14) tambur (3) i¢ine gonderilmesini saglayacak sekilde motoru (4) ve
pompayt (8) kontrol etmeye uygun olarak yapilandirilmis kontrol {initesi (16)
icermektedir. Birinci kanadin (11) kesit alaninin genis olmasi birinci kanadin (11) su
akis seklinin daha odakli ve lekeyi ¢ikaracak fonksiyona sahip olmasini; ikinci kanadin
(14) kesit alanin dar olmasi ikinci kanadin (14) su akis seklinin ince ve tekstile zarar
vermeyecek fonksiyona sahip olmasini saglamaktadir. Kontrol iinitesi (16), sensor
tinitesinden (15) aldig1 veri vasitasiyla yikama icin segilen programa gore iiretici
tarafindan 6nceden belirlenen sekilde birinci kanat (11) {izerindeki birinci agizin (9)
veya ikinci kanat (14) tizerindeki ikinci agizin (12) kazan girisi (6) ile hizalanmasi

saglayacak sekilde motoru (4) kontrol etmekte ve birinci agiz (9) veya ikinci agizin
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(12) kazan girisi (6) ile hizalanmasinin ardindan, kazan ¢ikisindan (5) alinan suyun
sirkiilasyon hatt1 (7) vasitasiyla kazan girisine (6) beslenmesini saglayacak sekilde
pompay1 (8) kontrol etmektedir. Boylelikle se¢ilen yikama programi sirasinda iiretici
tarafindan Onceden belirlenen miktarda suyun secilen programina gore iiretici
tarafindan 6nceden belirlenen sekilde birinci kanattan (11) ve/veya ikinci kanattan (14)
tambur (3) icindeki camasirlar lizerine aktarimi yapilmaktadir. Bu sayede segilen
camagir programina uygun olarak camasirlar iizerine beslenen suyun akisi optimize
edilmektedir. Boylelikle farkli yikama programlarinin gereksinimlerine farkli tip

kanatlarla yanit verilerek kullanict memnuniyeti arttirilmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda, ¢amasir makinesi (1), tambur (3) igerisindeki suyun
bulanikligini algilamaya uygun bir bulaniklik sensorii (18) ve bulaniklik sensori (18)
vasitasityla algilanan bulanmiklik degeri, {iiretici (18) tarafindan belirlenen bir esik
bulaniklik degerinin (B) iizerindeyse iiretici tarafindan 6nceden belirlenen miktarda
suyun birinci kanattan (11); bulaniklik sensorii (18) vasitasiyla algilanan bulaniklik
degeri esik bulaniklik degerinin (B) altindaysa ikinci kanattan (14) tambur (3) i¢ine
gonderilmesini saglan kontrol iinitesi (16) almaktadir. Bu sayede program
gereksinimlerine ek olarak, yikamam suyunun bulaniklik degerine gore birinci kanattan
(11) veya ikinci kanattan (14) camasirlar {izerine uygun debide su gonderilmesi

saglanmaktadir. Boylelikle yikama isleminin etkinligi arttirilmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda, birinci kanat (11) iizerinde yer alan birinci noziil (10)
sayist, ikinci kanat (14) tlizerinde yer alan ikinci noziil (13) sayisindan daha azdir Bu
sayede birinci kanattan (11) beslenen suyla yiiksek debide bdlgesel temizlik
saglanirken, ikinci kanadin (14) ¢amasirlarin neredeyse tiim yiizeyine daha diisiik

debide su aktarmasi saglanmaktadir.

Bulusun baska bir uygulamasinda, birinci kanat (11) {izerinde hemen hemen bir daire
formu olusturacak sekilde konumlandirilmis birden fazla birinci noziil (10) yer

almaktadir. Boylelikle leke miktar1 fazla olan ¢amasirlara suyun odakli bir sekilde
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lekeye ulastirilmasi saglanmakta bu sayede daha etkili leke ¢ikarma performansi elde

edilmektedir.

Bulusun baska bir uygulamasinda, ikinci kanat (14) iizerinde ikinci noziiliin (13) yer
aldig1 bir noziil yiizeyine (19) sahiptir ve birden fazla ikinci noziil (13), noziil yiizeyi
(19) boyunca birbirine esit mesafede konumlandirilmistir. Bu sayede camasirlarin
mekanik hasar gormesi engellenmekte ve su ile temas eden yiizey alani arttirilarak
yikama hem efektif bir sekilde gergeklestirilmekte hem de c¢amasirlarin Omrii

uzatilmaktadir.

Bulusun bagska bir uygulamasinda, kontrol iinitesi (16), kullanic1 tarafindan kontrol
panelinden (17) hassas camasirlarin yikanmasina uygun bir hassas program (S)
secildiginde, iiretici tarafindan Onceden belirlenen miktarda suyun yalnizca ikinci
kanattan (14) tambur (3) i¢ine gdnderilmesini saglayacak sekilde yapilandirilmistir.
Boylelikle hassas yikama programinin (S) gereksinimlerine uygun ikinci kanat (14)
secim imkani kullanictya sunulmakta bu sayede kullanicinin hassas ¢amasirlarinin

mekanik hasar gérmeden etkin bir sekilde yikanmasi ger¢eklesmektedir.

Bulusun baska bir uygulamasinda, kontrol {initesi (16) kullanici tarafindan kontrol
panelinden (17) yogun kirli ¢amasirlar1 veya hassas olmayan camasirlar1 yikamaya
uygun bir yogun yikama programi (I) secildiginde, tretici tarafindan Onceden
belirlenen miktarda suyun yalnizca birinci kanattan (11) tambur (3) igine
gonderilmesini saglayacak sekilde yapilandirilmistir. Yikama islemi esnasinda birinci
kanattan (11) aktarilan su belirli bir alana yogunlasarak aktarilmakta bu sayede yogun
kirli veya sentetik, pamuklu gibi hassas olmayan camasirlarin efektif bir sekilde

yikanmasi saglanmaktadir.

Bu bulus sayesinde tambur (3) icine sirkiilasyon suyunun farkli debide, basingta ve akis
modellerinde akis1 saglanmaktadir. Boylelikle, yikama performansi arttirilirken ayni

zamanda tekstil hasarlarinin 6niine gegilmektedir.
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