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(57) Zusammenfassung

Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Steuerung eines Industrieroboters und insbesondere ein Verfahren zur Verringerung
thermischer EinfluBgroBSen, wobei im Arbeitsraum des Roboters ReferenzmeBpunkte angeordnet sind, die von dem Roboter angefahren
werden, wobei die aktuellen Daten der ReferenzmeBpunkte von einem Rechner verarbeitet werden, um Korrekturdaten zu gewinnen, die
der Steuerelektronik des Roboters zugefithrt werden. ErfindungsgemiB wird ein Fehlermodell erstellt, das die thermischen Positionier—
-und/oder Orientierungsfehler korrigiert, ohne daB am Roboter die aktuelle Temperatur bestimmt werden mu8.
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