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(o7) Die Erfindung betrifit einen Greifer mit zumindest zwel Fig, 8a
zangenartig an einem Basistell (1) beweglich G G
angeordnete Greiferarme (2, 3) und einer
Schneideinrichtung fur Schnittgut zur Befestigung an
einer Arbeitsmaschine, wobel die Schneideinrichtung
von einer Schneidplatte (5) gebildet wird, die mithilfe
einer Kolben-Zylindereinheit (6) von einer aktiven
Stellung, in der die Schneidplatte (5) In einen von den
Greiferarmen (2, 3) umschlossenen Aufnahmeraum
fur das Schnittgut ragt, in eine inaktive Stellung, in der

83

die Schneidplatte (5) im Basistell (1) eingezogen Ist, Sy 4
bewegbar ist. Erfindungsgemald wird vorgeschlagen,

dass die Schneidplatte (5) und der Zylinder der /‘ ' 5
Kolben-Zylindereinheit (6) um zwei parallele T

Schwenkachsen (S4, S;) schwenkbar am Basistell (1)
gelagert Ist, wobel die ein- und ausfahrbare
Kolbenstange der Kolben-Zylindereinheit (6) mit der
Schneidplatte (5) uber einen Mitnehmerbolzen (11)
verbunden ist, der In der aktiven Stellung der
Schneidplatte (5) bel Belastung der Schneidplatte (5)
an einem Widerlager des Basistells (1) anliegt.
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Zusammenfassung:

rfindung betrifft einen Greifer mit zumindest Zwel

=

Die

zangenartig an einem Basisteil (1) Dbeweglich angeordnete

Greiferarme (2, 3) und einer Schneideinrichtung fir Schnittgut

ZUr Befestigung an einer Arbeitsmaschine, wobe1l dle

Schneideinrichtung von einer Schneidplatte (5) gebildet wird,

die mithilfe einer Kolben-Zylindereinhelt (6) von einer

aktiven Stellung, in der die Schneidplatte (5) 1in einen von

den Greiferarmen (2, 3) umschlossenen Aufnahmeraum flUr das

Schnittgut ragt, in eine inaktive Stellung, 1n der dilie

Schneidplatte (5) im Basisteil (1) eingezogen 1ist, Dbewegbar

1st. Erfindungsgemal wird vorgeschlagen, dass die

Schneidplatte (5) und der Zylinder der’ Kolben-Zylindereinheit

(6) um zwel parallele Schwenkachsen (S;, S2) schwenkbar am

Basisteil (1) gelagert ist, wobei die ein- und ausfahrbare

Kolbenstange der Kolben-7Zylindereinheilt (6) mit der

Schneidplatte (5) tUber einen Mitnehmerbolzen (11) wverbunden
ist, der in der aktiven Stellung der Schneidplatte (5) bel

Belastung der Schneidplatte (5) an einem Widerlager des

Basisteils (1) anliegt.

(Fig. 8a)
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Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf einen Greifer mit

zumindest  zwel zangenartig an elnem Basisteil. relativ

zueinander beweglich angeordneten Greiferarmen und elner

Schneideinrichtung fir Schnittgut zur Befestigung an eilner

Arbeitsmaschine, wobel die  Schneideinrichtung von  eilner

Schneidplatte gebildet wird, die mithilfe einer Kolben-

Zvlindereinheit von einer aktiven Stellung, 1in der die

Schneidplatte 1n einen von den Grelferarmen umschlossenen

Aufnahmeraum fiir das Schnittgut ragt, in eine 1naktive

Stellung, 1in der die Schneidplatte 1im Basisteil eilngezogen

—

i1st, bewegbar ist, gemdal dem Oberbegri von Anspruch 1.

Der erfindungsgemdlBe Greifer mit einer Schneideinrichtung fur

Schnittgut 1st insbesondere zur Befestigung an Baggern,

Traktoren oder anderen Arbeltsmaschinen vorgesehen.

Vorrichtungen der genannten Art werden dabeil vor allem fir die

Holzernte verwendet, wobel der Greifer Teilil eines Auslegerarms

einer Arbeitsmaschine 1st, oder an 1ihm befestigt ist,

vorzugsweise Uber einen Schnellwechsler. Die Bedilenperson kann

von einer Bedienkanzel der Arbeitsmaschine den Auslegerarm so

steuern, dass dilie am Basisteil des Greifers angeordneten

Greiferarme das Schnittgut umfassen, wobel 1in weiterer Folge

F

iber eine entsprechende Hydraulik ein SchlieBdruck auf die

Grelerarme ausgelibt wird, die Uber elne zangenartige Bewegung

das Schnittgut ergreifen und fixieren. Als Schnittgut sind

unter anderem Buschwerk, dinne Baumstamme, aber auch dicke,

ausgewachsene Baumstdmme vorgesehen. Der Greifer dient dabel
zur Handhabung des Schnittguts, beispielsweise zum Sortieren
oder zur Verladung von bereits geschnittenem Schnittgut. Da es

wahrend der Handhabung des Schnittguts mitunter auch

erforderlich ist das Schnittgut zuzuschneiden, gibt es auch

Ausfiihrungen, bel denen der Greifer mit einer

Schneideinrichtung 1n Form einer Schneildplatte versehen 1ist,

die mithilfe eilner Kolben-Zylindereilinheit von elner aktiven

Stellung, in der die  Schneidplatte 1n einen von den

il 3

Greiferarmen umschlossenen Aufnahmeraum flir das Schnittgut

ragt, 1in eilne inaktive Stellung, 1in der die Schneidplatte 1m

Basistell eingezogen 1st und daher auch nicht schneidend
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wirkt, bewegbar ist. Die Bedienperson kann daher wahlwelse

durch Betatigung der Kolben—-Zylindereinhelt die

Schneideinrichtung in ihre aktive Stellung bringen, in der die

Schneidplatte in den Aufnahmeraum der Greiferarme ragt. Werden

die Greiferarme geschlossen und der Aufnahmeraum  somilt

verengt, wird das im Aufnahmeraum gehaltene Schnittgut gegen

eine Schneide der Schneidplatte gedrickt und durchtrennt. Nach

dem Schnitt kann das Schnittgut weiter sortiert oder auf elnen

Lastkraftwagen oder &hnliches verladen werden. Um den Greifer
wieder vornehmlich zum Sortieren oder zur Verladung von

bereits geschnittenem Schnittgut zu verwenden, kann die

Schneidplatte durch Betadtigung der Kolben-Zylindereinheit

wieder in seine inaktive Stellung bewegt werden, 1in der die

Schneidplatte im Basisteil eingezogen ist und somit nicht mehr

in den Aufnahmeraum der Greiferarme ragt.

Auf die Schneidplatte wirken dabei 1m Zuge elnes durch

Betdtigung der Greilferarme ausgefihrten Schnittvorganges hohe

Belastungen, die wvon der Schneidplatte sowie 1hren Lagern

aufgenommen und abgefihrt werden missen. Die gewlnschte

Beweglichkeit der Schneidplatte zwischen einer aktiven und

einer inaktiven Stellung erschwert dabei die Auslegung des

RBRelastbarkeit. Beil

Greifers filir eine solche hohe mechanlsche

Jr—

herkémmlichen Ausfihrungen werden die auf die Schneildplatte

wirkenden Krafte entweder tiber die Kolbenstange der Kolben-
Zvlindereinheilt abgeleitet, und/oder tber Gleit- oder

Rolllager der Schneidplatte. Die Kolben-Zylindereinheit muss

daher entsprechend groR dimensioniert werden, wodurch aber

Gewicht und Grdble des Greifers entsprechend erhdht werden. Das

Pﬁ

widerspricht der grundsdtzlichen Anforderung den Grelfer

moglichst klein und leicht auszufiihren, um dessen

Beweglichkeit zu erhdhen und den Energieverbrauch fir seinen

Einsatz zu verringern. Auch die Nachristung des Greilfers mit

einer Schneideinrichtung wird mit zunehmender Grole und

Gewicht der Schneideinrichtung zunehmend unattraktiv. Werden

die auf die Schneidplatte wirkenden Krafte tUber die Gleit-

oder Rolllager der Schneidplatte abgeleitet, unterliegen diese
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Lager groBem Verschleif, sodass sich die Lebensdauer der

Schneideinrichtung stark reduzlert.

s ist daher das Ziel der Erfindung einen Greifer mit elner

[ ——

gr—

gchneideinrichtung fiir Schnittgut zur Befestigung an eilner

Arbeitsmaschine so zu verbessern, dass die Belastbarkeit der

Schneideinrichtung erhsht und ihr Verschleil entsprechend

verringert werden, wobel der Greifer dennoch kompakt
ausgefihrt werden kann. Vorzugsweilse soll auch eine
Nachriistbarkeit der Schneideinrichtung flir einen Grelfer

verwirklichbar sein.

Diese Ziele werden durch die Merkmale von Anspruch 1 erreicht.

—

Anspruch 1 Dbezieht sich hierbei auf eilnen Greifer mit

—

zumindest Zwel zangenartig an einem Basisteil relativ

zueinander Dbeweglich angeordneten Greiferarmen und elner

Schneideinrichtung fiir Schnittgut zur Befestigung an elner

Arbeitsmaschine, wobei die  Schneideinrichtung von  elner

Schneidplatte gebildet wird, die mithilfe einer Kolben-

7vlindereinheit von einer aktiven Stellung, in der die

Schneidplatte in einen von den Greiferarmen umschlossenen

Aufnahmeraum fir das Schnittgut ragt, 1in eine inaktive

Stellung, 1in der die Schneidplatte im Basistell eingezogen

ist, bewegbar ist. Erfindungsgemdll wird dabei vorgeschlagen,

dass die Schneidplatte um eine erste, zur Schneldplatte

senkrechten Schwenkachse am Basisteil schwenkbar gelagert 1ist,
und der Zylinder der Kolben-Zylindereinheit um eilne zwelte,

-ur ersten Schwenkachse parallelen Schwenkachse schwenkbar am

Basisteil gelagert ist, wobei die ein- und ausfahrbare

Kolbenstange der Kolben-Zylindereinheit mit der Schneildplatte

iber einen Mitnehmerbolzen verbunden 1ist, der in der aktiven

Stellung der Schneidplatte bei Belastung der Schneidplatte an

cinem Widerlager des Basisteils anliegt. Die auf die

Schneidplatte wirkenden Kr&dfte werden somit weder uber dile

Kolbenstange noch tUber die Gleit- oder Rolllager abgefiuhrt,
sondern hauptsachlich iiber einen Mitnehmerbolzen, der in der
aktiven Stellung der Schneidplatte direkt an einem Widerlager

des Basisteils anliegt und die Krafte daher unmittelbar aut
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den Basisteil iubertrdgt. Restkrdfte der Belastung werden ulber

das Schwenklager fir die erste Schwenkachse der Schneildplatte

abgefithrt, die aber klein sind. Der GroRteil der Belastungen

auf die Schneidplatte wirkt als ein um die erste Schwenkachse

wirkendes Drehmoment, das vom Mitnehmerbolzen und seiner

Basisteils abgefihrt

direkten Anlage auf das Widerlager des

wird.
Der Mitnehmerbolzen erfullt somit erfindungsgemabl 1m
Wesentlichen =zwei Aufgaben. Einerseits {Ubertrdagt er die

Rewegung der Kolbenstange der Kolben-Zylindereinheit auf die

[ —

Schneidplatte, wobei die Schneidplatte am Basisteil um eilne

erste Schwenkachse schwenkbar gelagert 1st. Die Kolben-

7vlindereinheit ist um eine zweite, zur ersten Schwenkachse

parallele Schwenkachse schwenkbar am Basisteil gelagert. Die
lineare Ausstell- und Riickstellbewegung der Kolbenstange wird
somit tliber den Mitnehmerbolzen in eine Schwenkbewegung der
Schneidplatte um die erste Schwenkachse umgesetzt, wobei sich

die Kolben-Zylindereinheit um die zwelte Schwenkachse

mitbewegt. Eine baulich sehr kompakte Ausfihrung kann etwa
dadurch erreicht werden, indem die erste und die zwelte

Schwenkachse nahe aneinander angeordnet werden und die Kolben-

7vlindereinheit im Bereich einer Randkante der Schneidplatte,

sodass sich die Kolben-7Zylindereinheit im Zuge ihrer

Stellbewegung in der Bewegungsebene der Schneildplatte bewegt.

7udem  erfiillt der Mitnehmerbolzen auch die Funktion eines

lLagers, indem er in der aktiven Stellung der Schneidplatte an

elnem Widerlager des Basisteills anlieqgt. Die Kolben-

7vlindereinheit ist somit lediglich fur den Vollzug der

Schwenkbewegung der Schneidplatte sowie flir den Haltepunkt der

Schneidplatte in ihrer aktiven und inaktiven  Stellung

vorgesehen, ohne dabeil aber Schneidkrdfte aufnehmen zu mussen,
und kann daher entsprechend klein dimensioniert werden. Die 1m

7uge eines Schnittvorganges auf die Schneidplatte wirkenden

Kriafte werden hingegen Ulber den Mitnehmerbolzen direkt auf das

Basisteil abgeleitet, sodass auch Gleit- oder Rolllager der

Schneidplatte entlastet werden kodnnen.
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Fine konkrete Ausfithrungsform hierfliir sieht namlich vor, dass

der Mitnehmerbolzen iiber Kugellager in einer Kulissenfihrung

des Basisteils gefiuhrt ist, deren lichter Querschnitt sich 1im

Bereich des Widerlagers zur Sicherstellung einer Beabstandung

der Kugellager von der fihrenden Kurvenbahn der

Kulissenfiilhrung bei Anlage des Mitnehmerbolzens am Wilderlager

erweitert. Im Zuge der Schwenkbewegung der Schneldplatte von

ihrer inaktiven Stellung in ihre aktive Stellung g. eitet der

Mitnehmerbolzen mittels der Kugellager zunachst an eilner

fiihrenden Kurvenbahn der Kulissenfithrung und erreicht 1in der

aktiven Stellung der Schneidplatte einen Endabschnitt der

Kulissenfiihrung mit erweitertem lichten Querschnitt, wo der

Mitnehmerbolzen mit seinem Bolzenmantel oder mittels am

Bolzenmantel angeordneter Distanzringe am Widerlager anliegt

und die fiihrende Kurvenbahn der Kulissenfiihrung sich von den

Kugellagern des Mitnehmerbolzens geringfligig entfernt. Dadurch

wird sichergestellt, dass bei Belastung des Mitnehmerbolzens

im Zuge eines Schnittvorganges die Kugellager des

Mitnehmerbolzens ZUY Ganze entlastet werden. Bei einer

Riickstellbewegung gerat das Kugellager wieder in Anlage mit

der gegeniiberliegenden Kurvenfiihrungsbahn der Kulissenfiuhrung

und sorgt fiir ein anndhernd reibungsloses und von der

Kulissenfiihrung geflihrtes Zurtickgleiten des Mitnehmerbolzens

in die inaktive Stellung der Schneidplatte.

Da die Schneidplatte im Zuge eines Schnittvorganges nicht nur

durch Krifte Dbelastet wird, die 1in der Schneidplattenebene

wirken, sondern auch durch Normal- und Scherkrdfte, ist es

vorteilhaft die Schneidplatte zwischen zwel Fihrungsplatten

anzuordnen, die am Basisteil befestigt sind. Eine besonders

kompakte bauliche Ausfithrung sieht dabei wvor, dass die

Schneidplatte Zwlschen ZWel am Basistel. befestigte

Fiilhrungsplatten angeordnet ist, die =zweil einander zugewandte,

parallele Fiihrungsebenen flr die Schneidplatte definieren,

wobei die Fiihrungsplatten in ihrem Jeweiligen zentralen

Bereich einen Durchbruch fir den Bewegungsweg der Kolben-

Zvlindereinheit aufwelsen. Die Anordnung der beiden

6/26




Fiihrungsplatten sowie deren Beabstandung ist dabel so gewahlt,
dass sie eine Fiihrung der Schneidplatte 1im Zuge 1hrer

Schwenkbewegung sowie eine Stitzung der Schneidplatte 1im Zuge

des Schnittvorganges ermdglichen, indem sie kelne oder nur

sehr geringe Auslenkungen der Schneidplatte senkrecht zur

Schneidplattenebene erlauben.

Bei einer solchen baulichen Ausfiihrung kann das Widerlager

einfach dadurch verwirklicht werden, indem die Kulissentlhrung
-undchst mittels zweier Kulissenrahmen gebildet wird, die

jeweils an einer der Dbeiden Fihrungsplatten Ubereinander

liegend befestigt oder angeformt sind und Jeweils einen

Fndabschnitt mit erwelitertem lichten Querschnitt aufwelsen,

wobeli das Widerlager durch Randkanten der Flhrungsplatten
gebildet wird, die in einer senkrecht zu den Fihrungsplatten

orientierten Sichtrichtung den erweiterten lichten Querschnitt

der Kulissenrahmen verengen. In der aktiven Stellung der

Schneidplatte liegt der Mitnehmerbolzen somit an Randkanten

der Fihrungsplatten an, und die Kugellager sind 1m

Fndabschnitt der beiden auBen liegenden Kulissenrahmen der

Kulissenfithrung mit Jjeweils erweitertem lichten Querschnitt

freigestellt. Wahrend der Ausstell- und Riuckstellbewegung der

Kolbenstange kann sich der Mitnehmerbolzen hingegen ungestort

von den Fihrungsplatten innerhalb der Kulissenfihrung bewegen

und an den  flihrenden Kurvenbahnen der  Kullssenfihrung

abgleiten.

Eine besonders platzsparende Ausfihrung kann verwirklicht

werden, indem die dem Aufnahmeraum zugewandte Schnelide der

Schneidplatte und eine riickwdrtige Randkante der Schneidplatte

in einem spitzen Winkel =zueinander verlaufen, dessen Scheiltel

im Bereich der ersten Schwenkachse liegt, und 1in 1hren der

ersten Schwenkachse abgewandten Bereichen Uber eine

bogenfdrmige Randkante ineinander Ubergehen. Vorzugswelise 1st
hierbei die Kolben-Zylindereinheit so angeordnet, dass die

L.ingsachse der Kolben-Zylindereinheit im Wesentlichen parallel

zur riuckwadrtigen Randkante der Schneidplatte verlauft.
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Fine bevorzugte Ausflihrung des Mitnehmerbolzens sieht vor,

dass der Mitnehmerbolzen an einem freien Ende der Kolbenstange

der Kolben-7Zylindereinhelt befestigt ist, wobel der

Mitnehmerbolzen mit selner Langsachse senkrecht ZUr

Schneidplatte orientiert dist und in einen hakenfdrmigen

Fortsatz der Schneidplatte eingreift.

Die erfindungsgemdfle Ausfiihrung der Schneideinrichtung Kkann

kompakt und in flacher Bauweise ausgefiihrt werden, sodass sie

auch nachtridglich an einen Greifer montiert werden kann. ES

wird daher vorgeschlagen, dass die Schneideinrichtung als

Nachriistteil des Greifers ausgefiihrt ist. Die Komponenten der

Schneideinrichtung umfassend die Schneidplatte, die Kolben-

7vlindereinheit mit dem Mitnehmerbolzen, die Flhrungsplatten

und die Kulissenfiihrung werden hierfiir von elner gemelnsamen

Abdeckung oder einem Geh&duse aufgenommen, wobeli die Abdeckung

oder das Gehduse als separates Bauteil am Basisteilil des

Greifers montilierbar 1st. Nach dem Anschluss eliner

Hydraulikleitung fiir die  Kolben-Zylindereinheit  1ist die

Schneideinrichtung einsetzbar.

Die Frfindung wird in welterer Folge anhand eines

Ausfihrungsbeispiels mithilfe der beiliegenden Figuren naher

erlautert. Es zeigen hierbel die

i

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht fir einen Schnitt

entlang der Schnittebene B-B der Fig. 4b eines

erfindungsgemadlien Grelfers mit einer

Schneideinrichtung 1in der inaktiven ©Stellung von

unten gesehen,

Fig. Z eine perspektivische Ansicht eines erfindungsgemalben

Grelfers mit einer Schneideinrichtung in der

inaktiven Stellung von oben gesehen,

Fig. 3 eine perspektivische Ansicht flir einen Schnitt

entlang der Schnittebene G-G der Fig. 8b eines

erfindungsgemalien Greifers mit elner
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mit elner

Schneideinrichtung in der aktiven Stellung von unten

gesehen,

eine Schnittansicht gemd&B der Schnittebene B-B der

Fig. 4b fir einen erfindungsgemdBen Greifer mit elner

Schneideinrichtung in der inaktiven Stellung,

eine Seitenansicht eines erfindungsgemadlen Grelfers

Schneideinrichtung in der  inaktiven

Stellung,

cine Detailansicht von ,Detail N“ der Fig. 4a,

eine Schnittansicht gemdl der Schnittebene J-J der

Fig. 4a fir einen erfindungsgemdBen Greifer mit einer

Schneideinrichtung in der inaktiven Stellung,

eine Detailansicht von ,Detail K% der Fig. 6,

eine Schnittansicht gemaB der Schnittebene G-G der

Fig. 8b fiir einen erfindungsgemdfen Greifer mit elner

Schneideinrichtung in der aktiven Stellung,

eine Seitenansicht eines erfindungsgemdlfen Greifers

mit einer Schneideinrichtung in der aktiven Stellung,

eine Detailansicht von ,Detail M“ der Fig. 8a,

eine Schnittansicht gemaB der Schnittebene A-A der

Fig. 10b fir einen erfindungsgemdfien Greifer mit

einer Schneideinrichtung in der aktiven Stellung,

eine Seitenansicht eines erfindungsgemalien Greifers

mit einer Schneideinrichtung in der aktiven Stellung,

eine Schnittansicht gemdB der Schnittebene D-D der

pre——

Fig. 10a fir einen erfindungsgemdflen Greifer mit
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einer Schneideinrichtung in der aktiven Stellung, und

die

Fig. 12 eine Detailansicht von ,Detail L“ der Fig. 10a.

Bezug genommen, die elnen

Zundchst wird auf die Fig. 1-3

erfindungsgemidfen Greifer mit einer Schneideinrichtung in der

inaktiven Stellung (Fig. 1 und 2) sowie 1in der aktilven

Stellung (Fig. 3) =zeigen. Die Schneideinrichtung 1ist dabei am

unteren Ende eines Basisteils 1 angeordnet. An der Vorderseite

des Basisteils 1 sind zwei zangenartig am Basistell 1 relativ

zueinander beweglich angeordnete Greiferarme 2, 3 vorgesehen.

Die beiden Greiferarme 2, 3 werden vorzugsweise mit an sich

bekannten hydraulischen Mitteln mit SchlieRdruck beaufschlagt,

um  das Schnittgut in einem zwilschen ihnen liegenden

Aufnahmeraum fest zu umfassen und festzuhalten. Beim Schlielen

der Greiferarme 2, 3 um das Schnittgut bewegen sich die

#

‘nen der

Greiferarme 2, 3 aufeinander zu. Beim hydraulischen O

Greiferarme 2, 3 bewegen sich die Greiferarme 2, 3 vonelnander

weqg, um das Schnittgut freizugeben. Die Greiferarme 2, 3 sowle

der Basisteil 1 sind an ihrer, dem aufzunehmenden Schnittgut

zugewandten Seite ° abschnittswelse mit einer Oberflache

ausgefithrt, die zahnformige Fortsdtze 4 aufwelst. Werden die

Greiferarme 2, 3 um  das Schnittgut mit SchlieRdruck

geschlossen, verkrallen sich die zahnfdrmigen Fortsdtze 4 im

Schnittgut, um die Fixierung des Schnittguts zu verstarken.

An der Riickseite des Basistells - 1st eline nicht naher

dargestellte Anschlussvorrichtung vorgesehen. Die

Anschlussvorrichtung dient zur Befestigung des Basistells 1 an

einer Arbeitsmaschine, etwa dem Auslegerarm eines Baggers oder

einer anderen Arbeitsmaschine, die die Anschlussvorrichtung

sufnehmen kann und {Uber den Basisteil 1 das Gewicht des

Schnittguts tragen kann. Uber die Anschlussvorrichtung erfolgt

auch der Anschluss der Hydraulikleitungen zur Steuerung der

Greiferarme 2, 3 und der Schneideinrichtung.
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Die Schneideinrichtung kann auch als Nachristteil ausgefihrt

sein und ist in diesem Fall am unteren Ende eines Basisteils 1

beispielsweise mittels Schraubverbindungen befestigt. Die

Schneideinrichtung umfasst eine Schneidplatte 5, sowle elne

Kolben-Zylindereinheit 6, die die Schneidplatte 5 bewegt, zwel

Fiihrungsplatten 7a, 7b fir die Schneidplatte 5, sowle zwel

suBere Kulissenrahmen 8a, 8b einer Kulissenfiilhrung 8. Die

Basisteil 1

Schneideinrichtung kann des Weiteren elne am

befestigte Abdeckung 9 aufweisen, die die Schneideinrichtung

aufnimmt und auf der Austrittsseite der Schneidplatte 5 offen

ist.

Wie insbesondere auch in den Fig. 4, 8 und 10 ersichtlich 1st,

sind die Fihrungsplatten 7a, 7o 1m gezeigten

Ausfihrungsbeispiel parallel zueinander angeordnet und fest am

Basisteil 1 befestigt, wobei sie in ihrem jeweililigen =zentralen

Bereich einen Durchbruch fir den Bewegungsweg der Kolben-

7Zylindereinheit 6 aufweisen. An den voneinander abgewandten

AuBenseiten der beiden Fihrungsplatten 7a, 7b 1ist jewells eiln

Kulissenrahmen 8a, 8b befestigt oder angeformt, die gemelnsam

eline Kulissenfihrung 3 bilden. Zwlschen den beiden

Filhrungsplatten 7a, 7b ist die Schneidplatte 5 um eilne erste,

zur Schneidplatte 5 senkrechte Schwenkachse S; am Basisteil 1

schwenkbar angeordnet. Im Nahbereich der ersten Schwenkachse 5i
ist ein Schwenklager der Kolben-Zylindereinheit 6 mit einer
sweiten Schwenkachse S, angeordnet, die zur ersten Schwenkachse

S, parallel ist. Dilie Ldngsachse der Kolben-Zylindereinheit ©6

verliuft im Wesentlichen entlang einer der Schneide 10

abgewandten, riuckwdrtigen Randkante der Schneidplatte 5. Im

gezeigten Ausfithrungsbeispiel 1ist die Schneidplatte 5 80

ausgefithrt, dass die Schneide 10 und die rickwartige Randkante

in einem spitzen Winkel zueinander verlaufen, dessen Scheitel

im Bereich der ersten Schwenkachse S; liegt, und in 1hren der

ersten Schwenkachse S; abgewandten Bereichen dber elne

bogenfdrmige Randkante ineinander Ubergehen. Die Schneidplatte

5 verfiigt daher {dber ein anndhernd kreissektorfdrmiges

Aussehen.
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Die Kolben-Zylindereinheit 6 ist mit ihrem Zylinder am

Schwenklager mit der zweiten Schwenkachse S; am Basisteil 1

angelenkt. Der Zylinder verlauft wie erwdhnt im Wesentlichen

entlang einer der Schneide 10 abgewandten, rickwartigen

Randkante der Schneidplatte 5 und weist eine Kolbenstange auf,

die an ihrem freien Ende mit einem Mitnehmerbolzen 11 versehen
1st. Der Mitnehmerbolzen 11 ist mit seilner Langsachse
senkrecht zur Schneidplatte 5 orientiert und greift in einen

hakenfdrmigen Fortsatz der Schneidplatte 5 ein (siehe Fig. 8a

und 9), der so ausgefiihrt ist, dass bei einer Ausstell- oder
Riickstellbewegung der Kolbenstange die lineare Stellbewegung

der Kolbenstange in eine Schwenkbewegung der Schneidplatte oS

um die erste Schwenkachse S; umgesetzt wird. Dabel wird der

Mitnehmerbolzen 11 von der Kulissenfihrung 8 gefiihrt, 1n der
der Mitnehmerbolzen 11 mittels ZWeler endseitig des

Mitnehmerbolzens 11 angeordneter Kugellager 12a, 12b gelagert

ist. Der Mitnehmerbolzen 11 ist somit an seinen beiden Enden

iber die Kugellager 12a, 12b in den beiden  dulleren

Kulissenrahmen 8a, 8b der Kulissenfiihrung 8 gefihrt und

durchdringt in seinem zentralen Bereich die lichte Offnung des

hakenfdrmigen Fortsatzes der Schneidplatte 5, wo auch die

Kolbenstange der Kolben-Zylindereinheit befestigt 1st, wie

etwa der Fig. 6 und der Fig. 7 entnommen werden kann.

n der inaktiven Stellung der Schneidplatte 5 befindet sich

der Mitnehmerbolzen 11 in einem der zweiten Schwenkachse ©5;

zugewandten Endabschnitt der Kulissenfiihrung 8, wie 1in den

Fig. 4-7 ersichtlich ist. Die Schneidplatte 5 befindet sich in

ihrer eingezogenen Stellung und wird mithilfe der Kolben-

7Zvlindereinheit 6 in dieser Position gehalten.

Durch Betdtigung der Kolben-Zylindereinheit 6 und eilner
Ausstellbewegung ihrer Kolbenstange wird der Mitnehmerbolzen

11 in Richtung des der zweiten Schwenkachse §S; abgewandten

Endabschnittes der Kulissenfihrung 8 Dbewegt, wobel  der

Mitnehmerbolzen 11 iiber die beiden Kugellager 1Z2a, 1Z2b entlang

der entsprechenden Kurvenfihrungsbahnen der Kulissenfihrung 38

abrollt. Diese Ausstellbewegung wird 1in elne Schwenkbewegung
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der Schneidplatte 5 um die erste Schwenkachse S; umgesetzt und

ist aufgrund der verwendeten Kugellager 123, 12b  sehr

leichtgdngig, sodass die Kolben-Zylindereinheit 6 entsprechend

klein dimensioniert werden kann.

nde der Ausstellbewegung der Kolbenstange erreicht die

Am
Schneidplatte 5 schlieRlich ihre aktive Stellung, in der dile

Schneide 10 in den von den Greiferarmen 2, 3 umschlossenen

Aufnahmeraum ragt, wie in der Fig. 8a und Fig. 10a ersichtlich

ist. An ihrem der zweliten Schwenkachse S; abgewandten

Fndabschnitt weilst die Kulissenfiihrung 8 einen im Verglelch zu
"ndabschnitt

[ E——

ihrem der zweiten Schwenkachse S, zugewandten

erweiterten lichten Querschnitt auf (siehe insbesondere Fig.
12), der in einer senkrecht zu den Fiuhrungsplatten 7a, /b

orientierten Sichtrichtung von den Fihrungsplatten 7a, /Db

gequert wird. Diese querenden Randkanten verengen 1n einer
senkrecht ZU den Fihrungsplatten 1a, 7o orientierten

Sichtrichtung den erwelterten lichten Querschnitt der

Kulissenrahmen 8a, 8b und bilden das Widerlager fur den

Mitnehmerbolzen 11. Sobald der Mitnehmerbolzen 11 den der

ndabschnitt der

zwelten Schwenkachse So abgewandten

Kulissenfithrung 8 erreicht, kommt er mit seinem Bolzenmantel

zur Anlage mit diesen guerenden Randkanten der Fihrungsplatten

7a, Tb, wie 1in den Fig. 8-12 ersichtlich 1ist, wobel hierfir

auch Distanzringe 13 vorgesehen sein koénnen, die 1nsbesondere

in der Fig. 11 ersichtlich sind. Die den erweiterten lichten

OQuerschnitt der Kulissenfihrung 8 querenden Randkanten der

Fihrungsplatten 7a, 7b bilden in dieser aktiven Stellung der

-y

Schneidplatte 5 das Widerlager fir den Mitnehmerbolzen ,

tiber das 1in der Schneidplattenebene wirkende Krafte 1in den

Basistell 1. abgeleltet werden konnen. Der in diesem

Fndabschnitt erweiterte lichte Querschnitt der Kulissenflhrung

8 stellt dabel sicher, dass die Kugellager 123, 12b

freigestellt sind, also nicht an der fihrenden Kurvenbahn der

Kulissenfiihrung 8 anliegen. Die Kugellager 1Za, 12b werden

somit bei Belastung der Schneidplatte 5 vollkommen entlastet

und unterliegen damit keiner  Abnutzung. Restkrafte der

Belastung werden Uber das Schwenklager fir die  erste

13726
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Schwenkachse der Schneidplatte 5 abgefihrt, die aber klein

sind. Der GroBteil der Belastungen auf die Schneidplatte o

wirkt als ein um die erste Schwenkachse wirkendes Drehmoment,

ﬁ

das vom Mitnehmerbolzen 11 und seine direkte Anlage auf das

Widerlager des Basisteils 1 abgefihrt wird.

Fs ist somlit unmittelbar ersichtlich, dass bel dem

erfindungsgemdlien Greifer die Belastbarkeit der
Schneideinrichtung erhdht und 1ihr Verschleill entsprechend

verringert  werden, wobel der Greifer dennoch kompakt

ausgefiihrt werden kann. Dadurch kann auch eine Nachristbarkeilt

der Schneideinrichtung flir einen Greifer verwirklicht werden.

14 /26
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Patentanspriche:

1. Greifer mait zumindest
Basisteil (1) relativ
Grelferarme (2, 3) und
Schnittgut zur Befestigu

wobei die Schneideinrichtung von einer Schneidplatte

ZWwel zangenartig an elnem

zueinander beweglich angeordnete

einer Schneideinrichtung fUr

ng Arbeitsmaschine,

(9)

an einer

gebildet wird, die mithil:

‘e einer Kolben-Zylindereinheit

(0)
(9)
Au
Stellung,

fiir das

fnahmeraum
in der dile Schn

ist, bewegbar
Schneidplatte

(9)

eingezogen
dass die
Schneidplatte

(1)

Basisteil
der
(S1)

ersten Schwenkachse

schwenkbar am Basistell

und aus:
(0)

(11)
Schneidplatte

mit der Schneidplatte

verbunden 1st, der
(9)

einem Widerlager des

be1l

Basis

Greifer nach Anspruch 1,
(11)

des

der Mitnehmerbolzen

(8)

Querschn

Kulissenfihrung
deren lichter
Widerlagers
(12)

“Uhrung

Kugellager von

(8)

am Widerlager erweltert.

Kullssen:

Grel:
dass die Schneidplatte
(1) Dbe:

die zwel elnander
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von elner aktiven Stellung,
in einen von den Grel:

Schnittgut ragt,

senkrechte
schwenkbar gelagert 1ist,

Kolben-Zylinderelnhelt

(1)

"ahrbare Kolbenstange der Kolben-Zylindereinheit

Belastung der Schneidplatte

zur Sicherstellung
der

bei Anlage des Mitnehmerbolzens

"er nach Anspruch 1 oder 2,

(9)
festigte Flihrungsplatten

zugewandte,

in der die Schneildplatte
(2, 3)
in eine inaktive
(9) (1)

dadurch gekennzeichnet,

umschlossenen

“erarmen

eidplatte im Basistell
ist,

(9) erste, ZUT

(S1)
und der Zylinder

um elne

Schwenkachse am

ZUY
(S2)

die ein-

(6) eine zwelte,

parallelen

um
Schwenkachse

gelagert 1ist, wobel

Mitnehmerbolzen

(5) {liber einen

in der aktiven Stellung der
(b)) an

teils (1) anliegt.

dadurch gekennzeichnet, dass

(12)
gefihrt

Bereich

in elner

lager
(1)

1m

Uber Kuge.

Basisteils
1tt

1st,

des

sich

einer Beabstandung der

der
(11)

fihrenden Kurvenbahn

dadurch gekennzeichnet,

zwischen zwel am Basisteil
(7a, 7b)

parallele Fuhrungsebenen

angeordnet 1ist,
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fir die  Schneidplatte (5) definieren, wobel  die

Fiihrungsplatten (7a, 7b) in ihrem Jjeweiligen zentralen

F

Bereich einen Durchbruch fir den Bewegungsweg der

Kolben-Zylindereinheit (6) aufwelsen.

Greifer nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass

die Kulissenfiihrung (8) mittels zweier Kulissenrahmen

(8a, 8b) gebildet wird, die Jjewells an elner der beiden

Fiihrungsplatten (7a, 7b) Ubereinander liegend befestigt

oder angeformt sind und Jjeweils einen Endabschnitt mit

erweitertem lichten Querschnitt aufweisen, wobel das
Widerlager durch Randkanten der Fdhrungsplatten (7a, 7Db)

gebildet wird, die in elner senkrecht Z U den

Fiihrungsplatten (7a, 7b) orientierten Sichtrichtung den

erweiterten lichten Querschnitt der Kulissenrahmen (8a,

8b) verengen.

Greifer nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch

gekennzeichnet, dass die dem Aufnahmeraum zugewandte
Schneide (10) der Schneidplatte (5) und eine riuckwartige

Randkante der Schneidplatte (5) in einem spitzen Winkel

zueinander verlaufen, dessen Scheitel im Bereich der

ersten Schwenkachse (S;) liegt, und in 1ihren der ersten

Schwenkachse (S1) abgewandten Bereichen Uber eilne

bogenfdrmige Randkante ineinander Ubergehen.

Greifer nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass

die Langsachse der Kolben—-Zylindereinheit (0) im

Wesentlichen parallel =zur rlUckwdrtigen Randkante der

Schneidplatte (5) wverlauft.

Greifer nach einem der Anspriiche 1 bis ©6, dadurch

gekennzeichnet, dass der Mitnehmerbolzen (11) an einem

freien Ende der Kolbenstange der Kolben-Zylindereinhelt

(6) befestigt ist, wobeli der Mitnehmerbolzen (11) mit

seiner Langsachse  senkrecht zur  Schneidplatte (5)

orientiert ist und in einen hakenformigen Fortsatz der

Schneidplatte (5) eingreift.
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Greifer nach einem der Anspriche 1 bis 7, dadurch

gekennzeichnet, dass die Schneideinrichtung als

Nachriistteil des Greifers ausgefihrt ist.

Arbeitsmaschine mit elnem Greifer nach elinem der

Anspriche 1 bis 8.

17726



1/6

Fig. 1

Fig. 2
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Fig. 3

Fig. 43
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Fig. 8a

Fig. 8b
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Fig. 12
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Patentanspriiche:

1.

Greifer mit zumindest zwel zangenartig an einem Basisteil

(1) relativ zueinander beweglich angeordneten Greiferarmen

(2, 3) und einer Schneideinrichtung flir Schnittgut zur

Befestigung an eliner Arbeitsmaschine, wobel dile

Schneideilnrichtung von einer Schneidplatte (5) gebildet

wird, die mithilfe einer Kolben-Zylindereinheit (6) von

einer aktiven Stellung, in der die Schneidplatte (5) 1in

einen von den Greiferarmen (2, 3) umschlossenen

Aufnahmeraum fir das Schnittgut ragt, 1n eine inaktive

Stellung, 1n der die Schneidplatte (5) im Basisteil (1)
elngezogen 1ist, bewegbar ist, wobel die Schneidplatte (5)

um elne erste, ZUr Schneidplatte (5) senkrechte

Schwenkachse (S;) am Basisteil (1) schwenkbar gelagert ist,

und der Zylinder der Kolben-Zvyvlindereinheit (6) um eine

zwelte, ZUY ersten Schwenkachse (Sq) parallelen

Schwenkachse (S;) schwenkbar am Basisteil (1) gelagert ist,

dadurch gekennzeichnet, dass die ein- und ausfahrbare
Kolbenstange der Kolben-Zvlindereinheit (6) mit der
Schneidplatte (5) Uber einen Mitnehmerbolzen (11) verbunden
1st, der in der aktiven Stellung der Schneidplatte (5) bei
Belastung der Schneidplatte (5) an einem Widerlager (14)

des Basistells (1) anliegt, wobei der Mitnehmerbolzen (11)

uber Kugellager (12) 1n einer Kulissenfithrung (8) des

Basistelils (1) gefihrt ist, deren lichter Querschnitt sich

f —

im Bereich des Widerlagers (14) zur Sicherstellung einer

Beabstandung der Kugellager (12) von der  flhrenden

Kurvenbahn der Kulissenfiihrung (8) bei Anlage des

Mitnehmerbolzens (11) am Widerlager (14) erweitert.

Grelifer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die

Schneidplatte (5) zwischen zwei Fihrungsplatten (7a, 7b)

des Basisteils (1) angeordnet 1ist, die zwei einander

zugewandte, parallele Fuhrungsebenen flir die Schneidplatte

(o) definieren, wobel die Fihrungsplatten (7a, 7b) in ihrem

p—

jewelligen =zentralen Bereich einen Durchbruch fiir den

Bewegungsweg der Kolben-Zylindereinheit (6) aufweisen.
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Grelfer nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die

Kulissenfihrung (8) mittels zweier Kulissenrahmen (8a, 8b)

gebildet wird, die Jewells an einer der beiden

Fihrungsplatten (7a, 7b) Ubereinander liegend befestigt

oder angeformt sind und Jjeweils einen Endabschnitt mit

erweltertem lichten Querschnitt aufweisen, wobel  das
Widerlager (14) durch Randkanten der Fiihrungsplatten (7a,
o) gebilldet wird, die 1in einer senkrecht zu den
Fuhrungsplatten (7a, 7b) orientierten Sichtrichtung den
erwelterten lichten Querschnitt der Kulissenrahmen (8a, 8b)

verengen.

Greifer nach einem der Anspriche 1 bis 3, dadurch

gekennzeichnet, dass die dem Aufnahmeraum zugewandte
Schnelde (10) der Schneidplatte (5) und eine rlckwartige
Randkante (15) der Schneidplatte (5) in einem spitzen

Winkel zueinander verlaufen, dessen Scheitel im Bereich der

ersten Schwenkachse (S;) 1liegt, und in ihren der ersten

Schwenkachse (S1) abgewandten Bereilchen Uber eine

bogenfdormige Randkante (16) ineinander ilbergehen.

Greifer nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die
Langsachse der Kolben-Zylindereinheit (6) im Wesentlichen
parallel zur rilckwdrtigen Randkante (15) der Schneidplatte

(o) wverlauft.

Greifer nach einem der Anspriche 1 bis 5, dadurch

gekennzeichnet, dass der Mitnehmerbolzen (11) an einem

freien Ende der Kolbenstange der Kolben-Zylindereinheit (6)

befestigt 1st, wobei der Mitnehmerbolzen (11) mit seiner

Langsachse senkrecht zur Schneidplatte (5) orientiert ist

und 1n elnen hakenfdrmigen Fortsatz der Schneidplatte (5)

eingreift.

Grelfer nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch

gekennzeichnet, dass die Schneideinrichtung als

Nachriustteil des Greifers ausgefihrt ist.

Arbeitsmaschine mit einem Greifer nach einem der Anspriiche

1 bis 7.
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