CESKOSLOVENSKA
SOCIALISTICKA
REPUBLIKA
(19)

URAD PRO VYNALEZY

201779

POPIS VYNALEZU | 2V773
K AUTORSKEMU OSVEDCENI |

(21) (PV 5765-78)

A OBJEVY

(22) Ptihlageno 06 09 78

(40) Zvefejnéno 31 03 80

(45) Vydéno 15 02 83

(51) Int. CL3
D 01 H 1/12

(75)
Autor vynélezu

SLOUPENSKY JIRI ing. a TYL MILOSLAYV, USTI NAD ORLICI

(54) Zpisob Fizeni pezvietenovych dopiadacich strojii a Fidici systémkprq-

vadéni tohoto zpisobu

Vynslez se tyka zplisobu fizeni bezviete-
novych dopiadacich stroji zahrnujicich vétsi
podet spradacich jednotek vyuZivajiciho ne-
ustalé cyklické komunikace centrélni jednot-
ky Fidiciho systému k provadéni tohoto zpu-
sobu.

U stavajicich textilnich strojui s automatic-
kym Fizenim je pouZivano pro kazdé pracovni
misto zvla$tni elektronické zatizeni. U bez-
vietenovych doptadacich strojii s automatic-
kym fizenim zapiadani pii spousténi stroje
a s automatickym odstrafiovanim pietrhl se
pouzivaji pro kazdé spiadaci misto témer
zcela samostatné elektronické obvody umis-
téné v blizkosti jednotlivych spiddacich jed-
notek. V piipadé pretrhu vykonéavaji tyto
obvody vsechny logické funkce fidici zasta-
veni sptadaciho procesu a pFipojeni akénich
glent: spradaci jednotky na sbérnice central-
niho vysilade programu, na nichZ se neustale
cyklicky opakuje zapfadaci program. Po
skongeni programu se otestuje, zda byl spfa-
daci proces obnoven a spiadaci jednotka
pie$la na normalni pfedeni. Tento systém ma
nevyhodu v pomérné velkém objemu elektro-
niky prislusejici jediné sptradaci jednotce,
ktera neni po dobu normalni &innosti vyuzita.

Dalgi nevyhodou je obtiZzné nastaveni Cast
pro &nnosti, které je nutno vykonat asyn-
chronné bezprostfedné po pretrhu mimo za-
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ptédaci program. Jedna se o zabrzdé&ni spia-
daciho rotoru a vraceni konce pfize. Tato
otazka neni u znamych systému vyreSena,
jeji teseni by viak vedlo k dalSimu zvétSe-
nému objemu elektroniky u spradaci jednot-
ky. ,
Pii soustfedéni vech elektrickych obvoda
do centralniho mista je u znamych provedeni
pro kazdé spiadaci misto nutny zvlastni spo-
jovaci kabel mezi spradaci jednotkou a cen-
tralnim zatizenim.

Vyse uvedené nevyhody stavu techniky
jsou sniZeny nebo zcela odstranény zpUsobem
#izeni bezvietenovych dopiadacich stroji po-
dle vynalezu, jehoZ podstata spo¢iva zejména
v tom, %e v daném &asovém okamZiku je
k centralni jednotce Fidiciho systému pfipo-
jena pouze jedin spiadaci jednotka, pri¢emZ
se centralni jednotce predavaji informace
o stavu:pripojené spiddaci jednotky a sou-
¢asné centrlni jednotka vysila instrukce pro
spiadaci jednotku, piitem? ostatni spiéadaci
jednotky pracuji autonomé na zékladé vlo-
Yené instrukce, jejiz platnost trvad po dobu
jednoho Fidiciho cyklu. :

Podstata fidiciho systému podle vynélezu’
spodiva v tom, Ze k Fidicimu obvodu centralni
jednotky jsou pomoci vystupni sbérnice,
vstupni sbérnice a taktovaciho vodite para-
leln& ptipojeny jednotlivé spiddaci jednotky,



pri¢emz klopné obvody pfitazené jednotlivym
sptadacim jednotkdm jsou k centralni jednot-
ce pfipojeny v sérii na ridici sbérnici.

Vyhodou zplisobu podle vynalezu je, ze
umoziiuje uréit z doby trvani predeni a odta-
hové rychlosti vyprddané piize velikost na-
vinuté civky, a tedy i moment setrvaénosti
civky a na zdkladé té&chto udaji je mozZna
automaticka regulace doby pii brzdéni civky
s ptizi pii pretrhu.

Vyhodou fidiciho systému podle vynalezu
je podstatné sniZeni poétu spojovacich vodiéu
mezi centralni jednotkou fidiciho systému a
jednotlivymi sprddacimi misty, G¢innéjsi vy-
uZiti centralni jednotky, mensi podet elektro-
technickych prvkit ptipadajicich na jedno
spfadaci misto, vy38i spolehlivost celého sys-
tému zv1asté pfi pouZiti velkoplo$nych integ-
rovanych obvodu LSI a niZ& naklady na
vybaveni jednoho spradaciho mista. Zménu
funkce celého systému fizeni Ize provést
pouhym zdsahem do centrélni jednotky ridi-
ciho systému a neni jiz treba provadét za-
sahy do elektronickych obvodi umisténych
na jednotlivych spradacich mistech.

Dalsi vyhody a vyznaky zpusobu fizeni

bezvietenovych dopfadacich strojil podle vy-
nalezu a ¥idiciho systému k provadéni tohoto
zplsobu jsou uvedeny v nasledujicim popise
piikladného provedeni, které je zn&zornéno
na ptilozeném vykrese.
- Centrélni jednotka 1 #idiciho systému po-
dle vynélezu zahrnuje &asovy generator 2,
ktery slouZi ke spousténi fidiciho cyklu v pra-
videlnych fidicich intervalech, napiiklad
10 ms. Zminény Fidicf interval urduje také
minimélni rozliSitelny &asovy usek pouzitel-
ny pro Fizeni, tj. viechny &asy se daji nasta-
vovat s presnosti jednoho fidiciho intervalu.
Vystup éasového generdtoru 2 je ptipojen
k ¥{dicimu obvodu 3, ktery obsahuje viechny
tidici obvody, potfebné k vyhodnoceni infor-
maci od pravé pripojeného pracovniho mista,
informaci z centralni paméti 4 a k vytvoleni
nové instrukce pracovnimu mistu. Tyto je-
diné ridicf obvody jsou vyuZiviny pro po-
stupné Fizeni viech pracovnich mist. K #di-
cimu obvodu 3 je pfipojena centralni pamét
4, jejiz vystup je pfipojen zp&t k Fidicimu
¢lenu 3. Centralni paméf 4 obsahuje podet
pamétovych bun&k odpovidajici podtu Fize-
nych pracovnich mist, naptiklad sptadacich
jednotek., ,

K ridicimu obvodu 8 je ptipojena vystupni
sbérnice 5, vstupni sbérnice 6, #idici sb&rnice
7 a taktovaci vodi¢ 8. K vystupni sb&rnici 5,
vstupni sbérnici 6 a taktovacimu vodié¢i 8 jsou
paralelné pfipojena jednotlivd pracovni mis-
ta, naptiklad sptadaci jednotky bezvieteno-
vého dopiradaciho stroje. Na #idici sbérnici 7
jsou sériové zapojeny klopné obvody 91....
9n_jednotlivych pracovnich mist stroje.

Ridici sb&nice 7 je pkipojena na vstup D

klopného obvodu 91 je k #{dici sb&rnici 7 pti-
pojen vstup soudinového (AND) hradla 101,
jehoZ vystup je pfipojen na vstupni sbérnici
6. Soucinové (AND) hradlo 101 slouzi k uvol-
néni cesty informaénfho signilu 14 od spia-
daci jednotky do *idiciho obvodu 3. Pro kazdy
pozadovany informaéni signal je treba pouzit
zvlaStni sou¢inové (AND) hradlo 101 a zvlast-
ni vodi¢ vstupni sbérnice 6. Taktovaci vstup
T klopného obvodu 91 je paralelné pripojen
k taktovacimu vodidi 8. Vystup Q klopného
obvodu 91 je pomoci Fidici sb&rnice 7 pro-
pojen se vstupem D nasledujiciho klopného
obvodu 92 a za nim jsou na fidici sb&rnici 7
sériové zapojeny dal$i nezn&zorn&né klopné
obvody 9n.

Na vystupni sbérnici 5 jsou paralelné pii-
pojeny vstupy paméti 11 instrukei, kterd je
ovladdana pomoci soudinového (AND) hradla
12, jehoZ jeden vstup je piipojen k Fidiei
sbérnici 7 v mist& vystupu fidici sbérnice 7
z klopného obvodu 91 a druhy vstup je pfi-
pojen k taktovacimu vodiéi 8. K paméti 11
instrukei je pripojen dekodér 13 slouici
k ovl&dani vykonovych élent 15 spradaci jed-
notky. 4

Ridici obvod 8 vysils na zakladé synchro-
niza¢niho impulzu od éasového generatoru 2
na ridici sbérnici 7 ¥idici signal, ktery slouZi
ke startu celého cyklu. Ridici signal je po
Fidici sbérnici 7 priveden na vstup D klop-
ného obvodu 91 a na vstup soudinového
(AND) hradla 101, a tim umoini prichod
signaldl s informacemi o stavu spradaci jed-
notky ze spfddaci jednotky na vstupni sbér-
nici 6, po niZ jsou odvadény do fidiciho ob-
vodu 3. Ridici obvod 3 na z&kladé t&chto in-
formaci a informaci z centralni paméti 4,
V niz jsou uloZeny informace o stavu spi‘ddaci
jednotky v ptedchéazejicim cyklu, vysle pfi-
slusnou instrukei na vystupni sbé&rnici 5 a do
centralni pamé&ti 4 uloi nové ziskané infor-
mace o stavajicim stavu spradaci jednotky.
. Potom je na taktovaci vodi¢ 8 vyslan #di-
cim obvodem 3 impuls, ktery zpiisobi preklo-
peni klopného obvodu 91, p¥ipojeného na tak-
tovaci vodi¢ 8, a tim posunuti Fidiciho sig-
nélu ze vstupu D klopného obvodu 91 na jeho
vystup Q, a tim i na vstup D nésledujiciho
klopného obvodu 92. Logickym souéinem im-

+ pulsu na taktovacim vodi¢i 8 a ¥idiciho sig-

nélu na vystupu Q klopného obvodu 91 v sou-
¢inovém (AND) hradle 12, které ovlads pamat
11 instrukei, dojde k piresunuti instrukei z vy-
stupni sbérnice 5 do paméti 11 instrukei. Po
skonceni impulsu na taktovacim vodiéi 8 se
pamét 11 instrukei odpoji od vystupni sbér-
nice 5 a na zdklad# ziskané instrukce pracuje
spfddaci jednotka po dobu komunikace cen-
tralni jednotky 1 s ostatnimi spi4dacimi jed-
notkami.

Pfi pocateénim zapojeni. stroje je v cen-
tralni paméti 4 podateéni informace, e viech-
ny spradaci jednotky stoji.
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PREDMET VYNALEZU

1. Zptsob fizeni bezvietenovych dopiadacich
stroji zahrnujicich v&tsi podet spiadacich
jednotek vyuzivajici neustalé cyklické ko-
munikace centralni jednotky Fidiciho sys-
téma s jednotlivymi sprédacimi jednotka-
mi, vyznadujici se tim, Ze v daném ¢aso-
vém okamziku je k centralni jednotce ri-
diciho systému piipojena pravé jedind
spradaci jednotka, piitem? se centrlni jed-
notce predavaji informace o stavu ptipo-
jené spradaci jednotky a soucasné centralni
jednotka vysild instrukce pro spradaci jed-
notku, pritemz ostatni spradaci jednotky
pracuji autonomé na zékladé vloZené in-

. Ridici systém pro Fizeni

strukce, jejiz platnost trvéa po dobu jednoho
tidiciho cyklu.

bezvietenovych
dopiadacich stroji zpisobem podle bodu 1,
vyznadujici se tim, Ze k tidicimu obvodu
(3) centralni jednotky (1) jsou pomoci vy-
stupni sbérnice (5), vstupni sbérnice (6) a
taktovaciho vodi¢e (8) paralelné pfipojeny
jednotlivé spradaci jednotky, pii¢emz klop-
né obvody (91, 92, ... 9n) prifazené jednot-
livym sptadacim jednotkam jsou k central-
ni jednotce (1) pfipojeny v sérii na ridici
sbérnici (7).

1 vykres
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