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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest dezintegrator elektromagnetyczny do wytwarzania trwatych emulsiji,
mieszania cieczy i gazéw oraz rozdrabniania twardych materiatow w cieczach.

Znane jest urzadzenie pod nazwg mtyn elektromagnetyczny ze zgtoszenia P382610, w ktorym
ferromagnetyczne mielniki mtyna poruszane sg w celowo wytworzonym wirujgcym polu elektromagne-
tycznym, ktére jest no$nikiem energii. Podstawowymi elementami mtyna jest wzbudnik wirujgcego pola
magnetycznego oraz umieszczona w jego osi rura stanowigca komore roboczg. Komora robocza wy-
petniona jest w okoto 20% ferromagnetycznymi mielnikami. Rozwigzanie to stawia jedynie na mecha-
niczne zderzenia mielnikow w obrebie pola elektromagnetycznego bez uwzglednienia zjawiska kawitacji.

Celem wynalazku jest rozwigzanie umozliwiajgce wytwarzanie trwatych emulsji oraz rozdrabnia-
nie najtwardszych, niemozliwych do zmielenia w innych urzadzeniach, materiatdw stosunkowo niskim
naktadem energii.

Dezintegrator wedtug wynalazku ma wszystkie cewki podtgczone do uktadu sterowania z kluczo-
wanymi zaworami oraz posiada system modulacji szerokos$ci impulséw —SSI, modulacji gestosci impul-
séw —SGlI, modulacji pozycji —SMP i system modulacji mocy impulséw —SMM, a ponadto na poczatku
rury umieszczony jest separator magnetyczny wlotowy, a na jej kofcu separator magnetyczny wylotowy,
ktéry poprzez kanat powrotny potgczony jest z systemem dozujagcym mielniki ferromagnetyczne o sto-
sunku szerokosci do dtugosci od 1:2 do 1:50 a system generujgcy pole elektromagnetyczne sktada sie,
Z co najmniej jednej pary cewek natomiast system dozujgcy potgczony jest z czujnikiem indukcji ma-
gnetycznej.

Zaletg rozwigzania wedtug wynalazku jest mozliwo$¢ generowania pola elektromagnetycznego
o takich parametrach aby ruch mielnikow znajdujgcych sie w tym polu powodowat korzystne efekty, przy
minimalnym wydatku energii.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przyktadowym wykonaniu na rysunku, na ktérym fig.1
przedstawia poglgdowo dezintegrator.

Dezintegrator skfada sie z rury 1 zakonczonej kotnierzami 2, otoczonej biegunami sktadajgcymi
sie z cewek 3 usytuowanych prostopadle do osi rury 1 i rozmieszczonych parami, usytuowanych prze-
ciwlegte wzdtuz $rednicy rury 1 z korzystnie dobrang iloscig tych par. W poblizu obu koncéw rury 1
umieszczone sg sitowniki 4 oraz separatory magnetyczne 5 i 5a, ktére na wlocie oczyszczajg nadawe 6
z zanieczyszczen ferromagnetycznych a na wylocie wytapujg mielniki 7, ktére wydostaty sie z obszaru
komory roboczej 8 i zawracajg je kanatem powrotnym 8a do uktadu dozowania 9, ktoéry na podstawie
wskazan czujnika indukcji magnetycznej 10 dosypuje mielniki 7 do komory roboczej 8. Cewki podta-
czone sg do ukfadu sterowania z kluczowanymi zaworami 11, ktéry zatgcza cewki 3 poprzez sterownik
modulujgcy szeroko$¢ impulsow (SSI) 12, gesto$¢ impulséw (SGI) 13, pozycje impulsow (SMP) 14
oraz moc impulséw (SMM) 15, na podstawie zadanego programu. Dezintegrator dzieki temu, ze wszyst-
kie konce cewek podtgczone sg indywidualnie do uktadu sterowania w taki sposob, ze kazdy z nich
moze zostaé niezaleznie zatgczony lub wytgczony posiadajgc mozliwo$¢ indywidualnego przytgczania
kluczowanymi zaworami do obydwu potencjatéw zasilania niezaleznie od pozostatych cewek, tak przy-
Spiesza mielniki znajdujgce sie w obrebie komory roboczej, ze ich ruch w cieczy powoduje zjawisko
kawitacji oraz zjawiska temu towarzyszace jak fala uderzeniowa, co w konsekwencji skutkuje bardzo
wydajnym procesem rozdrabniania i mieszania sktadnikow wewnatrz komory roboczej.

Spis oznaczen

1 -Rura

2 — Kotnierz
3 - Cewka
4 - Sitownik

5 — Separator magnetyczny wlotowy
5a — Separator magnetyczny wylotowy
6 — Nadawa
7 — Mielnik
8 — Komora robocza
8a — Kanat powrotny
9 — Uktad dozowania
10 — Czujnik indukcji magnetyczne;j
11 — Uktad sterowania
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12 — System modulacji szeroko$ci impulséw —SSI
13 — System modulacji gestosci impulséow —SGil
14 — System modulacji pozycji —-SMP

15 — System modulacji mocy impulséw —SMM

1.

Zastrzezenia patentowe

Dezintegrator magnetyczny, ktéry stanowi rura z cewkami nawinietymi na rdzeniu magnetycz-
nym, usytuowanymi prostopadle do osi rury, w ktdrej wnetrzu znajduje sie komora robocza
z mielnikami ferromagnetycznymi bedgcymi dipolami magnetycznymi, znamienny tym, ze
wszystkie cewki (3) podtgczone sg do uktadu sterowania z kluczowanymi zaworami (11) oraz
posiada system modulacji szerokos$ci impulséw —SSI (12) , modulacji gestosci impulséw —-SGl
(13) modulacji pozycji —SMP (14) i system modulacji mocy impulséw —SMM (15), a ponadto
na poczatku rury (1) umieszczony jest separator magnetyczny wlotowy (5), a na jej koncu
separator magnetyczny wylotowy (5a), ktéry poprzez kanat powrotny (8a) potgczony jest
z systemem dozujgcym (9) mielniki ferromagnetyczne (7) o stosunku szeroko$ci do dtugosci
od 1:2 do 1:50.

Dezintegrator wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze system generujgcy pole elektromagne-
tyczne sktada sie z co najmniej jednej pary cewek (3) a system dozujacy (9) potaczony jest
z czujnikiem indukcji magnetycznej (10).
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