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Sposéb nawijania wiékien, nici, taSm a zwlaszcza niedoprzedow
wlokien szklanych i urzadzenie do stosowania tego sposobu

1

Przedmiotem wymnalazku ijest sposéb mawijania
wilokien, mici, tasm a zwlaszcza niedoprzedéw wio-
kien szklanych pod stalym katem pochylenia linii
§rubowej na rdzemiach o dowolnym ksztalcie prze-
kroju poprzecznego, 'zwilaszcza na dzwigarach lub
kesonach stosowanych w konstrukcjach lotniczych,
jak rowniez urzgdzenie do stosowania ftego sposo-
bu, sktadajgce sie z zespolu mawijajgcego, prowad-
nicy widkien i szpuli podajacej.

Znany spos6b mawijania :wldkien ma rdzeniach
pod stalym kgtem pochylenia linii §rubowej polega
na mawijaniu mna obracajacy sie rdzen, wldkien
podawanych przez przesuwajaca sie wadluznie jpro-,
wadnice wldkien. Przy czym wymagane ulozenie
wlokien po linii §rubowej mzyskuje sie przez wza-
jemne uzaleznienie obu ruchdéw: ruchu obrotowego
rdzenia i ruchu postepowego, wzdtuznego prowad-
nicy widkna. Nawijanie tym sposobem pozwala
na wlasciwe ultozenie wldokna jedynie ma rdzeniach
0 przekroju poprzecznym kolowym. 'W przypadkach
nawijania na rdzenie o przekroju innym mniz koto-
wy, wymagane jest specjalne dla danego przekroju
rdzenia uzaleznienie wzajemne wymienionych ru-
choéw.

Wadg znmanego sposobu mawijania jest jego ogra-
niczenie, ftylko do mawijania na jednakowym ro-
dzaju rdzeni, ewentualnie konieczno§é wprowadza-
nia kazdorazowo inmego uzaleznienia wzajemmnego
wymienionych ruchéw przy zmianie ksztaltu prze-
kroju poprzecznego rdzenia.
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W urzgdzeniach do stosowania tego isposobu,
zmiana wielko§ci wymienionych ruchéw fest klo-
potliwa ido zrealizowania, wobec mechanicznego ich
sprzegniecia wymaga stosowania specjalnych ele-
mentéw w przekladniach, odpowiednich 'dla kazde-
go rodzaju rdzeni. )

Celem wynalazku jest usuniecie tych miedogod-
nosci, a tym samym lrozszerzenie mozliwosci nawi-
jania widkien pod okreslonym 'kgtem pochylenia
linii $rubowej ma rdzeniach o dowolnych ksztaltach
przekroju poprzecznego bez specjalnego idla okreslo-
nego rdzenia uzalezniania ruchéw.

Dla osiggniecia 'tego celu postawiono zadanie
opracowania takiego sposobu K mawijania witdkien,
przy kitérym widkna beds prowadzone i nawijane
pod zadanym katem pochylenia linii §rubowej nie-
zaleznie od rodzaju rdzenia, przy czym mie bedzie
zachodzila konieczno$é sprzegania ruchu obrotowe-
go rdzenia z ruchem postepowym prowadnicy
wlokna.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem, sposéb mawija-
nia wlékien wedlug wynalazku polega na tym, Ze
widkna prowadzi sie 1z prowadnicy widkien ma
rdzen mawijajgcy poprzez widetki lub inny znany
element prowadzacy, na ktéry oddzialywuje wildk-
no przy zmianie polozenia linii swojego biegu, przy
czym oddzialywanie to przenoszac sie ma uklad
sterowania reguluje wymagang dla zadanego kata
wielko$é posuwu prowadnicy wiokien.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przy-
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kladzie wykonania ma rysunku, ma ktérym fig. 1
przedstawia urzgdzenie w rzucie poziomym a fig.
2 — w widoku z boku.

Zespol nawijajacy, w ktérym rdzen 1 jest uchwy-
cony w plytach 2 zamocowanych na ulozyskowa-
nych walach 3 mapedzany jest silnikiem elektrycz-
nym 4 poprzez przekiadnie 5. Plyty 2 wyposazone
sg W kotki 6 ustalajace rdzen 1 i zaczepy 7 wldkien
8. Prowadnice wldkien stanowi podstawa 9, na kitd-
rej zamocowane s3: koétka 10 toczace sie po 'szy-
nach 11, oczko 12, makretka 13 wspélpracujaca ze
$§rubg pociggowa 14, oraz obrotowo zamocowamna
dzwignia 15 z widetkami 16 i 17. Naped prowadnicy
wiokTen przemjegiony jest od silnika elektrycznego
18 poprzez przekladni€ A9 na srube pociggows 14,
przy czym sterowanie poésuwem prowadnicy wldkien
zreFl‘izotwame jest przez elekbtryczny uklad stero-
wajuia zestawiony z-ezujnikéw elekirycznych 20 i 21
o‘ra-zwwmmiacia elaktrycznego 22. W sklad urza-
dzenia do nawijania Wwchodzi ponadto szpula 23
podajgca widkno 8 oraz maprezacz 24.

Dzialanie wurzgdzenia do nawijania wediug wy-
nalazku jest mastgpujace: widkna 8 rozwijajgc sie
ze iszpuli 23 przechodzg przez maprezacz 24, oczko
12, widetki 16 i zamocowane sg o jednego z zacze-
pow 7.

Po wlagczeniu silnikéw elektrycznych 4 i 18 ma-
stepuje obrdét rdzenia 1 i nawijanie wildkien 8 na
rdzen.

Podczas nawijania, prowadnica wldkna przesuwa
sie z odpowiednig predkoscig chwilowg na kétkach
10 po szynach 11 napedzana przez silnik elektrycz-
ny 18, poprzez przekladnie 19, Srube pociggowg
14 i nakretke 13. Naprezony, dzieki maprezaczowi
24 odcinek wildkien miedzy oczkiem 12 a punktem
styczno$ci mna rdzeniu 1 steruje poprzez widelki
16 dzwignig 5. W zaleznos$ci od polozenia dzwigni
15, wspolpracujgce z nig czujniki elekiryczne 20
i 21 preesylajg odpowiednie impulsy do wzmacnia-
cza 22, ktéry steruje obrotami silnika elektrycznego
18, a co za tym idzie predkoscia posuwu prowadni-
cy widkien. .

Dzigki temu, w trakcie nawijania, prowadnica
widkien wraz z oczkiem 12 prowadzacym widkna
zajmuje w kazdej chwili odpowiednie polozenie po-
itrzebne dla zachowania stalego kata pochylenia
linii $rubowej wldkien 8 na rdzemiu 1. Po nawi-
nigeciu widkien na calej dlugosci déwigara, zacze-
pieniu ich na odpowiednim zaczepie 7, przelozeniu
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ich z widelek 16 ma widetki 17, zmianie kierunku
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posuwu prowadnicy wildkien i zmianie kierunku
obrotéw rdzemia 1, nastepuje nawijanie widkien
w przeciwnym kierunku. Operacje t3 mozna pow-
tarza¢ az do zgdanego pokrycia rdzenia 1 przez
wlokna 8.

Zastosowanie w urzygdzeniu do mawijania wediug
wynalazku, sterowania zmiennej predkosci posuwu
prowadnicy wldkien wedbug kata miedzy kierun-
kiem przebiegu widkien a kierunkiem posuwu pro-
wadnicy, umozliwilo uniezaleznienie sie od pred-
koéci obrotowej rdzenia 1, a tym samym jpozwolito
na nawijanie wtékien pod stalym katem pochyle-
nia linii §rubowej na rdzeniach o dowolnym ksztal-
cie przekroju poprzecznego.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb nawijania wtékien, nici, taém a zwlasz-
cza niedoprzedéw widkien szklanych pod stalym
katem pochylenia linii $rubowej na rdzeniach o do-
wolnym ksztalcie przekroju poprzecznego, zwlasz-
cza -ma dzwigarach lub kesonach stosowanych w
konstrukcjach lotniczych, Zznamienny tym, ze ‘wildék-
no (8) prowadzi sie z prowadnicy wldkien na rdzen
(1) nawijajacy poprzez widelki (16) lub inny znany
element prowadzgcy, na ktéry oddzialywuje widkno
(8) przy =zmianie polozenia linii swiojego biegu,
przy ‘czym oddzialywanie to przenoszgc 'si¢ ma
dzwignie (@3) powoduje wlgczenie odpowiedniego
czujnika elektrycznego (20; 21), kitérego sygnaly po-
przez wzmacniacz '(22) regulujg wymagang dla
zadanego kata wielko$é posuwu prowadnicy wié-
kien.

2, Urzadzenie do stosowania sposobu 'wedlug
zastrz. 1, znamienne tym, ze prowadnica Wwiékien
zaopatrzona jest w widetki (16) lub inny znany
element prowadzacy, zamocowany mna ruchomej
dzwigni (15), oraz w uklad znanych czujnikéw elek-
trycznych (20; 21) wlaczanych wychyleniami tej
dzwigni i wsterowany sygnatami czujnikéw (20; 21)
wzmacniacz (22) znanego typu dla regulacjj obro-
tow silnika (18), a tym samym posuwu prowadnicy
widkna.

3. Urzgdzenie wedlug zastrz. 2, zmamienne tym,
ze wyposazone ljest W naprezacz (24) dla wstalania
naciggu widkien (8) podawanych ze szpuli (23) ma
rdzen (1).
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