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de separación del contactor movible de los contactores fi-
jos en el momento de una operación de limitación de la
corriente, y manteniendo continuamente un estado sepa-
rado del contactor movible de los contactores fijos hasta
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ES 2 267 381 B1 2

DESCRIPCIÓN

Montaje de contactor movible de interruptor de
circuito.
Antecedentes de la invención

1. Campo de la invención
La presente invención se refiere a un montaje de

contactor movible para un interruptor de circuito, y
más particularmente, a un montaje de contactor mo-
vible para un interruptor de circuito capaz de mejorar
un comportamiento de limitación de corriente perfec-
cionando un montaje de un contactor movible y un
cilindro de giro para soportar el contactor movible.

2. Descripción de la técnica convencional
Generalmente, un interruptor de circuito se instala

en un cuadro de distribución de potencia eléctrica en-
tre varios sistemas de potencia eléctricos de una fábri-
ca y un edificio. El interruptor de circuito sirve como
un conmutador para suministrar o interrumpir el su-
ministro de potencia a un lado de carga en un estado
de sin carga, e interrumpir la potencia suministrada a
un lado de carga desde un lado de potencia para pro-
teger un circuito y los componentes del lado de carga
cuando una gran corriente anormal debida a un cor-
tocircuito o a un defecto de la tierra circula por un
circuito sometido a un estado de carga.

La figura 1 es una vista en sección que muestra
una construcción interior de un interruptor de circui-
to de acuerdo con la técnica convencional, y la fi-
gura 2 es una vista delantera de un montaje de con-
tactor movible del interruptor de circuito de acuerdo
con el montaje de contactor movible del interruptor de
circuito de acuerdo con la técnica convencional, que
muestra un estado de circuito abierto.

Como se muestra, un interruptor 1 de circuito
comprende una caja 10 de molde, contactores 20 y
30 instalados en la caja 10 de molde a una distancia
predeterminada, un montaje 40 de contactor movible
dispuesto entre los contactores fijos 20 y 30 para des-
conectar el interruptor de circuito al detectar una gran
corriente, un mecanismo 60 de conmutación acciona-
do automáticamente por el mecanismo 50 de desco-
nexión o accionado manualmente mediante un mango
11 de conmutación, para separar un contactor 41 mo-
vible de los contactores fijos 20 y 30 interrumpiendo
de ese modo un circuito, y un mecanismo 70 extin-
ción de gas de arco de una alta temperatura y un alta
presión generado entre los contactos 41a y 41b del
contactor 41 movible y los contactos 21 y 31 de los
contactos fijos 20 y 30 en el momento de conmutar
un circuito.

La caja 10 de molde se proporciona con el me-
canismo anterior en la misma, y se compone de un
material aislante para aislar los mecanismos de las fa-
ses y para impedir que materiales extraños tales como
polvo sean introducidos en la caja 10 de molde.

Los contactores fijos, es decir, un contactor fijo 20
del lado de potencia y un contactor fijo 30 del lado de
carga están respectivamente provistos de un contacto
21 y un contacto 31 en los extremos de los mismos.
El contactor 41 movible está provisto de un contacto
41b en ambos extremos del mismo.

El montaje 40 de contactor movible comprende un
contactor movible 41 posicionado de modo giratorio
entre los contactores fijos 20 y 30 para mantener un
estado cerrado o un estado abierto, un cilindro 43 de
giro dispuesto entre los contactos fijos 20 y 30 para
soportar el contactor movible 41, y un par de resortes

45 y 47, respectivamente, que tienen unos extremos
45a y 47a fijados al contactor movible 41 y los otros
extremos 45b y 47b fijados al cilindro 43 de giro para
hacer girar elásticamente el contactor movible 41 cen-
trado alrededor de un eje 43a de giro virtual median-
te una fuerza de repulsión electromagnética generada
en los contactos 21, 41b, 31 cuando circula una gran
corriente en un circuito a causa de un cortocircuito
o un defecto de la tierra. El método para soportar el
contactor movible 41 en el cilindro 43 de giro centra-
do alrededor del eje 43a de giro virtual es denominado
de autocentrado.

Como se muestra en la figura 2, un estado en el
que el contacto 41b del contactor movible 41 está en
contacto con los contactos 21 y 31 de los contacto-
res fijos 20 y 30 es denominado como “un estado de
circuito cerrado”. Como se muestra en la figura 3, un
estado en el que el contacto 41b del contactor movi-
ble 41 está separado de los contactos 21 y 31 de los
contactores fijos 20 y 30 es denominado “estado de
circuito abierto”. Asimismo, la conversión del estado
de circuito cerrado en el estado de circuito abierto es
denominada “separación y apertura”.

El contactor movible 41 está soportado por un par
de resortes 45 y 47 dispuestos simétricos entre sí cen-
trados alrededor del eje 43a de giro virtual.

Unos extremos 45a y 47a de los resortes 45 y 47
están fijados al contactor movible 41, y los otros ex-
tremos 45b y 47b de los mismos están fijados al cilin-
dro 43 de giro. Consecuentemente, como se muestra
en la figura 2, cuando una corriente normal circula en
un circuito, los contactos 41a y 41b del contactor mo-
vible 41 están en contacto con los contactos 21 y 31
de los contactores fijos 20 y 30 para mantener un es-
tado de circuito cerrado. En este estado, los resortes
45 y 47 proporcionan una fuerza elástica al contactor
movible 41 tal que el contactor movible 41 puede ser
mantenido en contacto con los contactores fijos 20 y
30. Consecuentemente, una corriente eléctrica circula
desde el lado de potencia fijado al contactor hacia el
lado de carga fijado al contactor 30, 20 a través del
contactor movible 41.

Como se muestra en la figura 3, cuando circula
una corriente intensa en un circuito a causa de un cor-
tocircuito o un defecto de la tierra, el contactor 41
movible es separado de los contactores fijos 20 y 30
por una fuerza de repulsión electromagnética entre los
contactos 41a y 41b del contactor movible 41 y los
contactos 21 y 31 de los contactores fijos 20 y 30 que
tienen de este modo un momento de giro. Consecuen-
temente, el contactor 41 movible supera una fuerza
elástica de los resortes 45 y 47, y gira en el sentido
del reloj para interrumpir de ese modo el circuito. Un
número 49 de referencia no explicado designa un de-
tenedor para limitar un margen de giro del contactor
movible.

El montaje de contactor movible convencional de
un interruptor de circuito tiene los siguientes proble-
mas. Cuando el contactor movible 41 se separa de
los contactores fijos, el eje 43a de rotación virtual del
contactor movible 41 no es estable, por tanto gene-
ra una fluctuación del contactor movible 41 en las
direcciones derecha e izquierda y en las direcciones
hacia arriba y hacia abajo. También, cuando el con-
tactor movible 41 se separa de los contactores fijos
20 y 30, una fuerza de restauración elástica de los re-
sortes 45 y 47 aumenta y de ese modo el contactor
movible 41 entra en contacto con los contactores fijos
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20 y 30 de nuevo debido a la fuerza de recuperación.
Eso origina un nuevo contacto entre los contactos en
el momento del cortocircuito y una nueva separación
entre ambos mediante una fuerza de repulsión electro-
magnética, generando de ese modo continuamente un
arco. Consecuentemente, no se obtiene una caracterís-
tica de limitación de la corriente instantánea y pueden
ser originados daños importantes en el interruptor del
circuito y los dispositivos de carga.
Sumario de la invención

Por lo tanto, un objeto de la presente invención
es proporcionar un montaje de contactor movible de
un interruptor de circuito capaz de evitar eficazmente
que un contactor movible separado de un contactor fi-
jo retorne a un estado de contacto con los contactores
fijos, y capaz de acelerar una separación del contac-
tor movible de los contactores fijos en un estado de
circuito abierto.

Otro objeto de la presente invención es proporcio-
nar un montaje de contactor movible de un interruptor
de circuito capaz de mantener un estado separado de
un contactor movible de un contactor fijo hasta que
se realice una operación de desconexión mediante un
mecanismo de desconexión.

Otro objeto todavía de la presente invención es
proporcionar un montaje de contactor movible de un
interruptor de circuito capaz de mantener de modo es-
table un estado de contacto entre contactos de contac-
tores fijos y un contacto de un contactor movible en
un estado de circuito cerrado.

Otro objeto más de la presente invención es pro-
porcionar un montaje de contactor movible de un in-
terruptor de circuito capaz de constituir concéntrica-
mente un cilindro de giro y un contactor movible in-
cluso si no se ha instalado un eje de rotación, y capaz
de impedir que el contactor movible que gira sea in-
terferido con un resorte incluso si está instalado un eje
de giro en el momento de una operación de limitación
de corriente.

Todavía otro objeto de la presente invención es
proporcionar un montaje de contactor movible de un
interruptor, de circuito capaz de ensamblar de modo
simple y rápido un resorte con un cilindro de giro ins-
talando el resorte en ambas superficies laterales del
cilindro de giro.

Todavía otro objeto más de la presente invención
es proporcionar un montaje de contactor movible de
un interruptor de circuito capaz de mantener unifor-
memente una presión de contacto entre un contactor
movible y un contactor fijo formando un orificio de
eje de giro para que pase un eje de giro en un con-
tactor movible tal como un orificio alargado vertical
incluso si los contactores superior e inferior fijos no
son exactamente simétricos con respecto al contactor
movible.

Para conseguir estas y otras ventajas y de acuerdo
con el propósito de la presente invención, como se in-
corpora y se describe de modo general en esta memo-
ria, se proporciona un montaje de contactor movible
de un interruptor de circuito que comprende:

un cilindro de rotación proporcionado con una
abertura para que permita el giro independiente de un
contactor movible en el momento de una operación
de limitación de corriente y que tiene una superficie
de leva en una superficie circunferencial exterior del
mismo, para soportar de modo giratorio el contactor
movible;

el contactor movible soportado de modo girato-

rio por el cilindro de giro, que tiene simétricamente
un par de contactos en ambos extremos del mismo y
un par de ranuras de guiado de movimiento lineal, y
que puede ser girado a una posición de contacto con
contactores fijos o una posición separada de los con-
tactores fijos;

un par de pasadores de deslizamiento dispuestos
a través de ambas superficies laterales del cilindro de
giro, movibles linealmente en las ranuras de guiado
de movimiento lineal, y que mantienen un estado de
contacto con la superficie de leva del cilindro de giro
bajo un estado en el que el contactor movible está en
contacto con los contactores fijos, para proporcionar
una presión al contactor movible en una dirección pa-
ra acelerar una separación del contactor movible de
los contactores fijos que están separados de la super-
ficie de leva y de modo que se deslizan a lo largo de
una superficie circunferencial exterior del cilindro de
giro en el momento de una operación de limitación de
corriente en la que el contactor movible se separa de
los contactores fijos para ser girado; y

un resorte para proporcionar una fuerza elástica a
los pasadores de deslizamiento de modo que un con-
tacto entre el contactor movible y los contactores fi-
jos puede ser mantenido bajo un estado en el que el
contactor movible está en contacto con los contac-
tores fijos, y para proporcionar una fuerza elástica a
los pasadores de deslizamiento en una dirección para
acelerar una separación del contactor movible de los
contactores fijos en el momento de una operación de
limitación de corriente en la que el contactor movible
es separado de los contactores fijos y girado en con-
traste con el cilindro de giro estático.

Los anteriores y otros objetos, características, as-
pectos y ventajas de la presente invención serán evi-
dentes a partir de la descripción detallada siguiente
de la presente invención, considerada en combinación
con los dibujos que se acompañan.
Breve descripción de los dibujos

Los dibujos que se acompañan, se incluyen para
proporcionar una mejor comprensión de la invención
y están incorporados y constituyen una parte de es-
ta memoria, ilustran realizaciones de la invención y
junto con la descripción sirven para explicar los prin-
cipios de la invención.

En los dibujos:
la figura 1 es una vista en sección que muestra una

construcción interior para un interruptor de circuito
de acuerdo con la técnica convencional;

la figura 2 es una vista delantera de un montaje de
contactor movible para el interruptor de circuito de
acuerdo con la técnica convencional, el cual muestra
un estado en el que los contactos están en contacto
unos con otros (un estado de circuito cerrado);

la figura 3 es una vista frontal del montaje de con-
tactor movible para el interruptor de circuito de acuer-
do con la técnica convencional, el cual muestra un es-
tado en el que los contactos están separados entre sí
(estado de circuito abierto);

la figura 4 es una vista en despiece ordenado que
muestra una apariencia de un montaje de contactor
movible para un interruptor de circuito según una pri-
mera realización de la presente invención;

la figura 5 es una vista en perspectiva del montaje
de contactor movible para un interruptor de circuito
según la primera realización de la presente invención,
que muestra un estado en el que los contactos están
en contacto entre sí (un estado de circuito cerrado);
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la figura 6 es una vista en perspectiva del monta-
je de contactor movible para un interruptor de circui-
to según la primera realización de la invención, que
muestra un estado en el que los contactos están sepa-
rados entre sí (un estado de circuito abierto);

la figura 7 es una vista delantera de un montaje de
contactor movible para un interruptor de circuito se-
gún la primera realización de la presente invención,
que muestra un estado en el que los contactos están
en contacto entre sí (un estado de circuito cerrado);

la figura 8 es una vista delantera del montaje de
contactor movible para un interruptor de circuito se-
gún la primera realización de la presente invención,
que muestra un estado de los contactos en el que es-
tán separados entre sí (un estado de circuito abierto);

la figura 9 es una vista delantera del montaje de
contactor movible para un interruptor de circuito se-
gún la primera realización de la presente invención,
que muestra que la separación del contactor movible
de los contactores fijos está terminada y se mantiene
el estado de circuito abierto;

la figura 10 es una vista en perspectiva que mues-
tra una apariencia de un montaje de contactor movible
para un interruptor de circuito según una segunda rea-
lización de la presente invención;

la figura 11 es una vista en perspectiva del monta-
je de contactor movible para un interruptor de circui-
to según la segunda realización de la invención, que
muestra un estado en el que los contactos están en
contacto entre sí (un estado de circuito cerrado);

la figura 12 es una vista en perspectiva del monta-
je de contactor movible para un interruptor de circuito
según la segunda realización de la presente invención,
que muestra un estado en el que los contactos están
separados entre sí (un estado de circuito abierto);

la figura 13 es una vista delantera del montaje de
contactor movible para un interruptor de circuito se-
gún la segunda realización de la presente invención,
que muestra un estado en el que los contactos están
en contacto entre sí (un estado de circuito cerrado);

la figura 14 es una vista delantera del montaje de
contactor movible para un interruptor de circuito se-
gún la segunda realización de la presente invención,
que muestra un estado en el que los contactos están
separados entre sí (un estado de circuito abierto); y

la figura 15 es una vista delantera del montaje de
contactor movible para un interruptor de circuito se-
gún la segunda realización de la presente invención
que muestra que la separación del contactor movible
de los contactores fijos ha terminado y el estado de
circuito abierto se mantiene.
Descripción detallada de las realizaciones preferi-
das

A continuación se hará referencia detalladamen-
te a las realizaciones preferidas de la presente inven-
ción, cuyos ejemplos se ilustran en los dibujos que se
acompañan.

Seguidamente se explicará un montaje de contac-
tor movible de un interruptor de circuito según la pre-
sente invención con referencia a las figuras 4 a 9.

Como se muestra un montaje 100 de contactor
movible de un interruptor de circuito según la pre-
sente invención comprende un cilindro giratorio 110
que tiene una abertura 111 para el giro independiente
de un contactor movible 120 en el momento en que
se efectúa una operación de limitación de corriente y
que tiene una superficie 113 de leva en una superficie
circunferencial exterior del mismo, para soportar de

modo giratorio el contactor movible 120; un contac-
tor movible 120 soportado de modo giratorio por el
cilindro 110 de giro, que tiene simétricamente un par
de contactos 121 en ambos extremos del mismo y un
par de ranuras 123 de guiado de movimiento lineal, y
está dispuesto para ser girado a una posición de con-
tacto con los contactores fijos 20, 30 y a una posición
de separación de loa contactores fijos 20 y 30; un par
de pasadores 131 de deslizamiento dispuestos a tra-
vés de ambas superficies laterales del cilindro 110 de
giro, linealmente movibles en las ranuras 123 de guia-
do de movimiento lineal, y que mantienen un estado
de contacto con la superficie 113 de leva del cilindro
110 de giro en un estado en que el contactor movi-
ble 120 está en contacto con los contactores fijos 20 y
30, para proporcionar una presión al contactor movi-
ble 120 en una dirección para acelerar una separación
del contactor movible 120 de los contactores fijos 20
y 30 cuando se separan de la superficie 113 de leva
y de ese modo se desliza a lo largo de una superficie
circunferencial exterior del cilindro 110 de giro en el
momento de una operación de limitación de corriente
en el que el contactor movible 120 se separa de los
contactores fijos 20 y 30 para ser girado; y resortes
141 y 142 para proporcionar una fuerza elástica a los
pasadores 131 de deslizamiento de modo que puede
ser mantenido un contacto entre el contactor movible
120 y los contactores fijos 20 y 30 en un estado en
el que el contactor movible 120 está en contacto con
los contactores fijos 20 y 30, y para proporcionar una
fuerza elástica a los pasadores 131 de deslizamien-
to en una dirección para acelerar una separación del
contactor movible 120 de los contactores fijos 20 y
30 en el momento en que se efectúa una operación de
limitación de corriente en la que el contactor movible
120 es separado de los contactores fijos 20 y 30 para
ser girado.

Más concretamente, el contactor movible 120 está
dispuesto entre un contactor fijo 20 de lado de poten-
cia (uno a la izquierda de la figura 4) y un contactor
fijo 30 de lado de carga (uno a la derecha de la figura
4). Los contactores fijos 20 y 30 con contactores fijos
de tipo de limitación de corriente que tienen porcio-
nes extremas en las que se fijan los contactos 21 y 31,
estando curvadas las porciones extremas respectiva-
mente hacia un terminal de potencia al que se conecta
una línea de lado de fuente de potencia o hacia un
terminal de carga al que se conecta una línea de lado
de carga. El contactor movible 120 tiene una forma
simétrica con relación a su centro en una dirección
longitudinal, y está provisto de cada contacto 121 en
cada extremo del mismo por lo que es denominado un
tipo de doble contacto.

Las dos aberturas 111 del cilindro 110 de giro for-
ma das perforando a través del cilindro 110 de giro
en la dirección del diámetro con un ángulo predeter-
minado de modo que ambos extremos del contactor
movible 120 pueden girar en una dirección longitudi-
nal libremente en las aberturas 111.

Como se muestra en la figura 4, el cilindro 110 de
giro es un eje cilíndrico formado por dos piezas ci-
líndricas que se combinan una con otra, y un par de
superficies 113 de leva del cilindro 110 de giro que
son simétricas una de otra en una superficie circunfe-
rencial exterior del cilindro 110 de giro.

La superficie 113 de leva en la superficie circun-
ferencial exterior del cilindro 110 de giro es la super-
ficie destinada a recibir los pasadores 131 de desli-
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zamiento e incluye una primera superficie arqueada
113a que tiene un primer radio predeterminado que
se extiende desde un centro situado fuera del cilindro
110 de giro para el montaje de los pasadores 131 de
deslizamiento en una posición en la que el contactor
movible 120 hace contacto con los contactos fijos 20
y 30, y una segunda superficie arqueada 113b que tie-
ne un segundo radio predeterminado que se extiende
desde un centro en el cilindro 110 de giro y es más
largo que el primer radio. La superficie 113 de leva
puede ser modificada para que incluya una pluralidad
de superficies arqueadas que tengan una pluralidad de
radios que se extiendan desde centros interiores o ex-
teriores del cilindro 110 de giro.

Los pasadores laterales 131 han de ser instalados
a través de las superficies laterales del cilindro 110 de
giro en las ranuras 123 de guiado de movimiento li-
neal. En el momento de una operación de limitación
de corriente, los pasadores 131 de deslizamiento pa-
san secuencialmente a través de la primera superficie
arqueada 113a y la segunda superficie arqueada 113b
del cilindro 110 de giro de modo que se deslizan a
lo largo de una superficie circunferencial exterior 115
del cilindro 110 de giro, y al mismo tiempo realizan
un movimiento lineal en las ranuras 123 de guiado de
movimiento lineal del contactor movible 120.

Una profundidad D de la ranura 123 de guiado de
movimiento lineal es tal que es más profunda que, o
igual a, una profundidad d de la superficie de leva para
impedir que los pasadores 131 de deslizamiento sean
separados de las ranuras 123 de guiado del movimien-
to lineal.

Preferiblemente, un par de rodillos 151 están dis-
puestos de modo giratorio en ambos extremos del pa-
sador 131 de deslizamiento en una dirección longitu-
dinal para disminuir una fuerza de rozamiento entre
el pasador lateral 131 y el cilindro 110 de giro.

Los rodillos 151 se detienen en la primera super-
ficie arqueada 113a de la superficie 113 de leva cuan-
do el contactor movible 120 está en contacto con los
contactores fijos 20 y 30. También, cuando se realiza
una operación de limitación de corriente de modo que
el contactor movible 120 se separa de los contactores
fijos 20 y 30 siendo girado, los rodillos 151 pasan a
través de la segunda superficie arqueada 113b de la
superficie 113 de leva para deslizarse a lo largo de
la superficie circunferencial exterior 115 del cilindro
110 de giro, minimizando de ese modo una fricción
entre los pasadores 131 de deslizamiento y el cilindro
110 de giro y realizando una operación de limitación
de corriente suave.

Un par de pasadores fijos 122 está configurado en
ambas superficies laterales del contactor movible 120
de modo que son simétricos entre sí con respecto a un
centro de giro.

Dos resortes 141 y 142 están instalados en cada
superficie lateral del contactor movible 120, y están
instalados simétricamente de modo que un extremo
de ellos puede ser soportado por los pasadores 131
de deslizamiento y el otro extremo de ellos puede ser
soportado por los pasadores fijos 122.

El cilindro 110 de giro se proporciona con un par
superficies 116 de ranura de retención. Las superficies
116 de ranura de retención retardan un movimiento
del contactor movible 120 para retornar a la posición
de contacto con los contactores fijos 20 y 30 al reci-
bir los pasadores de deslizamiento en la superficie cir-
cunferencial exterior del cilindro 110 de giro en una

posición final del contactor movible giratorio 120, o
mantener un estado separado del contactor movible
120 de los contactores 20 y 30 fijos en el momento de
realizar una operación de limitación de corriente.

En este estado en que el contactor movible 120
está en contacto con los contactores fijos 20 y 30, es
decir, un estado de circuito cerrado, los rodillos 151
están en contacto con las primeras superficies arquea-
das 113a que tienen un centro situado fuera del cilin-
dro 110 de giro. Asimismo, en el momento de realizar
una operación de limitación en la que el contactor mo-
vible 120 es separado de los contactores fijos 20 y 30
por una fuerza electromagnética de repulsión para ser
girado debido a la gran corriente en un circuito, es de-
cir, cuando los contactos están separados entre sí, los
rodillos 151 son movidos secuencialmente a la prime-
ra superficie arqueada 113a y a la segunda superficie
arqueada 113b que tiene un segundo radio formado
a partir de dicho centro en el cilindro 110 de giro y
mayor que el primer radio de la primera superficie ar-
queada 113a, y ruedan sobre la superficie circunferen-
cial exterior 115 del cilindro 110 de giro. Los resortes
141 y 142 proporcionan una fuerza elástica al contac-
tor movible 120 como un momento de giro a través
de los pasadores 131 de deslizamiento de modo que
la separación del contactor movible 120 de los con-
tactores fijos 20 y 30 puede ser acelerada.

Un número 155 de referencia no explicado desig-
na una arandela que sirve como un espaciador entre
los rodillos 151 y una superficie exterior del contactor
movible 120 para impedir una interrupción de los ro-
dillos 151 debida al rozamiento entre los rodillos 151
y la superficie exterior del contactor movible 120.

Un número 49 de referencia no explicado de la
figura 6 designa un detenedor, un pasador de limita-
ción para limitar una posición de giro del contactor
movible 120 en una posición preestablecida cuando
el contactor movible 120 es separado de los contacto-
res fijos 20 y 30.

El montaje de contactor movible de una fase fue
descrito por conveniencia de la explicación. No obs-
tante, en caso de un montaje de contactor movible
multifase, el cilindro 110 de giro puede tener una for-
ma alargada de barra y estar conectado al cilindro de
giro de otra fase y estar conectado al mecanismo 12
de conmutación de la figura 1, de modo que los ci-
lindros de giro de varias fases pueden hacerse girar
simultáneamente mediante el mecanismo 12 de con-
mutación.

El contactor movible 120 de la realización an-
teriormente mencionada es soportado mediante un
autocentrado por los resortes 141 y 142 y los pasado-
res 131 para soportar ambos extremos de los resortes
141 y 142 sin un eje central del cilindro 110 de giro.
No obstante, ambos extremos del contactor movible
120 de la presente invención pueden ser soportados
por el cilindro 110 de giro introduciendo un eje cen-
tral en el punto central del contactor movible 120 en
la dirección longitudinal. En esta realización modifi-
cada, a diferencia de la técnica convencional de las
figuras 2 y 3, el eje central no es interferido por los
resortes cuando el contactor movible 120 es separado
de los contactores fijos 20 y 30 durante una operación
de limitación de corriente. La razón es la siguiente. En
la técnica convencional, dos pasadores movibles 45a
y 47a se hacen girar en el sentido del reloj a lo largo
de una superficie superior del contactor movible 120,
y al mismo tiempo, son movidos en una dirección ra-
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dial de los dos pasadores 45b y 47b para fijar los otros
extremos de los resortes 45 y 47. Consecuentemente,
el resorte es también movido en la dirección radial ge-
nerando de ese modo una interferencia con el eje cen-
tral. No obstante, en la presente invención, cuando el
contactor movible 120 es separado de los contactores
fijos 20 y 30 durante una operación de limitación de
corriente, los pasadores 131 de deslizamiento movi-
bles realizan solamente un movimiento lineal en las
ranuras 123 de guiado de movimiento lineal en un es-
tado en el que el resorte 141 es paralelo al resorte 142
de modo que no se genera interferencia alguna entre
los resortes 141 y 142 y el eje central.

Un funcionamiento del montaje de contactor mo-
vible de un interruptor de circuito según la primera
realización de la invención se explicará a continua-
ción con referencia a las figuras 7 a 9.

La figura 7 es una vista delantera de un montaje de
contactor movible de un interruptor de circuito según
la primera realización de la presente invención, que
muestra un estado en que los contactos están en con-
tacto unos con otros (un estado de circuito cerrado).

Como se muestra en la figura 7, en el estado en
que los contactos están en contacto unos con otros,
los pasadores 131 de deslizamiento conectados a los
resortes 141 y 142 generan un momento de giro de
sentido contrario al del reloj, es decir, una fuerza para
hacer girar el contactor movible 120 en sentido con-
trario al del reloj. Consecuentemente, cada contacto
121 del contactor movible 120 está en contacto con
los contactos 21 y 31 de los contactores fijos 20 y 30.

Cada rodillo 151 de los pasadores 131 de desli-
zamiento está en contacto con la primera superficie
arqueada 113a del cilindro 110 de rotación. En el es-
tado cerrado de circuito, se aplica una corriente en el
circuito al contacto 21 del contactor 20 fijo del lado de
potencia, pasa a través de cada contacto 121 del con-
tactor movible 120, y circula a un terminal de carga
(no mostrado) a través del contacto 31 del contactor
30 fijado al lado de carga.

La figura 8 es una vista delantera del montaje de
contactor movible de un interruptor de circuito según
la primera realización de la presente invención, que
muestra un estado en el que los contactos no están en
contacto unos con otros (un estado de circuito abier-
to).

Como se muestra en la figura 8 cuando la gran
corriente circula en un circuito a causa de un cortocir-
cuito o de un defecto de la tierra, una fuerza repulsiva
electromagnética es generada entre cada contacto 121
del contactor movible 120 y los contactos 21 y 31 de
los contactores fijos 20 y 30. Consecuentemente, el
contactor movible 120 es girado en un sentido que lo
separa de los contactores fijos 20 y 30, es decir, en el
sentido del reloj. La fuerza de repulsión electromag-
nética es una fuerza mucho mayor que la generada
por el momento de giro de los resortes 141 y 142 para
hacer girar el contactor movible 120 en sentido con-
trario al del reloj, de modo que el contactor movible
120 es girado en el sentido del reloj. Los rodillos 151
dispuestos en ambos extremos de cada pasador 131
de deslizamiento tiran de los resortes 141 y 142, y
al mismo tiempo, ruedan sobre la segunda superficie
circular 113b de la superficie 113 de leva del cilin-
dro 110 de rotación y luego son movidos a lo largo de
la superficie circunferencial exterior 115 del cilindro
110 de giro. Es decir, a medida que el contactor mo-
vible 120 es girado en el sentido del reloj, los rodillos

151 dispuestos en ambos extremos de cada pasador
131 de deslizamiento tiran de los resortes 141 y 142,
y al mismo tiempo, pasan secuencialmente la primera
superficie arqueada 113a que tiene el centro fuera del
cilindro 110 de rotación y un punto de inicio (denomi-
nado también punto muerto) de la segunda superficie
circular 113b que tiene el centro en el cilindro 110
de giro. Mientras los rodillos 151 pasan a través del
punto muerto, la fuerza elástica de los resortes 141 y
142 se convierte en un momento de giro de apertura
de circuito para acelerar una separación del contactor
movible de los contactores fijos a partir de un mo-
mento de giro de cierre de circuito para contactor el
contactor movible con los contactores fijos.

Los pasadores 131 de deslizamiento se mueven li-
neal mente en las ranuras 123 de guiado de movimien-
to lineal, y al mismo tiempo, se deslizan a lo largo de
la superficie 113 de leva del cilindro 110 de giro y
la superficie circunferencial exterior 115. No obstan-
te, puesto que la profundidad D de cada ranura 123
de guiado de movimiento lineal es mayor que, o igual
a, la profundidad d de la primera superficie circular
113a, la superficie más profunda de la superficie 113
de leva, los pasadores 131 de deslizamiento no están
separados de la ranura 123 de guiado de movimiento
lineal.

Entonces, cada rodillo 151 instalado en los pasa-
dores 131 de deslizamiento es separado de la superfi-
cie 113 de leva del cilindro 110 de rotación y rueda
sobre la superficie circunferencial exterior 115 me-
diante el contactor movible 120 que es hecho girar
en el sentido del reloj por la fuerza de repulsión elec-
tromagnética. La fuerza elástica aplicada al contactor
movible 120 desde los resortes 141 y 142 a través de
los pasadores 131 de deslizamiento se convierte en un
momento de giro de apertura de circuito para separar
el contactor movible 120 de los contactores fijos 20
y 30 a partir de un momento de giro de cierre de cir-
cuito para hacer retornar el contactor movible 120 a
los contactores fijos 20 y 30 (un sentido contrario al
del reloj en el dibujo), acelerando de ese modo la se-
paración del contactor movible 120 de los contactores
fijos 20 y 30.

En el instante de una operación de limitación de
corriente efectuada por el montaje de contactor mo-
vible según la presente invención, la separación del
contactor movible de los contactores fijos es acelera-
da mejorando de ese modo una función de limitación
de la corriente del interruptor de circuito.

La figura 9 es una vista delantera del montaje de
contactor movible para un interruptor de circuito se-
gún la primera realización de la presente invención,
que muestra que la separación del contactor movible
de los contactores fijos ha terminado y el estado de
circuito abierto se mantiene.

Como se muestra en la figura 9, los rodillos 151
son detenidos por una superficie 116 de ranura de re-
tención del cilindro 110 de giro en una posición final
del contactor movible 120 que gira en el sentido del
reloj en un estado de circuito abierto, retardando de
ese modo un movimiento del contactor movible 120
para retornar a los contactores fijos 20 y 30 o mante-
ner un estado de circuito abierto del contactor movible
120.

Es decir, cuando el contactor movible 120 alcanza
una posición en la que debe ser detenido por el de-
tenedor 49, los rodillos 151 son detenidos por la su-
perficie 116 de ranura de retención del cilindro 110
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de giro. Consecuentemente, el contactor movible 120
mantiene el estado de circuito abierto mediante una
operación de limitación de corriente a menos que un
mango 11 de la figura 1 sea accionado manualmente
para aplicar una fuerza exterior al contactor movible
120 para que establezca contacto con los contactores
fijos 20 y 30.

Como se ha mencionado anteriormente, en el
montaje de contactor movible de un interruptor de cir-
cuito según la primera realización de la presente in-
vención, los pasadores de deslizamiento para soportar
ambos extremos de los resortes se deslizan a lo largo
de la superficie de leva del cilindro de giro que tiene
la primera superficie arqueada y la segunda superfi-
cie arqueada, y la superficie circunferencial exterior.
Consecuentemente, la fuerza elástica aplicada al con-
tactor movible desde los resortes a través de los pa-
sadores laterales se convierte en un momento de giro
de apertura de circuito para separar el contactor movi-
ble de los contactores fijos a partir de un momento de
giro de cierre de circuito para hacer retornar el con-
tactor movible hacia los contactores fijos, acelerando
de ese modo la separación del contactor movible de
los contactores fijos y maximizando una función de
limitación de corriente.

Asimismo, en una posición final del contactor mo-
vible que ha sido girado para que se separe de los
contactores fijos, los pasadores de deslizamiento son
detenidos en la superficie de la ranura de retención
del cilindro de giro retardando de ese modo un movi-
miento del contactor movible para retornar a los con-
tactores fijos o mantener el estado separado del con-
tacto movible. Consecuentemente, el contactor movi-
ble tiene impedido el retorno a los contactores fijos y
el estado de circuito abierto se mantiene hasta el arco
se agote y la operación de desconexión sea realiza-
da por el mecanismo de desconexión. El montaje de
contactor movible para un interruptor de circuito se-
gún la segunda realización de la presente invención se
explicará con referencia a las figuras 10 a 12.

Como se conoce, un montaje 200 de contactor mo-
vible para un interruptor de circuito según la presente
invención comprende un cilindro 210 de giro que tie-
ne una abertura 211 para permitir la rotación indepen-
diente de un contactor movible 220 en el momento de
una operación de limitación de corriente y que tiene
una superficie 213 de leva en una superficie circun-
ferencial del mismo, para soportar de modo giratorio
el contactor movible 220; un contactor movible 220
dispuesto de modo giratorio entre ambas superficies
del laterales del cilindro 210 de giro, que tiene simé-
tricamente un par de contactos 221 en ambos extre-
mos del mismo y un par de ranuras 222 de guiado de
movimiento lineal, y dispuesto para ser girado a una
posición de contacto con los contactores fijos 20 y 30
o a una posición de separación de los contactores fi-
jos 20 y 30; un par de pasadores 251 de deslizamiento
dispuestos a través de ambas superficies laterales del
cilindro 210 de giro, movibles linealmente en las ra-
nuras 222 de guiado de movimiento lineal, que con-
tactan la superficie 213 de leva del cilindro 210 de
giro en un estado en el que el contactor 220 movible
está en contacto con los contactores fijos 20 y 30, para
proporcionar una presión al contactor movible 220 en
una dirección para acelerar una separación del con-
tactor movible 220 de los contactores fijos 20 y 30
que están separados de la superficie 213 de leva y de
ese modo son deslizados a lo largo de una superficie

circunferencial exterior del cilindro 210 de giro en el
momento de una operación de limitación de corrien-
te en la que el contactor movible 220 es separado de
los contactores fijos 20 y 30 y girado; y un resorte
241 para proporcionar una fuerza elástica a los pasa-
dores 251 de deslizamiento de modo que un contacto
entre el contactor movible 220 y los contactores fijos
20 y 30 puede ser mantenido en un estado en que el
contactor movible 220 está en contacto con los con-
tactores fijos 20 y 30, y para proporcionar una fuerza
elástica a los pasadores 231 de deslizamiento en una
dirección para acelerar una separación del contactor
movible 220 de los contactores fijos 20 y 30 en el mo-
mento de una operación de limitación de corriente en
la que el contactor movible 220 es separado de los
contactores fijos 20 y 30 y hecho girar.

Más concretamente, el contactor movible 220 está
dispuesto entre un contactor fijo 20 de lado de poten-
cia (lado izquierdo de la figura 10) y un contactor fijo
30 de lado de carga (lado derecho de la figura 10). Los
contactores fijos 20 y 30 son contactores fijos de tipo
de limitación de corriente que tienen porciones extre-
mas en las que se fijan los contactos 21 y 31, estando
las porciones extremas curvadas respectivamente ha-
cia un terminal de potencia al que está conectada una
línea de lado de potencia y un terminal de carga al que
está conectada una línea de lado de carga. El contactor
movible 220 tiene una forma simétrica con respecto al
centro en una dirección longitudinal, y se proporciona
con cada contacto 221 en un extremo del mismo por
lo que es denominado de tipo de doble contacto.

Ambas aberturas 211 del cilindro 210 de giro en
una dirección diametral están abiertas tanto como un
ángulo preestablecido de modo que ambos extremos
del contactor movible 220 pueden girar libremente en
una dirección longitudinal en las aberturas 211.

El cilindro 210 de giro es un eje cilíndrico forma-
do por las dos piezas del cilindro combinadas entre sí,
y un par de superficies 223 de leva del cilindro 210 de
giro son simétricas entre sí en una superficie circun-
ferencial exterior del cilindro 210 de giro.

La superficie 213 de leva en la superficie circunfe-
rencial exterior del cilindro 210 de giro es una super-
ficie para montar los pasadores 231 de deslizamien-
to en una posición de contacto del contactor movible
220 con los contactores fijos 20 y 30, e incluye una
primera superficie arqueada (no mostrada) que tiene
un primer radio predeterminado formada a partir de
un centro situado fuera del cilindro 210 de giro, y una
segunda superficie arqueada (no mostrada) que tiene
un segundo radio predeterminado formada a partir de
un centro situado en el cilindro 210 de giro y de ma-
yor longitud que el primer radio. La superficie 213 de
leva puede ser modificada para que incluya una plura-
lidad de superficies arqueadas que tengan una plurali-
dad de radios formadas a partir de centros interiores o
exteriores del cilindro 210 de giro.

Los pasadores 231 de deslizamiento han de ser
instalados a través de ambas superficies laterales del
cilindro 210 de giro en las ranuras 223 de guiado de
movimiento lineal. En el momento de efectuar una
operación de limitación de corriente, los pasadores
231 de deslizamiento pasan a través de la superficie
213 de leva y entonces se deslizan a lo largo de una su-
perficie 215 circunferencial exterior del cilindro 210
de giro, y al mismo tiempo se realiza un movimien-
to lineal en las ranuras 223 de guiado de movimiento
lineal del contactor movible 220.
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Una profundidad de la ranura 223 de guiado de
movimiento lineal está configurada de modo que es
más profunda, que, o igual a, una profundidad d de la
superficie 213 de leva para impedir que los pasadores
231 de deslizamiento sean separados de las ranuras
223 de guiado de movimiento lineal.

Preferiblemente, un par de rodillos 251 están dis-
puestos de modo giratorio en ambos extremos del pa-
sador 231 de deslizamiento en una dirección longitu-
dinal para disminuir una fuerza de rozamiento entre
el pasador 231 de deslizamiento y el cilindro 210 de
giro.

Los rodillos 251 están detenidos en la primera su-
perficie circular de la superficie 213 de leva cuando el
contactor movible 220 está en contacto con los con-
tactores fijos 20 y 30. Asimismo, en el instante de rea-
lizar una operación de limitación de corriente el con-
tactor movible 220 es separado de los contactores fijos
20 y 30 para ser girado, los rodillos 251 pasan a tra-
vés de la segunda superficie circular de la superficie
213 de leva para deslizarse a lo largo de la superficie
circunferencial exterior 215 del cilindro 210 de giro,
minimizando de ese modo un rozamiento entre los pa-
sadores 231 de deslizamiento y el cilindro 210 de giro
y realizando una operación de limitación de corriente
uniforme.

Un resorte 241 está instalado en cada superficie
lateral del contactor movible 220, y ambos extremos
del resorte 241 son soportados por los pasadores 231
de deslizamiento.

El cilindro 210 de giro se proporciona con un par
de superficies 216 de ranura de retención. Las super-
ficies 216, de ranura de retención retardan un movi-
miento del contactor movible 220 de retorno a una
posición de contacto con los contactores fijos 20 y
30 recibiendo los pasadores laterales sobre la super-
ficie circunferencial del cilindro 210 de giro en una
posición final del contactor movible giratorio 220, o
mantienen un estado separado del contactor movible
220 de los contactores fijos 20 y 30 en el momento de
una operación de limitación de corriente en la que el
contactor movible 220 es separado de los contactores
fijos 20 y 30 para ser girado.

En un estado en el que el contactor movible 220
está en contacto con los contactores fijos 20 y 30, es
decir, un estado de circuito cerrado, los rodillos 251
están en contacto con la primera superficie arqueada
que tiene el centro fuera del cilindro 210 de giro. Asi-
mismo, en el momento de una operación de limitación
de corriente en que el contactor movible 220 es sepa-
rado de los contactores fijos 20 y 30 por una fuerza
de repulsión electromagnética para ser girado debido
a la gran corriente en un circuito, es decir, cuando los
contactos 221, 21 y 31 están separados entre sí otros,
los rodillos 251 son movidos secuencialmente a la pri-
mera superficie arqueada y a la segunda superficie ar-
queada que tiene un segundo radio formada desde el
centro en el cilindro 210 de giro y de mayor longitud
que el primer radio de la primera superficie arquea-
da, y rueda sobre la superficie circunferencial exterior
215 del cilindro 210 de giro. El resorte 241 proporcio-
na una fuerza elástica al contactor movible 220 como
un momento de giro a través de los pasadores 231 de
modo que la separación del contactor movible 220 de
los contactores fijos 20 y 30 puede ser acelerada.

Un número 49 de referencia de la figura 10, no ex-
plicado, designa un detenedor, un pasador límite para
limitar una posición de rotación del contactor movible

220 en una posición preestablecida cuando el contac-
tor movible 220 es separado de los contactores fijos
20 y 30.

El montaje de contactor movible de una fase fue
descrito por conveniencia de exposición. No obstante,
en caso de un montaje de contactor movible de múl-
tiples fases, el cilindro 210 de giro puede tener una
forma de barra alarga da conectada a un cilindro de
giro de otra fase y que está conectada al mecanismo
12 de conmutación de la figura 1, de modo que los
cilindros de giro de varias fases pueden ser girados si-
multáneamente por el mecanismo 12 de conmutación.

El contactor movible 220 de la realización an-
teriormente mencionada está soportado mediante un
autocentrado por el resorte 241 y los pasadores 231
para soportar ambos extremos del resorte 241 sin un
eje central del cilindro 210 de giro. No obstante, en
la presente invención, como se muestra en la figu-
ra 11, el contactor movible 220 se proporciona con
un orificio alargado vertical 225 para que pase un eje
226 de giro por el centro en la dirección longitudinal,
de modo que ambos extremos del contactor movible
220 pueden ser soportados por el cilindro 210 de giro.
Ambos extremos del eje 226 de giro están insertados
en orificios 260a de eje de giro formados en el cilindro
210 de giro para ser soportado por el cilindro 210 de
giro. La longitud del eje 226 de giro es preestablecida
de modo que el eje 226 de giro no puede sobresalir
fuera de las superficies 212 de pared exteriores del ci-
lindro 210 de giro. Debido al orificio alargado vertical
225 configurado en el centro del contactor movible
220 en la dirección longitudinal para que pase el eje
226 de giro, puede ser uniformemente mantenida una
presión de contacto entre el contacto movible 221 y
los contactos fijos 21 y 31, incluso si los contactores
fijos 20 y 30 superior e inferior no son precisamente
simétricos ente sí con respecto al contactor movible
220 debido a un desgaste desigual del contacto movi-
ble 221 y los contactos fijos 21 y 31.

En la realización preferida mostrada en la figura
11, en el momento de una operación de limitación de
corriente, en la que el contactor movible 220 se sepa-
ra de los contactores fijos 20 y 30, el resorte 241 se
instala en ambas superficies 212 de pared exterior del
cilindro 210 de giro de modo que no está en contacto
con el eje 226 de giro como se muestra en las figuras
10 y 12 por lo que no se genera una interferencia entre
el resorte 241 y el eje 226 de giro.

Un funcionamiento del montaje de contactor mo-
vible de un interruptor de circuito según la segun-
da realización de la presente invención se explicará
a continuación con referencia a las figuras 13 a 15.

La figura 13 es una vista delantera de un monta-
je de contactor movible de un interruptor de circuito
según la segunda realización de 1 presente invención,
que muestra un estado en el que los contactos están
en contacto entre sí (un estado de circuito cerrado).

Como se muestra en la figura 13, en el estado en
que los contactos están en contacto entre sí, los pasa-
dores 231 de deslizamiento conectados al resorte 241
generan un momento de sentido contrario al del reloj,
es decir, una fuerza que hace girar el contactor movi-
ble 220 en un sentido contrario al del reloj debido a
una fuerza elástica inicial del resorte 241. Consecuen-
temente, cada contacto 221 del contactor movible 220
está en contacto con los contactos 21 y 31 de los con-
tactores fijos 20 y 30.

Cada rodillo 151 de los pasadores 231 de desliza-
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miento está en contacto con la primera superficie de
la superficie 213 de leva del miembro 210 de giro. En
el estado de circuito cerrado, una corriente es introdu-
cida en el circuito 21 del contactor fijo 20 de lado de
potencia, pasa a través de cada contacto 221 del con-
tactor movible 220, y circula a un terminal (no mos-
trado) de carga a través del contacto 31 del contactor
fijo 30 de lado de carga.

La figura 14 es una vista delantera del montaje de
contactor movible de un interruptor de circuito según
la segunda realización de la presente invención, que
muestra un estado en que los contactos no están en
contacto entre sí (un estado de circuito abierto).

Como se muestra en la figura 14, cuando una gran
corriente circula por un circuito a causa de un corto-
circuito o un defecto de la tierra, se genera una fuer-
za de repulsión electromagnética entre cada contacto
221 del contactor movible 220 y los contactos 21 y 31
de los contactores 20 y 30 fijos. Consecuentemente, el
contactor movible 220 es girado en un sentido que lo
separa de los contactos fijos 20 y 30, es decir, en el
sentido del reloj. La fuerza de repulsión electromag-
nética es una fuerza mucho mayor que el momento de
giro generado por el resorte 241 para hacer girar el
contactor movible 220 en sentido contrario al del re-
loj, de modo que el contactor movible 220 gira en el
sentido del reloj. Los rodillos 251 dispuestos en am-
bos extremos de cada pasador 231 de deslizamiento
tiran del resorte 241, y al mismo tiempo, ruedan so-
bre la superficie 213 de leva del cilindro 210 de giro
y entonces son movidos a lo largo de la superficie cir-
cunferencial exterior 215. Es decir, a medida que el
contactor movible 220 gira en el sentido del reloj, los
rodillos 251 dispuestos en ambos extremos de cada
pasador 231 de deslizamiento tiran del resorte 241, y
al mismo tiempo, secuencialmente pasan la primera
superficie arqueada que tiene el centro fuera del ci-
lindro 210 de giro y un punto de partida (denominado
también punto muerto) de la segunda superficie circu-
lar que tiene el centro en el cilindro 210 de giro. Aun-
que los rodillos 251 pasan a través del punto muerto,
la fuerza elástica del resorte 241 es convertida en un
momento de giro de apertura de circuito para acelerar
una separación del contactor movible 220 de los con-
tactores fijos 20 y 30 de un momento de giro de cierre
de circuito para hacer retornar el contactor movible
220 a los contactores fijos 20 y 30.

Los pasadores 231 de deslizamiento se mueven li-
nealmente en las ranuras 223 de guiado de movimien-
to lineal del contactor movible 220, y al mismo tiem-
po, se deslizan a lo largo de la superficie 213 de leva
del cilindro 210 de giro y la superficie circunferencial
exterior 215. No obstante, puesto que la profundidad
de cada ranura 223 de guiado de movimiento lineal
es mayor que, o igual a, la profundidad de la prime-
ra superficie circular, la superficie más profunda de la
superficie 213 de leva, los pasadores 231 de desliza-
miento no están separados de la ranura 223 de guiado
de movimiento lineal.

Entonces, cada rodillo 251 instalado en los pasa-
dores 231 de deslizamiento es separado de la superfi-
cie 213 de leva del cilindro 210 de giro y los rodillos
sobre la superficie circunferencial exterior 215 por el
contactor movible 220 que es hecho girar en el senti-
do del reloj por la fuerza de repulsión electromagné-
tica. La fuerza elástica aplicada al contactor movible
220 desde el resorte 241 por medio de los pasadores
231 de deslizamiento se convierte en un momento de

giro de apertura de circuito para separar el contactor
movible 220 de los contactores 20 y 30 fijos de un
momento de giro de cierre de circuito para hacer re-
tornar el contactor movible 220 a los contactores fijos
20 y 30 (un sentido contrario al del reloj en el dibujo),
acelerando de ese modo una separación del contactor
movible 220 de los contactores fijos 20 y 30.

En el momento de una operación de limitación de
corriente mediante el montaje de contactor movible
según la presente invención, la separación del contac-
tor movible de los contactores fijos se acelera para
mejorar de ese modo un funcionamiento de limitación
de corriente del interruptor de circuito.

La figura 15 es una vista delantera del montaje de
contactor movible de un interruptor de circuito según
la segunda realización de la presente invención, que
muestra un estado en que la separación del contactor
movible de los contactores fijos ha terminado y el es-
tado de circuito abierto se mantiene.

Como se muestra en la figura 15, los rodillos 251
están detenidos por una superficie 216 de ranura de
retención del cilindro 210 en una posición final del
contactor movible movible 220 que gira en el sentido
del reloj en un estado de circuito abierto, que retar-
da de ese modo un movimiento del contactor movi-
ble 220 para retornar a los contactores fijos 20 y 30 y
que mantiene el estado separado del contactor movi-
ble 220 de los contactores fijos 20 y 30.

Es decir, cuando el contactor movible 220 alcan-
za una posición en la que es detenido por el detene-
dor 49, los rodillos 251 son detenidos por la superficie
216 de la ranura de retención del cilindro 210 de giro.
Consecuentemente, el contactor movible 220 mantie-
ne el estado separado de los contactores fijos 20 y 30
mediante una operación de limitación de la corriente
a menos que un mango 11 de la figura 1 sea accionado
para aplicar una fuerza exterior al contactor movible
220 para que establezca contacto con los contactores
fijos 20 y 30.

Como se ha mencionado anteriormente, en el
montaje de contactor movible de un interruptor de cir-
cuito según la segunda realización de la presente in-
vención, los pasadores de deslizamiento para sopor-
tar ambos extremos del resorte se deslizan a lo largo
de la superficie de leva del cilindro de giro que tiene
la primera superficie arqueada, la segunda superficie
arqueada y la superficie circunferencial exterior. Con-
secuentemente, la fuerza elástica aplicada al contactor
movible desde el resorte a través de los pasadores de
deslizamiento es convertida en un momento de giro de
apertura de circuito para separar el contactor movible
de los contactores fijos a partir de un momento de giro
del cierre de circuito para devolver el contactor movi-
ble a los contactores fijos, acelerando de ese modo
la separación del contactor movible de los contacto-
res fijos y maximizando una función de limitación de
corriente.

También, en una posición final del contactor mo-
vible que es girado en el sentido en el sentido del re-
loj para ser separado de los contactores fijos, el pasa-
dor de deslizamiento es detenido en la superficie de
la ranura de retención del cilindro de giro retardando
de ese modo un movimiento del contactor movible de
retorno a los contactores fijos o manteniendo el esta-
do separado del contactor movible. Consecuentemen-
te, el contactor movible tiene impedido el retorno a
los contactores fijos y el estado de circuito abierto se
mantiene hasta que el arco se agota y es realizada una
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operación de desconexión mediante por mecanismo
de desconexión.

Asimismo, en la segunda realización de la presen-
te invención, el resorte se monta fácilmente soportan-
do ambos extremos del mismo en los pasadores de
deslizamiento desde fuera del cilindro de giro, sim-
plificando de ese modo el montaje.

Adicionalmente, puesto que el orificio de eje de
giro para que pase el eje de giro está configurado en el
centro del contactor movible como un orificio alarga-
do vertical, puede ser mantenida uniformemente una
presión de contacto entre el punto de contactor movi-
ble y los contactos de fijación incluso si los contacto-
res fijos superior e inferior no están instalados simé-
tricamente o incluso si los contactores fijos superior
e inferior no son exactamente simétricos uno de otro

con respecto al contactor movible debido a un desgas-
te desigual del contacto movible y los contactos fijos.

Como la presente invención puede ser incorpora-
da de diversas formas sin salirse del espíritu o carac-
terísticas esenciales de la misma, se ha de entender
también que las realizaciones descritas anteriormente
no están limitadas por detalle alguno de la descrip-
ción anterior, a menos que se especifique otra cosa,
sino que por el contrario han de ser consideradas sin
limitaciones dentro de su espíritu y alcance como se
define en las reivindicaciones adjuntas, y por lo tanto
todos los cambios y modificaciones que están dentro
de las metas y especificaciones de las reivindicacio-
nes, o equivalencias de tales metas y especificaciones
están destinadas por lo tanto a estar comprendidas por
las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Un montaje de contactor movible para un in-
terruptor de circuito que comprende:

un cilindro de giro proporcionado con una abertu-
ra para permitir el giro independiente de un contactor
movible en el momento de una operación de limita-
ción de corriente y que tiene una superficie de leva
en una superficie circunferencial exterior del mismo,
para soportar de modo giratorio el contactor movible;

el contactor movible soportado de modo giratorio
por el cilindro de giro, que tiene dispuestos simétri-
camente un par de contactos en ambos extremos del
mismo y un par de ranuras de guiado de movimiento
lineal, y puede ser girado a una posición de contacto
con contactores fijos o una posición separada de los
contactores fijos;

un par de pasadores de deslizamiento dispuestos
a través de ambas superficies laterales del cilindro de
giro, movibles linealmente en las ranuras de guiado
de movimiento lineal, y que mantienen un estado de
contacto con la superficie de leva del cilindro de gi-
ro en un estado en que el contactor movible está en
contacto con los contactores fijos, para proporcionar
una presión al contactor movible en una dirección pa-
ra acelerar una separación del contactor movible de
los contactores fijos, estando separado de la superfi-
cie de leva y deslizándose de ese modo a lo largo de
una superficie circunferencial exterior del cilindro de
giro en el momento de una operación de limitación de
corriente en la que el contactor movible se separa de
los contactores fijos para ser girado; y

un resorte para proporcionar una fuerza elástica
a los pasadores de deslizamiento de modo que pue-
de ser mantenido un contacto entre el contactor mo-
vible y los contactores fijos en un estado en el que
el contactor movible está en contacto con los contac-
tores fijos, y para proporcionar una fuerza elástica a
los pasadores de deslizamiento en una dirección para
acelerar una separación del contactor movible de los
contactores fijos en el momento de una operación de
limitación de corriente en la que el contactor movible
es separado de los contactores fijos y girado en con-
traste con el cilindro de giro estático.

2. El montaje de contactor movible de la reivin-
dicación 1, en el que el cilindro de giro comprende
además una superficie de ranura de retención para re-

tardar un movimiento del contactor movible para re-
tornar a una posición de contacto con los contacto-
res fijos mediante la recepción de pasadores de desli-
zamiento en la superficie circunferencial exterior del
cilindro de giro en una posición final del contactor
movible giratorio o para mantener un estado separa-
do del contactor movible de los contactores fijos en el
momento de una operación de limitación de corrien-
te en la que el contactor movible es separado de los
contactores fijos para ser girado.

3. El montaje de contactor movible de la reivindi-
cación 1, en el que una profundidad de la ranura de
guiado de 1 movimiento lineal está configurada para
que sea mayor que, o igual a, una profundidad de la
superficie de leva para impedir que los pasadores de
deslizamiento sean separados de las ranuras de guiado
de movimiento lineal.

4. El montaje de contactor movible de la reivindi-
cación 1, que comprende además un rodillo dispuesto
de modo giratorio en el pasador de deslizamiento para
disminuir una fuerza de rozamiento entre el pasador
de deslizamiento y el cilindro de giro.

5. El montaje de contactor movible de la reivin-
dicación 1, en el que dos pasadores de deslizamiento
están dispuestos de modo simétrico uno de otro, dos
pasadores fijos están fijados de modo simétrico en el
contactor movible, dos resortes están instalados en ca-
da superficie lateral del contactor movible, y los dos
resortes están instalados simétricamente de modo que
unos extremos de los mismos pueden ser soportados
por los pasadores de deslizamiento y los otros extre-
mos de los mismos pueden ser soportados por los pa-
sadores fijos.

6. El montaje de contactor movible de la reivindi-
cación 1, en el que un resorte está instalado en cada
superficie lateral del contactor movible, y ambos ex-
tremos del resorte están soportados por los pasadores
de deslizamiento.

7. El montaje de contactor movible de la reivindi-
cación 1, en el que el contactor movible se proporcio-
na con un orificio alargado para insertar un eje de giro
del mismo en un centro del mismo, y ambos extre-
mos del eje de giro que ha sido insertado en el orificio
alargado son insertados en los orificios de eje de giro
formados en el cilindro de giro que ha de ser soporta-
do por el eje de giro.
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