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(54) Tvareci, obrdbéci a podobnd zafizeni s manipuldtorem
ReSeni se tykd tvdifecich, obrdbdcich
p¥ipadné i jinych podobnych zarizeni s ma-
nipuldtorem, kterym se odebiraji a vkldda-
Ji opracované souddsti v jejich pracovanich
mistech. PPind&i jednodussi provedeni, ne=-
néroéné na prostor, ¥izeni a se¥izeni. “
Jeho podstata spodivd v tom, Ze s upinaci
deskou za¥izeni je spojena zdkladovd des- N - n

ka manipuldtoru, k niZ jsou upevndny pro-

zafizenim pohonné jednotky. Jedna pohonnd
jednotka je cpatfena vklddacim otodnym

tilehlé samostatné PFizené elektronickym t

ramenem, druhd odebiracim otodnym ramenem.
Konce téchto ramen jsou opatieny chapadly

pro prendSeni zpracovdvanych souldsti, 1o
Pr¥itom vzddlenost chapadel od stredu otd- '
deni ramen se rovnd vzddlenosti pracovniho <
mista lisovaciho zabizeni ke stFedu otdde- 4
ni ramen. .
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Vynalez se tyka tvarecich, obrabécich a podobnych zarfzeni
s manipuléatorem, kterym se odebiraji a vkladaji opracovavané
sou¢dsti v jejich pracovnich mistech,

- PFi vyrobé soutésti ve tvafecich, obrabécih, piipadng
i v jinych podobnych zarizenich je stale vét3$i snahou zavadét
robotizaci pracovnich postupi. Prednosti jsou znamé ekonomické
a jiné prednosti a vyhody, které tento systém potvrzuji. Kromé
toho je vsak zapotrebi, aby provedeni manipulatord robotizova-
nych pracovi$f bylo nejen uéelnd uspofadéno, ale bylo i co nej-
jednodussiho a ekonomického provedeni.

Doposud se pro zakladadni a vyjimani soudasti z pracovnich
mist stroju a zarizeni uzivd jednoicelovych manipulédtori raznych
“konstrukénich provedeni, V podstaté se jednd o samostatna otoéna
ramena ovladand rizné uspofddanymi pohonnymi jednotkami umisté-
nymi mimo pracovni jednotku. Takové manipulatory spinuji poZadav-
ky z hlediska funkénich narokt, to je zakladani ¢i vyjimani sou-
casti ze stroje, avsak maji tu nevyhodu, Ze jsou konstrukdné slo=-
zité, steiné jako jejich ridici systémy. Dal$i nevyhodou se jevi
nutnost presné instalace viéi stroji a prfipadna serizovani, takze
pouiitelnost téchto systémi ve velkosériové vyrobé je omezené.

Zdokonaleni stavu techniky pri rfeseni dosavadnich nedostatku
prindsi tvareci, obrahéci a podobnd zarizeni s manipulitorem pod~-
le tohoto vyndlezu, jehoZ podstatg spbéivé v tom, Ze s jejich
upinaci deskou nastroju je spojena zdkladova deska manipulatoru,
na které jsou umistény navzajem protilehle dva manipulatory seété-
vajici z pohonnych jednotek samostatné rizenych elektronickym za-
rizenim, na kterych jsou umisténa otodéna ramena opatrena na
svych koncich chapadly, pric¢emZz vzdalenost chapadel od stredu
otadeni vkladaciho otoéného ramene a odebiraciho otoéného ramene
se rovna vzdalenosti pracovniho mista tvareciho zarizeni ke stfe-
du otaceni vkladaciho otoéného ramene a odebiraciho otoé&ného ra-
mene ,

Vyhodou tohoto zafizeni je jednodusSi konstrukéni provedeni
nenaroéné na prostor. Z toho vyplyva i jednoduss$i rizeni mani-
puladtoru, nenidroéné na serizeni., Celou koncepci manipulédtoru
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je mimo uvedeného umoinén snadny pristup k nastroji, ktery je
umistén v ose tvareciho, obrabé&ciho anebo podobného zarizeni,
jeho snadné serizeni a odzkouseni.

Priklad usporéadani manipulatoru u tvareciho, obrabéciho
anebo podobného zafizeni je vyobrazen na priloZzenych vykresech,
na nichz obr. 1 predstavuje jeho schematické provedeni v narysu
a obr. 2 v pidorysu,

Nezakreslené tvareci, obrabéci anebo podobné zarizeni, v da-
ném pripadé lisovaci, je opatieno upinaci deskou 1 nastrojt.
S upinaci deskou 1l lisovaciho zafizeni je spojena zékladova
deska 2 manipulédtoru. Po stranach zakladové desky 2 jsou umistéw
ny protilehlé pohonné jednotky 3. Na jedné pohonné jednoce 3
je uloZeno vkladaci otoiné rameno 4, na druhé odebiraci otoéné
rameno 5. Konce vkladaciho otofného ramena 4 a odebiraciho otoé-
ného ramena 5 jsou opatieny pfestavitelnymi chapadly 6. Umisténi
chapadel 6 na téchto ramenech 4, 5 je provedeno tak, Ze jejich
vzdalenost od stiedu otdteni ramen 4, 5 se rovna vzdalenosti
pracovniho mista 7 raznice 8 lisovaciho zarizeni od stfedu ota=-
g¢eni ramen 4, 5. Pri funkci je poloha vkladaciho otolného ramena
4 viéi odebiracimu otodnému rameni 5 posunuta a jejich pracovni
cyklus je Ffizen prostiednictvim nezndzornéného elektronického
zafizeni pres pohonné jednotky 3.

pred vlastni &innosti manipulatoru se postupné seridi presta-
vitelnd chapadla 6 podle zpracovavané souldsti umisténé v pracov-
nim mistu 7 raznice 8. Po sefizeni se uvedou v &innost pohonné
jednotky 3, které stiidavé z neznédzornéného elektronického zalfi-
zeni prestavuji vklédaci otoéné rameno 4 a odebiraci otoéné ra-
meno 5 a které svymi chapadly 6 stiidavé zasahuji do pracovniho
mista 7. Pfitom vklédacim otoénym ramenem 4 jsou Zpracovavané souw
gasti odebirané ze zasobniku souéasti a vkléadané do pracovniho
mista 7. Po opracovéani lisovacim zarizenim jsou soutasti odebirané
odebiracim otoénym ramenem 5 z pracovniho mista 7 a pfepravovany
na dal3i navazujici pracovni misto anebo jsou vklédany do pre-
pravnich prostfedkd k prepravé na dalsi pracovai misto.
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Vynélezu lze vyuiit u tvafecich, obrabécich nebo také
u jim podobnych zafizeni, ktera jsou zejména souidsti roboti-
zovanych pracoéiéf,,kde slouzi pro odebirani a vkladani zZpra-
covavanych soudasti, ’

PREDMET VYNALEZU

Tvafeci, obrabdci a podobné zafizeni s manipulatorem,
ktera jsou opatfena upinaci deskou nastrojt, vyznadena tim, Ze
s jejich upinaci deskou (1) nastroji je spojena zékladovéa deska
(2) manipulatoru, na které jsou umistény navzajem protilehle
dva manipulatory sestavajici z pohonnych jednotek (3) samostate
né rizenvch elektronickym zafizenim, na kterych jsou umisténa
otofna ramena (4, 5) opatrena na svych koncich chapadly (6),
pridemz vzdalenost chapadel (6) od stiredu otaéeni vkladaciho
otoiného ramene (4) a odebiraciho otoéného ramene (5) se rovni
vzdalenosti pracovniho mista (7) tvafeciho zafizeni ke stiedu
otaZeni vkladaciho otolného ramene (4) a odebiraciho otoéného
ramene (5),

? vykresy
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Obr. 1
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Jbr. 2
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