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Zafizeni pro manipulaci s roztavenym sklem (30) fidi tvorbu
dévek u hrdla (31), umisténého u zakladny (23) podavace
roztaveného skla pomoci razniku (4), jehoZ vertikalni vratny
pohyb je vyvozen pomoci linedrniho motoru (8) s hnacim
&lenem (21), ktery svym pohybem vyvolava odpovidajici
pohyb razniku (4). Tento hnaci €len (21) miiZe byt nesen
spodni stranou mostu (3), ktery je upevnén pro vertikdlni
pohyb nahoru a dold na pFislusné vodici konstrukei (10), k niz
je horni &ast raznfku (4) pfipevnéna.
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Zafizeni pro manipulaci s roztavenym sklem.

Oblast techniky

Vynalez se tyka zafizeni pro manipulaci s roztavenym sklem a
zejména zafizeni pro ovladani znamého typu razniku, pouzivaného pro

vytvareni davek skloviny do stroje pro tvarovani skla.

Dosavadni stav techniky

Pti vyrobé sklen&nych piedméti (obvykle nadob), je béznou praxi
formovat jednotliva mnozstvi tekutého skla, technicky nazyvana davky
postupné do tvarti ve sklarskych forméach.

Tyto formy jsou instalovany v podstaté nezavislych sekcich
sklaiského tvarovaciho stroje, ktery pfeméni kazdou davku roztaveného
skla na nadobu nebo jiny pfedmét poZzadovaného tvaru a velikosti.

Aby byla zajidténa jednotnost formovanych piedmétil, je nutné
zajistit jednotnost v davkach, které jsou pouzity pro formovani pfedmétu
a po cela desetileti byly také tomuto cily vénovany zna¢né snahy.

Standardni pfistup je tvarovat davky roztaveného skla
vytladovanim sklenéné hmoty z hrdla v zdkladné podavace skla
ptipojeného na sklaiskou pec prostfednictvim piedpeci a odfezavanim
davek z takto podavané vytlaGované sklenéné hmoty odstithavanim kazdé
davky ze spodniho konce vy&nivajici hmoty vysoce viskozniho taveného
skla pomoci mizek umisténych pod podavadem. Vytladovani je zpravidla
doprovazeno vertikalnim raznikem s vratnym pohybem, ktery je umistény
nad hrdlem.

Presna velikost, tvar a teplota nasledujicich davek se miZe ménit se
zménou ovladani nizek, teplotou skla, tvarem hrdla, kterym je sklo

dopravovano a zejména mechanickym fizenim vytla¢ovani této sklenéne
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hmoty hrdlem pomoci razniku. KdyZ se raznik pohybuje smérem dold,
piisobi jeho pohyb na sklenénou hmotu tak, Ze ji vytlatuje hrdlem ven.
Nasleduje oddéleni davky raznikem pifi jeho pohybu vzhuru, pfiemz
roztavené sklo je dostateéng viskozni, aby bylo zadrZeno v usti dokud
nezaéne dalgi pohyb razniku smérem doli.

Dosud znama zafizeni pro ovladani razniku zpravidla obsahuji
motory, soukoli, vatky, hnané souésti a podobna mechanicka zafizeni
pro fizeni pohybu razniku. Tato usporadani trpi opotfebenim,
nepravidelnym pohybem a vyZaduji pe¢livou (drzbu. je rovnéz obtizné je
sefidit, (obvykle sefizeni pfedstavuje znacné prostoje) a zejména je
obtizné je nastavit pro operaci tvarovani ur¢itého pfedmétu. Jina znama
zatizeni obsahuji kulové Srouby nebo vodici Srouby, které nahrazuyi
vacky, hnané soudasti a dal$i mechanicka zatizeni, kterd trpi stejnym
opotiebenim jako ostatni existujici mechanicka zatizeni. Pfiklady téchto
uspoiadani jsou popsany v EP 0612698 Al a EP 0603771 Al.

Bylo zji§téno, Ze lze ziskat mnoho velmi uspokojivych vysledki
vratnym pohybem razniku pro protlaovani za sebou jdouci sklenéné
hmoty, ze které se odfezavaji davky  pomoci fizeného linearniho

motorového pohonu.

Podstata vynalezu

Podstatou zafizeni pro manipulaci s roztavenym sklem, které Fidi
tvorbu davek u hrdla, umisténého u zékladny podavace taveného skla je
to, e obsahuje raznik, vertikdln¢ vyrovnany nad hrdlem a prostfedky pro
vratny vertikalni pohyb razniku, pfi¢emz zafizeni obsahuje linearni motor
a prostiedky pro spojeni tohoto razniku s vertikalné vratnym pohybem s

pohyblivym hnacim prostfedkem tvoficim ¢ast linearniho motoru .
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Podle vynalezu je vyhodné, kdyz linearni motor je upevn€n na nosné
konstrukci, v t&sné blizkosti podavade, pii¢emz smér pohybu jeho
pohyblivé &asti je vertikalni a zafizeni obsahuje vodorovny most nesouci
raznik na jednom konci a je pohyblivy vzhiiru a dolii piisobenim hnaciho
¢lenu na jeho druhy konec.

Podstatou vynalezu je rovn&z to, Ze vodorovny most je svisle
pohyblivé upevnén na nosné konstrukci a Ze je zafizeni opatfeno dalsimi
nastavovacimi mechanismy pro vyrovnani razniku do jedné osy s hrdlem.

Dalsi podstatou vynéalezu je, Ze zafizeni je spojeno s linearnim
motorem, prostiedky pro sledovani polohy jeho hnaciho ¢lenu a fidicin
prostiedky ovladajicimi polohu jeho hnaciho ¢lenu v zavislosti na jeho
okamzité poloze a na pfedem daném fidicim programu.

Podle vynalezu je dale vyhodné, kdyz hmotnost razniku, hnaciho
&lenu a jakychkoliv daldich vertikalng vratng pohyblivych soucasti je
nesena alespoit v &asti jejich vertikalng vratného pohybu vzduchovym
polstatem .

Piehled obrazka na vvkresech

Dal§i podrobnosti tykajici se tohoto zafizeni vyplyvaji z
nasledujiciho popisu dvou piikladi provedeni podle vynalezu, které vsak
maji slouZit jen pro piiklad a jsou doplnény obrazky, kde na obr. 1 je
nakreslen schematicky bo&ni pohled na prvni vyhodny piiklad provedeni
raznikové jednotky podle vynalezu, obr. 2 pfedstavuje Celni pohled na
obr. 1 v fezu podle linie I-I. Na obr. 3 je zndzornéna ¢ast obr. 1 ve
Zvétieném métitku a &astend v fezu, obr. 4 predstavuje podobny pohled
jako obr. 2, ale v &astecném fezu. Obr. 5 je schematicky bocni pohled na
druhy vyhodny ptiklad provedeni raznikové jednotky podle vynalezu
vyuzivajici alternativni linearni motor. Obr. 6 je Celni pohled na obr. 5 v

tezu podle linie II-II. Na obr. 7 je nakreslena ¢ast obr. 5, ale zvétSena a v
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dasteéném fezu. Obr. 7 piedstavuje podobny pohled jako obr. 6, ale

Castedéné v fezu.

Priklady provedeni vynalezu

Na obr. 1 aZ obr. 4 je nakreslen prvni piiklad provedeni podle
vynalezu. Jedna se o raznikovou jednotku pro fizeni toku skla hrdlem 31
u zakladny Zaruvzdorné misy 5 umisténé v ocelovém ramu 6, pfi¢emz
tento ram 6 je prisroubovan k &elni desce 7. Cela sestava 1 obsahuje
nosnou konstrukei 10 pro linearni motor, vertikaln€ upevnénou Srouby na
delni desku 7 pfilehlou k ocelovému ramu 6. Vertikalné orientovany
linearni motor 8 (napiiklad typu Mark 4 ex McGeogh-RTL) je uloZen na
nosné konstrukci 10 ptipevnéné ke své zakladné 23. Spodni nosné loZisko
9 je horizontaln¢ ptipevnéno k horni ¢asti nosné konstrukce 10 pomoci
znamého spojeni $roub-matice a horni nosné lozisko 12 je upevnéno na
horni &asti spodniho nosného loziska 9 nékterym znamym zpisobem.
Sestava 1 rovn&Zz obsahuje velkou dutou hiidel 11, uloZenou vertikalné
ve spodnim nosném loZisku 9 , nosi¢ 3 razniku pfipevnény k horni ¢ésti
dlouhé duté hiidele 11 alespoii jeden raznik 4 piipevnény ke konci nosice
3 razniku a klesajici do lazné taveného skla 30; a horni nosné loZisko 12,
které vede sestavu 13 malé duté hiidele, kterd je spojena s hornim
povrchem velké duté htidele 11 zndmym spojenim Sroub-matice. Sestava
13 malé duté hiidele je souosa s velkou dutou hiideli 11. Dale obsahuje
sestava 1 vzduchovou nadrz 18, uloZenou na nosné konstrukci 10 a
umisténou pod linedrnim motorem 8. Vzduchova nadrz 18 je spojena s
linearnim motorem 8 alespoii jednou vzduchovou trubkou 19 dodavajici
vzduch do spodni ¢asti linearniho motoru 8 zakladnou 23.

Presna poloha nosi¢e 3 razniku mize byt nastavena horizontalnim

nastavovacim mechanismem 26 nakreslenym pouze schematicky a
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kterym miize byt, napiiklad Sroub a pojistnd matice nebo nastavovaci
mechanismus pohanény motorem. To umozZituje fidit nastaveni nosice 3
razniku smérem doprava a doleva, jak je vidét z obr. 1 az 3. Spolu s
mechanismem 27 , kterym je v prikladu S$nekovy pfevod, nakresleny na
obr. 2 a 4, ale kvili zjednoduSeni vynechany na obr 1, umoziuje
dosazeni presného vystfedéni razniku 4 nad hrdlem 31.

Pohyb sestavy 1 je uskute¢nén zavedenim elektrické energie do
linearniho motoru 8 z fidici jednotky 28. Vysledkem piivedeni energie je
vytazeni motorové htidele 21 tvofici ¢ast motoru 8 ze znamého nulového
bodu. Hiidel motoru 21 je v kontaktu s utésnénym koncem velké duté
hiidele 11 kontaktnim prostfedkem 22, nakreslenym zde jako nosné
kuliGkové lozisko. Vytazeni hiidele 21 motoru zveda velkou dutou hiidel
11 v lozisku 15 velké duté htidele, umisténého ve spodni ¢asti spodniho
nosného loziska 9 tim zveda i1 nosi¢ 3 razniku, ktery zveda raznik 4 z
pfedem dané nulové polohy. Vytazeni hiidele je fizeno fidici jednotkou
28 dokud neni dosazeno hranice vytaZeni jak je urCeno bud’ vnitini
polohou ¢idla (neznazornéno) v linedrnim motoru 8 nebo vnéjsi polohou
¢idla. Pohyb htidele 21 linearniho motoru 8 je pak fizen tak, aby se znovu
zatahla do télesa motoru 8 fizenym a pfedem ur¢enym zpisobem, dokud
neni dosazeno meze pohybu uréené fidici jednotkou 28. Piesny vztah
¢asu/rychlosti/polohy b&hem zatahovani hiidele 21 miZze byt v praxi
jednodu$e ménén zménou programu, ktery fidi operaci linearniho motoru
8, jehoz elektrické ftizeni miuze snadno uskuteiiovat stfidavé fadu
riznych pohybi a tim objevit optimalni rezim pro vydavani davek, jejich
optimalni tvar a to s vysokou reprodukovatelnosti.

Linearnimu motoru 8 pfi v8ech operacich v souvislosti se zveddnim
a klesanim nosiée 3 razniku napomaha vzduchovy pols$tat doddvany

zasobnikem 18 vzduchu . Zasobnik 18 vzduchu je udrZzovan na minimu




10

15

20

25

.0 [ XL X ] (X ) L X ] 20

[ XXX )
eee
e o
»
seee
se e
L X R X
XXX
FXXX]
sansy

R T Wty
tlaku prostfedky regulujicimi dodavku vzduchu pomoci trubky 20,
pfiCemz tento tlak je dostateny pro neseni a tlumeni pohybujici se
hmoty soucasti sestavy 1. Kdyz htidel 21 je vysouvana z t€lesa motoru 8,
vzduch prochazi trubkami 19 ze zasobniku 18 vzduchu do télesa motoru 8
zakladnou 23. Naopak, kdyz se hiidel 21 zatahuje zpét do télesa motoru
8, vzduch se vraci z télesa motoru 8 zpét do zasobniku 18 vzduchu
trubkami 19. Uginek vzduchového vyrovnavaciho systému je dspora
spotfeby energie motoru § pii pieckonavani gravitatnich sil hmoty
pohyblivych ¢asti sestavy 1.

Mala duta hiidel 13 funguje jako vodici a stabilizujici
mechanismus pro zajisténi pfesného pohybu nosi¢e 3 razniku. Sestava 13
Malé duté hiidele klouze v hornim nosném lozisku 12 stejnym pohybem
jako velka duta hiidel 11 a je pfipevnéna k velké duté hiidel 11 znamym
zpusobem $roub-matice. K horni ¢asti malé duté hiidele 13 je pfipevnéna
neotoéna hiidel 14, ktera brani nekontrolovatelnému otaceni nosice 3
razniku kolem vertikalni osy . Tato neoto¢na hiidel 14 klouZe vertikalné v
t&lese horniho nosného loziska 12 jak je nakresleno na obr.1.

Na obr. 3 je nakreslen pfi¢ny fez riznych soucasti pro objasnéni
sestavy 1. Detailné je zde nakresleno - jako doplnéni ke spodnimu
nosnému lozisku 9 a lozisku 15 velké duté hiidele - lozisko 16 malé duté
hiidele 13 a lozisko 17 pro neoto¢nou hiidel 14.

Pokud jde o obr. 5 az 8, zobrazuji druhy piiklad provedeni podle
vynalezu, ktery vyuZziva alternativni linedrni motor 29, napfiklad typ LAR
obsahuje linearni motor ex Indromat. V kontrastu k motoru, ktery vyuziva
pomoc vzduchu ze vzduchového zasobniku 18 (jak je nakresleno na obr.
1), htidel 24 linearniho motoru 29 je protaZena a vy¢niva pod zakladnu

t&lesa motoru 29 a neni zde zadna podpora vzduchu.
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7 obr. 5 je vidét, ze u druhého piikladu provedeni je &idlo 25
umisténo externd pro zajisténi poziéniho podavani pro systém uzaviene
smydky pro fidici jednotku 28. Zatimco motor 8 prvniho vyhodného
piikladu provedent tak, jak je nakreslen na obr. 1, zahrnuje vnitini  Sidlo
(nezobrazeno), navrh motoru 29 druhého vyhodného ptikladu provedeni
neobsahuje vnitfni ¢idlo polohy a proto vyZaduje externi ¢idlo 25 pro
pozadované fizeni motoru 29.

Na obr. 6 je nakreslen, ale na obr. 5 vynechan kvali  vetsi
piehlednosti), mechanismus 27 uhlového nastaveni ktery ve spojeni s
mechanismem 26 horizontalniho nastaveni umozZiiuje pfesné osove
vyrovnani razniku 4 nad hrdlem 31. Funkce zafizeni nakresleného na obr.
5 a7 8 byla jiz dfive popsana pomoci obr. 1 aZ 4.
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PATENTOVE NAROKY

(uréené k dalSimu Fizeni)

1. Zatizeni pro manipulaci s roztavenym sklem, které fidi tvorbu
davek u hrdla (31) umisténého u zakladny podavace tavencho skla
vyznadujici se tim, Ze zafizeni obsahuje razmik (4),
vertikalng vyrovnany nad hrdlem (31), a prostiedky pro vratny
vertikalni pohyb razniku (4), pfi¢emz zatizeni obsahuje linearni motor
(8) a prostfedky pro spojeni razniku (4) s vertikaln€ vratnym pohybem
s pohyblivym hnacim prostiedkem (21) tvoficim &ast linearniho

motoru (8).

2. Zatizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze linearni
motor (8) je upevnén na ramu (10), v t&sné blizkosti podavace,
pfi¢emz smér pohybu jeho pohyblivé &asti (21) je vertikalni a Ze
zatizeni obsahuje vodorovny most (3) nesouci raznik na jednom konci
a je pohyblivy vzhiiru a doli pisobenim hnaciho ¢lenu (21) na jeho

druhy konec.

3. Zatizeni podle naroku 2, vyznadujici se tim,ze
vodorovny most (3) je svisle pohyblivé upevnén na nosné konstrukcei
(10) a Ze je zafizeni opatfeno dalSimi nastavovacimi mechanismy pro

vyrovnani razniku (4) do jedné osy s hrdlem (31).

4. Zatizeni podle kteréhokoliv z narokd 1 az 3 a véetn€, vyznacu-

jici se tim,zZe jespojeno s linearnim motorem (8), prostiedky




pro sledovani polohy jeho hnaciho ¢lenu (21) a fidicimi prostiedky
(28) ovladajicimi polohu jeho hnaciho ¢lenu (21) v zavislosti na jeho

okamzité poloze a na piedem daném fidicim programu.

5. Zatizeni podle kteréhokoliv z narokti 1 az4,vyznadujici se
tim, e hmotnost razniku (4), hnaciho ¢lenu (21) a jakychkoliv
dalgich vertikdlng vratné pohyblivych soucasti je neseno alespoii v
&asti jejich vertikalng vratného pohybu vzduchovym polStarem (18).
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