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Vynédlez se lyké ofezdvacfho zaffzen{ pro sklizee Fepy, které je jednak opatfeno drZdkem
ofezévaciho noZe s p¥idrinou ty¥f hmataZe, upravenymi na vykyvném drZédku, zavdfeném na dvou
paralelogramovych voditkdch a pirestavitelném stavécim Gstrojf, a jednak je opatienoc nezdvislym
nastavovaci{m ustrojim vy&ky skrojku.

Otfezévac( zailzenl uvedeného typu je zndmé ze zvelejn¥né pFihldEky vynédlezu NSR &,
25 10 025, U tohoto ofezévactho zaiizenf, kleré je ur&eno ke zpracovén{ jednoho Féddku Fepy, je
na koncich dvou paralelogramovych vodflek vykyvnd ulofen dr¥ék, zatfmco druhé konce paralelo-
gramovych voditek jsou oto¥n¥ spojeny s rémem olezdvaciho zalfzeni, Na driéku je jednak uspo-
Fadén drZék noZe s ofezévacim no¥em a jednak vzhledem k dr¥&ku posuvné a’ aretovatelné kon-
zola, Na konzole je upraven oto¥n¥ a axidlné posuvnd hifdel, na kterém je uspor&dén hmatal, Uné-
Eel, kiery jo pevné spojen s dridkem, mé staviécl za¥izen!, kleré se oplrd o rém, Stavécl! zaflzen(
je tvoieno zdvitovou ¥&stl a malicf, Pro nastaven! stfedn! vyiky Ffezu se zdvitovd &4st nebo odw
povidajicf. matice poot4Zf, &fmZ se und¥ed vzhledem k rému nadzdvihuje nebo spoudlf, Tim se sou-
Zasn¥ nadzdvihuje nebo spoulit! s undleXem pevn¥é spojeny drZdk a konzola, co¥ zaji#thje nasta-
veni nebo piestaven! stfedn! vyiky Ffezu, Tafné pruZina, kiers je uspofédéna mezi rdmem a unife-
Eem, umoiifiuje nadzdvifen! hmatale a ofezévactho noZe vysoko vzrostiou fepou a zabezpeduje
zpdtiné navréceni( v souladu s nut&vcnod stiedn( vydkou ¥fezu, Mimoto Je pro nastaven! toudtky
fezu tfeba uvolnit konzolu od dri¥éku, relativn¥ jej posunout a v poZadované poloze jej znovu are-
tovat, Dal#f moZnost nastaven! Houditky skrojku je déna natolenim hifdele a tm i #ikmych poloh
hmataZd, Hlavnf nevyhody tohoto iw#en! spo&fvajl v tom, %e nastaven( tloudtky skrojku je nepiesné
8 lze jej uskuteZnit toliko se znaénou spotfebou ¥asu a se zvidkinimi pomocnyml prostiedky, To
je déno Bpatnou pi¥fstupnost! konzoly, kierd je uspofédéna pod rémem, take jeo t¥eba nadzdviho~
vat cely siroj, Mimoto nep¥fznivé oviiviujl piistupnost také ostatnf Zéstl, jako o&l¥tova¥, dopravnlk
apod, Mimoto je nastaven! Houdtky skrojku posunutim konzoly moZné provést jen relativnd nop?vsn#.
protoZe na konzolu a tm I na hmatla¥e pisobf jen mald hmotnost Jemné nastaven! je moZné pooto-
Zenfm hildele, Tim se viak nastavf ¥lkmo hmatale, co¥ se ukézalo jako nevyhovujicl, Presnost
nastaven( je moZné jen v urfitych mezich, lakZe bud pii nastavensf velké Uoustky skrojku se od
fezdvé pFiliE velkd Z&st fepy nebo pii nastaven! p¥lis malé Uoudtky skrojku se odiezévé piilid
mélo Fepy, takZe celkovy vynos je bud maly nebo je #paitnd kvalita, Nastavenf na poli a tim piHi-
zplsoben! okamZitym podminkdm nenf tom¥¥ mo¥né., Daldf nevyhoda spodfvi v tom, e je moZné
zpracovéval jen jeden Fadek Fepy. Nastaven! Houdtky skrojku a nastavenf nebo piestaven! stiedn!
vydky fezu jsou viak s vyhodou mo¥nd nezévisle na sob¥,

Ze zvelejndné piihldlky vyndlezu NSR & 31 51 484 Je zn&mé ofezévac zaifzenf, u kterého
jo hmataZ neotoZné spojen s driskem no¥e, Mfslo spojeni mezl dr¥édkem nole a hmatafem jo pfFi=
kloubeno na vy¥kové prestavitelné E&sl rému, UnédSed nole a tm | hmata® se opira)l prostfednicte
vim prufiny o spodnf voditko, Nastavovacim Gstrojim lze nastavovat stiedn! vyEku Fezu nadzdviho-
vénim nebo spousténim unddede no¥e, Hlavn! nevyhoda ichoto Feden{ spolfvd v tom, Ze ofezévac!
ni%, ktery je upraven na dri¥dku noZe, nenl veden v kardé stiedn! vyidce fezu rovnobdiné se smi-

~rem Fezu, To zcela znemoZMuje &isty fez a vzniké nebezpell, Ze budou vylanovény v¥tEf Lasti

Fepy. Pokud se stiedn! vyika Fezu nastavuje plestavovénim vykkové piestavitelné E&sl rédmu, mi-
Ze dojit k tomu, ¥e se piestavi vydkové | jiné Edsti stroje, jako napifklad odfezévad listd. Nasta-
venf tloudky skrojku u tohoto odiezévactho za¥lzen{ nen! moZné, Rovn¥Z nenl moZné zpracovévat
vice F&dk Yepy soufasnd,

Vynélez si klade za kol zdokonalit ofezévac! zafizen! v Gvodu popsaného typu tak, aby by
lo vhodné pro vice soufasné zpracovdvanych Yepnych F4dk& a piitom umo%fovalo dokonalé, presné,
jednoduché a nezévislé, jakoZ i rychlé nastaveni stiedni vydky fezu a soufasn¥d toté% nastaven!
toustky ekrojku, Mimoto mg’ zistat zachovéno uspofddénf oifezdvactho no¥e rovnobdZnd s pidou
Pl nastavovan! a piestavovén! stiednf vydky Fezu,

VytZeny tkol se fedl a uvedené nedoslatky se odstraXujl o¥ezévacim zafizenfm podle vyndle-
zu, jehoZ podstata spoZfvd v tom, ¥e alespoX dvé hornf paralelogramové voilftka majl prval konce
spojeny s driéky, k jejichf spodnim oblastem jsou pFipcjeny hornf konce dr¥&kd ofezdvacich nof,
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a druhé konce hornfch paralelogramovych voditek jsou spojeny s natilitelnym pif&nikem, pritemz
jedno z hornfch paralelogramovych vodftek je opatfeno prodiufovacim ramenem spojenym se stavé-
cim #&roubem, zatimco na kaZdém drXdku je upravena konzola, ve které je uloZen hildel, na kterém
jsou uloZeny: péky ofezévall, jejichZ spodni konce jsou spojeny s pildrinymi tylemi, a na jedné
z pbk olezdvall Je vytvoleno vikyvné prodioufen!, napojené na =zdvitové pouxdro nastavovacftho
#roubu, pfiemZ nastavovac( #roub je uloXen v pouzdru, spojeném pevnd s néstavcem odpovidaji-
cfho drZéku, Dalf vyhodné vylvoien!f vyndlezu spolfvd v tom, e kaZdy dr¥sk .ofezévaciho noZe
je kloubov® spojen s kaZdym dridkem oiezdvale a jeden konec ka¥dé p¥ldriné tyle mé rota¥nf
loZisko pro spojen{ pfldriné tyle s dridkem ofezévacino noZe, piiemi kaZdé -z pHdrinych ty&f
je opatiena ftaZnou pruZinou pro pFitlak hmataZe., Na drZéku ofezéva¥e mohou byt rovn&Z uprave-
ny konzoly pro uloZen{ hifdele a kloubové spojenf mezi kaéd}}m dridkem o¥ezévactho noZe a dr-
Zékem ofezdvale miZe byt uspofddéno pod kloubovym spojenim p¥ldr¥né tye s p&kou.

Hlavn{ vyhody ofezévacfho zaffzen{ podle vynélezu spo¥fvajf v tom, ¥e pisobi soulasn¥ na
vice Fadkd Fepy a lak je vice Fadkd Fepy opracovévéno sou¥asn¥, Tim se Felif Zas pHi skliznl a
zmeniuje se nebezpelf, Ze Fepa, klerd Je jelt¥ v pid¥, bude pojlfd¥nim traktoru pokozena, pro-
toZe celkovy polet jfzd se sniZuje. Nastavovén( a piestavovén! stfedn{ vyiky fezu a nastavovan(
tloutky skrojku Je navzéjem nezévislé, Piltom se provadi nastavovénl a piestavovén! stiednf vys.
ky Fezu a nastavovén( uouitTty skrojku centréln®, takZe se jedingm nastavovacim procesem nasta-
vl tloustka skrojku a dalifm nastavovacfm procesem stredn{ vy¥ka Fezu souXasnd pro ndkolik Féd-
k& Fepy. TIm se podatain® zkrétl doba potfebn& pro nastavovaci! proces, Pfitom je jak ke stavéci-
mu dstroff, tak | k nastavovacimu Ustrojf zajist¥n dobry pilstup a nastavovénf a piestavovén{ lze
provést | p¥i préci na poli. P¥itom pro tuto manipulaci nenf tfeba pouZfvat zvl&itn! néstroje, Ofe«
zévac! zaifzen{ rovn¥Z zajiituje leps! vynos sklizn¥, a to jak z hlediska kvality, tak i kvantity.
P¥#f&inou toho je zejména ta skuteinost, Ye se a¥ dosud obti¥né nastavovan! st¥edn( vyiky fezu a
toudtky skrojku v praxi ¥asto vibec neprovédélo, Tfm se pii vysokém vzristu Yepy odiezévalo
mnoho fepy a vznikal kvantitativnf Zpatny vysledek, nebo se p¥i nizkém vzristu fepy odfezévalo
piili3 mélo, takZe kvalita sklizené Fepy byla Zpalnd, Nastavovénf a prestavovén{ stiednf vyiky fe-
zu a nastavovén{ Houstky skrojku soulasnd pro vice FAdk( Fepy, které je navic jednoduché, umoZ-
fluje provést optiméinf piizplsoben{ k pré&vé sklizenému Ffepnému porostu, Prodlou¥en! a prodluZo-
vacf rameno plisobf jako pdka, tak¥e pifénfk stavdciho Ustrojf, p¥padn& hi¥{del nastavovaciho Ustro-
jf je moZné otélet jen s vynaloZenfm nepatrné sfly. Tim, Ye stavéci Ustrojf pro nastavovénf a pie-
stavovén! stfednf{ vyéky Fezu pro vdechny ofezdvale soulasn¥ ma spole¥ny pif¥nik, na kterém je
neoto¥n¥ pfipojeno vidy jedno paralelogramové vodfitko kaZdého ofezévale je zajiitdno, %e pooto-
. Cenim p#i¢nfku se nadzdvihne nebo spust( pifsluiné paralelogramové voditko, ¥im% se nastavi stied-
n{ vyEka Fezu. Pootd¥eni pi&nfku stavdcim Eroubem zabezpeluje piesné a plynulé nastavovéni
stfednf vyiky Fezu, a to pro viechny ofezévale soulasnd. Na stejném principu spoifvd i nastavo-
vén{ Houtky skrojku, kterou lze nastavit presné stejné jako stiednf vyiku Pezu, a to plynule a
jednoduse, Dalif vihoda spolfvd v tom, Ze vyroba jak stavdcfho Gstroff, tak [ nastavovactho Ustro-
if je jednoduchd, obé UGstrojf majf vysokou funk&nf spolehlivost a jsou necitlivd vi&i zne&i3t3nf,

Vynélez je v dalifm podrobn¥jl vysvitlen na pifkladu proveden! ve spojenf{ s vykresovou &&s-
tf‘

Na obr, 1 je schematicky pohled na ofezévacl zaiizenf podle vyndlezu #ikmo zezadu, Obr, 2
pledstavuje schematicky bokorys ofezévae, Na obr, 3 je schematicky zobrazeno rota&nf loZisko
p¥ldr¥né tyle » pdkou,

Otezévacl zalzenf podle obr, 1 m& dva ofezdva¥e 1 a 2, Krom¥ nich lze pochopitelné uspo-
f4dat i vice oFezdvalil. Viechny ofezévafe jsou vytvofeny v souladu se dvéma znézorn¥nymi ofe-~
zévall 1, 2. Ofezévale 1, 2 jsou uspoifddény vedle sebe a jsou navzéfem spojeny pif&nikem 3a
hiidelem 4, které jsou upraveny v rovin& kolmé k rovin& nékresny. KaZdy otfezdval 1, 2 mé dvé
paralelogramové vodftka 5, 6, kterd jsou uspoifddédna pod sebou, Jeden konec hornfho paralelogra-
mového vodftka 5 kaZdého ofezévale 1, 2
konec je spojen oto&n& s driékem 7, Spodnf paralelogramové voditka 6 jsou spojena otoin& s dr-

je spojen neotoln& s pFi¢nikem 3, zatimco jeho druhy
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Zékem 7 kaZdého ofezdvale 1 a s podvozkem 8 stroje. O podvozek 8 siroje se opird i p¥&nfk 3.
Na kaZdém drZdku 7 je upravena konzola 9, ve které je olo¥nd uloZen hifdel 4, Jeden z drZékl 7
m& ndslavec 10, na jehoZ hornim koncl je v pouzdru 12 otoin& upevnén nastavovaci &roub 11, Na=
stavovaci Sroub 11 spolupracuje se zde bllZe nezndzorndnym zévitovym pouzdrem 13 tak, ¥e je
moZné pootidlet prodloufen! 14 ve sm¥ru #ipky 15, ProdlouZen{ 14 je upraveno a je potfebné toli-
ko na Jednom z ofezdvall 1, 2. ProdlouZeni 14 je vylvoieno jako protaZenf jedné z pdk 16, P&ky
16 ofezdvaZll 1, 2 jsou neoloénd spojeny s hiidelem 4, Na spodnf &8st pék 16 jsou uloFeny ,pii~
drZné tyZe 17 tak, Ze jsou vykyvnulelné kolem osy 18 a posunutelné v axidlnim smdru p#ldriné ty-
Ze 17, Na pifdriné ty&i 17 jsou upraveny hmatale 19, Prostfednictvim Wa¥né pruiiny 20 jsou hma-
tale 19 HaZeny ve sm¥ru k Fep¥ 21. Hmalale 19 spoluund¥ej! prostiednictvim blife neznézorndnych
rotagnich loZisek 22 drZsky 23 noZe, Jeden konec kaZdého dr¥dku 23 noZe je otoin¥ piiklouben

v dr¥dku 7, Na druhém koncl dr¥éku 23 nofe jsou upraveny ofezdvaci nofe 24, Jedno z parale~
logramovych voditek 5 je opaltieno prodlufovacim ramenem 25, kieré je v pevném spojenf s parale-
logramovym voditkem 5, S timto prodiufovacim ramenem 25 spolupracuje stavéc! Eroub 26. Stavéc
droub 26 se opfrd o ¥dst 27 podvozku stroje,

V daléfm je popséna Einnost ofezévactho zaifzen! podle vynélezu, Pro nastaven! stiedn{ vyi-
ky 28 Fezu ofezévall 1, 2 se poolo¥f stav¥c! ¥roub 26, Stav¥c!{ ¥roub 26 se pfitom opfré o ¥ast
27 podvozku stroje a nadzdvihuje, pi{padné spoudt! prodiufovaci rameno 23 ve smi¥ru Sipky 29,
ProdluZovacl ramenc 25 je pevné spojeno s paralelogramovym voditkem 5 lakie nejprve se pohy-
buje ve sméru $ipky 29 toto paralelogramové voditko 8, Pohyb paralelogramového voditka 5 ofezd-

" vale 2 Je vyvoldn piEnfkem 3, kiery je neotoin$ spojen s paralelogramovym voditkem & ofezévale

1. PooléZenim paralelogramového voditka 5 se pohybujf drEéky 2 ve smdru $lpky 3o, Pohyb driéi-
ki 7 se dfk paralelogramovym voditkdm 5, 6 uskuteéXuje v jedné rovin¥, Drék 7 soulasnd pohy-
buje hi{delem 4 a tm | pékou 20 klerd je na hifdell ¢ upevnina, B pdkou 16 sablre)l pHdriné ty-
Ze 17 a dribky 23 nofe, kleré jsou spfaZeny s rota¥nimi loZisky 22, Tim se nakonec ve sm¥ru
#ipky 31 pohybujl | ofezdvacl noZe 24 a hmatade 19, Pohyb se pfitom uskuleNuje vidy v jedné
rovind, takZe nezdvisle na nastavené stfedn! vydce 28 Fezu jsou ofeszévacl nofe 24 vedeny trva-
le rovnob¥iné se smirem fwzu, Tak je tollko prosifednictvim jediného nastavovaciho procesy, to _
znamené toliko pootd¥enim stavi¥ctho Sroubu 26 soulasn¥ nastavena stfedn! vyika 28 fezu ofezé-
vaZd 1, 2. Je jasné, Ye jsou zde jako pifklad znézorndny tollko dva ofezévale 1, 2, které by by.
lo moZné rovn¥i oznalit joko dofezdvale, a e je moiné pii odpovidajicim usporédénf popsanym
zplsobem piestavovat libovolné mnoZstvl ofezévadd L 2 pilp, dotezévalld, Pro nastaven! Houkiky
22 skrojku se pootolf nastavovac! ¥roub 11, NastavovacS #roub 11 se piitom oplrd svojf hlavou

© pouzdro 12 a tm nakonec | o néstavec Jo, Na zékladé oté¥en! nastavovaciho ¥roubu 11 se ve
spojenl se zévitovym pouzdrem 13 uskuteiXNuje pohyb prodiouZent 14 ve sméru #ipky 15, Tento
pohyb se pienddf Jako oto¥ny pohyb na hiidel 4, Na hfidell ¢ & jsou neotofné uspoiddény péky 16,
tak¥e péky 16 vykondvajl pohyb ve sméru ¥ipky 33, Tim se pohybujt osy 18 na kruhové drize,
Tento pohyb se piendi{ prostiednictvim pildrinych ty¥l 17 na hmataZe 19, které se tak vykyvuif,
&mZ se m¥n{ Houdtka 32 skrojku se uskute&Xuje nezdévisle na nastaven! st¥edn{ v:?iky 28 fezu,
Stiednf vySka 28 fezu se mi¥nf automaticky, pokud je n¥ktery z hmata¥d 19 veden pies Fepu 21,
kterd vy&nivéd nad stiedn! vydku 28 fezu, Hmata® 19, p¥ipadné Jeho pildr¥né ty¥ 17 je potom axi-
4lné presunuta proli sfle Ha¥né pruZiny 20, EfmZ drZdk 23 noZe vykoné pohyb v souladu se 3ip-
kou 34,

Na obr, 2 je ofezdval 1, pi¥ipadn¥ dolezdva¥ zndzorndn ve achomaﬂckém bokoryse, Pokud
je hmata 19 nadzdviZen vysoko vzrostiou fepou 21 ve smdru Sipky 3 31, vykoné hmata& 19 sou-
Zasnd vykyvny pohyb ve sm¥ru zmenden! Woultky 32 skrofku, &&rkovan¥ Je zndzorn&na poloha
drZéku 23 noZe s ofezévacim no¥em Jako¥ i pifdriné tyle 17 s hmataem 19 v nadzdviZené po-
loze, Je zietelnd patrno, Ze v této poloze je tato toudtha 2_2_: skrojku men#f neX druhéd UHouktka
32 skrojku, Pokud je na rozdfl od toho hmatad 19 nad méné vzrostlou fepou 21, vykyvne ve smd-
ru zvitien! Houitky 32 skrojku, Tato automatickéd zména tlouilrcy 32, 32' skrojku je #&doucf, pro-

toZe p¥l vysoko vzrostiych fepdch 2 21 dodlo prostfednictvim piedchézejiciho pracovniho néstroje jiZ

ke znaZnému odstrandnf listd. Proto je ledy Zddouc JiZ Jenom mald Houdtka 32 skrojku, U mélo
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vzrostlé Fepy 21 jsou na rozdfl od ltoho na Fep¥ 21 jestd zbytky stonk$ listd, takZe je Ulelnd vt~
if tloutka 32 skrojku,

Na obr, 3 je zndzorndn otoZny kloub mezi pifdrinou ty¥f{ 17 a pékou 16, V dfiu 35 je upra-
ven otvor 36, ktery mé takové rozméry, aby pifdrind ty& 17 byla v otvoru 36 voln$ posuvné, Dfl
35 je s pékou 16 spojen tok, Ze je vikyvny kolem osy 18, Na pildriné ty&i 17 je upraven néraz-
nik 37, ktery je Zroubem 38 pevn¥ spojen s pifdrinou ty¥l 17, Pokud je vysoce vzrostlou Fepou
21 tla¥en zde nezndzorn¥ny hmata¥ 19 smdrem vzhiru, posouvé se pifdrind ty& 17 v axidlnfm smd-
ru, takZe se vytvoif vzddlenost 39, Axiélnl posuv se piitom uskuteiBuje proti sne tlagné pruZiny 20,
K axiélnfmu posuvu p#fstoupfl je#td vykyvnutl dilu 35 kolem osy 218,

PpPREDMET™T VYNALE 2ZU

1.

Ofezévac! zaFizenl pro skifzeZe Fepy, kieré je jednak opatfeno dr¥dkem o¥ezé&vactho noZe s
pifdrZinou ty&l hmatae, upravenymi na vykyvném dridku, zavdSeném na dvou paralelogramovych
vodftkdch s piestavilelném stavdcim dstrojf, a jednak je opatfeno nezévislym nastavovacim uGstrojfm
vyBky skrojku, vy z n a & e n é tim, ¥e alespoll dvd horn{ paralelogramové voditka (5) majf
prvaf konce spojeny s dridky (7), k jejich¥ spodnim oblastem jeou piipojeny hornf konce drZékd
(23) orezévacich noZd (24), a druhé konce hornich paralelogramovych voditek (5) jsou spojeny
s natélitelnym p¥f¥nfkem (3), jedno z hornich paralelogramovych voditek (5) je opatfeno prodiu-
Zovacim ramenem (25) spojenym se stavdcim Broubem (26), zalfmco na kaZdém dr¥éku (7) je upra-
vena konzola (9), ve které je ulofen hifdel (4), na klerém jsou ulofeny péky (16) orez&valt (1,
2), JejichZ spodnf konce jsou spojeny s p¥fldrinymi ty¥emi (17), a na jedné z pék (16) orezéva-
&4 (1, 2) je vytvofeno vykyvné prodlouZeni (14), napojené na zévitové pouzdro (13) nastavova-
cfho Zroubu (11), pfitemZ nastavovacf #roub (11) je ulofen v pouzdru (12), spojeném s né-
stavcem (10) odpovidajictho dr¥&ku (7).

2,

Ofezévacf za¥fzen{ podle bodu 1, vy zn a & e n é Hm, e ka¥dy dridk (23) oFezdva-
cfho noZe (24) je kloubové spojen s kaXdym drZdkem (7) ofezévale (1, 2) a jeden konec kaZ-
dé p¥driné tyle (17) mé rota¥nf lo¥isko (22) pro.spojen! p¥fdrZné tyZe (17) s drZdkem (23)
ofezévacfho noZe (24).

3.

Ofezévaci zaf{zenf podle bodu 2, vy zn a & e n é tm, ¥e kaXdd z pFldrinych ty¥f (17)
je opatifena tla¥nou pruZinou (20) pro p¥#tlak hmataie (29).

4.

Otezévac! zaffzen{ podle bodd 1 a2 3, vy zna & en é Hm, ¥fe na dr¥éku (?) ofezéva-
%e (1, 2) jsou upraveny konzoly (9) pro ulo¥en{ hifdele (4). :

8,

Orezévac! zaifzenf podle bodd 1 a2 4, vy zn a & en é Um, Ye kloubové spojenl mezi
kaZdym dridkem (23) ofezévacfho noZe (24) a dr¥ékem (7) ofezévaZe (1, 2) Je uspoFédéno pod
kloubovym spojenim pifdriné tyZe (17) s pékou (16).

3 ‘vykresy
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