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Titel der Erfindung

Takterzeugungseinrichtung fuer Druckmaschinen

Anwendungsgebiet

Die Erfindung betrifft eine Takterzeugungseinrichtung fuer
Druckmaschinen, '

Charakteristik der bekannten technischen Loesungen

Es sind an Druckmaschinen eine Vielzahl von dezentralen Takt-
erzeugungseinrichiungen bekannt, wobei diese Einrichtungen dem
Jeweiligen Verwendungszweck, wie z. B, getaktete Bogenkontrolle,
reihenfolgerichtige Druckan- und -abstellung, getaktete Bogen-
aussonderung usw, angepasst sind,

Es ist ein Steuersystem fuer Mehrfarbenrotationsdruckmaschinen
zur Betaetigung der Druckwerke oder der einzelnen Funktions-
gruppen der Druckwerke zum vorgesehenen reihenfolgerichtigen
Zeitpunkt bei Durchlauf eines Bogens durch die Maschine, wel-
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ches eine Impulsstufe zur Erzeugung eines einem ganzzahligen

Teil der Umdrehung der Eintourenwelle zugeordneten Winkelposi-
tion entsprechenden Taktsignals, bestehend aus einem Signal-
geber, einer Abfrageeinrichtung, einem Signalformer und einer
geschlossenen Schieberegisterkette enthéelt, bekannt (DE 2220601),

Nachteilig ist bei der zur Takterzeugung verwendeten Impulsstufe,
dass sie nur fuer einen Anwendungszweck konzipiert ist und da-
mit eine von vielen an der Druckmaschine vorhandenen Takterzeu-
gungseinrichtungen ist,

Weiterhin ist nachteilig, dass diese Impulsstufe nur unmodifi-
zierte Taktsignaie bereitstellen kann und zur Signalmodifizie-
rung, beispielsweise zur Bereitstellung von drehzahlabhaengigen
Taktsignalen; wie sie fuer die Ansteuerung von totzeitbehafte~
ten Stellgliedern erforderlich sind, nicht verwendet werden
kann., , ; ' .

Desweiteren ist es bei diesen Einrichtungen notwendig, zur Er-
zeugung von Impulsen unterschiedlicher Laenge Impulsformerstu-
fen zu verwenden, die aber wiederum nur fuer eine nichtvariable
Impulslaenge ausgelegt sind.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist die zentrale Bereitstellung unterschied-
licher Taktsignale mit geringem technischen Aufwand, bei hoechster
reproduzierbarer Winkelaufloesung, verbunden mit einer leichten
Aenderungsmoeglichkeit der einzelnen Takte.

Aufgabe der Erfindung

Aufgabe der Erfindung ist die Schaffung einer Takterzeugungs- -
einrichtung zur zentralen Erzeugung und Modifizierung von Takt-
signalen,



Vegen der Erfindung

Erfindungsgemaess wird die Aufgabe dadurch geloest, dass bei
einer Takterzeugungseinrichtung fuer Druckmaschinen mit einer
Impulserzeugungseinrichtung, enthaltend eine Einrichtung zur
Erzeugung von Drehwinkelinkrementen und mindestens eine Ein-
richtung zur Erzeugung singulaerer Synchrontakte und einer Im-
pulsverarbeitungseinrichtung, die Impulsverarbeitungseinrich-
tung mindestens eine Einrichtung zur Adresserzeugung und pro
Einrichtung zur Adresserzeugung je einen nachgeordneten, als
PROM susgebildeten Speicher enthaelt,

Die Einrichtung zur Adresserzeugung ist als Einrichtung zur
Drehwinkeladresserzeugung, enthaltend einen mit der Einrichtung
zur Erzeugung von Drehwinkelinkrementen verbundenen Drehwinkel-
inkrementzaehler, dessen Parallelausgaenge einen Ausgang der
Elnrichtung zur Drehwinkeladresserzeugung bilden und eine den
parallelen Voreinstelleingasengen des Drehwinkelinkrementzaehlers
vorgeordnete und mit einer der Einrichtungen zur Erzeuéung gin-
gulaerer Synchrontaktie verbundene Voreinstelleinrichtung, asus-
gebildet.

Die Einrichtung zur Adresserzeugung ist als Einrichtung zur Dreh-
winkel/Drehzahladresserzeugung, enthaltend mindestens einen, ein=-
gangsseitig mit der Einrichtung zur Erzeugung von Drehwinkel-
inkrementen verbundenen Adresszaehler, dessen Parallelausgaenge
einen Ausgang der Einrichtung zur Drehwinkel/Drehzahladresser=-
zeugung bilden, Jje einen den parallelen Voreinstelleingaengen
des Adresszaehlers vorgeordneten und mit einer den Einrichtungen
zur Erzeugung singulaerer Synchrontazkte verbundenen Adressvor-
einstelleinrichtung und einen eingangsseitig ueber ein mit einem
monostabilen Multivibrator verbundenes Und-Gatter mit der Ein-
richtung zur Erzeugung von Drehwinkelinkrementen verbundenen
Drehzahlzaehler, dessen Parallelausgaenge mit den Setzeingaengen
der jeweiligen Adressvoreinstelleinrichtung verbunden sind, aus-
gebildet. )
Die Einrichtung zur Drehzahl/Drehwinkeladresserzeugung enthaelt
mindestens eine den Setzeingaengen der Adressvoreinstelleinrich-
tung vorgecordnete, eingangsseitig mit den Parallelausgaengen
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des Drehzahlzaehlers verbundene, als PROM ausgebildete, Adress-
umwandlungseinrichtung.

Ausfuehrungsbeispiel

Néchfolgend wird die Erfindung an einem Ausfuehrungsbeispiel
naeher beschrieben, In den Zeichnungen zeigen:

Pig. 1: Takterzeugungseinrichtung

Fig, 2: Takterzeugungseinrichtung mit AdressumWandlungseinrich-
tung "

Fig. 3: Taktfolge

Fig, 4: modifizierte Taktfolge _

Die Takterzeugungseinrichtung enthaelt eine Impulserzeugungsein-

richtung 1, bestehend aus einer Einrichtung zur Erzeugung von

Drehwinkelinkrementen 2 und einer oder mehreren Einrichtungen

zur Erzeugung von singulaeren Synchrontaekten 3, Die Einrichtung

zur Erzeugung von Drehwinkelinkrementen 2 besteht aus einer Co-

dierscheibe 4, wobei die Codierungen aus hellen und dunklen Ab-

schnitten in der Randzone der Codierscheibe bestehen, welche an

einem ortsfest angebrachten Aufnehmer 5 Vorbeilaufen.,Die Co~

dierscheibe 4 enthaelt nach dem gewuenschten Grad der Aufloesung

gleichviel helle und dunkle Abschnitte, Eine Unterteilung in

250 helle und 250 dunkle Abschnitte entspricht einer Aufloesung

von 360°/250 = 1,44°,

Die Gewinnung von Signalen durch das System Codierscheibe/Auf-

nehmer erfolgt beispielsweise nach dem Schlitzinitiatorprinzip.

Die Einrichtung zur Erzeugung von singulaeren Synchrontakten

ist analog wie die Einrichtung zur Erzeugung von Drehwinkelin=-

krementen aufgebaut; die Codierscheibe enthaelt aber nur eine,

einer gewnenschten Stellung entsprechende Markierung, die einem

Winkelwert von 492 bzw. -f 5 entspricht.

Die Codierscheiben 3, 4 sind auf einer gemeinsemen, mit der
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Druckmaschine gekoppelten Welle beziehungsweise der sogenannten
Eintourenwelle, angeordnet., Unter einer Eintourenwelle wird

eine Welle verstanden, welche pro Arbeitsspiel der Maschine eine
Umdrehung ausfuehrt,

Die Takterzeugungseinrichtung enthaelt weiterhin eine Impuls-
verarbeltungseinrichtung 6 mit ein oder mehrerem Einrichtungen
zur Drehwinkeladresserzeugung 7 und eine Einrichtung zur Dreh-
winkel/Drehzahladresserzeugung 8.

Die Einrichtungen zur Drehwinkeladresserzeugung sind analog auf-
gebaut. Die Einrichtung zur Drehwinkeladresserzeugung 7 enthaelt
einen Drehwinkelinkrementzaehler 9, dessen Eingang mit der Ein-
richtung zur Erzeugung von Drehwinkelinkrementen 2 und dessen
Parallelausgaenge zu einem Drehwinkeladressdatenbus 10 zusammen-
gefasst, den Ausgang aus Einrichtung zur Drehwinkeladresserzeu-
gung 7 bilden, verbunden ist und éine Voreinstelleinrichtung 11,
deren Eingang mit einer Einrichtung zur Erzeugung von singulaeren
Synchrontakten 3 und deren Parallelausgzenge mit den Voreinstell-
eingaengen des Drehwinkelinkrementzaehlers 9 verbunden sind,

Die Einrichtung zur Drehwinkel/Drehzahladresserzeugung 8 enthaelt
eine Drehzahlzaehleinrichtung 20 mit einem Drehzahlzaehler 12,
dessen Parallelausgaenge einen Drehzahladressdatenbus 13 bilden.
Die Drehzahlzaehleinrichtung 20 enthaelt weiterhin ein Und-Gat-
ter 14 und einen monostabilen Multivibrator 15. Dabei wird der
eine Eingang des Und-Gatters 14 von der Einrichtung zur Erzeugung
von Drehwinkelinkrementen 2 und der andere Eingang vom Ausgang
des monostabilen Multivibrators 15 gebildet. Der Ausgang des Und-
Gatters 14 ist mit dem Eingang des Drehzzhlzaehlers 12 verbun-
den,

Die Einrichtung zur Drehwinkel/Drehzahladresserzeugung 8 enthaelt
nindestens einen Adresszaehler 17, dessen Paralleleingaengen eine
Adressvoreinstelleinrichtung 18 vorgeordnet ist. Die Setzein-
gaenge der Adressvoreinstelleinrichtung 18 sind bei Ausfuehrungs-
variante 1 direkt mit dem Drehzahladressdatenbus 13 oder bei
Ausfuehrungsvariante 2 ueber mindestens eine Adressumwandlungs-
einrichtung 19 mit dem Drehzahladressdatenbus 13 verbunden.



Die Adressvoreinstelleinrichtung 18 ist weiterhin mit einer der
Einrichtungen zur Ergeugung von singulaeren Synchrontakten 3
verbunden, Der Zaehleingang jedes Adresszaehlers 18 ist mit der
Einrichtung zur ZErgeugung von Drehwinkelinkrementen 2 verbunden,
Die Parallelausgaenge jedes Adresszaehlers 17 bilden, zu je ei~
nem Drehwinkel/Drehzshldatenbus 21 zusammengefasst, die Aus-
gaenge der Einrichtung zur Drehwinkel/Drehzahladresserzeugung 8.
~ Jedem Drehwinkeladressdatenbus 10 sowie jedem Drehwinkel/Dreh-
zahladressdatenbus 21 ist ein als PROM ausgebildeter Speicher
16 nachgeordnet.
Der PROM besteht bekannterweise aus den Funktionsbloecken

-~ Speichermatrix, wobei in jedem Kreuzungspunkt der Matrix ein
Bit gespeichert ist, '

~ Dekodierschaltung, welche aus Spalten~ und Zeilendekoder be=-
gteht; ueber den Zeilendekoder wird dabei eine Zeile der Ma-
trix und ueber den Spaltendekcder 50 viele Spalten gleichzei-
tig wie die Datenbreite des PROM's aufgerufen; die an den da-
mit aufgerufenen Kreuzungspunkten gespeicherten Bit werden
an den Ausgangspuffer gegeben,

- Ausgangspuffer; er besteht aus Ausgengsstufen, die den aufge-
rufenen Speicherinhalt verstaerken und nach aussen auf die
Ausgaenge bringen,

~ y=Torung; diese aktiviert die durch den Spaltendekoder aufge-
rufenen Spalten der Matrix und laesst deren Inhalt an den Aus-
gangspuffer durch.

Der erste Speicher 16.1 ist mit dem Drehwinkeladressdatenbus 10
verbunden, so dass am Ausgang der Takt «,01 bezogen auf £ 2 an-
steht. Durch die Anordnung eines weiteren nicht dargestellten

Drehwinkelinkrementzaehlers, dessen Voreinstelleinrichtung mit
der Einrichtung zur Erzeugung von singulaeren Synchrontakten 3!

-



die Takte-/’B liefert, verbunden ist und eines weiteren Speichers
ist es moeglich, auch T&kte,ﬁ 1 bezogen auf'f’B Zu erzeugen,

Ausfuehrungsvariante 1

Wie bereits asusgefuehrt, ist bei dieser in Fig. 1 dargestellten
Ausfuehrungsvariante der Drehzahladressdatenbus 13 direkt mit
den Setzeingaengen der Adressvoreinstelleinrichtungen 18 der Ad-
resszaehler 17 verbunden.

Dem mit der Einrichtung zur Erzeugung von Drehwinkelinkrementen
2 verbundenen ersten Adresszaehler 17.1, dessen Adressvorein-
stelleinrichtung 18.1 mit der Einrichtung zur Erzeugung von sin-
guleeren Synchrontakten 3 verbunden ist, ist der zweite Speicher
1642 ueber den ersten Drehwinkel/Drehzahladressdatenbus 21.1
nachgeordnet, so dass am Ausgang des zweiten Speichers Takte-f 1
bezogen auf«f’? und der der Drehzahl analogen Winkelgeschwindig-
keit Q© der Eintourenwelle anstehen.

Dem mit der Einrichtung zur Erzeugung von Drehwinkelinkrementen
2 verbundenen zweiten Adresszaehler 17.2, dessen Adressvorein-
stelleinrichtung 18.2 mit der Einrichtung zur Erzeugung von sin-
gulaeren Synchrontakten 3' verbunden ist, ist der dritte Speicher
16,3 ueber den zweiten Drehwinkel/Drehzahladressdatenbus 21,2
nachgeordnet, so dass am Ausgang des dritten Speichers Takte-f’1
bezogen auf.473 der der Drehzahl analogen Winkelgeschwindigkeit
&> anstehen,

Ausfuehrungsvariante 2

Wie bereits ausgefuehrt, sind bei dieser in Fig. 2 dargestellten
Ausfuehrungsvariante die Setzeingaenge der Adressvoreinstellein-
richtungen 18 ueber mindestens eine Adressumwandlungseinrichtung
19 mit dem Drehzahladressdatenbus 13 verbunden,

Die Adressumwandlungseinrichtung 19 besteht aus einem als PROM
ausgebildeten Speicher. Der Aufbau des PROM entspricht dabei dem



bereits beschriebenen Aufbau des Speichers 16. ,

Dem mit der Einrichtung zur Erzeugung von Drehwinkelinkrementen
2 verbundenen ersten Adresszaehler 17.1, dessen Adressvorein=-
stelleinrichtung 18.1 mit der Einrichtung zur Erzeugung von sin-
gulaefen Synchrontakten 3 und dem Ausgang der ersten Adressum-
wandlungseinrichtung 19.1 verbunden ist, ist der zweite Speicher
16.2 ueber den grsten Drehwinkel/Drehzahladressdatenbus 21,1
nachgeordnet, so dass am Ausgang des zweiten Speichers Takte 7?1
bezogen auf ./ 2 und auf die durch die Adressumwandlungseinrich-
tung 19.1 modifizierte Drehzahl als Funktion der Winkelgeschwin-'
digkeit @ 2 der Eintourenwelle anstehen, |
Dem mit der Einrichtung zur Erzeugung von Drehwinkelinkrementen
2 verbundenen zweiten Adresszaehler 17.2, dessen Adressvorein=-
stelleinrichtung 18.2 mit der Einrichtung zur Erzeugung von sin=-
guelaeren Synchrontskten 3! und dem Ausgang der zweiten Adress-
umwandlungseinrichtung 19.2 verbunden ist, ist der dritte Spei-
cher ueber den zweiten Drehwinkel/Drehzahladressdatenbus 21.2
nachgeordnet, so dass am Ausgang des dritten Speichers Takte -f 1
bezogen auf./’B und auf die durch die Adressumwandlungseinrich-
tung 19.2 modifizierte Drehzahl als Funktion der Winkelgeschwin-
digkeit & 2 der Eintourenwelle anstehen, )
Dem mit der Einrichtung zur Erzeugung von Drehwinkelinkrementen
2 verbundenen dritten Adresszaehler 17.3, dessen Adressvorein-
stelleinrichtung 18.3 mit der Einrichtung Zur Erzeugung von. sin-
gulaeren Synchrontakten 3' und dem Ausgang der zweiten Adress=-
umwandlungseinrichtung 19.2 verbunden ist, ist der vierte Spei-

' cher 16.4 ueber den dritten Drehwinkel/Drehzahladressdatenbus
21.3 nachgeordnet, so dass am Ausgang des vierten Speichers 16.4
Takte £ 1 bezogen auf .f 2 und suf die durch die Adressumwand-
lungseinrichtung 19.2 modifizierte Drehzahl als Funktion der Win-
kelgeschwindigkeit & 2 der Eintourenwelle anstehen.

Die Wirkungsweise der Takterzeugungseinrichtung wird nachfolgend
beschrieben.,
Nachdem der von der Einrichtung zur Erzeugung singulaerer Syn=-
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chrontakte 3 gelieferte singulaere Synchrontekt -/ 2 den Dreh-
winkelinkrementzaehler 9 der Einrichtung zur Drehwinkeladress-
erzeugung 7 auf Null gestellt hat, ist dieser zur Aufnahme von
Drehwinkelinkrementen~1’1, die von der Einrichtung zur Erzeu-
gung von Drehwinkelinkrementen 2 geliefert werden, bereit, Die=
se Drehwinkelinkremente werden fortlaufend im Drehwinkelinkre-

. mentzaeller 9 addiert und das Ergebnis jeder Addition steht im
Binaercode kodiert am Ausgang des Drehwinkelinkrementzaehlers
zur Weiterleitung ueber den Drehwinkeladressdatenbus 10 an die
Adresseingaenge des PROM des Speichers 16,1 zur Verfuegung.,

Der Zustand des Drehwinkeladressdatenbusses 10 ist identisch mit
der jeweiligen aktuellen Winkelstellung der auf der Eintouren=-
welle angeordneten Einrichtung zur Erzeugung von Drehwinkelin-
krementen 2, relativ zum singulaeren Synchrontakt f’ 2.

Waehrend einer Umdrehung werden beispielsweise beil einer Teilung
der Codierscheibe 4 von 1,44°, 250 Zaehlerstaende und damit Ad-
ressen dem PROM zugefuehrt und der Speicherinhalt dieser 250
Adressen aufgerufen und den Ausgaengen zugefuehrt, Durch ent-
sprechendes, allgemein. bekanntes Beschreiben (Programmieren)

des PROM mit einem bestimmten Bitmuster koennen an den Ausgaengen
bestimmte Taktfolgen ausgegeben werden.

Dabei ist Pulsanfang und Pulsende und damit die Pulslaenge pro=-
grammierbar,

Beigpiel: Adresse Eingespeicherter Inhalt

(Dezimal) h -

0 0O0LOOCOOO

1 CLLO

2 LLOO

3 LOOO

4 LOoOOO .

5 0000

6 0O00L
250___ ..0000L —
Auégang aoa1a2a3a4a5a6a7



Die Ausgaenge ao bis aq gind dabei wieder zu einem Datenbus zu=-
sammengefasst, dieser Datenbus ist in Fig, 1 mit f£1 = £(f2)
bezeichnet.

Erzeugte Taktfolge bei 1,44° Takten und . 2 = 0° siehe Fig. 3.

Der Drehzahladressdatenbus 13 wird von der Drehzehlzaehleinrich-
tung 20 wie folgt erzeugt:

Die von der Einrichtung zur Erzeugung von Drehwinkelinkrementen
2 erzeugten Inkremente werden dem Und-Gatter 14 zugeleitet, Der
monostabile Multivibrator 15 oeffnet entsprechend seiner einge=
stellten Haltezeit das Und-Gatter 14 und die von der Einrichiung
zur Erzeugung von Drehwinkelinkrementen 2 gelieferten Inkremente
veranlassen den Zaehler 12 zur Zaehlung.

Das Zaehlergebnis steht in binaerer Form am Zaehlausgang als
Drehzahldatenbus 13 zur Verfuegung.

Bei der Ausfuehrungsvariante 1 dient dieéés Zaehlergebnis in bi-
naerer Form zur Voreinstellung mindestens einer Adressvorein-
stelleinrichtung 18 eines Adresszaehlers 17. |
Die Wirkungsweise der Adresszaehler 17 mit den Adressvoreinstell-
einrichtungen 18 entspricht der Wirkungsweise des Drehwinkelin-
krementzaehlers 9, wobei aber durch das geschwindigkeitsabhaengige
Voreinstellergebnis der °Zaehlerstand im mathematisch positiven
Sinne beeinflusst wird,

Die Wirkungsweise des ersten und zweiten Adresszaehlers 17 ist
analog, in der weiteren Beschreibung wird nur auf den ersten
Adresszaehler 17.1 eingegangen. Dabei wird der erste Adresszaeh~-
ler 17.1 zur Erzeugung eines definierten Anfangszustandes pro
einem Umlasuf der Eintourenwelle der Impulserzeugungseinrichtung
- 1 mittels des vom Aufnehmer 5 in Verbindung mit der Einrichiung
“-gur Erzeugung singulaerer Synchrontakte 3 gelieferten Synchron--
impulses o 2 auf ''0'! gestellt,

Der erste Adresszaehler 17,1 ist als monmolithisch integrierter
Zaehlerschaltkreis ausgebildet., Bei diesem Zaehlerschaltkreis
besteht zusaetzlich zu der Rueckstellung {0-Stellung) die Moeg-~
lichkeit, mittels des sogenannten Ladebefehls unter Nichtbeach-
tung des Rueckstellbefehls eine parallele im Binaercode an der



- A~

Adressvoreinstelleinrichtung 18.1 anstehende Information in den
ersten Adresszaehler 17.1 zu uebernehmen, DieSe uebernommene In-
formation stellt somit den eigentlichen Anfangszustand des er-
sten Adresszaehlers 17,1 dar. Als Information wird der Zustand
des Drehzahladressdatenbusses 13 parallel an die Adressvorein-
'Stelleinrichtung 18.1 gelegt, so dass der erste Adresszaehler
17.1 bei jedem Synchronimpulsjf 2 die jeweils aktuelle Winkel-
geschwindigkeit ¢y als Anfangszustand in den Zaehler uebernimmt.
Entsprechend der jeweils aktuellen Drehzahl wird somit der er-
ste Adresszeehler 17.1 voreingestellt,

In Verbindung mit dem zweiten Speicher 16.2, der durch den Dreh-
winkel/Drehzahladressdatenbus 21.1 mit den Ausgaengen des ersten
Adresszaehlers 18.1 verbunden ist, ergibt sich somit eine Vor-
verlegung aller im zweiten Speicher 16.2 abgespeicherten Takte
um den Betrag -Af = £(&).

Beispiel:
Geschwindigkeit = 1181t (dezimal)

Adresse Eingespeicherter Inhalt

(dezimal) ____ Q=0 ____ — <= . 3 S

0 0 00000OGOOT ML OOOTL L . L) -

1 0L L O O OO0 O . %

2 0 L L L OGO O O . g

+

3 L L 0L OO0 0 0 ||~ . 5

, Q -

4 L L OO OGUOGO O 3 . “

5 L L O L O 0 0 0 || . §

6 L 0 0 0 0 0 0 O . A

7 L 0OO0OZLOOOO . ;

8 (L 00 0 I T T 1) . ke

L * ‘ ] ﬁ

m

o)

. [ ] * L ] Q‘
--229__..0.0.0.0 0 0 0 0 0 0 0 00 0 00 1V

Ausgaenge ao 31 32 53 34 35 86 37 ao 81 32 33 84 35 86 87
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Am Ausgang des zweiten Speichers 16.2 stehen somit Takte.1p‘l als
Funktion von‘ﬁ 2 und der Winkelgeschwindigkeit & der Eintouren-
welle an.

Da der zweite Adresszachler 17.2 mit dem Ausgang der Takte o 3 .
liefernden Einrichtung zur Erzeugung von singulaeren Synchron=-
takten 3' verbunden ist, stehen am Ausgang des dritten Speichers
Takte 4 1 als Funktion von £ 3 und der Winkelgeschwindigkeit o
der Eintourenwelle an, Dabei stehen die auf £ 2 oder f 3 bezo-
genen Takte in einer linearen Abhaengigkeit zu der Winkelge=-
schwindigkeit ¢> . Dies hat zur Folge, dass gleiche Aenderungen
der Winkelgeschwindigkeit auch stets gleiche Vorverlegungen der
Tekte innerhaldb des gesamten Geschwindigkeitshereiches nach sich-
ziehen,

Bei der Ausfuehrungsvariante 2 wird das Zaehlergebnis des Dreh-
zahlzaehlers 12 nicht direkt den Voreinstelleinrichtungen 18

der Adresszaehler 17 zugefuehrt, es erfolgt erst eine Adressum-
wandlung in einer oder mehreren Adressumwandlungseinrichiungen
19, Die Adressumwandlung erfolgt, um aus der linearen Abhaengig-
~ keit (Anstieg m = } ) der Takte zu der Winkelgeschwindigkeit
eine modifizierte Abhaengigkeit zu gewinnen, Unter modifizier-
ter Abhaengigkeit wird dabel verstanden:

-~ lineare Abhsengigkeit mit einem Anstieg m # 1

-~ lineare Abhaengigkeit mit einem Anstieg m = 1 oder m £ 1
mit beilweiser Unterdrueckung der Winkelgeschwindigkeits-
komponente., : ‘
Beispielsweise wird in dem Geschwindigkeitsbereich 0 -~ 1000
keine Information ausgegeben (Unterdrueckung), erst ab einer
Geschwindigkeit ueber 1000 wird eine Geschwindigkeitskompo-
nente ausgegeben.

- nichtlineare Abhaengigkeit

Analog wie in den als PROM ausgebildeten Speichern 16 ist in den
als PROM ausgebildeten Adressumwandlungseinrichiungen 19 eine

kY
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Bitmusterkombination eingeschrieben (programmiert), Damit gibt
der PROM der Adressumwandlungseinrichtung 19 als Antwort auf

eine an seinen Eingaengen ueber den Drehzahldatenbus 13 anliegen-
de Bitkombination entsprechend seiner jeweiligen internen Pro-
grammierung eine bestimmte Bitkombination an seine Ausgaenge.
Damit steht am Ausgang eine modifizierte Abhaengigkeit des Dreh-
winkels von der Geschwindigkeit an,

Beispielsweise ergibt sich fuer <die nachfolgende interne Progrem-
mierung fuer eine lineare Abhaengigkeit mit teilweiser Unter-
drueckung der Winkelgeschwindigkeit

' Eing., Adresse
(dezimal)
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OO O0OO0OO0O0OO0O0O O O
OCO0OO0OO0OO0O0O0O0 o o
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HOOOOOOOOOo
O HHEHOOOO O
OHEHOOOO®OOoOOo
OHOHOOOOO O

0
1
2
3
4
5
6
T
8
9
s}

1

.d7 d6 d5 d4 d3 d2 d1 do
Ausgaenge

eine Kennlinie gemaess Fig, 4.

Durch das Vorhandensein von zwei Adressumwandlungseinrichtungen
19,1 und 19,2 ist eine Modifizierung nach zwei unabhaengigen Ge-
sichtspunkten moeglich,



2,

3.

A

Erfindungsanspruch ~ A

h-&“

Takterzeugungseinrichtung fuer Druckmaschinen mit einer
Impulserzeugungseinrichtung, enthaltend eine Einrichtung
zur Erzeugung von Drehwinkelinkrementen und mindestens
eine Einrichtung zur Erzeugung singulaerer Synchrontakte
und einer Impulsverarbeitungseinrichtung, gekennzeichnet
dadurch, dass die Impulsverarbeitungseinrichtung (6) min-
destens eine Einrichtung zur Adresserzeugung und pro Ein-
richtung zur Adresserzeugung je einen nachgeordneten, als
PROM ausgebildeten Speicher (16) enthaelft.

Takterzeugungseinrichtung nach Pkt., 1, gekennzeichnet da~
durch, dass die Einrichiung zur Adresserzeugung als Ein-
richtung zur Drehwinkeladresserzeugung (7), enthaltend
einen mit der Einrichtung zur Erzeugung von Drehwinkelin-
krementen (2) verbundenen Drehwinkelinkrementzaehler (9),
degsen Paralleléusgaenge einen Ausgang der Einrichtung zur
Drehwinkeladresserzeugung bilden und eine den parallelen
Voreinstelleingaengen des Drehwinkelinkrementzaehlers vor-
geordneten und mit einer der Einrichtungen zur Erzeugung
singilaerer Synchrontakte (3) verbundene Voreinstelleinrich-
tung (11) ausgebildet ist. | '

_Takterzeugungseinrichtung nach Pkt. 1, gekennzeichnet da-

durch, dass die Einrichtung zur Adresserzeugung als Ein-
richtung zur Drehwinkel/Drehzehladresserzeugung (8), ent-
haltend mindestens einen, eingangsseitig mit der Einrich-
tung zur Erzeugung von Drehwinkelinkrementen (2) verbun=-
denen Adresszaehler (17), dessen Parallelausgaenge einen
Ausgang der Einrichtung zur Drehwinkel/Drehzghladresserzeu~
gung bilden, je einen den parallelen Voreinatelleingaengen
des Adresszachlers vorgeordneten und mit einer den Einrich~-
tungen zur Erzeugung singulerer Synchrontakte (3) verbun-
denen Adressvoreinstelleinrichtung (18) und einen eingangs-
geitig ueber ein mit einem monostabilen Multivibrator (15)
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verbundenes Und~-Gatter (14) mit der Einrichtung zur Erzeu-
gung von Drehwinkelinkrementen (2) verbundenen Drehzahl-
zaehler (12), dessen Parallelausgaenge mit den Setzeingaengen
der jeweiligen Adressvoreinstelleinrichtung (18) verbunden
sind, ausgebildet ist,

Takterzeugungseinrichtung nach Pkt. 3, gekennzeichnet da-
durch, dass die Einrichtung zur Drehzshl/Drehwinkeladress-
erzeugung (8) mindestens eine den Setzeingaengen der Adress-
voreinstelleinrichtung (18) vorgeordnete, eingangsseitig
mit den Parallelausgaengen des Drehzahlzaehlers (12) ver-
bundene, als PROM ausgebildete Adressumwandlungseinrichtung
(19) enthaelt,
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