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(54) Zatizeni k pohonu vietena kyvu lesticich stroji

Vyndlez se tykd zeffzeni k pohonu vietena kyvu ledticich strojd pro opracovén{ zek’i-
venych ploch obrobkd, vyrobenych z tvrdého a kiehkého materidlu, zejména optickych &olek
ze skla,

U dosud zndmych le3ticich nebo lapovacich strojd je pohon vietena kyvu odvozen od
pohonu hlavntho vi‘etena a kroutici moment je pFendSen ohebnym hiidelem, U sirojd, kde je
takové FeSeni technicky neredlné, se k pohonu vietena kyvu pouzivéd esynchronnf elektromo-
tor. Shodny nebo iém&F shodny podet otd¥ek obou vieten, cof je podminkou dokonelého ledti-
cfho procesu, se dosahuje pomocf pFevodového dstroji. '

Uvedené zplsoby technického FeSeni sice vyhovujf poZedovanym technologickym podminkém,
pro le3t&ni optickych prvkl, byvajfl v3ek zpravidla technicky ndro¥né a vyrobn& nédkledné.
Nédhon vietena kyvu pomoc{ ohebného h¥fdele neni rovn vhodn§ u t&ch le3ticich strojd,

u kterfch je poZadovén velky pozssh leSt&nych rddiusd, protoZe se pfi jeho pouZitf
pPedpoklddd vzdjemnd pohyblivost vietenfki.

Le&tic{ stroje, u nichZ je vieteno kyvu pohén¥no semostatnym asynchronnim elektro-
motorem, mus{ byt vybaveny pfevodovou skiin{ a moZnosti zatezent alespon dvou pPevodovych
stupnd, protoZe i hlevni viheteno vyZeduje pro pokryt{ rozdilnych velikostf obrobkd minimgl-
nE dve stupnd otédlek. Pfevodovy mechenismus s ndhon na vieteno zvy3uje hmotnost vreteniku
kyvua 8 nésledn¥ negativn® ovlivhuje %ivotnost mechenismu kyvu a zvySuje soufasn® rézy v d-
vratich kyvu.

Na zdkladn¥ uvedenych nedostatkd vznikl poZadavek nevrhnout takové FeXeni; které by ze-
rudovalo prizplsoben{ otd¥ek vietena kyvu otélkém hlavnfho vietena bez potfeby p¥evodového
&1 jiného mechanismu pro p¥enos krouticfho momentu.
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Tento kol Pe¥i pfedm&t vyndlezu, kterym je ze¥fzenf k pohonu vietena kyvu leiticich
strojd pro opracovéni zek¥ivenych ploch obrobkd, vyrobenych z tvrdého a kiehkého materid-
lu, zejména optickych ¥o&ek ze skla.

Podstate vyndlezu spo¥ivéd v tom, Ze zaPizeni je tvo¥eno hysteréznim elektromotorem,
upevninym na konei kyvného remene stroje & ktery avou hf¥fdeli pFimo navazuje na hifdel
vietena kyvu, H¥fdel tohoto hysterézniho elektromotoru md%e byt souZasnd h¥{delf vietena

kyvu.

P#{kledné provedeni zef{zeni pro pohon podle vyndlezu je zndzorndno ns pifiloZeném
vykrese, na kterém je schematicky uvedeno umist¥ni hysteréznfho elektromotoru s napojenim
ne vieteno kyvu.

Jek z tohoto vykresu vyplyvé, Je hysteréznf elektromotor | pevnd p¥ipojen neneznade-
nym spojovacim zerizenim p¥imo ke konci kyvného remene 2, H¥fdel 11 tohoto hysterézniho
elektromotoru | je nenazna¥enym zpdsobem, nep¥iklad spojkou, unofnujfct vzdjemny osovy
posun, spojena s h¥fdelf 31, kterd prochdz{ pr{ilednym zafi{zenim 4. Hysterézni elektromotor
1 pPivéddl tedy rotadni pohyﬁ primo na vieteno kyvu 3, které uloZenym leidticim nebo brusnym
prostfedkem 32 provddf pffsludny obrdbéci proces obrobku 6, upevninym na hlavnim vietenu
2. Hysterézni elektromotor 1 vyhovuje poZadavkim shodnfch nebo blfzkych otd&ek obou vieten,
to Jest vietena kyvu 3 a hlavniho vreteni.i proto, %e jeho kroutici moment nenf zdvisly
ne otdtkdch a jeho velikost lze m&nit regulac{ pFivdd&ného nap¥tf elekrického proudu.

PFi obrdbdcim procesu se tedy zm¥nou velikosti p#ivdd¥ného napdtf urdf kroutici moment
potiebny k pfekondni Feznfch odpori. ProtoZe jmenovité otdiky hysterézniho elektromotoru ]
Jsou zne&n& vy38{ neZ otd&ky provoznf, pracuje jeho rotor ve gkluzu, &{mZ se zvy3uje
frekvence magnetické indukce. Jen stoupajici frekvenc{ vzristajf{ i ztrdty v t&lese rotoru,
které se prem3nujf v teplo. Toto teplo je nenazneXenym zplsobem odvéd&no do prostoru, Hyste-
rézni elektromotor } pracuje s mslym nasycenim, proto je jeho vykon p¥i synchronnich
otd¥kdch podstatnd nif3{ nef u elektromotoru esynchronnfho, mejfciho srovnatelné rozmdry.
Pro dené pouZit{ je vykon hysterézniho elektromotoru viak zcela postadujict.

Navriené zarf{zeni je vhodné pro vdechny druhy leXticich a lapovacich strojd s vyhodou
viek pro ty, které opracovédvaji povrch optickych ¥oZek.

PREDMET VYINALEZU

1. Zarizen{ k pohonu vietena kyvu ledticich strojd pro opracovédnf zekfivenych ploch
obrobkl, vyrobenych z tvrdého e kiehkého meteridlu, zejména optickych Zolek ze skla, vyzna-
tujici se tim, Ze je tvofeno hysteréznim elektromotorem (1), upevninym ne konci kyvného ra-
mene (2) stroje a ktery svou h¥fdelf (11) p¥imo navezuje na hifdel (31) vietena kyvu (3).

2. Zefizeni podle bodu 1, vyznadujfci se tim, Ze hi¥fdel (11) hysteréznfho elektromotoru
(1) je sou¥asnd hifdelf (31) v!otona kyvu (3).

1. vykres
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