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(54) Zaiizeni pro vymdénu rovnacich kalibrl rovnadky profili

(57) zatizeni Ye%{ rychlou mechanizovanou
vym&nu rovnacich kalibrdi rovnacich strojd
na profily s letmo uloZenymi rovnacimi
kalibry. Zatfzeni sestdvé z vozu, ktery
poji#df{ p¥ed rovnacim strojem. Na voze je
ustaven oto&ny zésobnik rovnacich kalibrt,
stahovdk kalibrd a ovlédacf pult s plofi-
nou pro ¥fzeni viech operac{ p¥i vym&nd
kalibri. Oto&ny z&sobnik ma &epy pro uloZe-
ni kalibrt, ustavené ve dvou ¥adéch nad
sebou. Stahovak slou%f k p¥enosu rovnaciho
kalibru z rovnaciho h¥fdele rovnaciho stroje
na &ep zAsobniku a naopak.
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Vyndlez se tykd zaffzenf pro vym&nu rovnacich kalibri rovnadky profilt, kterd m& ndkolik
ve dvou Fadéch ustavenych rovnacich hfidélﬁ s letmo uloZenymi rovnacimi kalibry, p¥i&em?
tyto kalibry jsou p¥imo nasunuty na &epech rovnacfch hifdeld a/nebo sloieny z n&kolika
¢ést{ na montdinfch pouzdrech v jeden celek. Rovnac{ kalibry se dle rovnaného profilu

zamétiuji.
Jaon zndma takovd zatfzenf, kde vym&na ravnacf{ch kalibet u t&chto ravnalek ae provadf
prosticdnictvim pomocného otodndho jefdbu, umfsténédho na stojanu rovnadky. Jinad vaitzent

pouZivajl pro sta¥eni a natafeni rovnacf{ch kalibrd na &epy rovnaci{ch h¥fdeld raznych typd
stahovdkl, zavéSenych na jefdbu, pfipadné na speicdlni konstrukci, umfst&né u rovnadky.

Nevfhodou vZech uvedenych zaffzen{ je, %e pfeva%nd &4&st operaci, spojenych s vym&Enou
rovnac{ich kalibrl, se provad{ rulné&, dochdzf{ fasto ke vzpfiden{ kalibru na &epu rovnacfiho
h¥idele p¥i stahovani &i natahovdni kalibru, nebot poloha stahovéku je nesnadno nastavitelnd
k ose rovnaciho h¥{dle. Vym&na kalibrl je proto fyzicky naméhavd a Casové néro&nd. Navic
nové nebo staZené kalibry musi byt do prostoru rovnaclky, do dosahu pomocného jefdbu nebo
pomocného zatfzen{ jednotliv& dopravovény jefébem, &{m¥ je tento zv1&%t& u vykonnych vilco-
vacich trat{ v dob& pfestavby celé traté na novy profil neunosné& zat&Zovén.

Uvedend nevyhody odstranuje za¥fzeni podle vyndlezu, jehof podstatou je, Ze sestdvé
z vozu, ktery je ustaven pf¥ed rovnatkou na pojezdové dréze rovnob&Zné s osou rovnini. Na
voze je v predni &&sti zdsobnik kalibrd, nasunuty na svislém otoéném Cepu. V zadni &&sti
vozu je na sloupu pohyblivé uloZen stahovdk kalibrd a vedle sloupu je umistén ovlddaci
pult. Zésobnik kalibrl je opat¥en &epy pro ulofeni kalibrl, které jsou umfst&né ve dvou
¥addch nad sebou. V kaZdé ¥ad& je polet Cepl o jeden vét3{, nei je poet h¥fdelld rovnalky.
Podstatou vyndlezu dadle je, %e zdsobnik kalibrt je p¥enosny jako celek.

vym&na rovnacich kalibrd vyuZivajicf toto FeZenf se uskute&iiuje pln& automaticky.
zatfzeni sni%uje ztritovy Bas pro vyménu kalibrl a tim zvy3uje produkci rovnini. RovnéZ
zlepduje pracovni podminky a bezpe&nost prdce tim, %e namihavou fyzickou prac{ odstrafuje.

za¥{zen{ pro rychlou vym&nu rovnacich kalibrt rovna&ky profili dle vyndlezu je zndzorné-
no na pt¥ipojenych vgkresech. Obr. 1 zndzorfiuje &elnf pohled, obr. 2 ukazuje pidorysné
uspo¥&ddni jednotlivych mechanismi za¥fzenf a na obr. 3 je bo&ni pohled na vymEnu kalibri.

p¥ed rovnadkou profild je na pojezdové drdze rovnob&Zné s osou rovndni ustaven viz 1.
Na voze 1 je v p¥edni &Asti otodny svisly ¥ep 2, na kterém je nasunut zdsobnik 3 kalibri.
V zadni &4sti vozu 1 je umistdn sloup 4, na kterém je pohyblivé& uloZen stahovdk § kalibru.
Vedle sloupu 4 je pak ovlédaci pult 6 s ploZinou pro obsluhu celého zafizen{.

z4sobnik 3 kalibr m& ve dvou Fad4ch nad sebou umi{st&ny Cepy 9 pro uloZeni rovnacich
kalibrd 7. vyskové ustaveni Eepld 9 i vzdédlenost jejich ¥fad je shodnéd se zdkladnim rozloZe-
nfm rovnacich hi{delt 12 rovna&ky. Polet Zepll 9 zdsobniku 3 v ka#dé ¥adé je o jeden v&ts{
ne# je poet h¥f{deld 12 rovnadky v dané Fad¥. Na tyto &epy 9 se uklddaji rovnaci kalibry
7, ptipravené pro vym&nu, p¥ifem? v kaidé rad® zdstdvd jeden Gep 9 volny. Ka%dy &Cep 9
je opatfen perem 10, které ur&uje dhlovou polohu rovnacfho kalibru 7 na &epu 9 z&sobnfku
3. Prostfednictvim otoného &epu 2 se zésobnik 3 natd¥{ vidy o jednu rozted Cepl 9 nap¥i-
klad rota&nim hydromotorem. Vlastni z&sobnik 3 s rovnacimi kalibry 7 je moZno jef&bem cdnést

z vozu nap¥iklad do piipravny kalibrt a s novymi kalibry 7 op2t osadit na viz 1.

Stahovadk kalibrd 5 je prostfednictvim drZéku 11 uloZfen na sloupu 4, ‘kolem né&hoZ se
nat&&{ v rozsahu 90° a vertik4ln& posouvd v rozsahu roztefe ¥ad rovnacf{ch hfideld 12 rovna¥-
ky. Vertik&ln{ posuv drzdku 11 stahovdku 5 kalibri je proveden pff{mo&arym hydromotorem,
dhlové natd@eni dr¥&ku 11 je realizovéno napffklad rota&nim hydromotorem. Souldsti stahovéku
5 je vodicl vAlcovd &4st 13, na kterou se pfesouvd stahovany rovnaci kalibr 7. Kalibr 7
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je mo¥né na vod;ci &4sti 13 stahovdku 5 Ghlové natdlet z divodu nasunut{ kalibru 7 na

pero 10 rovnaciho hifdele 12.

% ovlAdac{ho pultu 6 jsou ovl&dény vSechuy pohyby stahovdku 5, z&sobnfku 3 kalibrd
bovianintho vozu b Untstént oviddacfhio puttu 6 vedle sfoupu 4 zajifiluje dobry pfehled

na celé zaffzen{ vym&ény a hlavnd na vlastnf operaci stahovdni{ a nasouvé&ni rovnacfch kalibru

7 na rovnaci h¥idel rovnadky 12.

viz 1 je b&hem rovndni zaparkovdn mimo vlastni rovnaci stroj. P¥i vymé&né& rovnacich
kalibrh 7 vyjede z parkovaci polohy do polohy pracovn{ ~ p¥ed rovnac{ h¥idele 12 rovnadky.
Pojezd vozu 1 je realizovén napfiklad rota®nim hydromotorem nebo jingm hnacim elementem.

P¥i vym&né kalibrd se uvolni rovnacif kalibry 7 na rovnacich h¥idelech 12. Stahovdkem
5 kalibrd se najede na prvni{ rovnaci hiidel 12 a st&hne se rovnaci kalibr 7 na vodici
vélcovou &&st 13 stahovdku 5. Stahovdk 5 se otodfi o 90° a pfeds staieny rovnact kalibr
7 na volny &ep 9 zésobniku kalibrd 3. Z&asobnik 3 kalibril se oto¥{ o jednu routel a stahovék
5 nabere novy kalibr 7. Otoli se o 90° zp&t a nasune novy kalibr 7 na uvoln&ng rovnaci
h¥idel 12. Viz 1 popojede o jednu rozte& rovnacich hfideiﬁ 12 rovna&ky, stahovdk 5 stéhne
stary kalibr 7, otol{ se o 90° a pfedd jej na uvolné&ny Sep 9 zé4sobniku %kalibrd 3 atd.
Vyména kalibrti 7 probfih4 nejprve v jedné ¥fadé a pak v druhé fad® rovnacich vélci,

PREDMET VYNALEGZU

1. zatfzenf{ pro vym&nu rovnacich kalibrt rovnadky profild, kterd m& ve Avou fadéch
ustaveny rovnac{ h¥f{dele s letmo uloZenymi rovnacimi kalibry, vyznalené tim, Ze sestavé
z vozu (1) umisténého p¥ed rovna&kou, na kterém je v pFfedni &4sti zasobnfk (3) kalibri,
nasunuty na svislém oto&ném Cepu (2), v zadni &4sti vozu (1) je na sloupu (4) pohyblivé

uloZen stahovdk (5) kalibrt a vedle sloupu (4) je umist&n ovlddaci pult (6), pfilemZ viz

(1) je ustaven na pojezdové drdze rovnob&Zné s osou rovnéni.

2. zatfzeni podle bodu 1 vyznadujici se tim, %e zdsobnfk (3) kalibri je opatfen fepy
(9) pro ulo¥enf kalibrt (7) umist&nych ve dvou faddch nad sebou, p¥ilem? v ka¥dé Yad&
je potet Cepi (9) o jeden v&t3L nef je pofet h¥fdeld (12) rovnatky.
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