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Przedmiotem wynalazku jest samochodowy Zzu-
raw samozaladowczy, zamocowany do ramy sa-
mochodu cigezarowego miedzy kabing Kkierowcy
i skrzynig ladunkows, zwlaszcza mechanizm wy-
chylania i skladania ramienia wysiegnika tego zu-
rawia lub podobnego urzgdzenia dziwigowego.

Zmiane wypadu w wiekszoSci znanych zurawi
samochodowych osigga sie obecnie dzieki wychy-
laniu w pionowej plaszczyznie ramienia i korpu-
su, stanowigcych dwie glowne czesci skladowe wy-
siggnika. Cylinder hydrauliczny wychylnie umoco-
wany w Kkorpusie wysiegnika moze wychylaé ra-
mi¢ poprzez jarzmo, z ktérym ttoczysko cylindra
jest zwigzane, lub w bezposrednim polgczeniu tto-
czyska z ramieniem. W pierwszym przypadku ra-
mi¢ mechanicznie lub recznie mozna odchylié wo-
ko6l osi laczacej go z korpusem wysiegnika, do po-
loZzenia na grzbiecie korpusu. Takie naloZenie ra-
mienia na korpus wysiegnika jest bardzo korzyst-
ne z punktu widzenia zajmowanych gabarytéw
przez wysiegnik, co jest istotne szczegélnie w cza-
sie jazdy samochodu z zabudowanym zurawiem.

Istniejgce rozwigzania konstrukcyjne, umozliwia-
jace przeprowadzenie zlozenia wysiegnika poprzez
nalozenie ramienia na korpus (bez uzycia sily
mies$ni ludzkich) sa drogie i skomplikowane. Wiele
z nich zostalo rozwigzane tak, ze jako sile nape-
dowg do zarzucania ramienia wykorzystano jeden
z dwéch ruchéw roboczych hydraulicznego cylin-
dra ramienia w powigzaniu z dodatkowym mecha-
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nizmem zwrotnym, wlgczanym do skladania ra-
mienia i wylgczanym po jego rozlozeniu. Sila po-
trzebna do zloZzenia ramienia jest wielokrotnie
mniejsza od sily, jaka moze wystapi¢é w cylindrze
ramienia w czasie jego normalnej pracy podczas
podnoszenia ladunku. Dlatego tez ruch obcigzo-
nym ramieniem bez wylaczonego mechanizmu
zwrotnego z reguly prowadzi do jego zniszczenia
lub uszkodzenia. '

Celem wynalazku jest usuniecie tych wad i nie-
dogodnosci.

Istote wynalazku stanowi uklad dwoéch par cie-
gien osadzonych wychylnie na wspdlnej osi ra-
zem z koncéwky tloczyska cylindra ramienia. Sam
cylinder jest wychylnie umocowany w korpusie
wysiegnika. Drugie konce ciegien zamocowane sg
parami: jedna do korpusu wysiegnika, i na skutek
ruchu tloczyska wykonuje ruch wahadlowy wzgle-
dem korpusu wysiegnika, druga para za$§ do ra-
mienia, po jego zewnetrznej stronie. Druga para
ciegien wykonuje ruch zlozony, przy czym maksy-
malnemu wysunieciu tloczyska z cylindra ramienia
odpowiada takie polozenie ciegien, Ze osie, lgczgce
ramie z ciggnami, ramie¢ z korpusem wysiegnika
i konicéwke tloczyska cylindra ramienia z ciegnami,
lezag w jednej plaszczyZnie.

Z takiego martwego polozenia, podczas powrot-
nego ruchu tloczyska, mozna uzyskaé wychylenie
ramienia wzgledem korpusu w obu kierunkach,
przy czym ruch ramienia ku gérze moze nastgpié¢
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przez jego oparcie o dowolng przeszkode tak, aby
z martwego poloZenia przej§¢é w stan réwnowagi
trwalej w ukladzie ciegna, ramie, korpus i cylin-
der ramienia, natomiast ruch ku dolowi moze na-
stgpi¢ samoczynnie, na skutek sily cigZenia ramie-
nia. Ruch .ramienia ku gorze na grzbiet korpusu
wysiegnika — moze nastgpi¢ takze przez maksy-
malne wychylenie korpusu wysiegnika i ramienia,
a nastepnie przez powrotny ruch tloczyska c¢ylindra
ramienia, kiedy to punkt ciezkoSci ramienia znaj-
dzie sie po przeciwnej stronie jego osi obrotu.

Uklad ciegien wraz z cylindrem ramienia two-
rzy mechanizim wychylania oraz mechanizm skta-
dania ramienia.

Zakres roboczy mechanizmu obejmuje praktycz-
nie zakres od minimalnego wychylenia ramienia
(tloczysko wsuniete do oporu), do takiej pozycji
ramienia, kiedy wysiegnikiem mozna osiagnaé
maksymalny wypad, t.j. kiedy ramie i korpus s3
wyprostowane. Pozostaly zakres obrotu ramienia,
nalezy do zakresu jego skladania.

Wysiegnik z ciegnowym mechanizmem wychy-
lania i skladania ramienia odznacza sie¢ wieloma
zaletami:

zapewnia minimalne gabaryty zurawia w cza-
sie transportu przez nalozenie dwéch czesci skla-
dowych wysiegnika na siebie .
skladanie ramienia odbywa sie bez fizycznego
wysitku czlowieka, co szczegdlnie przy wiek-
szych jednostkach mogloby by¢ nie do przepro-
wadzenia, a jako sile napedowag wykorzystuje
si¢ niewielkg cze$¢ dysponowanej sily cylindra
ramienia, potrzebnej do jego wychylania w cza-
sie normalnej pracy zurawia
role mechanizmu skladania spelnia mechanizm
wychylania, a dodatkowym , wyposazeniem” jest
tylko dluzszy skok tloczyska od tego, jaki wy-
nika z zakresu roboczego ramienia
usytuowanie ciegien wprawiajgcych bezposred-
nio w ruch ramie po jego zewnetrznej stronie
umozliwia przeprowadzenie mocnej konstrukcji
korpusu wysiegnika i ramienia, zwlaszcza tych
ich czesci, ktore bezposrednio ze sobg sie lgczg
prosta obsluga wychylania i skladania ramie-
nia
niezawodnos$¢ dzialania i calkowita pewnos$é nie-
uszkodzenia mechanizmu nawet w razie przy-
padkowego, nieprawidlowego przeprowadzenia
czynnos$ci zwigzanych ze skladaniem i rozkla-
daniem ramienia.
Przedmiot wynalazku przedstawiony jest na ry-
sunku, na ktérym: Fig. 1 przedstawia ogélny wi-
dok zurawia przygotowanego do pracy, a zamon-
towanego na ramie samochodu ciezarowego, fig. 2
— dwa polozenia wysiegnika, jedno przed osta-
tecznym naloZzeniem ramienia na Kkorpus przy
maksymalnie wysunietym tloczysku cylindra ra-
mienia oraz drugie polozenie, w stanie zlozonym
wysiggnika, fig. 3 — przekréj A-A przez osie 13-
czace ciegna z koncéwksg cylindra ramienia.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na ry-
sunkach bez mechanizmu obrotu zurawia oraz
ukladu hydraulicznego, nie bedacych istotg zglo-
szenia. !

Zuraw 1 zamocowany do ramy samochodu 2 po-
siada kolumne 3 obracang w plaszczyznie pozio-
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mej (mechanizm obrotu nie pokazany na rysunku).
Do kolumny 3 wychylnie zamocowany jest wy-
siegnik skladajacy sie¢ z korpusu 4 i ramienia 5.
Kolumna 3 i korpus 4 polgczone sa hydraulicznym
cylindrem 6, wychylajacym™ wysiegnik w plasz-
czyznie pionowej. We wnetrzu korpusu 4 osadzo-
ny jest hydrauliczny cylinder ramienia %, ktérego
koncéwka tloczyska 8 zamocaowana jest na osi 9,
na ktérej osadzone s takze dwie pary ciegien 10
i 11 oraz 12 i 13. Drugie kofice ciegien 10 i 11 osa-
dzone s3 na osi 14, sama za$§ o§ osadzona jest
w korpusie 4, a ciegna 12 i 13 na osi 15 polgczo-
nej z ramieniem 5. Na osiach 14 i 15 widoczne sg
pierscienie dystansowe 16, 17, 18, 19 i 20.

Dzialanie mechanizmu wychylania i skladania
ramienia jest nastepujace: wysiegnik z polozenia
transportowego, miedzy kabing kierowcy, a skrzy-
nig ladunkowa, zostaje wychylony hydraulicznym
cylindrem 6 do poziomu, a dla lepszej widocznosci
ze stanowiska operatora obrécony o okolo 90° do
pozycji wzdluz osi samochodu. Doprowadzony olej
do wigkszej komory roboczej hydraulicznego cy-
lindra - ramienia, spowoduje wysuwanie sie tlo-
czyska, ruch wahadlowy ciegien 10 i 11 oraz ruch
zlozony ciggien 12 i 13. Drugiemu kraficowemu po-
lozeniu tloczyska odpowiadaé bedzie drugie kran-
cowe polozenie ciegien 10 i 11 oraz takie poloze-
nie ciegien 12 i 13, ze osie 9, 15 i 21 bedg lezeé
W jednej plaszczyZnie — w duzym przyblizeniu.
W duzym przyblizeniu, bowiem sila ciezkosci ra-
mienia wywola jak najwieksze odchylenie od tej

plaszczyzny.

Doprowadzajac ciecz robocza (olej) do drugiej
komory roboczej cylindra ramienia 7, wywolany
zostanie ruch ramienia 5 ku dolowi, a osie 9, 15
i 21 wejda w stan réwnowagi trwalej. Dalszy ruch
tloczyska spowoduje wyprostowanie ramienia w sto-
sunku do korpusu i to polozenie jest skrajnym ro-
boczym polozeniem ramienia. Drugie skrajne ro-
bocze polozenie ramienia 5 zostanie osiggniete przy
calkowitym wsunieciu tloczyska i odpowiadaé be-
dzie maksymalnie zlamanemu wysiegnikowi, za$
obcigzenie zawieszone na haku 22 osiggngé moze
minimalny mozliwy wypad zurawia.

»

Zastrzezenie patentowe

Zuraw samochodowy samozaladowczy sterowany
hydraulicznie, ktérego wysiegnik, polgczony z obro-
towg kolumnj i wychylany w plaszczyznie piono-
wej cylindrem, tworzg korpus i ruchome wzgle-
dem niego ramie, znamienny tym, ze ma mecha-
nizm wychylania i skladania ramienia w postaci
dwéch par ciegien (10) i (11) oraz (12) i (13), osa-
dzonych na wspélnej osi (9) razem z koncéwka
tloczyska (8) cylindra ramienia (%) osadzonego
w korpusie (4), a drugie konce tych ciegien zamo-
cowane sg parami, a mianowicie ciegna (10) i (11)
do korpusu (4), wzgledem ktérego wykonuja ruch
wahadlowy, oraz ciegna (12) i (13) do ramienia (5)
po jego zewnetrznej stronie, wykonujace ruch zlo-
zony, przy czym maksymalnie wysunietemu tlo-
czysku hydraulicznego cylindra ramienia (%) od-
powiada takie polozenie ciegien (10) i (11) oraz (12)
i (13), ze osie (9), (15) i (21) leza w jednej plasz-
czyznie.,
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