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Rozrzad suwakowy do tréj- lub wielocylindrowych maszyn parowych.

Zgloszono 6 marca 1928 r,
Udzielono 23 stycznia 1930 r.
Pierwszenstwo: 7 marca 1927 r. (Niemcy),

Przy tréj- lub wielocylindrowych ma-
szynach parowych z cylindrami posiadaja-
cemi przestawione wzgledem siebie korby,
w ktérych do poruszania suwakéw wyma-
gana jest jednakowa mimosrodowosé¢ oraz
katy wyprzedzania, wynalazek niniejszy
umozliwia rozrzad suwakéw tych cylin-
dréw od jednej tylko korby suwakowej,
wzglednie jednego mimosrodu. Dzigki te-
mu moze by¢ miedzy innemi zastosowany
tylko jeden regulator, uskuteczniajacy
zmiane napelniania i kat wyprzedzania dla
kilku cylindréw wysokopreznych z prze-
stawionemi wzgledem siebie korbami.

Podstawowa mysl tego wynalazku zo-
stala urzeczywistniona w ten sposob, ze
wszystkie suwaki sa wprawiane w ruch za
posrednictwem jednej korby, ktéra wpra-

wia w ruch suwak jednego z cylindréw w
znany spos6b, mianowicie bezposrednio
lub zapomocg odpowiedniej dZzwigni, pozo-
stale za§ suwaki napedzane sa zapomoca
odpowiednich urzadzen napednych od po-
wyzszej dZwigni wprawianego bezposred-
nio w ruch suwaka, przyczem mniezbedne
op6znienia katowe ruchu poszczegélnych
suwakow wzgledem s$redniego kierunku
suwu drazka mimosrodowego pierwszego
cylindra musza odpowiadaé katom prze-
stawienia odnosnych korb w kierunku ob-
rotu wzgledem pierwszej korby.
Wspomniany kat opéznienia moze wy-
nosi¢ nawet 180° ,to znaczy, ze ruch pierw-
szego ogniwa urzadzenia napedowego od-
no$nego suwaka na kierunek przeciwny
do ruchu ogniwa napedzajacego, dalsze



*

‘za$§ przenoszenie ruchu odbywa si¢ zapo-

mp‘ca,; diwigni katowych lub tym podob-

“ . !ﬁyﬁhgczqéci; pfﬁv omocy ktérych mozna

" “Kieruhek ruchu zmfeniaé stosownie do po-
trzeby.

Odnosne drazki mimosrodéw, poszcze-
golnych suwakéw wprawianych w ruch
przez korbe jednego z suwakéw (nazywa-
nego w dalszym opisie ,,pierwszym") mo-

" ga byé napedzane z jednego punktu wspél-
nego mimosrodu, np. jego srodka, albo od
takich punktéw drazka mimosrodowego
pierwszego suwaka, ktérych ruchy réznia
si¢ tylko nieznacznie od ruchu punktu
srodkowego mimosrodu.

Na rysunku przedstawiony jest przy-
ktad wykonania przedmiotu wynalazku w
zastosowaniu do tréjcylindrowej maszyny
parowej. Przy wykorbieniu 7 (fig. 1) ma-
szyny parowej znajduje si¢ mimosréd 2,
ktéry w znany sposéb, za posrednictwem
drazka 3, dwuramiennej dzwigni 4 i draz-
ka 5 wprawia w ruch suwak 6. Korby 7 i
12 odnosnych cylindréw wyprzedzaja kor-
be 1 w kierunku obrotu watu gléwnego o
odpowiednie katy « 3. Rozrzad suwa-
kowy cylindréw odnosnych korb 7 i 12 od-
bywa sie przy pomocy tego samego mimo-
$§rodu 2, a mianowicie dla suwaka 11 od-
powiadajacego cylindrowi z korba 7 za
pos$rednictwem drazka 8, dzwigni katowej
9 i drazka 10 wprawiajacy w ruch suwak
11, natomiast dla suwaka 16, odpowiada-
jacego cylindrowi z korba 12, zapomoca
drazka 13, dzwigni katowej 14 i drazka
15, ktéry wprawia w ruch suwak 16. Od-
nos$ne katy przestawienia suwéw drazkéw,
wprawiajacych w ruch odnosne suwaki,
czyli katowe opézZnienia ich ruchu wzgle-
dem siebie, odpowiadaja katom wzajem-
nego przestawienia korb, a mianowicie
dla suwaka 77 kat ten jest réwny katowi
o, a dla suwaka 16 srodkowy kierunek ru-
chu drazka 13 wzgledem takiegoz kierun-
ku ruchu drazka 3 réwny jest teoretycz-

nie katowi g, lecz ze wzgledéw konstruk-
cyjnych zmniejszono ten kat o 180° i row-
na si¢ katowi g —180°,

Na fig. 2 i 3 przedstawiono inny przy-
klad wykonania przedmiotu wynalazku.
Suwak 6 przynalezny do cylindra z korba
1 otrzymuje naped bezposrednio od mimo-
§rodu 2 zapomoca drazka 3, podczas gdy
rozrzad obu pozostalych suwakéw 11 i 16
uskuteczniany jest za  posrednictwem
dwoch réznych punktéw 17 i 18 sztywno
polaczonych z drazkiem 3 mimosrodu 2.
Ruchy tych punktéw 17 i 18 réznia sie tyl-
ko nieznacznie od ruchu srodka mimosro-
du. Suwak 11, przynalezny do cylindra z
korba 7, napedzany jest od punktu 17 za
posrednictwem drazka 8 dwu katowych
dzwigni 9, polaczonych sztywno ze soba
zapomoca wydrazonego watu 19, a nastep-
nie drazka 10, polaczonego przegubowo z
suwakiem, podczas gdy suwak 16, przy-
nalezny do cylindra z korba 12, napedza-
ny jest od punktu 718 za posrednictwem
drazka 13, oraz dwéch katowych dzwigni
14, polaczonych sztywno ze soba zapomo-
ca waltka 20 i wreszcie drazka 15, pola-
czonego przegubowo z suwakiem.

Zastrzezenia patentowe.

1. Rozrzad suwakowy do tréj- lub
wielocylindrowych maszyn parowych, zna-
mienny tem, Ze rozrzad odnosnych suwa-
kow (6, 11, 16...) (fig. 1) trzech lub wigcej
cylindréw z przestawionemi wzgledem
siebie o dowolny kat korbami (1, 7, 12...)
uskuteczniany jest ze $rodka {2) jednego
tylko mimosrodu napedzajacego bezpo-
$rednio lub posrednio odpowiednie draz-
ki (3, 8, 13...) odnosnych suwakéw (6, 11,
16...), przyczem osie Sredniego kierunku
poszczegolnych mnapedowych drazkow (8,
13...) odnosnych suwakéw tworza z osia
$redniego kierunku drazka (3) pierwsze-
go suwaka katy, rowne katom przestawie-



nia odpowiednich korb, wzglednie katom
rézniacych sie od nich o 180°.

2. Rozrzad suwakowy do tréj- lub wie-
locylindrowych maszyn parowych wedlug
zastrz. 1, znamienny tem, ze rozrzad od-
nos$nych suwakow (11, 16...) (fig. 2 i 3) u-
skuteczniany jest od réznych punktéw (17,
18...) sztywno polaczonych z drazkiem (3)
mimo$rodu (2), napedzajacego bezposred-

nio tym drazkiem jeden z suwakéw ' (6),
przyczem punkty te moga byé tak obrane,
ze ruchy tych punktéw (17, 18...) réznia sie
tylko nieznacznie od ruchu srodkowego
punktu (2) mimosrodu. |

Max Malec

Zastgpca: Dr. inz. M, Kryzan,
' rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 11552,

Druk L. Boguslawskiego, Warszawa.
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