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Przy trój- lub wielocylindrowych ma¬
szynach parowych z cylindrami posiadaj ą-
cemi przestawione względem siebie korby,
w których do poruszania suwaków wyma¬
gana jest jednakowa miniośrodowość oraz
kąty wyprzedzania, wynalazek niniejszy
umożliwia rozrząd suwaków tych cylin¬
drów od jednej tylko korby suwakowej,
względnie jednego mimośrodu. Dzięki te¬
mu może być między innemi zastosowany
tylko jeden regulator, uskuteczniający
zmianę napełniania i kąt wyprzedzania dla
kilku cylindrów wysokoprężnych z prze-
stawionemi względem siebie korbami.

Podstawowa myśl tego wynalazku zo¬
stała urzeczywistniona w ten sposób, że
wszystkie suwaki są wprawiane w ruch za
pośrednictwem jednej korby, która wpra¬

wia w ruch suwak jednego z cylindrów w
znany isposób, mianowicie bezpośrednio
lub zapomocą odpowiedniej dźwigni, pozo¬
stałe zaś suwaki napędzane są zapomocą
odpowiednich urządzeń napędnych od po¬
wyższej dźwigni wprawianego bezpośred¬
nio w ruch suwaka, przyczem niezbędne
opóźnienia kątowe ruchu poszczególnych
suwaków względem średniego kierunku
suwu drążka mimośrodowego pierwszego
cylindra muszą odpowiadać kątom prze¬
stawienia odnośnych korb w kierunku ob¬
rotu względem pierwszej korby.

Wspomniany kąt opóźnienia może wy¬
nosić nawet 180° ,to znaczy, że ruch pierw¬
szego ogniwa urządzenia napędowego od¬
nośnego suwaka na kierunek przeciwny
do ruchu ogniwa napędzającego, dalsze
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zaś przenoszenie ruchu odbywa się zapo-
n^Dca dźwigni kątowych lub tym podob-

' ś y,$^ydhfczęści| pcz^r*lomocy których można
kierunek ruduTzmieniać stosownie do po¬
trzeby.

Odnośne drążki mimośrodów, poszcze¬
gólnych suwaków wprawianych w ruch
przez korbę jednego z suwaków (nazywa¬
nego w dalszym opisie „pierwszym") mo¬
gą być napędzane z jednego punktu wspól¬
nego mimośrodu, np. jego środka, albo od
takich punktów drążka mimośrodowego
pierwszego suwaka, których ruchy różnią
się tylko nieznacznie od ruchu punktu
środkowego mimośrodu.

Na rysunku przedstawiony jest przy¬
kład wykonania przedmiotu wynalazku w
zastosowaniu do trójcylindrowej maszyny
parowej. Przy wykorbieniu 1 (fig. 1) ma¬
szyny parowej znajduje się mimośród 2,
który w znany sposób, za pośrednictwem
drążka 3, dwuramiennej dźwigni 4 i drąż¬
ka 5 wprawia w ruch suwak 6. Korby 7 i
12 odnośnych cylindrów wyprzedzają kor¬
bę 1 w kierunku obrotu wału głównego o
odpowiednie kąty a p. Rozrząd suwa¬
kowy cylindrów odnośnych korb 7 i 12 od¬
bywa się przy pomocy tego samego mimo¬
środu 2, a mianowicie dla suwaka 11 od¬
powiadającego cylindrowi z korbą 7 za
pośrednictwem drążka 8, dźwigni kątowej
9 i drążka 10 wprawiający w ruch suwak
11, natomiast dla suwaka 16, odpowiada¬
jącego cylindrowi z korbą 12, zapomocą
drążka 13, dźwigni kątowej 14 i drążka
15, który wprawia w ruch suwak 16. Od¬
nośne kąty przestawienia suwów drążków,
wprawiających w ruch odnośne suwaki,
czyli kątowe opóźnienia ich ruchu wzglę¬
dem siebie, odpowiadają kątom wzajem¬
nego przestawienia korb, a mianowicie
dla suwaka 11 kąt ten jest równy kątowi
#, a dla suwaka 16 środkowy kierunek ru¬
chu drążka 13 względem takiegoż kierun¬
ku ruchu drążka 3 równy jesit teoretycz¬

nie kątowi p, lecz ze względów konstruk¬
cyjnych zmniejszono ten kąt o 180° i rów¬
na się kątowi p —180°.

Na fig. 2 i 3 przedstawiono inny przy¬
kład wykonania przedmiotu wynalazku.
Suwak 6 przynależny do cylindra z korbą
1 otrzymuje napęd bezpośrednio od mimo¬
środu 2 zapomocą drążka 3, podczas gdy
rozrząd obu pozostałych suwaków 11 i 16
uskuteczniany jest za pośrednictwem
dwóch różnych punktów 17 i 18 sztywno
połączonych z drążkiem 3 mimośrodu 2.
Ruchy tych punktów 17 i 18 różnią się tyl¬
ko nieznacznie od ruchu środka mimośro¬
du. Suwak 11, przynależny do cylindra z
korbą 7, napędzany jest od punktu 17 za
pośrednictwem drążka 8 dwu kątowych
dźwigni 9, połączonych sztywno ze sobą
zapomocą wydrążonego wału 19, a następ¬
nie drążka 10, połączonego przegubowo z
suwakiem, podczas gdy suwak 16, przy¬
należny do cylindra z korbą 12, napędza¬
ny jest od punktu 18 za pośrednictwem
drążka 13, oraz dwóch kątowych dźwigni
14, połączonych sztywno ze sobą zapomo¬
cą wałka 20 i wreszcie drążka 15, połą¬
czonego przegubowo z suwakiem.

Zastrzeżenia patentowe.

1. Rozrząd suwakowy do trój- lub
wielocylindrowych maszyn parowych, zna¬
mienny tern, że rozrząd odnośnych suwa¬
ków (6, 11, 16...) (fig. 1) trzech lub więcej
cylindrów z przestawionemi względem
siebie o dowolny kąt korbami fi, 7, 12...)
uskuteczniany jest ze środka (2) jednego
tylko mimośrodu napędzającego bezpo¬
średnio lub pośrednio odpowiednie drąż¬
ki (3, 8, 13...) odnośnych suwaków (6, 11,
16...), przyczem osie średniego kierunku
poszczególnych napędowych drążków (8,
13...) odnośnych suwaków tworzą z osią
średniego kierunku drążka (3) pierwsze¬
go suwaka kąty, równe kątom przestawie-
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nia odpowiednich korb, względnie kątom
różniących się od nich o 180°.

2. Rozrząd suwakowy do trój- lub wie-
locylindrowych maszyn parowych według
zastrz. \x znamienny tern, że rozrząd od¬
nośnych suwaków (11, 16...) (fig. 2 i 3) u-
skuteczniany jest od różnych punktów (17,
18...) sztywno połączonych z drążkiem (3)
mimośrodu (2), napędzającego bezpośred¬

nio tym drążkiem jeden z suwaków 1 (6),
przyczem punkty te mogą być tak obrane,
że ruchy tych punktów (17, 18...) różnią się
tylko nieznacznie od ruchu środkowego
punktu (2) mimośrodu. j

Max Malec.
Zastępca: Dr. inż. M. Kryzan,

rzecznik patentowy.
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