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(57) Zafizeni (1) pro pfipojovani dopravnich elementi (2) k hna- !
cimu mechanismu a/nebo jejich odpojovéni od hnaciho me-
chanismu sestivd z ototného elementu (6), v némzZ je
vytvofeno- vedeni (7) pro unéSeci tep (4) dopravniho ele-
mentu (2), a z hnactho @stroji (8) pro otaeni oto¢ného ele-
mentu (6), takze dopravni element (2) méZe byt ota€enim
ototného elementu (6) a jeho uvedenim do dané natotené
polohy odpojen od hnaciho mechanismu a/nebo k nému pfi-
pojen. Mezi hnacim @strojim (8) a otofnym elementem (6)
je uspotadéno dstroji (21), které je poddajné, kdyZz otoény
element (6) uvédzne.
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zarizeni pro pripojovéani dopravnich elementu k hnacimu
mechanismu a/nebo jejich odpojovani od hnaciho mechanismu,

Oblast techniky

pro pripojovéani dopravnich

se tyka zarizeni
a/nebo jejich odpojovani od

Vynalez
elementd k hnacimu mechanismu
hnaciho mechanismu, sestavajici z otoéného elementu, v némZ je
Cep dopravniho elementu,

oto&ného elementu, takie

jeho

vytvoreno vedeni pro unaseci

a z hnaciho ustroji pro otaceni
dopravni element miZe byt otacdenim otoé&ného elementu a

uvedenim do dané natoéené polohy odpojen od hnaciho mechanismu
a/nebo k nému pripojen. '

tykd hnacich mechanismia, které

se pohybujiciho hnaciho elementu,
dopravnich

Vynalez se zejména
sestavaji zejména z plynule
napriklad nekonec¢ného unaseciho retézu, a z
elementll, obvykle vozikl, které jsou pripojovany k unasecimu
prostfednictvim spojovaci ¢&asti upravené na voziku,

retézu
ktery spolupracuje s hnacim

napriklad unadseciho ¢epu,

elementem.

Dosavadni stav techniky

Pro pripojovéani dopravnich elementl k hnacimu mechanismu
a/nebo jejich odpojovani od hnaciho mechanismu miZe byt pouZit

~_ element, ktery se otaéi prostrednictvim hnaciho ustroji,
" v némiz je provedeno vedeni pro unaseci ¢ep dopravniho
v elementu, takZe dopravni element se
) elementu, kterym Jje uvadén do dané polohy natoceni, odpojuje
a/nebo k nému pripojuje, a to podle
drahy sledované hnacim

otadenim otocného

od unaseciho zarizeni
vyveden Z

toho, 2zda unaseci c¢ep je
zpét do této drahy prostrednictvim

mechanismem nebo je uveden




zminéného vedeni.

Znamd zarizeni jsou vSak nevyhodnd z toho hlediska, Ze u
nich snadno dochdzi k posikozeni. Toto poskozeni vznikne tehdy,
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kdyZz otocény element uvdzne a hnaci element na n

=== PUSObl=silou;=takZe-=bud-se=nékteré-soudasti==zlomi=nebo==gor==

poskodi ozubené prevody a nebo dojde k podkozeni hnaciho

" ‘'elementu.

Ukolem vynalezu je tyto nedostatky odstranit.

Podstata vyndlezu

’

Tento kol splnuje zarizeni pro pripojovani dopravnich
elementd k hnacimu mechanismu a/nebo jejich odpojovani od
hnaciho mechanismu, sestavajici z otoé&ného elementu, v némzZ je
vytvoreno vedeni pro unaseci ¢ep = dopravniho elementu,
a z hnaciho ustroji pro ota&eni oto&ného elementu, takie
dopravni element miZe byt otacdenim oto&ného elementu a jeho
uvedenim do dané natocené polohy odpojen od hnaciho mechanismu
a/nebo k nému pripojen, podle vynalezu, jehoZ podstatou je, :zZe
mezi hnacim dstrojim a = otoénym ‘elementem je usporadano

ustroji, které je poddajné, kdyz otoény element uvazne.

Vzhledem ke skutec¢nosti, Ze toto ustroji je poddainé,

miZe pri uvdznuti otoé&ného elementu hnaci Ustroji pokracovat v
normalni ¢innosti, aniZ by bylo nadmérné zatézZovano, takze je
vylouc¢eno jakékoli poskozeni hnaciho ustroji.

Podle vyhodného provedeni vyndlezu tvori toto ustroji

=—=—==pruzné—deformnovatelié ~Bpojeni. Toto pruzné deformovatelne

spojeni ma pritom s vyhodou maly podateéni odpor proti

~deformaci, ktery Jje tak velky, Ze k deformaci tohoto spojeni

dojde pouze tehdy, kdyZ dojde k uvaznuti otocného elementu.




Podle dalsiho vyhodného zjednoduseného provedeni Jje
pruzné .. deformovatelné spojeni~'vytvofeno“z”’axiélné'smYKové v
sobé uloZenych soucadsti, mezi nimiZ Jsou usporadany pruziny.
Pruzné deformovatelné spojeni muaZe 'byt opatfeno pruZinou,
ktera umozni alespon jeho prodlouZeni. Podle dalsSiho provedeni
maze byt pruzné deformovatelné spojeni opatfeno pruzinou,

ktera umoZni alespon jeho zkréceni.

Pro optimalni zajisténi vyloucéeni jakéhokoli poskozeni je
podle dalsiho vyhodného provedeni vYnélezu zarizeni provedeno
jako dvojc¢inné, takZe pruzné deformovatelné spojeni je
poddajné v obou smérech, to znamena, Ze pri normalnim zatiZeni

se muZe jak prodluzovat, tak zkracovat.

Zarizeni podle vyndlezu je zejména vhodné pro pevné

prevody bez prokluzu, napriklad pro hnaci prostredky

elektromotoru.

Prehled obridzku na vvkresech

Vyndlez bude ddle bliZe objasnén na prikladneém provedeni,
které vsak neni nijak omezujici, podle priloZenych vykresu, na
hichz ,

obr. 1 znazorhuje Vv pudorysu zarizeni podle vynélezu
spolu s ¢asti dopravniho elementu,

obr. 2 a 3 zarizeni z obr. 1 v jinych polohdch, pricemz
zde jiZ neni dopravni element zndzornén, a

obr. 4 ve zvétsSeném méritku detail F4 z obr. 1.

Priklady provedeni vynalezu

Na obr. 1 Jje znazornéno zarizeni 1 pro pripojovani
dopravnich elementl 2, napfiklad. vozikid, k hnacimu mechanismu,
kterym je unaseci fetéz, zejména k jeho hnacim elementim 3, a

k odpojovani dopravnich elementu 2 od hnaciho mechanismu.




‘Je 2znamé, e dopravni element 2 se pohybuje pomoci
unaseciho Cepu -~ 4, ktery je na ném .upevnén. Undseci éep . 4 . je-——---
pritom unasen vystupkem 5 vytvorenym na hnacim elementu 3.

Zarizeni 1 pro pripojovani dopravnich elementu 2
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elementu 3 sestava z oto¢ného ‘elementu 6, v némZ je vytvoreno

- - vedeni 7 pro undseci ¢ep 4 dopravniho elementu 2, a hnaciho
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Ustroji + které wuvaddi do otaceni otoény element 6, takze

dopravni element 2 je otadenim otoéného elementu 6 a uvadénim

otoéného elementu 6 do - dané polohy natoc¢eni odpojovén od

- hnaciho "elementu 3 a/nebo K néiiu PEipojovan.

Oto¢ny element 6 miZe mit razna provedeni, avs$ak s
vyhodou sestava z kotoude, ktery se otac¢i kolem oto&ného &epu
9, pfiéémz vedeni 7, které Jje v tomto kotouci vytvorené, je
provedeno ve formé vybrdni, které je ohranicené dvéma vodicimi
okraji 10 a 11.

KdyZz je kotou¢ v prvni poloze A, jak je zndzornéno na
obr. 1 a 2, je prvni vodici okraj 10 usporadan tak, Ze unaseci
Cep 4 priblizujiciho se dopravniho elementu 2 je veden mimo

drahu hnaciho elementu 3 zndzornénou &arou X na obr. 2.

Natoc¢enim otoé&ného elementu 6 do druhé polohy B,

zndzornéné na obr. 3, zajistuje druhy vodici okraj 11 to, ze
undSeci Cep 4 je zatladen zpét do drahy hnaciho elementu 3 za
pevnym vedenim 12.

[t

Ve znadzornéném prikladném provedeni sestava hnaci ustroji

————8-=Z-—elektromotoru=i3——a==z==kTrikového=lstroji=—I4s=pohanansK

)

nujiciho otac¢ivy pohyb R na

motorem 13™. a preme

— Tvratny vVykyvny pohyb T otoérého elémentu 6. Klikové ustroji 14

sestava napriklad z kliky otacejici se kolem otoé&ného cepu 15,
kterd je provedena napriklad ve formé kotoucde 16, pohanéného
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elektromotorem 13 pres prevodovku 17, a 2 ojnice 18, kterad je

“-'na jedné strané pripojena ke kotoucdi_ .16 otoénym Cepem 18 a na -

druhé strané k otoénému elementu 6 otoénym Cepem 20.

Podle vynalezu Jje mezi hnacim istrojim 8 a otoénym
elementem 6 upraveno ustroji 21, které je poddajné, kdyz

otoény element 6 uvazne.

Ve znazornéném prikladném provedeni je toto ustroji 21

soucasti ojnice 18. Je vSak zrejmé, Ze toto istroji 21 mizZe

byt usporidddno i na jiném misté.

Jak jiz bylo uvedeno v uvodu, tvori istroji 21 s vyhodou

pruzné deformovatelné spojeni, v tomto pripadé mezi dvéma

.otoénymi ¢&epy 19 a 20, pricemZ toto pruzné deformovatelné

spojeni je provedeno tak, Ze ma uréity po&ateéni odpor proti
deformaci, takZe KkdyZ za¥izeni 1 pracuje normalné, nedochazi
bud  k 34dné, nebo témé¥ k Zadné, deformaci pruzného
deformovatelného spojeni a vzddlenost mezi otoénymi Cepy 19 a
20 zistavd nezménéna, avsak, kdyz dojde k uvdznuti otoéného
elementu 6, spojeni se pruiné prodlouzi a/nebo stla&i, takze

hnaci ustroji 8 miZe vykondvat normilni pracovni cyklus.

Jak je: znazornéno na obr. 4, sestava pruzné

deformovatelné spojeni s vyhodou z vdlce 22 se dvéma ¢elnimi

sténami 23 a 24 a Jednou délici sténou 25, dale z prvni

spojovaci ty&e 26, kterd se pohybuje ve valci 22, a ktera
prochazi prvni ¢&elni sténou 23 a je pripojena k hnacimu

tato prvni spojovaci tyc 26 Jje opatrena
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zarazkou 27, Kterd spolupracujé . prvni stranou” 287délici

stény 25 tak, 2Ze tato zaraika 27 brani zatlaceni prvni
spojovaci ty&e 26 do véalce 22, dale z prvni tlaéné pruZiny 29,
usporadané mezi vnitfni stranou 30 prvni ¢elni stény 23 a
zarazkou 31 na. prvni spojovaci ty¢i gg, dale z druhé spojovaci

tyce 32, ktera se pohybuje ve valci gg,-prochézi druhou ¢éelni

]




'sténou 24 a je pripojena k otoé&nému elementu 6, pricemz tato

-druhd . .spojovaci- ty& --32 ——je -opatfena - zarazkou —33, - -ktera _. . _

spolupracuje s vnitfni stranou 34 druhé &elni stény 24 tak, zZe
tato zarazka 33 brani vyklouznuti druhé spojovaci tyce 32 z
valce 22, a koneéné z druhé tladéné pruZiny 35, usporadané mezi

,Tq;uhgu??stxanouﬁggi;déiiciﬁstényz;zggzaz;z&réZkouﬁgz;rnaﬁdruhém_m_

' spojovaci ty&éi 32.

Pro konstrukéni zjednoduseni je valec 22 s vyhodou
sestaven ze dvou valcovych ¢asti 38, 39, které jsou usporadany
jednak mezi prvni-éelni sténou 23 a délici sténou 25 a jednak
mezi déTici sténou 25 a druhou &elni sténou 24, pricem? celek
je drZen pohromadé pomoci ty&i 40, které prochazeji sténami
23, 24 a 25.

Zarizeni 1 muaZe byt vybaveno mechanickym blokovacim
Ustrojim 41, které blokuje otoény element 6 v prvni poloze A
pro zabranéni otdcéeni oto&ného elementu 6, kdyZz se unaseci éep

4 kluzné pohybuje po prvnim vodicim okraji 10.

Toto mechanické blokovaci ustroji 41 sestava s vyhodou z
oto¢ného ramena 42 s prvni zapadkou 43, Kktera zaskakuje do
vybréni 44 v otoc¢ném elementu 6, a s druhou zdpadkou 45, ktera
dosedd na obvod kotoude 16 pohanéného elektromotorem 13, a
ktera zaskakuje do vybrani 46 upraveného na obvodu kotouce 16,

pricemZ mechanické blokovaci uUstroji 41 je zapnuté* tehdy, kdy:z
druhd zapadka 45 zasko&i do vybrani 46 v kotoucéi 16. Otocné

rameno 42 je pritom tlac¢eno do jednoho sméru pruzinou 47.

e 5= VUl I 4 8=k terd—umoznuje==pootodeni-= Ko tous s~ 16"

Pruzné deformovatelné spojeni je podle vyndlezu provedeno

VT malém

z~ by doslo K ponybu otoéného elementu 6, pricemz

je tak velka, Ze Vv prubéhu tohoto pootogeni
zistdvd mechanické blokovaci ustroji 41 odpojené. Jak je
znazornéno na obr. 4, vznikne tato vile 48 pri pouziti prvni




tlaéné pruZziny 2 neboli instalovénim ‘této prvni tlacné

. ___pruziny 29 - tak, Ze umozniuje volny pohyb prvni spojovaci tyce_
26 vuéi valeci 22 na uréité vzdalenosti D. Ve znazornéném
prikladném provedeni je za tim Gcéelem pouZit kluzny spojovaci

dil 49, o ktery se prvni tlaéna pruzina 29 opira, a ktery je
opatfen zaraZkou 50 spolupracujici se zarazkou 31. Prvni
spojovaci ty¢ 26 se proto miZe pohybovat volné mezi polohou, Vv

niz zarazka 27 doseda na prvni stranu 28 délici stény 25, a

an

polohou, v niZ zarazka 31 tlaéi na prvni tlaénou pruzinu 29
pfes kluzny spojovaci dil 49.

Je zrejmé, Ze -zarizeni 1 muZe byt vybaveno i dalsimi

pomocnymi ustrojimi.

V zavislosti na zpUsobu, 3jimZ musi byt zarizeni 1
ovladano, mohou byt pro stanoveni polohy kotoude 16 pouzZity
napriklad detektory a/nebo kodér, které vsak nejsou znazornény

na vykresech.

Dale mizZe byt rovnéZ pouzito vedeni 54, které se muzZe
pohybovat proti sile pruziny 53, ktera zajistuje to, zZe
dopravni element 2 se prostrednictvim unaseciho c&epu 4

postupné zpomali, kdyZz se odpoji od hnaciho elementu 3.

Ginnost zarizeni 1 vyplyvd 2z priloZenych vykresi a
probihd v podstaté takto. '

Kdyz se ma priblizujici se dopravni element 2 odpojit,

udrZuje se otoény element 6 v prvni poloze A. Unaseci cep 4,

- 77 TKtery je “unagén. unagecim Tetézem, ~potom ~dosedne ‘naTprvniTTTTroi
vodici okraj 10 a je veden vedenim 7 tak, jak je zndzornéno na
obr. 2. ProtoZze se unaseci éep 4 potom nachdzi mimo drahu
unaseciho retézu, zejména drahu vystupka 5, Je unaseci pohyb

prerusen a dopravni element 2 se zastavi.




S Pro unaseni dopravniho elementu 2 se klikové Ustroji 14
77 -~ pohybuje ..tam_..a __zpét v  jednom  cyklu, &im2 ~zpusobi ... ..

prostrednictvim ovladani elektromotoru 13 jednu otac¢ku kotouce
16.

Prvnl SpO]OVQCl tvc 26, v1z___br&T_T_se__ne3pr¥e_posun°x =

doleva» o urc¢itou vzdélenost D, pricemz valec 22 a druha

Ly< 22--zustaévaji v Xiiau. Otoény element 6 v prubéhu -
tohoto pohybu zistava stale v klidu. Kdyz druha zapadka 45
vysko¢i 2z vybrdni 46, mechanické blokovaci Uustroji 41 se
uvolni. Kratka doba klidu otoé&ného elementu 6 umozZni volné

vysko&eni prvni—-zépadky 43 z-vybrani—44— -

KdyZz se kotou¢ 16 pohybuje dale, dosedne zarazka 31 na
zarazku 50. ProtoZe prvni tlaénd pruzina 29 se stlaéi pouze
pusobenim abnormialné velkych sil, dojde k unaseni valce 22 a
druhé spojovaci tyce 32, takZe otocny element 6 se uvede do
druhé polohy B, znazornéné na obr. 3, a undseci ¢ep 4 se uvede
zpét do drahy pohybu hnaciho elementu 3, takze je timto hnacim

elementem 3 unasen.

Kdyz se kotouc¢ 16 pohybuje jesté dale, vrati se otocény
element 6 do své prvni polohy A.

KdyZz otoény element 6 z jakéhokoli duvodu uvazne,

"~ napriklad proto, Ze unasSeci cep '4 se zablokuje abnormalnim
zpusobem mezi otoénym elementem 6 a néjakou jinou soudasti

[V

zarizeni 1, dojde k aktivovani bezpecénostniho za¥izeni, kter

[t

__zZpusobi _to, Ze__elektpomotonmf;;a_pokraéu}e——ve—své—nefmé

i
Cinnosti, na rozdil od znamych provedeni, popsanych v dvodu. V

-

cee.. .. Konkrétnim. pEipa é,—»ge-—znamenr=ive=£znézorﬁéﬁém%ﬁpr1K1adnem;”

53 e — ok T N e S g
OVeueniT; SeT PV ciaecna—pruzina 29~ stlac¢i~ tehdy , Kdyz

v . a

1~ pohybu ojnice 18 pohybuje doléeva,”

a druhd tlac¢nd pruZina 35 se stlaci tehdy, kdyZ otocény element
6 uvazne pri pohybu ojnice 18 doprava, takZe v obou pripadech




se otoény &ep 19 v kotou&i 16 pohybuje, zatimco otoény cep 20

v otoéném elementu 6 zustava v klidu. -~ 7 77 77

Je nutnb poznamenat, -Ze poloha zarizeni 1, zndzornéna na
obr. 1 a 2, je s vyhodou klidovou polohou, avsak nutné ji byt
nemusi. Aby> se dosdhlo toho, 2Ze hnaci ustroji 8 se vidy
zastavi v klidové poloze, muZe byt elektromotor 13 ovladan
raznymi zplsoby. Za tim ucelem Jje moZno pouzit servomotoru,
ktery pokazdé vykona specifické otodeni. Dalsi mozZnosti je to,

Ze na otoéném ramenu 42 muze byt upraven prerusovany kontakt.

Vyndlez neni nijak omezen ria popsané a zndzornéné
provedeni, které Jje pouze prikladné, pricemz zarizeni pro
odpojovani dopravniho elementu 2 k hnacimu mechanismu a/nebo
jeho odpojovani od hnaciho mechanismu miZe mit razna provedeni

a rizné rozméry, aniz by dos$lo k vyboéeni z rozsahu vynalezu.
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1. Zarizeni pro prfipojovani dopravnich elementu k hnaiimuorﬂa

%
mechanismu a/nebo jejich odpojovdni od hnaciho mechani%mu,
sestavajici 2z otoéného elementu (6), v néms je vytvorqnq 9y T C

vedeni_ (7)___pro__unasSeci _

BT s Pty vy g Sl e ) A

a'z hnaciho uUstroji (8) pro':otacenl otocneho elementu L“Lk_

-~ takKZe dopravni element (Z) mizZe byt otddenim otocného elementu
(6) a jeho uvedenim do dané natodené polohy odpojen od hnaciho
mechanismu a/nebo k nému pripojen, vyznadéuijici
se tim, 2e mezi -hnacim ustrojim (8) a otoénym elementem

- (6) Je usporadéano Ustroji (2I), Které je poddajné, kdyz "é;déri}“
element (6) uvazne.

2. Zarizeni podle ndroku 1, vy znacdujici se
t im, Ze ustroji (21) je tvoreno pruZznym deformovatelnym
spojenim.

3. Zarizeni podle ndroku 2, vy znaéu jicid s e
t i m, 2e pruzné deformovatelné spojeni ma urcity pocatecéni
odpor proti deformaci, Kktery je tak velky, e k deformaci
dojde teprve tehdy, kdyZ dojde k uvaznuti. |

4. Zarizeni podle nédroku 2 nebo 3, vy zna ¢ u jici

s e t im, Ze pruzné deformovatelné spojeni je tvo¥eno

~axialné smykoveé uldzenymi soucastmi, mezi nimiZz jsou
usporadany pruziny (29, 35).

-podle-ndroku— 4—mv—y~z na-¢cuj ic i1 sTe ' -
m, ze pruiné deformovatelné spojeni je opatfeno alespon

i
iiizi_;;gggdaouzzpﬁuziaea=:%29)-_—~xLera%=umaznrm—proalouzen pruzneno

el -t s

6. zarizeni podle niroku 4 nebo 5, vy zna & u j ici
s e t im, Ze pruiné deformovatelné spojeni je opat¥eno
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alesponn jednou pruZinou (35), kterd umozZni zkrdceni pruZného

... .deformovatelného -spojeni. ... B T

7. zarizeni podle ndroku 4, 5 nebo 6, vy zna é¢uji-
c i s e t i m, Ze pruiné deformovatelné spojeni - sestéavé
z valce (22) se dvéma c¢elnimi sténami (23, 24) a jednou délici
sténhou (25), dale z prvni spojovaci tyce (26), ktera je
pohyblivd ve valci (22), a kterd prochazi prvni celni sténou
(23) a je pripojena k hnacimu istroji (8), pricemz tato prvni
spojovaci ty& (26) je opatrena zarazkou (27),  ktera
spolupracuje s prvni stranou (28) délici stény (25) tak, Ze
tato zarazka (27) bréni zatlaceni prvni spojovaci tyce (26) do
valce (22), dale z prvni tlacéné pruiZiny (29), usporadané mezi
vnitfni stranou (30) prvni éelni stény (23) a zarazkou (31) na
prvni spojovaci ty&i (26), ddle z druhé spojovaci ty&e (32),
kterad je pohybliva ve valci (22), prochazi druhou celni sténou
(24) a je pripojena k otoénému elementu (6), pricemz tato
druhd spojovaci ty¢ (32) Je opatfena zarazkou (33), ktera
spolupracuje s vnitfni stranou (34) druhé éelni stény (24)
tak, Ze tato zarazka (33) brani vyklouznuti druhé spojovaci
tyée (32) z valce (22), a konecné z druhé tlacéné pruziny
(35), usporadané mezi druhou stranou (36) délici stény (25)

a zarazkou (37) na druhé spojovaci tycéi (32).

8. zarizeni podle Jjednoho 2z ndroki 1 a%Z 7, vyzna-

cdujici s e t inm, Ze hnaci ustroji (8) pouZiva

elektromotoru (13).

a otoénym elementem (6).

10. Zarizeni podle ndroku 9, vy znac¢uj ici s e

t i m, 2e je opatreno mechanickym blokovacim ustrojim (41),




které blokuje otoény element (6) v prvni poloze (A), &imz je
~dopravni__element (2) .uveden - do -klidu, - pfi¢emZ mechanické ==
blokovaci ustroji (41) sestdva z oto&ného ramena (42) s prvni
zapadkou (43), ktera zaskakuje do vybrani (44) v otoé&ném
elementu (6), a s druhou zapadkou (45) ktera dosedd na obvod
kotouce (16) _pohdnéného elektromotorem_(L&%—ca—ktera—zaskakuje:z.-

TN T E LS R T e EiEmegm -

do vybran1 (46) upraveného na obvodu kotoude (16), ‘pricemsz

T mechanické BloRovaci- uscroji (41) je zapnuto tehdy, kdyZ druha
zapadka (45) zasko&i do vybrani (46) v kotou&i (16), a pricemz
pruzné deformovatelné spojeni je provedeno s vali (48), ktera
umozfiuje. malé otodeni kotoude (16), aniz by doslo k pohybu

(6), a tato “vile (48) je tak velkad, ze v

- - otoéného elrementu
pribéhu tohoto oto&eni maze byt mechanické blokovaci ustroji
(41) odpojeno.
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