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Przedmiotemm wynalazku jest urzgdzenie syn-
chronizujgce ruchy marzadéw roboczych maszyny
sterowanej programowo, z pracg ukladu sterujgce-
go ta maszyng, a w szczegdlnosci urzgdzenie ste-
rowania programowego dla dziewiarek szydelkujg-
cych z no$nikiem programowym sterowanych elek-
trycznie.

Dla bezblednej pracy maszyn sterowanych pro-
gramowo, miezbedne jest, aby te czynnosci, ktore
sg sterowane, byly wykonywane $ci§le w momen-
cie, w ktérym okreslony organ roboczy sterowanej
maszyny znajduje sie w okreSlonym potozeniu
pracy.

Przykladowo, w okrgglej maszynie dziewiarskiej
poczatek dzialania organéw wykonawczych musi
nastepowaé¢ z jednej strony w sposdb $cisle zsyn-
chronizowany z ruchem kola wzorcujgcego lub
walca igtowego, a z drugiej strony zgodnie z pro-
gramem zapisanym na tasmie programowej.

Znana fjest maszyna dziewiarska, w kitérej osa-
dzone ma walcu igly polgczone sg z zespolami elek-
tromagnetycznymi, pobudzanymi zespolami prze-
1acznikéw, sterowanych ruchem bebna ze wzorem,
obracajgcego sie w poséb przerywany. Ponadto
drugi zespdél przelgczniké6w, kolejno uruchamia-
nych przez obrotowy element, powoduje kolejne
laczenie przelgcznikéw pierwszego zespolu.

Elektromagnetyczne organy sterujgce sg pobu-
dzane tylko wtedy, gdy przelgczniki pierwszego
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zespolu przelaczniké6w sg zamkniete zgodnie z po-
zgdanym ‘wzorem,

Urzadzenie to ma jednakze powazng wade, bo-
wiem na skutek luzu wzglednie poslizgu elemen-
téw zastosowanych do przenoszenia ruchéw dzie-
wiarki wystepujg zbyt duze przesuniecia odczyty-
wanych z nosnika programu, stosunkowo dtugich
impulséw sterujacych.

Brak synchronizacji migdzy tasmg programowg
a walcem iglowym, wybierakiem lub kolem wzor-
cujgcym powoduje, ze kazde wzajemne przesunie-
cie miedzy walkiem prowadzgcym tasme progra-
mowg a walcem iglowym, lub miedzy tasmg pro-
gramowg a walkiem prowadzgcym, wywoluje op6z-
nienie lub przyspieszenie impulséw oddzialywajg-
cych mna igly, co w nastepst'wié powoduje urucho-
mienie igly poprzedzajacej igle wybrang przez tas-
me programowg lub igle nastepng, 'w rezultacie
powoduje powstanie bledu w splocie dzianiny.

Celem wynalazku jest usuniecie powyzszej wady,
a zadanie techniczne polega ma zastosowaniu ge-
neratora impulsowego, ktéry jest dokladnie, to zna-
czy bez przesuniecia fazy, sprzezony =z napedem
dziewiarki szydelkujacej, na przyklad z obrotami
walca igtowego, oraz malozenie, za pomocg ukltadu
koincydencyjnego, wytworzonych przez ten gene-
rator sygnailéw synchronizacyjnych na odczytane
z nosnika programu impulsy sterujgce.

Zadanie to rozwigzane zostalo dzieki temu, ze
zgodnie z wynalazkiem impulsy sterujace, wytwa-
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rzane przez uklad programowego sterowania, taki
jak ma przyklad tasma programowa, sg celowo
wydluzone to jest rozciggniete w czasie, a wyko-
rzystywana jest tylko mala ich cze$é, ograniczona
i ustalona innymi impulsami synchronizujgcymi,
wytwarzanymi przez generator sterowany przez
poruszajacy sig czes¢é maszyny.

Tak wiec urzgdzenie synchronizujgce ruchy ma-
szyny sterowanej programowo z pracg ukladu ste-
rujgcego, a w szczegéllnosci urzadzenie sterowania
programowego dziewiarek szydelkujgcych z nosni-
kiem programu, ktérego naped sprzezony 'jest z na-
pedem gléwnym dziewiarki szydelkujgcej synchro-
nicznie ale mie sztywnie, oraz z umzgdzeniem odczy-
tujagcym moénik programu, z urzgdzeniem sluzgcym
do wytwarzania dlugich impulséw zgodnych z pro-
gramem a sterujgcych urzadzenia wybierajace ele-
menty szydelkujgce, charakteryzuje sie wedlug
wynalazku tym, ze jest wyposazone w Ssprzezony
nieprzesuwnie fazowo z- napedem gléwnym dzie-
wiarki generator krétkich impulséw pojawiajgcych
sie w momentach uruchamiania marzedzia szydel-
kujgcego, to jest generator impulsé6w synchromiza-
cyinych. Ponadto wurzadzenie wedlug wynalazku
odznacza sie tym, ze z wyjsciami urzgdzenia od-
czytujgcego oraz z wyjsciem generatora impulséw
polagczony jest uklad koincydencyjny skladajgcy sie
najczesciej ze wzmacniacza i ukladu bramkujgce-
go, ktérego wyjscia polaczone sg z urzgdzeniami
wybierajgcymi.

W urzadzeniu sterowania programowego dzie-
wiarki okraglej szydelkujgcej z obracajacym sie
walcem iglowym, generator impulséw stanowi glo-
wice odczytujaca, ktéra umieszczona jest w pobli-
zu walca jiglowego i odczytuje przemieszczajace sie
obok miej igly wzglednie odstepy na walcu miedzy
iglami. Urzadzenia, ktére wybierajg narzedzia szy-
detkujgce zawierajgce igly szydelkujgce sg wypo-
sazone w elektromagnesy.

Generator impulsé6w moze byé réimie wykonany,
tak wiec w jednym z wykonan generator impul-
s6w posiada Zrédlo Swiatla i fotokomoérke stero-
wang przez tarcze z otworami, |pny czym tarcza ta
jest sztywno mechanicznie polaczona z walcem
iglowym. W innym wykonaniu generator impul-
s6w jest generatorem elektromagnetycznym, ktéry
umieszczony jest przy obwodzie tarczy posiadajg-
cej znaczniki magnetyczne.

W jeszcze innym wykonaniu generator impulséw
posiada lampe elektronowsg, ktérej siatka sterujgca
polaczona jest elektrycznie poprzez $lizgowe styki
z tarcza mawierajgcg spolaryzowame powierzchmio-
Wwe obszary.

Generator krétkich impulséw, w jednym z dal-
szych wykonan, posiada lgcznik elektiryczny lub
elektromagnetyczny, ktéry umieszczony jest w po-
blizu sprzezonej  z 'walcem iglowym tarczy wypo-
sazonej w wystepy krzywkowe lub znaczniki mag-
netyczne sterujgce igczmik.

Dzieki wynalazkowi osiggnieto, Ze pojawiajace
sie¢ ma wyjsciach ukladu koincydencyjnego i do-
prowadzane do urzadzen wybierajgcych impulsy
sterujace nie tylko pojawiajg sie dokiadnie w tych
momentach, w ktérych urzgdzenia wybierajgce po-
winny byé wysterowane, ale sg réwniez stosunko-
wo krétkie, a stosunkowo dlugie impulsy steru-
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jace, ktére uzyskane zostaly przez odczytywanie
noénika programu, mogg byé przesuniete w prawo
lub w lewo, bez obawy, Zze zmieni si¢ moment cza-
sowy, w ktérym urzgdzenia wybierajgce zostang
faktycznie wysterowane. Innymi stowy no§nik pro-
gramu moze byé przesuniety w stosunku do swego.
urzgdzenia mapedzajgcego, wzglednie urzgdzenie
napedzajgce noénik programu mocze byé przesunie-
te w stosunku do mapedu gléwnego maszyny, bez
powodowania bledu mna skutek tego przesuniecia.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia fotoelektryczny gemerator impulsé6w
sterujgcych, fig. 2 — magnetyczny generator im-
pusléw wraz z glowicg elekiromagnetyczng odozy-
tujgca zapis, fig. 3 — odmiane generatora impul-
s6w z fig. 2, zawierajgcg ferromagnetyczny ele-
ment mostkowy, wspdldzialajgcy z elektromagne-
tyczng glowicg odezytujacy, fig. 4 — odmiane urza-
dzenia z tarczg, wspoéldzialajgca z elektroniczng
glowicg odczytujacy, fig. 5 — inng odmiane urza-
dzenia, w ktérym tarcza rézni sie od tarczy przed-
stawionej na fig. 4 tym, Zze ma promieniowe wy-
stepy, fig. 6 — jeszcze inng odmiane urzadzenia,
zawierajgcego lgczniki sterowane za pomocg kola
zebatego, fig. 7 — inng odmiane urzadzenia, w kté-
rym zastosowano kolo z wystepami krzywkowymi,
fig. 8 — jeszcze inng odmiane urzadzenia zawiera-
jacg kolo wyposazone w stale magnesy, wispoldzia-
lajgce z Ilgcznikiem sterowanym magnetycznie,
fig. 9 — fragment tasmy z mnaniesionym progra-
mem W rzucie poziomym, fig. 10 — schemat urza-
dzenia sterujgcego, fig. 11 — schemat czynnosci
zamykania obwodu i impulséw powstajagcych pod-
czas dzialania urzgdzenia, fig. 12 — schemat od-
miany urzgdzenia wedlug fig. 9 i 10, fig. 13 —
szczegbly elementéw z fig. 11 i 12 w wiekszej skali,
a fig. 14 — schemat wykonania pmzystosowanego
do okrgglej maszyny dziewiarskiej. )

Przedstawienie istoty wymalazku ulatwia rozpa-
trzenie w pierwszej kolejnos$ci fig. 9, 10 i 11. Walek
f obraca si¢ w sposéb ciggly z ustalong szybkoscig
obrotowa, na jednym jego koncu znajduje sie prze-
noszacy krazek b, kitéry jest czescig ukladu rucho-
mego maszyny. Programowa tasma a jak pokazana
na fig. 9, ma szereg podluznych wycieé a lub od-
powiednich elementéw programujacych, oddalo-
nych od siebie zgodnie z wustalonym programem.
Tasma a jest prowadzona przez obwéd krgzka b
w znany sposéb. Slizgowy styk d polgczony ze
7rédlem pradu elektrycznego C skierowany jest
w dél i dotyka poruszajgcej sie tasmy a. Styk d,
gdy trafia na wyciecie a, styka sie z przewodzgcg
powierzchnig krazka b. Na krazku b umieszczony
jest réwniez przewodzacy pierécien e, polgczony
z przewodzgcym obwodem krgzka b. Drugi $§lizgo-
wy styk e Slizga sie po pierscieniu ec.

Na przeciwleglym koncu walka f umocowane
jest kolo g, kitére poprzez pas lub lancuch h nape-
dza kolo i. Na kole i umocowana jest cewka n,
w ktérej mozna badZ indukowaé prady, badz prze-
puszczajgc przez nig prad wywolywaé ruch kola i.
Element sterowania ' porusza si¢ promieniowo
w stosunku do kiola i, do pozycji X, co na fig. 13
uwidoczniono 'w wiegkszej skali. W przypadku
okraglej maszyny dziewiarskiej element i’ jest
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elementem poruszajagcym igly, ktéry po obrocie
podtrzymujgcego go kola i do wybranego polozenia
katowego jest uruchamiany w kierunku promie-
niowym, a promieniowy ruch elementu ¥ urucha-
mia wybrang igle szydelkujgca.

Kolo i moze byé kolem wzorcujgcym, wyposazo-
nym w elementy elektromagnetyczne n oraz 1,
uruchamiajgce dZwigienki regulujgce czynne i nie-
czynne polozenie igiel.

Uzwojenie cewki n jest polgczone swymi kon-

cami z przewodzgcymi pierScieniami o i p znaj-
dujgcymi sie na kole i. Po obu pierscieniach 0 i p
Slizgaja sie szczotki o oraz p’. Kolo i osadzone
jest na waltku j, kiéry na swym przeciwleglym
koncu podtrzymuje -sterujgce kolo k, posiadajgce
promieniowe krzywkowe wystepy kK’ podobne do
wystep6w 18a pokazanych ma fig. 7 w wigkszej
skali. .
Do sterujgcego kola k przylega zamykajacy ob-
wéd w miejscu B lgcznik zawierajacy mieruchomy
styk oraz ruchomy zestyk w, kierowany krzywko-
wym wystepem K’, ktéry przestawia zestyk w z je-
go normalnego polozenia, w ktérym obwéd jest
otwarty do polozenia zamykajgcego obwéd, tyle-
kroé, ilekroé sterujagce kolo Kk, to jest jeden
z krzywkowych. elementéw K’ znajdzie sie w usta-
lonym porzez koto i polozeniu, a szczegblnie w po-
lozeniu przesuwalnego elementu i’.

Pierwszy lgcznik swym zestykiem w polgczony
jest przewodem m’ ze §lizgowym stykiem e dru-
giego przelgcznikowego ukladu zawierajgcego ele-
menty e, d, ¢, podczas gdy nieruchomy styk pierw-
szego lacznika jest polgczony ze szczotka o’. Szczot-
ka p’ jest polgczona przewodem m z drugim bie-
gunem 7rédla pragdu C. Podczas obrotu ko6l i oraz
k ze sterujgcymi krzywkowymi wystepami Kk’
w miejscu B, w ustalonych odstepach czasu, zacho-
dzi szereg kolejnych stan6w zamkniecia i otwarcia
1acznika, kitére na schemacie z fig. 11 przedstawia
linia B’. Korzystnie, odstepy czasu, t, sg sobie réw-
ne, przy zalozeniu, w tym przykladzie, Ze sterujace
elementy ¥’ kola i przybieraja przedstawione na
fig. 13 nastgpujgce po sobie katowe polozenia
I—IV, do ktérych to polozen sa przesuwane row-
niez w odstepach czasu ré6wnych pierwszym odste-
pom czasu, to jezeli ma kole i znajduje sie wiecej
niz jeden z przesuwalnych elementéw i’ rozmiesz-
czonych w réwnych lub réznych odstepach kato-
wych, wtedy oczywiscie krzywkowe wystepy K’
kola k rozmieszczone sg 'w odpowiednich odste-
pach, tak ze zamykanie ruchomego zestyku w po-
wodowane jest przez jeden z kmywkowych wy-
stepéw Kk’ za kazdym razem, gdy sprzezony ele-
ment sterowania i’ znajduje sie w polozeniu idzia-
lania. W ften sposéb obwéd C, d, e, m’, w, o, p, m,
C zostaje przez przelgcznik 'w miejscu B zamknie-
ty dokladnie w czasie uruchomienia odpowiednich
sterujgcych elementéw 1. Jednakze celem spowo-
dowania dzialania pojedynczych elementéw steru-
jacych ¥ w sposéb selektywny, zgodnie z progra-
mem wynikajgcym z perforacji a’ programowej
tasmy a, wyzej opisany obwdd jest w pelni zamy-
kany tylko wtedy, gdy perforacja a’ osiggnie #liz-
gowy styk d. W iten sposdb zamkniecie obwodu ma
drugim przelgczniku w miejscu A zgodne jest
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2 programem odwzorowanym na tasmie, co ilustru-.
je schemat z fig. 11 za pomocy linii A’. Poniewaz
polaczenie krazka b z kolem i poprzez pednie
i przekladnie pasowe f, g h, oraz programows
tasmg a moze spowodowaé pewne \niedokiadmosci
czasu zamykania obwodu przez przelgcznik 'w miej-
scu A, w stosunku do czasu zamykania obwodu
przez przelgcznik w miejscu B, w perforacji a’
programowej tasmy a przewidziane s3 pewne wy-
dluzenia, tak ze okres zamkniecia obwodu w miiej-
scu A przez elementy ¢, d, jest zmacznie dluzszy
niz okres zamkniecia - 'w miejscu B przez zestyk w.
Oczywiscie okres zamkmiecia obwodu w miejscu A
nie powinien byé dluzszy -niz przerwy pracy mie-
dzy zamknieciami obwodu w miejscu B. Zamknieg-
cie obwodu w miejscu A, zgodnie z programem
wynikajgcym z perforacji programowej tasmy a,
przebiega tak jak przedstawia to linia A’ na
fig. 11.

Ujemne i dodatnie réznice czasu —At,, +A4t; lub
+ A4ty zachodzgce w miejscach zamkmieé obwodu
nie zaklécajg pozgdanej selekcji programu. Oczy-
wiscie, dopuszczalny zakres odchylern odmierzenia
czasu W miejscu A jest ograniczony do polowy
okresu zamknieé obwodu w miejscu B.

Przyklad pokazany mna fig. 12 jest zupelnie- po-
dobny do poprzednic opisanego z tg réémica, ze
obwdd jest zmodyfikowany przez zastgpienie sze-
regowego jak ma fig. 10 polaczenia styku d
w miejscu A i zestyku w w miejscu B, ukladem
bardziej zlozonym. Zrédlo C zasilania w energie
elekitryczng 7jest polgczone przewodami m i g
z ukladem bramkujgcym r. Styki d, e oraz szczotki
o, p’, jak rowniez 1lacznik zamykajgcy obwéd
w miejscu B, a zawierajacy ruchomy zestyk w, sg
wlaczone odpowiednio w obwd6d ukladu' bramku-
jacego r, ktéry moze zamykaé obwéd doplywu
energii ze Zr6dla C poprzez szczotki o i P’ do
uzwojenia cewki n, gdy jednoczesnie nastapi jej
pobudzenie poprzez styki d i w.

Sterujgcy uklad bramkujgcy r moze by¢é .ukla-
dem elektromicznym zawierajgcym tradycyjny
uklad wazmacniajgcy oraz bramke, reagujgcg na
impulsy, ktérych okres trwania jest ograniczony
zamknieciem obwodu w miejscach A i B. Oczywis-
cie, ukltady wzmacniajace mogg by¢ umieszczone
w czesSciach obwodu, lgczacych lgczniki umiesz-
czome w miejscach A i B z bramkag r. Dzialanie
ukladu przedstawionego na fig. 12 ilustruje réw-
niez schemat przedstawiony ma fig. 11.

Polaczenie miedzy kolem i oraz sterujagcym ko-
tem k pokazane przykladowo w postaci walka j,
moze byé oczywiscie zrealizowane jako jakiekol-
wiek inne polgczenie obu tych elementéw pod wa-
runkiem, ze polaczenie to skutecznie zapobiega ja-
kiejkolwiek réémicy fazy miedzy obrotami kola i
i kota k zawierajqcego sterujgce elementy K’, przy
czym styki d pracujg wtedy $SciSle synchronicznie
z obrotami elementéw i, j, k.

Podobnie, elementy programowego sterowania
w miefiscu A nie muszg byé koniecznie typu opisa-
nego. Nie jest konieczne uzycie perforowanej tas-
my a oraz Slizgowych stykow d i e, kontaktujgcych
galwanicznie z przewodzacym obrotowym elemen-
tem w postaci krazka b, elementy te moga byé in-
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nego typu, nadajgcego sie do zamykania obwodu
w ustalonych odstepach czasu dla ustalonych okre-
sé6w o0 zmiennym oKkresie trwania.

Elementy zamykajgce obwé6d lub wytwarzajgce
impulsy w miejscu B mogg byé réwniez réznych
typéw, z ktorych kilka pokazujg fig. 1—8. Fig. 1
przedstawia fotoelektryczny generator impulséw,
zawierajgcy sterujgca tarcze 1, wyposazong w sze-
reg otworGw 2 ulozonych ma obwodzie kola wspdl-
$rodkowego z osig obrotu tarczy 1, ktora jest obra-
cana za pomocg pokazanej schematycznie prze-
kladni.

Os$ przekladni polgczona jest z walkiem j kola i
(fig. 10 i 12). Zrédlo §wiatla 8 rzuca wigzke $wiatla
poprzez soczewke 4 ma fotokomérke 5 przez kazdy
z otwor6w 2 w czasie gdy mija on wigzke swiatla.
Fotokomoérka odpowiednio, zaleznie od jej polg-
czenia 'w obwodzie, dziala albo jako przelgcznik,
podobnie do zestyku w z fig. 10, albo — jako im-
pulsator w ukladzie z fig. 12, w tym ostatnim przy-
padku miedzy fotokomérka 5, a 'bramksg r bedzie
umieszczony wzmacniacz.

Na fig. 2 pokazany jest magnetyczny generator
impuls6w. Sterujgca tarcza 6 napedzana synchro-
nicznie z kolem i jest no$nikiem zapisu magnetycz-
nego, wykonana jest z materialu magnetycznie
twardego lub mposiada powloke =z tego materialu.
Magnetyczna glowica 7 umieszczona jest przy ma-
magnesowanej powierzchni tarczy 6, tak ze we
~wlasciwych lodstepach czasu odbiera impulsy zapi-
sane przez magnesowanie na powierzchni tarczy 6
i w ten spos6b wytwarza impulsy w dolgczonym
obwodzie.

Na fig. 3 przedstawiona jest odmiana generatora
impulséw z fig. 2, w tym przypadku obrotowa ste-
rujgca zebata tarcza lub ‘walec 8 nie jest magne-
sowany, lecz sklada sie pnzynajmniej na swej cze$-
ci obwodowej, z materialu ferro-magnetycznego.
Magnetyczna glowica 9 jest wyposazona, oprécz
cewki, w staly magnes 10, wytwarzajgcy pole mag-
netyczme, ktérego linie zamykajg sie przez glowi-
ce 9.

Kiedykolwiek jeden z promieniowo wystajgcych
zeb6w tarczy 8 mija szczeline miedzy dwoma na-
biegunnikami gltowicy 9, obwéd magnetyczny zo-
staje zwarty. W cewce glowicy 9 powstaje impuls
przesylany do dolgczonego do miej obwodu.

Na fig. 4 i 5 przedstawiony jest generator impul-
s6w elektrycznych. W przykladzie z fig. 4 zastoso-
wany jest sterujgcy walec 11 z powlokg z materia-
lu podatnego mna stale elektryczne spolaryzowanie,
walec 11 moze byé réwniez wykonany catkowicie
z takiego materialu. W obu przypadkach impulsy
sterujace, oddzielone od siebie, sg naniesione na
obw6d walca 11 przy wykorzystaniu zjawiska po-
laryzacji. Impulsy sg wodbierane w znany sposob
przez zbierajgcg elektrode 12, polaczong do siatki
elektronowej lampy 13.

Ukltad z fig. 5 rézni sie od ukladu przedstawio-
nego na fig. 4 tylko tym, ze tarcza lub walec 14,
wyposazony jest w promieniowo wystajgce zeby,
ktore 'sg spolaryzowane w ten sam sposdb, co po-
wierzchnia walca 11 z fi‘g.'4. !

Na fig. 6—8 przedstawione sa przyklady styczni-
kéw, zamykajgcych obwdd i wytwarzajacych im-
pulsy w sposdb elekfroniczny. Sterujgca tarcza 15
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8
generatora przedstawiona ma fig. 6 sklada sie
z dwoch czesci 15a i 15b, odizolowanych iod osi.

Czesé 15b jest ‘wyposazona w ulozone w odste-
pach zeby przystosowane do styku ze stalym sty-
kiem 17, podczas gdy druga cze$¢ 15a tarczy jest
stale, w sposdb przewodzgcy, polaczona ze $lizgo-
wym stykiem 16. Poniewaz cze$ci 15a i 15b isg elek-
trycznie polgczone, obwéd wilaczony miedzy styka-
mi 16 i 17 zostaje zamkniety kazdorazowo, gdy je-
den z zeb6w elementu 15b wchodzi ma styk 17.

‘W przykladzie przedstawionym ma fig. 7 obroto-
wy element 18 jest kolem wyposazonym 'w wyste-
py krzywkowe 18a przeznaczone do zamykania pa-
ry zestyk6w 19, 20 kazdorazowo, gdy jeden z wy-
stepéw krzywkowych 18a wejdzie na ruchomy ze-
styk 19, przez co dolgczony do stykéw obwod zo-
staje zamkmigty.

Wykonanie przedstawione na fig. 8 rézni sie od
przedstawionych na fig. 6 i 7 tym, Ze obrotowy
sterujagcy element w postaci tarczy lub walca 24
jest wyposazony 'w znaczniki magnetyczne 25 w
postaci magneséw stalych, ktére w czasie obrotu
kolejno Zblizajg sie i wspoéldziatajg z ferro-magne-
tyczng lub stale magnesowang zworg 21, umiesz-
czong ma ruchomym elemencie zestyku 22, tak ze
ten zestyk 22 jest przemieszczany do polozenia
zamknietego w stosunku do stalego styku 23 kazdo-
razowo, gdy jeden z magneséw 25 przemieszcza sie
przed zworg 21, przez co ‘odpowiednia czeSé obwo-
du dolagczonego do stylkkéw zostaje zamknieta.

We wszystkich przykladach przedstawionych na
fig. 2—8 obrotowe sterujgce elementy sg polgczone
z koltem i (fig. 10 i 12) tak, ze ich obrét jest zawsze
$cidle zsynchronizowany z obrotem kola i.

W przedstawionym na fig. 14 ukladzie okraglej
maszyny dziewiarskiej iglowy walec 26 ma osiowo
biegngce rowki, oddzielone osiowo biegngcymi wy-
stepami, dla igiel, co jest znane. Na kazdym stano-
wisku szydelkowania, z ktérych tylkio kilka poka-
zano na rysunku, znajduje sie elektromagnetyczny
organ 'wykonawczy 27 powodujgcy przy pobudze-
niu ruch DbezposSrednio przeciwleglej igly walca,
w kierunku osiowym do poltozenia pracy — dziala-
nia szydelkujgcego. Pednia 28 — zaznaczona sche-
matycznie — lgczy iglowy walec 26 z drugim obro-
towym walkiem 29, przesuwajgcym programows
tasme 30, majgcg otwory lub czeSci przepuszczajg-
ce §wiatlo, odpowiadajgce szczelinom a’ pokazanym
na fig. 9. Programowa tasma 30 nawinieta jest na
szpulach 31 i 32 jako petla obwodowa.

Zréodlo $wiatla 33 wytwarza wigzke promieni
przechodzacg przez soczewke skupiajgcg i soczew-
ke cylindryczng, ktéra stanowi obracajgcy wsi¢ wa-
lek 29. Promienie $wietlne przechodzgce przez
czesci przezroczyste programowej tasmy 30 wcho-
dzg do szklanych sztabek 34 $wiatlowoddw, przez
ktore doprowadzame sg ‘do urzgdzemia odczytujag-
cego korzystnie fotoelekirycznych komoérek 35, wy-
twarzajgcych impulsy podawane do ukladu bram-
kujgcego 36. Ksztalt impulséw jest ma fig. 14 za-
znaczony schematycznie krzywa 37. Impulsy s3 sto-
sunkowo dilugie, odpowiednio do wydluzonych pro-
gramowych elementéw a’ i odpowiadajg okreslo-
nemu wzorowi dzianiny. Generator 38 impulséw
odpowiada magnetycznej glowicy 9 opisanej przy
rozpatrywaniu przykladu przedstawionego na fig. 3,
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jednakze obrotowa sterujgca tarcza 8 z wystepami
przedstawiona ma fig. 3 zastgpiona jest iglowym
walcem 26 majgcym wystepy 39. Na skutek tego
wytwarzane przez generator 38 serie impulsow sa
dokladnie odmierzane w czasie, o tak samo do-
kladnym okresie trwamia. Kazdorazowo, gdy wy-
step 39 mija glowice 38 impuls jest podawany do
przeksztalcajgcego ukladu 40, ktéry przeksztalca
impulsy wytworzone przez generator 38 na impuls
prostokagtny — jak to przedstawiono schematycznie
krzywg 41.

Impulsy 37 i 41 odpowiadajg impulsom A’ lub
B’ pokazanym na fig. 11. Impulsy 41 sg doprowa-
dzane do ukladu bramkujgcego 36, ktéry korzystnie
zawiera wzmacniacz. Impulsy na wyjsciu majg
ksztalt zwezonych prostokatéw 42 i sg oddzielone
W czasie zgodnie z programem przekazywanym
przez programowg tasme 30.

W tranzystorowanym wzmacniaczu 43 impulsy
42 sa ponownie wzmacniane — jak schematycznie
pokazano to krzywg 44 i podawane do elektromag-
netycznych wykonawczych organéw 2% Dla kazde-
g0 wykonawczego organu 27 przewidziane jest na
programowej tasmie 30 odrebne pasmo programo-
wych elementéw a’.

Kazdemu pasmu programowej tasmy 30 odpo-
wiada jeden element odczytujacy, ma przykiad fo-
toelektryczna komoérka 35. Impulsy 37 kazdej foto-
elekitrycznej komork: 35 sg doprowadzane do ukla-
du bramkujjgcego 36. Tylko jedna seria impulsé6w
41 jest wytwarzana przez wystep 39 iglowego wal-
ca 26 i nakladana w uktadzie bramkujgcym 36 na
impuls 37 wytwarzany przez odpowiednie fotoko-
moérki i pasma programowe. Te impulsy 41, ktére
nie zostang malozone na sterujagcy impuls 37, sg
w ukladzie bramkujgcym 36 eliminowane, na sku-
tek czego impulsy 42 ‘i 44 sg utozone w cigg i wzor
ckreslony programowo sterowanymi impulsami 37.

Doniosto§¢ zagadnienia synchronizacji impulséw
44 z ruchami szydelkujgcego walca w pordéwnaniu
do miesynchronizowanych impulséw 37 przedstawia
nastepujgcy przyklad.

Iglowy walec 26 wykonuje 18 obrotéw na minu-
te, ma Srednice 1 m i zawiera 1680 igiel szydelku-
jacych, okres dla wybrania i uruchomienia igly
wynosi wiec 1,8 milisekund. Przy uwzglednieniu
niezbednych odstep6w obwodowych miedzy iglami,
wynikajgcych ze wzgledéw mechanicznych, prze-
kazanie symbolu z ukladu programowego sterowa-
nia i ukladu uruchomienia igiel musi byé dokona-
ne w ciggu czasu Kkrétszego niz 1 milisekunda.
Obecnie wymagane dla czynnosci igly jest 0,5 mi-
lisekundy.

Stosunkowo dlugie programowo sterowane im-
pulsy 37 Lglie mogg spowodowaé dzialania organéw
wykonawczych 27 z takg szybkoscig i w tak krét-
kim czasie. Nawet gdyby bylo mozliwe wytworze-
nie tak Kkrétkich impulséw przez programowsg tas-
me, kazde wzajemne przesuniecie miedzy walkiem
29 i iglowym walcem 26 lub miedzy programowg
tasmg 30 i walkiem 29 powodowaloby opéznienie
lub przyspieszenie impulsu oddzialywajgcego na
iglte, co w nastepstwie powodowaloby uruchomie-
nie igly poprzedzajgcej lub nastepnej po igle wy-
branej przez programowsg tasme.
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Tylko stosujgc dokladnie oddzielone czeSci pro-
gramowo sterowanych impulséw, co uzyskufje sie
przez wybranie dokladnie odmierzonych w czasie
czesci impulsu 42 programowo sterowanych impul-
s6w 37 za pomocsg dokladnie zsynchronizowanych
i oddzielonych impulséw 41, mozna uzyskaé dzia-
lanie igiel iglowego cylindra lub selekcje diwigni-
kow we wzorcujacym kole, w czasie miezbednych
bardzo krétkich okreséw czasu, ktorymi dysponuje

sie dla wybrania i dzialania odpowiedniej igly
w ciggle obracajgcym sie walcu 26.
Mimo, ze +wynalazek zostal przedstawiony

w przykiladzie zastosowania do maszyny dziewiar-
skiej, w Kktérej organy kierujace wybieraniem igiel
s3 sterowane programowo sterowanymi impulsami,
wytwarzanymi przez obracajacy sie element ma-
szyny, taki jak igtlowy walec, wzorujace kolo lub
sterujagcy $rodek obracajgcy sie w sposéb scisle
zsynchronizowany, wynalazek mie jest ograniczony
tylko do pokazanych szczeg6léw. Moga byé doko-
nywane rozmaite modyfikacje i zmiany konstruk-
cyjne bez odej$cia przy tym od istoty rozwigzania.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzgdzenie synchronizujagce ruchy maszyny
sterowanej programowo z pracg ukladu sterujgce-
go, a W szczegblnosci urzgdzenie sterowania pro-
gramowego dla dziewiarek szydelkujacych daja-
cych sie sterowaé elektrycznie z mosnikiem pro-
gramu, ktérego mnaped sprzezony jest z mapedem
gléwnym dziewiarki szydetkujgcej synchronicznie
ale nie przesuwnie fazowo, oraz z odczytujacym
noénik programu urzgdzeniem stuzgcym do wytwa-
rzania zgodnych z programem stosunkowo dlugich
impulséw sterujgcych dla urzadzen wybierajacych
narzedzia szydelkujgce, znamienne tym, Ze wypo-
sazone jest w sprzezony mieprzesuwnie fazowo
z napedem gléwnym dziewiarki szydelkujgcej ge-
nerator impulsowy (38), do wytwarzania krétkich,
pojawiajgcych sie¢ w momentach uruchamiania ma-
rzedzia szydelkujgcego, impuls6w synchronizacyj-
nych, oraz tym, ze z wyjSciami urzadzenia odczy-
tujgcego (35) oraz z wyjsciem generatora impulséw
(38) polaczony jest uklad koincydencyjny (36), kto-
“~'q molgczeme sg z urzgdzeniami wybie-
rajgcymi (37).

Ty W

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, do sterowania
okraglej dziewiarki szydetkujgcej z wobracajagcym
sie cylindrem iglowym, znamienne tym, Ze gene-
rator impulséw (38) utworzony jest z elektromag-
netycznej 'odczyrtujagcej glowicy (9), kiéra umiesz-
czona jest mna obwodzie walca iglowego i odczytuje
przemieszczajgce sie obok miej igly walca, wzgled-
nie odstepy znajdujgce sie¢ miedzy iglami.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym,
ze urzgdzenia wybierajagce marzedzia szydelkujgce
w postaci igiel szydelkujgcych wyposazone s3
w elekiromagnesy.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 2 lub 3, znamienne
tym, ze generator impuls6w 'w postaci glowicy
magnetycznej (9) umieszczony jest przy obwodzie
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walca (8, 11) lub tarczy (1, 6, 14, 15, 24), kitérej ruch
obrotowy jest bez przesuniecia fazowego zsynchro-
nizowany z ruchem obrotowym iglowego walca (26).

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, zmamienne tym,
ze generator impulséw posiada Zrédlo Swiatla (3)
i fotokomoérke (5), kitére umieszczone sa po obu
stronach tarczy (1) wyposazonej w otwory (2).

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, zmamienne tym,
ze generator impulsé6w jest elekiromagnetycznym
generatorem limpulsowym (7, 9), ktéry umieszczony
jest przy obwodzie tarczy (6, 8) wyposazone]j
w znaczniki magnetyczne.

10
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7. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, znamienne tym,
Zze generator impulséw posiada lampe elektronows,
ktérej elektroda odbierajgca umieszczona jest przy
obwodzie walca (11) lub tarczy (14) wyposazonej
w elementy spolaryzowane elekirycznie.

8. Umzgdzenie wedlug zastrz. 4, znamienne tym,
ze generator impuls6w posiada elektryczny lub
ele‘lctromagne-ty&my lgcznik wyposazony w zestyk
(16, 17, 19, 21), ktéry umieszczony jest przy obwo-
dzie tarczy (15) wyposazonej w zeby lub tarcze (18,
24) majace wystepy garbkowe (18a) lub znaczniki
magnetyczne (25).
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