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Vyndlez se tykd bezpelnostniho zafize-
ni, zejména pro ovlddéni list. Sestavd ze
skupiny zékladnich jednotek a k nim piipo~
jitelnych p¥idavnych moduld, které jsou
navzéjem propojeny tak, aby v pfipadé
gignalizace poruchy kterymkoliv modulem
nebo kteroukoliv Jednotkou se stroj oka~-
mZité zastavil nebo neifel spustit. Kon =
gtrukce zarizeni podle vyndlezu vyhovuje
nejpPisnéjsim mezinArodnim piedpisim
tjkajicich se bezpelnosti pri préaci s
lisy. Vyndlez je s vyhodou moZné pouzZit
p¥i konstrukei lisd, bucharl a podobnjch
zatizeni. '
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Vyndlez se tykd bezpeénostniho zarizeni, zejména pro
ovlddéni lisil.

Je zndmo, %e p¥i obsluze list dochdzi k trazim, které_bf—
vaji éasto zplsobeny poruchami v #izeni listi. Selhdnim elektric-
kych nebo pneumatickych prvki dochdzi u lisd s dvouruénim ovlg-
dénim k nechténému spusténi lisu, i kdyZ byl nastaven na reZim

Jednotlivych zdvihii,

Nev?hoda ddéavadniho stavu techniky spodivd v tom, Ze zkrat
spojovacich vedeni k elektrickym prvkiim na stroji, ﬁfilepeni
kontaktu stykate nebo relé &i selhdni hydraulického nebo pneuma-
tického ventilu miZe vést k samovolnému spusténi lisu, co% maZe
- mit za ndsledek uraz obsluhujicich osob. Jinou nevyhodou je, Ze
1ze Umyslnd vyiadit dvourudni ovldddni nebo bezdotykovd plsobici,
na pfikiad elektrooptickad, ochranﬁé zat¥izeni nebo lze premostit
ruéni ovldadaci tlaéitko, noZni spinaé nebo koncovy spina&, coZ
ponechivd obsluhu bez #ddné ochrany a miZe byt piridinou jejiho
drazu,

Uvedené | jiné nevyhody dosavadniho stavu techniky v podstatéd
odstranuje bezpe&nostni za¥izeni, zejména pro ovlddéni lisfh,
podle vyndlezu, jeho% podstétou Jje, Ze jednotka bezpednostniho
ovlidddni brzdy a spojky Jje piipojena svym brvnim vystupem ke tre-

timu vstupu jednotky beZpeénostnihovsniméni polohy klikového hiidele
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svym druhym vystupem k ventilu lisu, svym prvnim vstupem k vy¥stupu
jednotky bezpeénostni kontroly pohybu setrvadniku, svym druhym
vstupem k vystupu tlakom&ru, svym t¥etim vstupem k vystupu stii¥né
‘pojistky, svym pdtym vstupem k prvnimu vystupu jednotky bezpeénostni-
ho sniméni polohy klikového h¥idele, svym &tvrtym vstupem k vystupu
jednotky bezpednostniho dvouruéniho ovlddéni a svym §es£9m vstupem
ke tretimu vy¥stupu prepinade re¥imii, jednotka bezpednostniho snimdni
polohy klikového h¥idele je pfipojena svym prvnim vstupem k vystupu
snimade vadky lisu a svym druhym vstupem k druhému vystupu pirepinade
reZimi, ktery je svym prvnim vystupem pFipojen ke vstupu jednotky

bezpeénostniho dvouruéniho ovlddédni.

Podstatou vyndlezu rovnd% je, %e k alespon jedné ze skupiny
zdkladnich jednotek, sestévajici z jednotky bezpeénostnfho ovlddédni
brzdy a spojky, jednotky bezpeénostniho snimdni polohy klikového
h¥idele a jednotky bezpednostniho dvouruéniho ovldddni je p¥ipojen
alespon jeden ze skupiny p¥idavnych moduld, sestévajigi z modulu
ﬁfidavné brzdy, modulu aktivni kontroly ventil®i, modulu mechanické
zébrany,‘modulu bezkontaktni zdbrany, modulu p¥idavnych zatigmni
a modulu étyfruéniho ovlddéni, pFilemZ modul p¥idavné brzdy je p¥ipo-
jen svym prvnim vstﬁpem ke druhému v#stupﬁ‘jednotky bezpe&nostniho
sniméni polohy klikového h¥idele, svym druhym vstupem k vystupu
stykade motoru,svym t¥etim vstupem k vystupu momentového spinade,
svym &tvrtym vstupem k tretimu vystupu jednotky bezpeénostniho
ovliddéni spojky a brzdy a svym vystupem k devdtému vstupu jednotky
bezpednostniho ovldddni spojky a brzdy, jeji% paty vystup je spojen

8 ventilem pfidavné brzdy, modul aktivni kontroly ventili je spojen.
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Svym vystupem se sedmym vstupem jednotky bezpednostniho ovlddani

spojky a brzdy, svym prvnim vstupem se Sestym vystupem jednotky
pbezpednodtniho ovlédéni spojky a brzdy a svym druhym vstupem s vy-
gtupem ventilu lisu, modul mechanické zdbrany je spojen svym prvnim
vstupem se &tvrtym vystupem jednotky bezpe¥nostniho snimdni polohy
klikového hi¥idele, svym druhym vstupem se &tvrtym vystupem pfepinade
reZimi, svym t¥etim vstupem s v¥stupem mechanické zdbrany, svym
prvnim v¥stupem se vstupem mechanické zdbrany a svym druhym vystupem
s osmym vstupem jednotky bezpe&nostniho ovldddni sﬁojky a brzdy,
modul bezkontakni zdbrany je spojen svym prvnim vystupem se vstupem
bezkontaktni zéb?any,svim druhym vystupem s osmym vstupem jednotky
bezpeénostniho ovladani spojky a brzdy, svym prvnim vstupem se
dtvrtym vystupem jednotky bezpeénostniho éniméni polohy klikového
h¥idele, svym druhym vstupem se &tvrtym vystupem prepinade reZimi

a svym tiPetim vstupem a vystupem bezkontaktni zdbrany, modul pridav-
nych za¥izeni je spojen svym prvnim vystupem s desfdtym vstupem
jednotky bezpeénostniho ovldddni spojky a brzdy, svym druhym vystupem
se vstupem pi¥idavnych za¥izeni, svym prvnim vstupem se &tvrtym vy-
stupem jednotky bezpeénostniho ovlddani spojky a brzdy, svym druhym
vstupem s t¥etim vystupem jednotky bezpeénostniho snihéni polohy
kliko&ého h¥idele a svym tretim vstupem s vystupem piPidavnych zafi-
zeni a modul &ty¥ruéniho ovlidddni je spojen svym vstupem s padtym
v&stupeﬁ prepinade reZimi a svym vystupem se &tvrtym vstupem jednotky

bezpeénostniho ovlddani spojky a brzdy.

V¥hodou bezpe&nostniho zatizeni, zejména pro ovldddni lisi,

podle vyndlezu je, %e zkrat spojovacich vedeni k elektrickym prvkim
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na stroji, prilepeni kontaktu stykade nebo relé &i selhdni hydrau=-

lického nebo pneumatického ventilu nemiZe vést k samovolnému spuité-
ni lisu, &¢imZ se vy¥razné zvysi bezpeénost obsluhy. Jinou vyhodou je,
%e je zabrénéno mo¥nosti umyslného vyiazeni dvourudniho ovlédéni
nebo bezdotykové pisobiciho, nap¥iklad elektrooptického ochranného
za¥izeni &i premosténi ruéniho ovliddaciho tladitka, noZniho spinade
&i koncového spinade. Nezanedbatelnou vyhodou je pak z toho.vypliva-
jici podstatnd zvySend prodejnost takto vybavenych strojit zejména

na zahraniénich trzich.

Vyndlez je ddle bliZe popsén podle pFiloZeného ﬁumﬂxo, na ném%

je zndzorndno blokové schéma bezpednostniho zarizeni podle vjnélezu.

Bezpe&nostni zarizeni podle vyndlezu je vytvoreno tak, Ze
sestdvd ze zdkladniho modulu a pi¥ipadné. z pfidaynfch modultt k nému
pFripojenych, Zékladni modul je vytvo¥en tak, Ze jednotka 1 bezped-
nostniho ovlidddni brzdy a spojky je pfipojena svym prvnim vystupem
ke t¥etimu vstupu jednotky 2 bezpeénostniho sniméni polohy klikového
‘h¥idele, svym druhym vystupem k ventilu 3 lisu, svym prvni@ vstupem
k vystupu jednotky 4 bezpeénostni kontroly pohybu setrvaéniku,Asvﬁm
druhym vstupem k v¥stupu tlakom&ru 5, svﬁmﬁtfetim vstupem k vystupu
st¥i¥né pojistky 6, svym pétym vstupem k prvnimu vystupu jednotky 2
bezpednostniho snimdni polohy klikového h%idele, svym étvritym vstu-
pem k vystupu jednotky 7 bezpeénostniho dvouruéniho ovlddédni a svym
Sestym vstupem ke t¥etimu vystupu prepinade 8 reZimf, jednotka 2
bezpedénostniho snimdni{ polohy klikového hiidele je p¥ipojena svym
prvnim vstupem k v¥stupu snimaéegg'vaéky lisu a svym druhym vstupem
k druhému vystupu p¥epinale 8 reZimi, ktery je svym prvnim vystupem

p¥ipojen ke VStupu Jednotky 7 bezpednostniho dvouruéniho ovlddédni,
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Pridavné mdduly to jest modul 9 p¥idavné brzdy, modul 10
aktivni kontroly ventil®i, modul 11 mechanické zdbrany, modul 12
bezkontaktni zdbrany, modul 13 p¥idavnych zatizeni a modul 14 dtyb-
ruéniho onédéﬁi, mohou byt k zdkladnimu modulu p¥ipojeny bud jedno-
t1livé nebo v libovolnych kombinacich nebb nemusi byt k zdkladnimu
" modulu piipojeny wvibec.

Modul 9 pfidavné brzdy je pfipojen svym prvnim vstupem ke dru-
hémuvfstupu jednotky 2 bezpeénostniho snimdni polohy klikového hi'ide-
ie, svym druhym vstupem k vystupu stykade 15 motoru, svym t¥etim
vstupem k v¥stupu momentového spinade !ﬁ, svym étvrtfm vstupem k tie-
timu vystupu jednotky 1 hezpednostniho ovldddni spojky a brzdy a svym

vystupem k devdtému vstupu jednotky 1 bezpeénostniho ovlidddni spojky

a brzdy, jeji¥ paty v¥stup je spojen s ventilem 16 pi¥idavné brzdy.

Modul 10 aktivni kontroly ventil& je spojen svym vystupem
se sedmym vstupem jednotky 1 bezpednostniho ovldddni spojky a brzdy

a svym druhym vstupem s vystupem ventilu 3 lisu.

Modul 11 mechanické zdbrany je spojen svim prvnim vstupem se
Stvrtym vystupem jednotky gibeZpeénostniho sﬁiméni polohy klikového
hfidele; svym druhym vstupem se &tvrtym vystupem pfepinale 8 reZimi,
svym tiretim vstupem s v¥stupem mechanické zdbrany 17, svym prvnim
vystupem se vstupem mechanické zdbrany 17 a svym druhym vystupem

s osmym vstupem jednotky 1 bezpednostniho ovlddani spojky a brzdy.

Modul 12 bezkontaktni zdbrany je spojen svym prvnim vystupem
se vstupem bezkontaktni zdbrany l§,'sv§m druhym vystupem s osmym
Vstupem jednotky 1 bezﬁeénostnibo ovldddni spojky a brzdy, svym prvnim
vstupem se &tvrtym vystupem jednotky 2 bezpelnostniho snimdni polohy

klikového hiidele, svym druhym vstupem se &tvrtym vystupem p¥epinale 8
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re%im@ a svym t¥etim vstupem s vystupem bezkontaktni zéﬁfﬁny!@-

Modul 13 p¥{idavnych zafizeni je spojen svym prvnim vystupem
s desdtym vstupem jednotky 1 bezpe&nostniho ovlddéni spojky a brzdy,
svym druhym vystupem se vstupem p¥idavnych za¥izeni 19, svym prvanim
vstupem se &tvrtym vystupem jednotky 1 bezpednostniho ovlidddni spojky
a brzdy, svym druhym vstupem s tfetim v¥stupem jednotky 2 bezpednostni-
ho sniméni polohy klikového hi{dele a svym tretim vstupem s vystupem

pridavnych zatizeni 19.

Modul 14 &ty#rudnfho ovlddéni je spojen svym vstupem s pdtym
v¥stupem p¥epinate 8 refimi a svym vystupem se &tvrtym vstﬁpem

Jednotky 1 bezpedénostniho ovldddni spojky a brzdy.

8innost bezpe&nostniho zarizeni podlg vyndlezu bude ddle popséna
podle na ‘}ﬂfﬂw - zndzonéného p¥ikladného pro#edeni; Jednetka 1 bez-
peénostniho ovliddédni spojky a brzdy zabezpeduje dvﬁukanélové nebo vice-
kandlové Pizend elektpopneumatickich éi eléktrohydraulickich ventilh
spojky a Brzdy. Jeji vyhodnocovaci obvody vyhodnécuji signdly od |
viech modulﬁ:a jednotek bezﬁeénostniho ¥idiciho systému a v piipadé,
Ye je zarudeno bezpeéné spudténi lisu, provede p¥ipojeni ovlddaciho
napéti na civky elektropneumatického éi elektrohydraulického ventilu.
Napéjeci obvod ventilu je piitom galvanicky oddélen od #4diciho signdlu.
Je=1li lis vybaven p¥idavnou brzdou, jednotka zabezpeduje i napdjeni
ventilu ;gﬁfidavné brzdy, pri&em¥ ovlddaci signél dostdvd od modulu 9
pfidavné brzdy. )

Jednotka 2 bezpe&nostniho snimdni polghy klikového h¥idele bez-
pednostné kontroluje pohyb klikového hfidéle»nébo p¥imo beranu lisu.

Zjistuje, zda je beran v horni Gvrati, zda nenastalo preb&hnuti



-7-
231 130
klikového h¥idele vlivem nedostate&ného brzdéni, ddvd signdl pro

automatické prevzeti ¥izeni lisu a ¥idf &innost prisludenstvi lisu.

Jedndtka 7 bezpe&nostniho dvouruéniho ovldddni provadi beipeé-
nostni kontrolu dvourudniho ovlddéni a oviédéni‘nohou a kontroluje-
souéasnoét stisku ovlddacich tladitek:z dvourudniho #izeni. P#i
éplnéni viech podminek pro spudtdni lisu genérujqxdvoukanélovj nebo
. ?icekanélov? vystupni signdl. Trvale_kontroluje\komplementéfnost
p¥ivodnich signdlt od ovlddacich prvki, p¥ilem% v p¥ipadé nesouhlasu
je ovlédaci signdl lisu blokovén. Oviddaci signdl lisu je blokovén
i v p¥ipadé&, Ze doba mezi stiéknutim tladitek u dvouruéniho ovlddani

je del¥{i ne¥ bezpe&nostnimi predpisy urdend nastavend doba.

Jednotka 4 bezpednostni kontroly pohybu setrvaéniku kontroluje
a vyhodnocuje klidovy stav setrva&niku lisu &i motoru 1isu; Vstupni
signdly do jednotky p¥itom doddvaji dva néAsobé ﬁezévislé snimaée
‘ pohybu. |

Modul 9 pridavné brzdy kontroluje bezpeénou funkci piidavné
brzdy, kteri pracuje soudasné s hlavni brzdou p¥i ka%dém zdvihu.
Jejdi éinnosﬁ Je‘kontroiovéna snimadem &innosti p¥idavné brzdy, pFi-
“Sem%Z pPi selhéni'pfidavné brzdy nelze lis spustif. Vstup@%ignély
dostdvd modul 9 pfidavné brzdy od vadky piidavné brzdy a spinade
motoru. Vyhodnocuje vstupni signdly a prost¥ednictvim dvoukanélového.
nebo vicekanélévého signdlu spolu s jednotkou 1 bezpelnostniho ovili-
déni spojky a brzdy ovlidd4d &innost a testovdni funkce p¥idavné brzdy.

Modul 10 aktivni kontroly ventild kontroluje soudinnost elektro-
pneumatickych nebo elektrohydraulickych ventilfl, a to p¥i kaZdé-

aktivni éfnnosti. Testovaci zatizeni je souddsti #idiciho ventilu
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a sleduje chod pistd, kterymi se otevird a zavird piivod pracovniho

mé&ia, na pPiklad vzduchu. Z bezpeénostnich divodd Je ventil zdvo-
jeny¥ a porucha kteréhokoliv ventilu mé za nédsledek vyfazeni spojky
z &innosti. Pohyb pistl se prend3i na spinal testovaciho éafizeni,
pridemZ v pfipadé, ¥e spinale nemaji souhlasnou polohu vlivem po-
ruchy mechanické &dsti ventilu nebo samotného testovaciho za¥izendi,

dojde k vypnuti ¥{zeni spojky.

Modul 11 mechanické zdbrany provddi bezpednostni kontrolu funkce
mechanickych zdbran 17. Riai éinnost.zébrany, to jest aretaci
a ochranné postaveni podle uda jit a zvoleném reZimu préce. Modul 11
mechanické zdbrany p¥itom ¥{idi dinnost zdbrany tak, aby zdbrana byla
v ochranném postaveni v reZimu jednotlivich;idvihﬁ po dobu uzaviraciho
pohybu a v reZimu automatického trvalého chodu od spudténi do vypnuti
spojky a brzdy. Nebudou-li tyto podminky vlivem poruchy splnény,

vydé modul 11 mechanické zdbrany povel k vypnuti spojky.

Modul 12 bezkontaktni zdbrany ¥idi spolupréci bezdotykové ochrany
a lisu tak, %e zpracovdvd dvoukandlovy nebo vicekandlovy bezpéé-
nostni signdl doddvany ochranou, dévéd p¥ikazy pro spudténi lisu

a testuje bezpeénou funkei bezdotykové ochrany.

Modul 13 p¥idavnych zarizeni zajistuje spoluprdci lisu s pHi-
davnym za¥izenim fak, ¥Ye zpracovévd signély od jednotky 2 bezpe&-
nostniho snimdn{ polohy klikového hi¥idele, jednotky 1 bezpeénostniho '
ovlidddni spojky a brzdy a od p¥idavnych za¥izeni 19 a vydéﬁé sig-

ndly k ?izeni lisu a k ¥izeni piidavnych za¥izeni ;2.

Modul 14 &ty¥ruéniho ovldddni provédi bezpeénou konsfolu sou-

dinnosti &ty ovliddacich tladitek p¥i obsluze lisu dvéma osobami.
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Modul 14 &ty¥ruéniho ovlddéni generuje pfi splnéni vSech podminek

pro spusténi lisu dvoukanilovy nebo vicekandlovy vystupni signdl.

Celkové zapojeni jedmotlivych jednotek a moduld Jje pfitom
provedeno tak, Ze vysild-li signdl o poruSe kterdkoliv jednotka
¢i kterykoliv modul, pak nezdvisle na signalizaci ostatnich se stroj

zastavi nebo jej viibec nelze spustit.

Vyndlez je s vyhodou mo%no pou¥it p¥i konstrukeci lis@, buchari

a podobnych za¥izeni,
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1. Bezpednostni za¥izeni zejména pro ovlidddni lisl, vyznadujici

se tim, %e jednotka (1) bezpe&nostniho ovldddni brzdy a spojky

je pripojena svym prvnim vystupem ke ttetimu vstupu jednotky (2)
bezpeénostniho sniméni polohy klikového h¥idele, svym druhym
vystupem k ventilu (3) lisu, svym prvnim vstupem k v¥stupu jednotky
(4) vezpe¥nostni kontroly pohybu setrva&éniku, svym druhym vsfupem
k vystupu tlakoméru (5), svym t¥etim vstupem k v¥stupu stiiZné
pojistky (6), svym pdtym vétupem k prvanimu vystupu jednotky (2)
bezpednostniho snimédni polohy klikového h¥idele, svym &tvrtym
vstupem k vystupu jednotky (7) vbezpeénostniho dvouruéniho ovldddni
a svym Sestym vstupem ke %fetimu v¥stupu prepinade (8) reZimd,
jednotka.(2) bezpeénostniho sniméni polohy klikového h¥idele je
ptipojena svym prvnim vstupem k vystupu snimade (20) vaéky lisu

a svym druhym vstupem - k druhému vﬁstupﬁ prepinade (8) reZimi,
ktery je svym prvnim vistupém ptipojen ke vstupu jédnotky (7)

bezpednostniho dvouruéniho ovldadéni.

Bezpednostni za¥izeni podle bodu 1, vyzaadujici se tim, i#Luélespoﬁ
jedné ze skupiny zdkladnich jednotek, sestdvajici z jednotky (l)v '
bezpenostniho ovliidddni brzdy a spojky, Jednotky (2) bezpe&nostni-
ho snimdni polohy klikového h¥idele a jednotky (7) bezpednostniho
dvouruéniho ovliddani je pfipojen alespon jeden Ze skupiny p¥i-
davnych modulfl, sestdvajici z modulu (9) p¥idavné brzdy, modulu
(10) aktivni kontroly ventilh, modulu (11) mechanické zdbrany,
modulu (12) begkontaktni zdbrany, modulu (13) pfidavnicﬁ zari-

zeni a modulu (14) &ty¥ruéniho ovidddni, piifemz modul (9)
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p¥idavné brzdy je pfipojen svym prvnim vstupem ke druhému
v¥stupu jednotky (2) bezpeénostniho sniméni polohy klikovéhp
h¥{dele, svym druhym vstupem k vystupu stykale (15) motoru,
svym t¥etim #stupgm k v¥stupu momentového spinade (21), si#m
&tvrtym vstupem k tretimu vystupu jednotky (1) bezpeénostniho
ovldddni spojky a brzdy a svym vfstupem k devdtému vstupu jednotky
(1) vezpeénostnfho ovlidddni spojky a brzdy, jeji% pdty v¥stup Jje
spojen s ventilem (16) p¥idavné brzdy, modul (10) éktivni kontroly
ventild Jje spojen svym vystupem se gedmym vstupem jednotky (1)
bezpeénostniho ovidddni spojky a brzdy, svym prvnim vstupem‘se
$estym vystupem jednofky (1) bezpednostniho ovlidéni spojky a
brzdy a svym druhym vstupem s vystupem ventilu (3) 1isu, modu1l (11)
mechanické zdbrany je spojen svym prvnim vstupem se &tvrtym vy-
stupem jednotky (2) bezpeénostnftho snimdni polohy klikového h¥idele
svym druhym vstupem se dtvrtym vystupem prepinade (8) reZimf,
svym t¥etim vstupem s #&stupem mechanické zdbrany (17), svym
prvnim vystupem se vétupem mechanické zdbrany (17) a svym druhym
vystupem s ogy?m vstupem jednotky (1) vbezpelénostniho ovlidddni spojky
Nawr ‘ ‘
a brzdyﬂhodul(lz) bezkontaktni zdbrany je spojen svym prvnim
v&étuﬁém se vétupem bezkontaktni zdbrany (18)'sv§m druhym vystupem
s osmym vstupem jednotky (1) bezpe&nostniho ovlidddni spojky a brzdy,
svym pfvnim vstupem se étvrfim vystupem jednotky (2) bezpednostniho
snimdn{ polohy klikového h¥idele, svym druhym vstupem se &tvrtym
vystupem prepinade (8) refimi a svym t¥etim vstupem s v¥stupem
bezkontaktnivzéhrany (18), modul (13) pi¥idavnych za¥izeni je spojen
svym prvnim vystupem é desdtym vstupem jednotky (1) bezpeénost-

niho ovldddni spojky a brzdy, sv?m druhym vystupem se vstupem
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p¥idavnych za¥izeni (19), svym prvnim vstupem se &tvrtym

v¥stupem jednotky (1) vezpeénostniho ovldddni spojky a brzdy,
svym druhym vstupem s t¥etim vystupem jednotky (2) bezpeéndstniho
snimdni{ polohy klikového Fﬁ%%:;g a svym t¥etim vstupem s vystupem
pr{idavnych za¥{izeni (19)“ ;oa:i (14) &tytruéniho ovliddédni je
spojen svym vstupem s pdtym vystupem pF¥epinade (8) reZimi a svym
v¥stupem se &tvrtym vstupem jednotky (1) bezpednostniho ovldddni

spojky a brzdy.

1 vykres
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