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(64) Zatizeni pro tHdéni a orientaci plochych podlouhlych soudésti

za¥izen{ obsahuje vibra&ni z&sobnik,
umist&ny za zdvi%f{ a orienta¥ni dstroji, . . .
které je uspo¥édddno za vystupem souldsti : ~ ~ “
vibra®nfho z4sobnfiku. Vibra&ni zéasobnik
je tvo¥en vibra&nim bubnem, jeho% vnit¥-

ni obvodov4 st&na je opatfena spirdlovi- of
tou drdhou, jejiZ zaldtek a konec mé . T ~
p¥{klon o dhlu a = 39, ktery plynule pfe- A o T ™ f
chdz{ do odklonu o thlu B = 89, pri¥em¥ °-$Li ~ Y to
spirdlovitd drédha je opatfena bo&nicemi, 'Y
jejich¥ v¢Eka odpovidd vy3ce soulésti, ', A ”;q
zatfmco %{Y¥ka spirdlovité drahy odpovidi /y T —
pribli¥n& 5f¥ce souddsti. Nad ¥ikmgm /) N ) tl
skluzem je uspo¥ddédn v horizontdlnim ghr—#1r_l —— ) B
sm&ru pohybliv§ a otolny§ elektricky 1T IS
)
AN)

magnet a pod Sikmym skluzem je uspo¥é4déno e =g =
tstroji pro indikaci. Vedle Zikmého skluzu
je uspo¥dddno koryto, ke kterému je p¥i-
pojen hornf pravy skluz, horni levy Ty
skluz, spodnf{ pravy skluz a spodni levy
skluz. Mezi hornim pravym skluzem a
hornim levym skluzem je vfkyvny doraz,
pfed nimZ je uspo¥ddéno indika&ni dstro-
ji a mezi spodnim pravym skluzem a spod- . N
.nim levym skluzem je umi{sté&na vgkyvna
vfhybka, p¥itemZ horni skluzy jsou od spod-
nich skluzd odd&leny zéklopkou.
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Vyndlez se tyk4 za¥fzenf{ pro t¥{d&nf a orientaci ploch§ch podlouhlych soudédstf, obsa-
-hujfef vibra&ni %labovy podava&, na ktery navazuje pésovy dopravnik, v jeho¥ smdru je uspo-
¥4ddno davkovact dstrojf a zdvii.

Znémé za¥{izeni obsahuji zpravidla dopravntk, ktery polotovary dopravuje k vychystdva-
cimu mistu u stroje. Zde je uchopf obsluha a budto je polotovar zakldddn orientovang do
néstroje ru¥nd pomoci kle#t{ a nebo je obsluha orientovan& zakl4d4 do mechanismu, ktery§
sestdvd z pohyblivych kleitin. Nevfhodou v§3e uvedenych zplsobl je skutednost, e oba
vyfaduji trvalou obsluhu, priéemi poliet zpracovanych sou&édstf na Jedqotku dasu je nifzky.

Tato nevfhoda je odstrandna u za¥fzenf pro t¥{d&ni a orientaci pPlochych podlouhlgch
souddst! podle vyndlezu, jeho¥ podstata spolfvd v tom, %Ze ddle obsahuje vibra®ni z4sobnfk,
umist&ny za zdviZf a orienta¥nf dstrojf, které Je uspofdddno za vystupem sou¥&stf vibra&niho
zédsobniku.

Dals{ podstatou je, %e vibradnf z&sobnik je tvo¥en vibradnim bubnem, jeho% vnit¥ni
obvodovd sténa je opat¥ena spirélovitou dré&hou, jejLz zaéétek a konec md p¥iklon o tGhlu
alfa = 3°, ktery plynule pfech&zi do odklonu o Ghlu beta = 8°, pEifem? spirdlovité dréha
je opat¥ena bo¥nicemi, jejich¥ vyZka odpovid4 vfSce soulésti, zatimco ¥{¥ka spirdlovité
drédhy odpovid4 p¥ibli¥n& Bffce souddsti.

Podstatou za¥fzen{ je i to, ¥e orienta¥nf dstroj{ je tvo¥eno Bikmgym skluzem, nad nim?
je uspo¥&dén v horizont4lnim sméru_pohybliv9 a oto&n§ elektricky magnet a pod ¥ikmgm skluzem
je uspofddédno Gstrojf pro indikaci soudésti.

DalXf podstatou je, %e vedle 3ikmého  skluzu je uspo¥éddéno koryto, ke kterému je p¥ipojen
horni pravy skluz, horni levy skluz, spodn{ pravy skluz a spodni levy skluz, p¥idemZ mezi
hornim pravym skluzem a hornim levym skluzem je vgkyvny doraz, pfed nim¥ je usporsdéno
indika&nf dstroji a mezi spodnim pravym skluzem a spodnim levym skluzem je umfst&na vgkyvna
vyhybka, p¥ifem? hornf skluzy jsou od spodnich skluzd odd&leny zdklopkou.

Pfednosti tohoto za¥fzeni je plnd automatizovany proces t¥fd&nf.a orientace polotovary,
coZ umoffiuje zvgdenf vykonu zaffzenf a zvySeni hygieny prdce, pracovnik pouze kontroluje
sprédvnost chodu n&kolika za¥fzenf soufasnd. V souvislosti & tim dochdzi ke snifeni v¢robnich
ndkladl p¥i soudasném zvySeni produktivity préce.

P¥iklad provedeni p¥edm&tu vyndlezu je znézornén na p¥ipojeném vykrese, na ndm¥
obr. 1 pfedstavuje célkové uspo¥ddani za¥fzenf pro t¥fd&nf a orientaci podlouhlych soudédsti
v néryse, obr. 2 zndzorfiuje celkové uspo¥&ddnf za¥fzeni pro t¥fdéni a orientaci podlouhlgch
soutdst{ v pldoryse, obr. 3 je ndrys vibra&niho zédsobnf{ku, obr. 4 je piddorys vibra&ntho
z4sobnfku, na obr. 5 je zobrazen 8ikm¢ skluz a elektricky magnet s vyjimadem v néryse,
na obr. 6 je nakresleno orienta¥nf dstrojf{ v ndryse a obr. 7 je jing pohled na orientadnf
dstroji.

Zafizeni pro t¥1dénf a orientaci plochgch podlouhlych souddstf 9 sestdv4d z vibra&nfho
Zlabového podavade 1, pédsového dopravniku 2, ddvkovaciho ustrojf 3, zdvi¥e 4, vibra&niho
zdsobniku 5 a orienta&nfho dstrojf 6. Vibra&ni Zlabovy podava® 1 sestdvd z prvnfho stojanu
1.1 pro vibra®ni %¥labovy podava¥ 1 a vibra&nfho %labu 1.2. P4sovy dopravnik 2 se skl&d4
ze druhého stojanu 2.1 pro pdsovy dopravnik 2, pohonu 2.2 a pésu 2.3. Divkovac{ dstrojf
3 obsahuje tfetf stojan 3.1 pro ddvkovacf dstrojf 3 a vy§kyvnou nésypku 3,2. Zdvi¥ 4 sestévi
ze Etvrtého stojanu 4.1 pro zdvii 4 kontejneru 4.2, upevn&ném na transportnim fetdzu 4. 4.3.
Vibra&n{ zdsobnik 5 obsahuje vibra&nf buben 3.1, ktery je na svém obvod¥ opat¥en spirdlovitou
drahou 5.2 s boénici 5.4, nenaznaenym elektromagnetickym pohonem a vikem 5.3. Orientaénf
dstrojf 6 se sklddd ze Sestého stojanu 6.1 s ploéinou pro obsluhu a ze ¥ikmého skluzu 6.2,
pod nim% je uspo¥dddno prvni indukénf &idlo 6. 6.3. Nad Sikmym skluzem 6.2 je elektricky magnet

6.4 s vyjimagem 6.5. Na %ikmy skluz 6.2 navazuje koryto 6.6 s hornim pravym skluzem 6.7,
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hornim levym skluzem 6.8, spodnim pravfm skluzem 6.9 a spodnim levfm skluzem 6.10. Mezi
hornim pravym skluzem 6.7 a hornim levym skluzem 6.8 je uspoi&ddn vykyvny doraz 6.11

s druhym induk&nim &idlem 6.12. Na vfkyvném dorazu 6.11 je uspoXddéna pfedni dvojzvratnid

pika 6.13 a s nf spolupracujici p¥edni indukdéni &idlo 1, za nf zadn{ dvojzvratné pédka

§.14 a s nf spolupracujici zadn{ indukdni &idlo 8. Mezi spodnim pravym skluzem 6.9 a spodnim
levym skluzem 6.10 je uspoféddna vikyvng vghybka 6.15. Horn{ skluzy 6.7 a 6.8 jsou od spodnich
skluzd 6.9 a 6.10 odd&leny zdklopkou 6.16. Vedle 3ikmého skiuzu 6.2 je umfstdn pomocny

skluz 6.17 pro vadné souldsti 9.

Ploché podlouhlé souddsti 9 jsou zpracovadny v ddvkich, odpovidajfcich mno¥stvi pro
jednu paletu. Tato dévka souddstf 9 je vysypdna na vibra&ni %labov§ podavad 1 a odsud je
postupnd odsypdna na pdsovy dopravnik 2. P&sovy .dopravnik 2 sype souddsti 9 do vfkyvné
ndsypky 3.2 dévkovacfho za¥fzenf 3. Po nasypdn{ souddstf 8 do vgkyvné nééypky 3.2, vykyvnéd
nésypka 3.2 klesne a nezndzorn&ny koncovy spfnad d4 pokyn k zastavenf vibra®niho %labového
podavade 1 a pidsového dopravnfku 2. S malym zpoZd&nim se vykyvnd ndsypka 3.2 davkovactho
tstrojf 3 vyklopf do pfipraveného kontejneru 4.2 zdvile 4 a priklop{ se viko 5.3, které
snifuje hladinu hluku vibra&nfho z4sobniku 5.

Vibra&ni zésobnik 5 pln{ funkci vyndSeciho skluzu souddsti 9. Zdvi% 4 dopravi soud4sti
2 pomoc{ kontejneru 4.2 do vibra®nfho bubnu 5.1 vibradnfho zdsobniku 5, na¥e¥ se vrat{
pro dal3{ odvd¥enou ddvku souddsti 9. Ve vibra¥nim bubnu 5.1 vibradniho zé&sobniku 5 se
souldstky 9 dostdvajf vibracemi ze dna na spirdlovitou dr&hu 5.2 vibra&nfho bubnu 5.1,
po které postupujf vzhiru k v¢stupu z vibradnfho bubnu 5.1. Spirdlovitd drdha 5.2 je ¥iroké
jako maximdlnf S{¥ka souddst{ 9 s p¥fdavkem 2 a% 3 mm a je opat¥ena bodnici 5.4 o vyice
souddsti 9.

Zagdtek a konec spirdlovité drdhy 5.2 m& p¥iklon o dhlu alfa = 3°, ktery plynule p¥ech4-
z{ do odklonu o Ghlu beta = 8°. Odklon zplisobuje, %fe pokud by na spirélovité drize 5.2
byly soufdstky 9 na sob&, je horn{ soudédstka 9 vibracemi smetena p¥es bo&nici 5.4 zpét
na dno vibranfho bubnu 5.1. Bo&nice 5.4 dile zabraiiujf plochym podlouhlym souddstem 9,
které postupujf po spirdlovité dréze 5.2 jedna za druhou, aby padaly nazp&t. Po v¢stupu
souddsti 9 z vibra®niho z4sobniku 5 postupujf soudésti 2 na Sikmy skluz 6.2 orienta&niho
Gstrojf 6 odkud jsou elektrickym magnetem 6.4 vyjimade 6.5 odebirdny.

Po dojetf soudédsti § do krajni polohy ¥ikmého skluzu 6.2 elektrickf magnet 6.4 souddstku
9 pfichytf, zvedne se s nf ve smdru $ipky § o 30 mm a otodfi se o 60 ve sméru 3ipky 52.
Impuls pro zmaqnetovﬁni vydd prvni 1ndukén£ &idlo 6.3. Pohyb elektrického magnetu 6.4 je
vyvozen dv&ma nezndzornénymi pneumatickymi vdlci. Po otofeni je sou¥dst 9 puftdna do svafu-
jicibo se koryta 6.6, ve kterém je na stojato odvedena. P¥ed vyjimadem 6.5 je v drdze nenazna-
¢eného skluzu za¥azen nezndzorndny pomocn§ magnet, kter¢ s drdhou #ikmého skluzu 6.2 tvo¥f
klin, ve kterém uvizne ohnuté nebo jinak deformovanid soud4st 9, kterou nenfi moino v nasledovné
operaci zpracovat a kterd by zplisobila ‘poruchu za¥f{zeni.

Funkce tohoto pomocného magnetu je obdobnd jako funkce elektrického magnetu 6.4 a
vyjimage 6.5 s tim rozdilem, %e nevhodné sou¥ésti 9 jsou pomocnym magnetem vybiriny a.odvidé&ny
pomocnym skluzem 6.17. V koryt¥ 6.6 se sou¥dsti 9 jednozna¥nd orientuji tak, aby mohly
byt dédle zpracovdny. Obecn& majf{ souddsti 9 vstupujfcf do koryta 6.6 celkem &ty¥i mo¥né
kombinace polohy. V koryt& 6.6 lze nastavenim funkc{ zvolit, jak bude soudést 9 orientovéna.
K vyhodnocen{ polohy sou¥dst{ 9 dojde v okam¥fiku, kdy souddst 9 p¥ijde kérytem 6.6 ve sméru
Sipky §3 na stojato na vykyvny doraz 6.11. P¥{tomnost souddsti 9 je v této poloze indikovéna
druhym induk&nim &idlem 6.12. Po krdtké prodlev& jsou zvolend dv& mista, jejich% geometrie
charakterizuje jednozna®nd polohu sou¥ésti 9, ohmatdny pomoc{ p¥edni dvojzvratové pa&ky
6.13 a zadnf dvojzvratové padky 6.14, které jsou p¥islu¥nymi v¢stupky soudédsti 9 vychyleny,
p¥ifem? dajf{ popud pfednfmu induk&nfimu &idlu 7 a zadnfmu induk&nimu ¢idlu 8. Jednozna&nou
indikaci polohy sou&dstky 9 se uvede do &innosti vychylenf vykyvného dorazu 6.11 na pravou
nebo na levou stranu, aby se souddst 9 postavend na stojato v dal¥fm postupu na hornim
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pravém skluzu 6.7 nebo hornim levém skluzu 6.8 obrédtila kolem podélné osy na pravy nebo
levy bok dle poZadavkl orientace. V p¥ipad¥, Ze je nutné otolit souddstku 9 o 180° ve sm&ru
pohybu, nedojde k vychfleni{ vykyvného dorazu 6.11, ale k otevienf z&klopky 6.16 a souddst
9 propadne na spodni pravy skluz 6,9 nebo na spodni levy skluz 6.10. P¥itom se oto&f okolo
své vlastni osy tak, ¥e pfedn{ &&st goulésti 9 se stane zadnf{ a naopak. P¥i dal¥{m postupu
je soutdst 9 opét podle potfeby nasmdrovéna vfkyvnou vyhybkou 6.15 na spodni pravy skluz
6.9 nebo na spodni levy skluz 6.10, kde dojde k obrdcen{ sou¥dsti 3 na pravy nebo levy

bok. P¥evrécenim souddsti 9 dochdzf k tomu, Ze soudédsti 9 vystupujfci{ jak z hornfch skluzd
6.7 a 6.8, tak i ze spodnich skluzd 6.9 a 6.10 maji stejnou orientaci a mohou postupovat

k dals{mu zpracovéini.

Pfedm&tné uspofdddni zafizenf lze vyufft vBude tam, kde je zapot¥ebi dopravovat
v technologickém sledu operaci{ orientované soudédstky, p¥edevdim ploché oboustranné montd#nf
kli&e k opera&nimu nédstroji.

PREDMET VYNALEZU

1. za¥fzeni pro t¥{d8n{ a orientaci plochych podlouhlgch sou¥dstf, obsahujfcif vibra¥nf
flabovy podava&, na ktery navazuje pésovy dopravnik, v jeho¥ smdru je uspo¥dddno ddvkovaci
Uistrojf a zdvi%, vyzna¥ujfci se tim, ¥e déle obsahuje vibra®ni zdsobnik (5), umfstdny za
zdvi%f (4) a orientadni dstroji (6), které je uspofdddno za vy¢stupem soudédstf {9) vibradniho
zdsobniku (5).

2. za¥fzen{ podle bodu 1, vyzna¥ujfcf se tim, ¥e vibra®nf zdsobnik (5) je tvo¥en vibra&-
nim bubnem (5.1), jehoZ vnit¥nf obvodové stdna je opatfena spirdlovitou drdhou (5.2), jeji¥
zaddtek a konec m& p¥iklon o thlu alfa = 3°, ktery plynule p¥ech&zf do odklonu o Ghlu
beta = 8°, p¥ifemZ spirdlovitd drédha (5.2) je opatFena bo&nicemi (5.4), jejich¥ vy¥ka odpo-
vidd vfSce souddsti (9), zatimco ¥L{¥ka spirdlovité drdhy (5.2) odpovidd p¥ibli¥n& ¥i¥ce
souldsti (9).

3. za¥{zenf{ podle bodu 1, vyznadujfcf{ se tfm, %e orienta&nf ustrojf (6) je tvokeno
gikmym skluzem (6.2), nad nim%¥ je uspofdddn v horizontdlnim smdru pohyblivy a otodny
elektricky magnet (6.4) a pod Bikmgm skluzem (6.2) je uspo¥iddno tstrojf pro indikaci souddsti.

4. Za¥{zen{ podle bodu 1 a 3, vyznadujfcf se tfm, %¥e vedle ¥imého skluzu (6.2) je
uspofddédno koryto (6.6), ke kterému je p¥ipojen hornf pravy skluz (6.7), horni levy skluz
(6.8), spodni pravy‘skluz (6.9) a spodn{ levy skluz (6.10), p¥i%em% mezi hornim pravym
skluzem (6.7) a hornim levfm skluzem (6.8) je vfkyvny doraz (6.11), p¥ed nim% je usporédéno
indika&n{ dstroji{ a mezi spodnim pravym skluzem (6.9) a spodnfm levym skluzem (6.10) je
um{sténa vykyvnéd vghybka (6.15), p¥i¥em% hornf skluzy (6.7) (6.8) jsou od spodnich skluzd
(6.9) (6.10) odd&leny zdklopkou (6.16).

4 vykresy
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