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(54) Zapojen{ koncového stupnd krokového motoru

Zapojéni koncového stupnd krokové-
ho motoru napédjeného sinusovym budicim

vade, zpdtnovazebnich &lenl a elektro- i
nického prepinade. Budici napéti sinu-

sového pribdhu je zapojeno na vstup kon-
cového zesilovade. Jeho vystup je pro-
pojen jednak se vstupy zpétnovazebnich

&lend a jednak se zatdZovaci impedanci
vinut{ krokového motoru. Vystupy zpétno-

vazebnich &lend jsou paralelnd propojeny
a spojeny s invertujicim vstupem kon-

T

cového zesilovale. Na druhé vstupy zpét-
novazebnich &lend jsou pfivedeny ridici
signdly elektronického prepinade, jehol
vstupem je Fidic{ slove pro volbu typu
zpétno#azehniho ¢léanku.
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Vyndlez se t¥kd zapojeni koncového stupn& krokového
motoru napéjeného sinusovym budicim nap&tim, sestdvajiciho
z koncového zesilovade, zp&tnovazebnich 8lend a elektronické-
ho p¥epinade. '

" Dosavadni konstrukini Fedenf koncovych stupnd napédjeji-
cich'jednotlivé féze vinutil krokového motoru berou v uUvahu v
zdsad® dva moZné zpusoby fizeni krokového motoru. Jednak
%astsjs1 zpisob diskrétniho Fizeni, kdy Jjednotlivé faze vinu-
ti jsou spinény spinacimi prvky v zédvislosti na poZadované
rychlosti otd¥eni a jednak analogovy zpisob, kdy koncové
stupné zesiluji vstupni signél sinusového pribéhu, jehoZ
frekvence je Umérnéd oté¥kém krokového motoru. V obou p¥ipa-
dech s rostoucimi oté¥kami motoru roste zat&Zovaci impedance
koncovych stupnd, protoZfe jednotlivéd vinuti statoru krokového
motoru meji induktivni charakter. Aby nedochézelo k poklesu
dodéveného proudu koncovymi stupni do motoru p#i vy&3ich
otddkdch a tim k poklesu momentu na hiideli, existuji zpiso-
by FesSeni koncovych stupnd jako nap¥iklad zdroji konstantini-
ho proudu do vinuti motoru nebo prepinatelnych zdroji nap&ti.
Existujf v3ak aplikace krokovych motord, kdy motor pracuje
napfiklad v provoznich reZimech nebo cyklech s prom&nlivou
z4t&%1, jeji% zdvislost je p¥fi dané operaci zndma a kdy Je
vhodné, aby vykonové stupné napdjely krokovy motor s uspornych
divodld Jen postadujicim proudem. Regulace proudu do motoru
‘se poZaduje plynuls, zdvisld napP?fklad ma otéddkéch motoru
a na velikosti znédmého zati%eni. Dosavadni zplsob Fe3eni
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vykonovych stupnd plynulou regulaci proudu podle rychlosti
otd¥eni a zndmého pribdhu zatdZovaciho momentu na &ase
neumoZnoval. |

Vptedu uvedeny nedostatek v pfipadé Pizeni krokovych
motord budicimi signdly sinusového prib&hu odstranuje zapo- .
jeni koncového stupné& krokového motoru podle vyndlezu. Jeho
podstata spolivd v tom, Ze vystup budicfho nap&ti sinusového
prib&hu je zapojen na vstup koncového zesilovale, jehoZ vystup
je propojen jednak se vstupy zpé&tnovazebnych &lenl a jednak se
zatd%ovaci impedanci vinut{ krokového motoru. Vystupy zpé&tno-
~ vazebnich &lenl jsou paralelné& propojeny a spojeny s invertu- -
jicim vstupem zesilovale. Na druhé vstupy zpé&tnovazebnich
¢lend jsou pFipojeny vystupy elekironického pFepinale.

Konkrétni p¥iklad zapojeni je uveden na piiloZeném
vykresu.

Budici napéti sinusového prib&hu je zapojeno na neinvertu-
jici vstup koncového zesilovale l. Jeho vystup je propojen
jednak skjgg%%gy zpétnovazebnich &lend 3, 4 .... n a jednak
se zat&Zovaci impedanci X, vinut{ krokového motoru. Vystupy
zp&tnovazebnich &lend 3, 4 ... n Jsou paralelné propojeny a
spojeny s invertujicim vstupem koncevého zesilovale l. Na
druhé vstupy zp&tnovazebnich &lend 3, 4 ... n jsou p¥ivedeny
¥{dfci signély z elektronického pFepinade 2, jehoZ vstupem
je ¥f{dici slovo pro volbu typu zp&tnovazebniho &lénku.

Ke koncovému zesilovadi 1 jsou pFipojeny zp&tnovazebni
&leny .3, 4 ... n a zatdfovaci impedance X, vinut{ krokového
motoru. Zp&tnovazebni ¥leny 3, 4 ... n zavdddji v zesilovali
1 zdpornou zp&tnou vazbu v zévislosti na rychlosti otélent
motoru a v zdvislosti na pracovnim refimu krokového motoru.

Zp&tnovazebni &leny 3, 4 ... n jsou navrieny tek, %Ze pro deny
pracovni refim krokového motoru je velikost vystupniho napé&-
t{ zesilova&e 1 a proudu do vinut{ o zat&Zovaci impedanci Xz
ddne znémym pribdhem zat¥Zovaciho momentu krokového motoru
v zdvislosti na otd&kéch, s dostatednou proudovou a tim i
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momentovou rezervou napéjeného krokového motoru.
V ka%dém pracovnim reZimu je sepnut pouze jeden pé&tno-
vazebn{ &len 3, 4 ... n, priemZ sepnuti je provedeno prostied-
nictvim elektronického pFepinade 2, jeho¥ vstupem je ¥idfef
slovo druhu pracovniho reZimu. | .
V prib&hu jednotlivych pracovnich reZimi krokového
motoru, které mohou byt Sasov& zna¥n¥ dlouhé, tak vhodnou
volbou zp&tnovazebniho &lenu pro dany reZim dochdz{ k tspor-
nému napéjeni krokového motoru podle pFedem znémého pribéhu
zatdfovaciho momentu, a tim k energetickym \isporém celého
pohonu.
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Zapojeni koncového stupn& krokového motoru napédjeného
sinusovym budficim napé&tim, sestdvajici z koncového zesi-
lovade, zpé&tnovazebnich &lenl a elektronického piepinale
vyznafené tim, Ze vystup budiciho nap&ti sinusového prib&hu
je zapojen na vstup koggoyého zesilovade (1), jehoZ vystup .
je propojen jednak s “¥stupy zp&tnovazebnich &lend (3, 4 .. n)
8 jednek se zatd¥fovaci impedanci (Xz) vinut{ krokového
motoru, vystupy zp&tnovazebnth #lend (3, 4 .. n) jsou para-
leln& propojeny & spojeny s invertujcim vstupem koncového
‘zesilovade (1), pFilem% ne druhé vstupy zp&tnovazebnich
glend (3, 4 .. n) jsou p¥ipojeny vystupy elektronického
ptepinade (2). ' |
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