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(54) Ochranny obvod pojizdného pracovniho agregétu

Vyndlez se tyké elektrického ochran-
ného obvodu pojfzdnych pracovnich agregé~
td zamezujfciho nezédouci spousténi ser-
vomechanizmu pii jiné ne¥ pracovani rych-
losti.

Podstatou vyndlezu je elektricky och-
ranny obvod, v n&m¥ je do serie s ovldda-
cimi spina¥i servomechanizmu zapojen po-
Jistny spinad funkin& zdvisly na poloze
Yadici péky rychlostni sk¥in¥ pojizdného
agregétu. .

Vynélez lze vyu?it u lesnich, zem&d3l-
skfch a stavebnich pojizdnych agregétd, u
nichZ je nebezpedné zapnuti urditého ser-
vomechanizmu pfi jiné ne¥ pracovni rych-
losti.
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Vynélez se tyké elektrického ochranného obvodu automaticky zemezujici neZédouci spud-
" t&ni pracovniho servomechanismu b¥hdm jizdy egregdtu, jedouciho na vy331 rychlostni stupén
}he% pracovni, napffklad pri pkesunu agregétu na jiné pracoviZt&, nebo pFi jizd® po vePej-
nych komunikacfch a podobng.

N&které lesnické a zemdd&lské pojizdné agregdty jsou vybaveny zafizenim pro automatic-
ké prerudovéni pojezdu. Nap¥iklad pfi strojnim hloubeni jamek pro lesni sazenice se uZivé
neseny jemkovad na traktoru, ktery je vybaven zalizenim pro sutomatické:preruSovéni pojezdu
pracovniho agregétu, které podle predem nastaveného sponom&ru automaticky zastavuje a roz-
ji2d1i ve stanovenych intervalech pracovni agregét a usnadnuje tim préci ridide. Vznikd
v3ak nebezpeli, ¥e ¥idi¥ po skon¥ené prdci opomene vypnout hlavni vypina& zarizeni pro
automatické prerudovéni pojezdu pracovniho agregétu. V tom pripad® miZe pak pPi jiZdé po
verejné komunikaci snadno dojit k neZédoucimu spudténi automatického pferuéovaée.na priklad
ot¥esem traktoru, nebo necht&nym néhodnym stladenim ovlédaciho tlaéitka‘spolujezdcem, co?
by vedlo k néhlému, ve veFejném provozu nebezpednému zastaven{ traktoru, ohrozujicimu pro-
voz., I kdy% se poditd z bespednostnim konstrukdnim opatfénim, jako s mechanickou arstaci
sponom&ru, uzaviracim vikem na ovlédacim panelu a podobnymi opatFenimi, jsou to bezpelnost-
ni Yefeni zévislé na lidském faktoru a nezajiéiuji mimopracbvni jizdy traktoru automaticky.

Shora uvedené nedbstatky odstrenuje ochranny obvod pracovniko agregétu podle vynslezu,
joro¥ podstatou jo, Ze v elektrickém obvod% ovlédaiivim elektronzgnet servomechanismu pro
zastaven! agregétu jsou v Sérii zapojeny hlavni vypinal zsPizeni, ovlédeci spined, pojist-
ny spinad a eléktromegnet Servomecheniswu pro zastaven{ agrezdtu. Bezpednostni spinal je
funkind z4visly na pologe Padici psky rychlostni skiing agregdtu.

Fouiitin ochranniho obvodu peifzdného pracovniho agregétu se dosdhne automatickiho
zamezeni nefédouciho spudténi servomechanismu piti jingeh rychlostech agregdtu nei pracov-
nich, co’ zvy¥uje bezpetnost Jjizdy agregétu z2jména pri presunu po vePejnych komunikacich.

Predmdt vynélezu je schemsticky znézorn¥n na vikresu. V elektrickém obvodd ovlddaji-
cim elektrcmagnet servomechanismu 4 pro automatické zastaveni agregédtu je mezi kladhym pé-
lex zdroje elktrického proudu a zépornym pdlem zdroje elektrického proudu v sérii Zaéajen
hilavni vypinad 1 za¥{zeni, ovlédaci spinal 2, pojistny spinal 3 & elektromegnet servomecha-
nismu 4 pro automatické zastaveni agregétu. Bezpelnostni spinad 3 Jje zamontovén v dosahu
yadici Héky 5 rychlostni sk¥in& pojizdného agregdtu.

Ochranny obvod pojizdného pracovniho agregétu funguje tak, Ze je-li zasunuta pracov-
n{ rychlost, radic{ pdka 5 stiskne pojistn§ spinad 3 a elektricky obvod je po zapnuti hlav-
niho vypinade 1 za¥izeni pripraven pro ovlédéni ovlédecim spinadem 2, ktery v rytmu spiné-
ni - automatického, nebo rudniho - propousti elektricky proud na elektromagnet servomecha-
nismu 4. 2e¥izeni pro automatické zastaveni pojizdného agregdtu funguje. Je-1li vdak fadici
pékou 5 rychlostni skiiné agregétu zasunuta jind nef pracovni rychlost, Fadici pdka 5 se
vychyli & vypne pred tim sepnuty-pojistny,spinaé‘; servomechanismu 4 pro automatické zaste
veni agregétu i kdyby zlstal sepnuty hlavni wypineé 1 & do8lo ke stisknuti ovlédactho spi-
nale 2 elekxtricky obvod elektromagnetu servomechanismu 4 zOstévé rozpojeny a nemiZe dojit

k zastaveni agregétu.



Ochranny obvod pojizdného pracovniho agregétu lze pouiit u lesnich, zem&d&lskych a
stavebnich pojizdnych esgregdtt u nich¥ Je nebezpedné spudtdni urditého servomechanismu pii

Jiné ne% pracovni rychlosti.

PREDMET VYNALEZU

L. Ochra;ny obvod pojizdného pracovniho agregétu s ovlddanym servomechanismem, vyzna-
tujicl se tim, Ze do elektrického obvodu elektromagnetu servomechanismu (4) Je viazen
Pojistny spinad (3) ktery Je v kinematické vazbd S radic{ pékou (5) rychlostni sk¥ing
agregétu.

2. Ochranny obvod pojizdného pracovniho agregétu podle bodu 1 vyznadujici se tim, ¥e
v elektrickém obvod® je za sebou zapojen hlavni vypinad (1(, ovlédac{ spinaé (2), pojist-
ny spina& (3) a elektromagnet servomechanismu (4) pro automatické zastavent agregdtu s
tim, Ze pojistny spina& (3) Je zamontovén v dosahu Padict péky (5) rychlostni sk¥ing po~
Jjizdného agregétu.
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