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Wielofunkcyjny stét chirurgiczny

Przedmiotem wynalazku jest wielofunkcyjny st6t chirurgiczny, ktdéry stuzy do przeprowadzania badar,
operacji chirurgicznych, opatrunkéw i zabiegdw medycznych oraz spetnia rol¢ fotela ilezanki przy badaniach
ginekologiczny ch, urologicznych, radiologicznych i rektoskopowych.

_ Znane dotychczas rozwiazania stotéw chirurgicznych i zabiegowo-opatrunkowych oraz foteli medycznych,
mimo réznego rodzaju ich funkcyjnosci nie posiadaja pojedyriczo tak szerokiego zakresu zastosowan jak przed-
miotowy st6t chirurgiczny.

Znany stét operacyjny typu SJ-2 przeznaczony jest do zabiegéw opatrunkowych, operacji chirurgicznych.
zabiegéw ginekologicznych i innych oraz wykonywania zdje ¢ rentgenowskich w czasie tych operacji i zabiegéw,
jednak jego konstrukcja zasadniczo rézni si¢ od rozwiagzan przedstawionych w wynalazku.

Znany réwniez uniwersalny operacyjny stét chirurgiczny (patent PRL Nr 96737) przeznaczony jest do
operacji w zakresie chirurgii ogdlnej. Wjego podstawie znajduje si¢ zespét napgdowy, a unoszenie blatu stotu
dokonywane jest elektrohydraulicznie na teleskopach, gdzie w gornej cz¢sci przymocowana jest rama przechy to-
wa, do ktdrej zamocowana jest rama nosna wraz z tréjczionowym blatem.

Znane s3 réwniez inne urzgdzenia, ktére spetniaja jednoczesnie kilka funkcji. Takim urzqdzemem jest
* uniwersalny st6t typu ,Ritter 75”. Jest to stét, ktory spetnia wymogi wielu dziedzin wspdiczesnej chirurgii,
moze stuzy¢ jako st} zabiegowy i diagnostyczny, przyjmowaé pozycje fotelowa, pozycjg do badan pediatrycz-
nych, urologicznych, ginekologicznych, laryngologicznych. Blat stotu jest cztero-cztonowy, podnoszony elektro-
hydraulicznie z osobnej skrzynki sterujace;.

Innym nowoczesnym stotem jest stét operacyjny typu ,Magnus 6000” firmy ,,Maquet”. Jest to réwniez
sté! w pelni uniwersalny, posiada podstawe w ksztatcie litery ,,T”, ktéra zapewnia dobrg statecznos$¢ stotu
ioptymalna dostepnosé lekarza i personelu obstugujacego pacjenta. Przystosowany jest do wykonywania prze-
swietlen i zdje¢ rentgenowskich na catej powierzchni blatu stotu, ktéry wykonany jest z tworzyw przepuszczaja-
cych promienie i w miejscach zagiec nie posiada osi poprzecznych. Zmiang ustawieri cztondw blatu w celu
uzyskania odpowiedniej pozycji funkcjonalnej uzyskuje si¢ mechanicznie silnikiem elektrycznym, umieszczonym
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w osobnym agregacie napgdowym ustawionym poza stotem i potaczonym z nim gigtkim watem napedowym.
W przypadku braku pradu istnieje mozliwo$é przestawiania i zmiany potozenia blatu stotu przy pomocy r¢cznej
korby, znajdujacej si¢ przy agregacie napgdowym.

Znany jest réwniez stot operacyjno-opatrunkowy firmy ,,Philips”. Posiada on réznego rodzaju dodatkowe
urzadzenia w swoim wyposazeniu i dlatego mozna tworzy¢ z wersji podstavowej rézne odmiany stotu o réznej
funkcjonalnosci. Model podstawowy tego stolu posiada cztero-cztonowy blat, ktéry podnoszony jest na telesko-
pach napg¢dem hydraulicznym i sterowany jest pedatem noznym. Ustawienie - igkszosci pozycji blatu odbywa sie
recznie, a pozycj¢ Trendelenburga Uizyskuje si¢ przez pokrecenie korbq reczna, z mozliwoscia dokonywania tego
z obu stron stotu.

Wszystkie wymlemone wyzej stoty posiadaja kolumnowe prowadzenie zawieszenia blatu stotu.

Celem wynalazku jest opracowanie takiego urzadzenia, ktérego konstrukcja oprécz prostoty rozwigzania
bytaby przystosowana do wykoinywania réznych badan izabiegéw medycznych, jak: operacji chirurgicznych,
opatrunkdw, badar diagnostycznych rozpoznawania choréb narzadéw moczowo-ptciowych, oczu, uszu, nosa,
gardta, zabiegéw leczniczych ioperacyjnych z zakresu urologii, laryngologii, okulistyki. Ponadto w matych
przychodniach lekarskich i wiejskiej stuzbie zdrowia istnieje potrzeba zastapienia specjalistycznych urzadzes

_funkcjonalnych jednym urzgdzeniem wielofunkcyjnym ze wzgledu na ograniczong powierzchni¢ pomieszczei

tych osrodkéw, brak wykwalifikowanego technicznego personelu obstugi tych specjalistycznych urzadzen oraz
wielokrotnie wigksze koszty zakupdw urzadzeri specjalistycznych.

W przypadku niniejszego wynalazku Wszystkie wymienione powyzej badania i zabiegi mozna wykonywaé
na jednym wielofunkcyjnym stole chirurgicznym, ktéry zastepuje: stét operacyjny, opatrunkowy, lezanke, fotel

_ginekologiczny, laryngologiczny, okulistyczny,urologiczny i inne. Istotna réwniez sprawa przedmiotowego stotu

jest to, ze zapewilidnd tu mozliwo$é wykonywania radiografii i radioskopii na catym niemal blacie stotu, dzigki
zastosowaniu odpowiedniego rozwigzania blatu i wtasciwych materiatéw.

Wielofunkcyjny stét chirurgiczny wedtug wynalazku o.podstawie ruchomej lub statej, regulowanej wyso-
kosci, pochyleniach i famaniach kilkucztonowego blatu,zawiera uktad dZzwigniowy, ktéry dolng czg¢scia zamoco-
wany jest rama dZwigni gornej i dolnej przegubowo do czopéw wspornikéw, a te na state do podstawy stotu,
a goérng czescia przegubowo do glowicy tego uktadu.

Blat stotu zawieszony jest przegubowo wspornikami na watku gtowicy uktadu dZwigniowego i sterowany
jest przy pomocy zespotu sitownikow oraz uktadu sprzegiet. Wysoko§¢ potozenia blatu stotu regulowana jest
przy pomocy uktadu dZwigniowego i co najmniej jednego sitownika dolnego, albo tymze sitownikiem dodatko-
wo wspomaganym sitownikami powietrznymi, gazowymi lub sprezynowymi dolnymi, przy czym Zréd tem nape-
du jest tu silnik elektryczny, albo korba reczna z mozliwoscia zaktadania jej z-obu stron stotu. Pochylania
i tamania blatu dokonuje si¢ przy pomocy co najmniej jednego sitownika gérnego, albo tymze sitownikiem
wspomaganym dodatkowo sitownikami powietrznymi, gazowymi lub sprezynowymi gérnymi, przy czym Zré-
diem napegdu jest to samo Zrédto co przy regulacji wysokos$ci potozenia blatu stotu. Blokowanie i luzowanie
poszczegélnych cztonéw blatu przy pochyleniach i tamaniach tego blatu odbywa si¢ przy pomocy uktadu
sprzegiet.

Cechg wynalazku jest réwniez to, ze uktad dZwigniowy stotu wraz z glowicg pozwala przy niewielkich
zmianach konstrukcyjnych zastosowadé kilka wersji uktadéw sitownikowych oraz nape déw stotu.

Wprowadzenie mozliwosci regulacji wzajemnego potozenia kilku cztonéw blatu stotu w szerokim zakresie
pozwala w prosty i tatwy sposéb dopasowac kazdego pacjenta do stotu w zaleznosci od potrzeb wykonywanego
badania lub zabiegu.

Zastosowanie uktadéw sitownikéw wspomagajacych np. powietrznych zaréwno do zmiany wysokosci
potozenia blatu, jak i do katowego potozenia blatu siedziska i oparcia plecéw utatwia szczegdlnie re czne wyko-
nywanie zmiany tych pozycji oraz eliminuje konieczno$é schodzenia pacjenta ze stotu przy sytuowaniu tych
pozycji. Jest to szczegdlnie istotne przy zabiegach i badaniach os6b starszych, niedoteznych i z wadami wzroku.

Bogate wyposazenie dodatkowe, ktére mozna mocowaé w zaleznoéci od potrzeb do specjalnych listew
bocznych blatu stotu pozwala na wykonywanie wielu zabiegéw i badar, ktdre dotychczas wykonywane byty na
urzadzeniach specjalistycznych. Zastosowanie réznych napedéw stotu o uktadzie dZwigniowym od re¢cznego do
elektrycznego i elektrohydraulicznego daje mozliwosé wykorzystania stotu w réznych osrodkach siuzby zdrowia
w zaleznodci od potrzeb i warunkéw.

Przedmiot wynalazku pokazany jest w przyktadach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 i 2 przedsta-
wia wielofunkcyjny stét chirurgiczny w I-szym przyktadzie wykonania w widoku ogélnym z napedem recznym
i sitownikami §rubowymi, fig. 3 i 4 — st6t w II-gim przyktadzie wykonania jak na fig. 1 i 2 z dodatkowo wspo-
magajagcymi sitownikami powietrznymi, gazowymi lub sprezynowymi, fig. 5 i 6 — st6t w IIl-cim przyktadzie
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wykonania jak na fig. 1 i 2 z zastosowanym dodatkowo silnikiem elektrycznym z przektadnig $limakowy i tafcu-
chowg lub pasowg, fig. 7 i 8 — st6t w IV-tym przyktadzie wykonania jak na fig. 3 i 4 z zastosowanym dodatkowo
silnikiem elektrycznym oraz przektadniy flimakows i taficuchowg lub pasows, fig. 9 i10 —stét w V-tym
przyktadzie wykonania o niezmiennym uktadzie dZwigniowym jak na figurach poprzednich z zastosowanymi
sifownikami hydraulicznymi, silnikiem elektrycznym i pompq hydrauliczng, fig. 11 wynika z przekroju B--B
fig. 2 i przedstawia przyktad odcigienia watkéw tulejami osadzonymi w ramie doinej dZwigni uktadu dZwignio-
wego, na ktérych to tulejach zawieszone sy obudowy przektadni stozkowych sitownikéw srubowych.
fig. 12 — spos6b zablokowania i odblokowania sprzegiel przy pomocy korby rgcznej, fig. 13 - - sposéb odbloko-
wania izaolokowania pokretet na gtowicy lub pokretet na blacie przez mechanizm blokujgcy zamocowany na
korpusie stotu.

Wielofunkcyjny stét chirurgiczny wediug wynalazku skisda si¢ z podstawy 8, w ktdrej osadzone sy cztery
kétka jezdne 11 oraz cztery stopki 10 stuZgce do stabilizacji stolu podczas pracy. Na ramie podstawy 8
zamocowane s na state wsporniki 23 na ktdrych osadzone sy przegubowo ramy dwigni géenej S i dolnej 7.
Drugie korice tych ram dtw1gm osadzone 34 przegubowo na wafkach 271 32 Tub S3 gtowicy 9 ukiadu dZwignio-
wego. Blat stotu osadzony jest we wszystkich przyktadach wykonania przegubowo wapornikami 2 na watku 27
gtowicy 9 oraz w pierwszym przyktadzie wykonania (fig. | i2) i trzecim przyktadzie wykonania (fig. § i 6)
podparty przegubowo na wsporniku 26 sitownikiem frubowym gémym 3, lub w drugim przyktadzie wykonania
(fig. 3 14) i czwartym przyktadzie wykonania (fig. 7 i 8) tymde sitownikiem 3 i dwoma sitownikami pomocni-
czymi gérnymi 4 powietrznymi, gazowymi albo spre Zynowymi, lub w pigtym przyktadzie wykomnia (fig. 9i IO)
sitownikiem hydraulicznym gérnym 52.

Sitownik érubowy gérny 3 w kszym, Il-gim, Hlcim i IV-tym przykiadzie wykonania drugim koﬂcem
zamocowany jest przegubowo na watku dolnym 32 glowicy 9, natomiast sitowniki wspomagajace gérne 4
powietrzne, gazowe albo sprezynowe w II-gim i IV-tym przyktadzie wykonania drugimi koficami zamocowane sq
przegubowo do gérnej ramy dZwigni 5 i stuzq jako sitowniki pomocnicze przy wykonywaniu przechyiéw blatu 1
stotu oraz przy sprowadzaniu stotu do pozycji fotelowej:

W V-tym przyktadzie wykonania sitownik hydrauliczny gérny $2 drugim koricem zawieszony jest migdzy
tulejami 55 na watku dolnym 53 glowicy 9, ktéry to watek 53 osadzony jest z jednej strony w daczniku
prawym 50, a z drugiej strony w taczniku lewym 51 oraz w ramie dZwigni dolnej 7 uktadu dZwigniowego. Do
podnoszenia i opuszczania blatu 1 stuzy w I-szym i Il-gim przyktadzie wykonania stotu korba reczna 19, ktéra
zatozona na watek 33 uruchamia poprzez przektadnie zebaty stozkows 34, 37 dolny sitownik §rubowy 3.
Sitownik ten 3 zamocowany jest jednym koricem :przegubowo na ramie podstawy 8, a drugi koniec zakosiczony
obudowa 36 zawieszony jest przegubowo na watku 33, kt6ty osadzony jest w ramie dZwigni dolnej 7.

W Ilgim przyktadzie wykonania (fig. 3 i4) podnoszenie i opuszczanie blatu 1 stotu korba reczng 19
wspomagane jest dwoma sitownikami dolnymi 4 powietrznymi, gazowymi lub sprezynowymi. Sitowniki te 4
jednymi koficami zamocowane sa do ramy podstawy8,.a drugnm koticami do ramy dZwigni dolnej 7 ukladu
dZwigniowego.

_ Do podnoszenia i opuszczania blatu 1 stotu w.ITl<cim i IV-tym przyktadzie wykonania zastosowano silnik
elektryczny 14 z przektadniq Slimakows 25 i taficuchows albo pasows 16, przy czym w tych przykiadach
wykonania zastosowano dodatkowo korbe reczng 19, jak w kszym i Ilgim przyk¥adzie wykonania. Inne elemen-
ty w przyktadzie Ill-cim odpowiadaja elementom w przyktadzie I-szym, a elementy w przyktadzie lV-tym ele-
mentom w przyktadzie II-gim.

Naped w tych przyktadach wykonania przenosi si¢ z silnika 14 poprzez przektadni¢ flimakowg 25 na pare
kot taricuchowych albo pasowych 6, ktére w zaleznosci od potrzeby wiacza si¢ przy pomocy przesuwnego
zaczepu noskowego 15. Potaczenie napedu z kotem 45 osadzonym na watku 33 poprzez koto 6 i taficuch lab
pasek 16 powoduje podnoszenie i opuszczanie blatu 1 stotu, natomiast polaczenie napedu z kotem 44 poprzez
taricuchy lub paski 18 i 17, koto pofrednie 43 i koto 6 powoduje pochylenie blatu stotu (pozyc]a Trendelenbu-
rga i anty-Trendelenburga) oraz tworzy pozycj¢ fotelows.

W V-tym przyktadzie wykonania (fig. 9 i 10) do podnoszenia i opuszczania blatu 1 stotu zastosowano
sitowinik hydrauliczny dolny 52 sterowany z kostki 12 i poruszany silnikiem elektrycznym 14, ktéry podtaczony
do Zrédta pradu wtyczka 13 napgdza pompe hydrauliczng 57 pobierajacy olej ze zbiornika 59 poprzez filtr 58.

Aparature rozdzielcza umieszczono na plycie 56 zamocowanej do wspornika 23. Sitownik hydrauliczny
dolny 52 jednym koficem zamocowany jest tak jak sitownik dolny 3, tj. przegubowo do ramy podstawy 8
i potaczony jest z pompq hydrauliczng 57, a drugim koricem zawieszony jest przegubowo mi¢dzy tulejami 55 na
watku 54, ktéry osadzony jest w ramie dZwigni doinej 7 uktadu dZwigniowego.

Do uzyskania pozycji fotelowej stotu oraz pochylefi blatu 1 (do pozycji Trendelenburga i anty Trendelen—
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burga) stuzy w 4-ech pierwszych przyktadach wykonania gérny sitownik srubowy 3 zamocowany jak wyzej
wspomniano jednym koricem przegubowo na wsporniku 26 ramy cztonu plecowego 22 blatu 1. Drugi koniec
tego sitownika 3 zakoriczony jest obudowsg 36, zawieszong na watku dolnym 32, ktéry osadzony jest 2 jednej
strony w taczniku prawym 50, a z drugiej strony w taczniku lewym 51 gtowicy 9 uktadu dZwigniowego oraz
w ramie dZwigni dolnej 7.

W Il-gim i IV-tym przyktadzie wykonania do uzyskania pozycji fotelowej i pochyler stotu zastosowano
oprdcz ‘sitownika gérnego 3 dwa sitowniki wspomagajace gorne 4 powietrzne, gazowe lub sprezynowe zamoco-
wane jak opisano wyZej przy opisie zawieszenia blatu 1 stotu. W V-tym przyktadzie wykonania stotu do uzyska-
nia pozycji fotelowej i pochyleri stotu stuzy sitownik hydrauliczny gérny 52 zamocowany jak opisano wyzej,
poruszany elektro-hydraulicznie isterowany z kostki sterowniczej 12. Aby uzyskaé pozycje Trendelenburga
i anty-Trendelenourga nalezy po obu stronach blatu 1 zablokowad sprzegta przegubéw bedace migdzy cztonem
siedziska 21, a dolnym cztonem oparcia plecéw 22, a nastgpnie odblokowaé pokrettem 28 sprzegta 30 i 31,
ktdre osadzone sq na gwintowanym watku 27 lub gwintowanych tulejkach 29, zamocowanych na watku 27. Dla
uzyskania pozycji fotelowej nalezy recznie pokr¢ttem 28 zablokowaé zesp66t sprzggiet 30 i 31, a nastepnie
odblokowad sprzegta znajdujace si¢ miedzy cztonem siedziska 21 i dolnym cztonem oparcia plecéw 22.

Ruch sitownika gérnego 3 lub 52 w zaleznosci od przegubu, w ktérym wysprzeglono sprzegta, moze
spowodowa¢ zmiane katowego potoZenia blatu 1 stotu, osadzonego na dwu wspornikach 2, przez obrét dookota
osi watka 27, albo wykonaé tamanie blatu 1 migdzy cztonem siedziska 21 a dolnym cztonem plecowym 22,
tacznie z nadaniem ksztattu pozycji fotelowej.

Przy ustawianiu blatu 1 stotu o wymagany kat wzgledem ptaszczyzny poziomej nalezy obserwowaé z jed-
nej lub z drugiej strony stotu tuleje 35, ktéra poprzez wycigte na swoim obwodzie okienko wskazuje na podziat-
ce katowej wielkos¢ katowa przechytu blatu 1 stotu. Tuleja ta 35 centruje réwnieZ ustawienie blatu 1 w ptasz-
czyznie symetrii wzdtuZnej stotu. Podgléwek 41 oraz gérna cze$é plecows i podnézki ustawia si¢ recznie po
uprzednim odblokowaniu pokrettami 24 sprzegiel zebatych. Nalezy zawsze pamigtad, aby po kazdej dokonanej
zmianie pozycji podgtéwka, czesci plecowej lub podndézka sprzegta ponownie blokowaé. Niedopuszczalne jest
jednoczesne odblokowanie pokretiem 24 lub reczng korba 19 sprzegiet 20 oraz pokrettem 28 sprzegiet 30 i 31.

Na fig. 12 pokazane jest rozwigzanie blokowania sprzegiet 20 przy pomocy korby recznej 19. W stole
wedtug wynalazku mozna réwniez zamiast korby recznej 19 zastosowa¢ mechanizm pokazany na fig. 13, ktéry
uniemozliwia réwnoczesne odblokowanie sprzegta 20 oraz sprzegiet 30 i 31. Rozwiazanie to polega na unieru-
chamianiu pokre¢tta 24 lub 28 w pozycji zataczonego sprzggta w ten sposdb, ze watek 46 mechanizmu blokuja-
cego osadzony na sprezynie 47 w tulei 48 zamocowanej do stotu pomigdzy pokrettami 24 i 28 zazebia si¢ albo
w wycigcie pokretta 28 albo po recznym przesunigciu go uchwytem 49 w gérne potozenie i osadzeniu uchwytu
w wycigciu tulei 48 unieruchamia pokretto 24 i jednoczesnie zwalnia pokretto 28. W tej pozycji pokrettem 28
mozna roztaczyé sprzegta 30 i31 oraz przystapié do wykonywania pochyleri blatu 1. Zwolnienie blokady
z pokretta 24 jest mozliwe dopiero po zasprzegleniu sprzegiet 30 i 31 pokrettem 28 oraz przesunigciu uchwytu
49 w dolne potozenie, co spowoduje réwnoczesnie zablokowanie pokretta 28.

Wielofunkcyjny st6t chirurgiczny wyposaZzony jest na catej dtugosci blatu 1 w prowadnice 38, umozliwiaja-
ce dokonywanie zdj¢ ¢ rentgenowskich przy pomocy kasety zamocowanej w wézku jezdnym 39. Do mocowania
dodatkowego wyposaZenia stotu wszystkie cztony blatu 1 stotu poza podgtéwkiem 41 posiadaja listwy 40, do
ktérych instaluje si¢ sprz¢t pomocniczy. Podgtéwek 41 przy badaniach rektoskopowych spetnia role stopnia po
zagigciu go o kat 90°. Do blatu 1 stotu mozna takze zamocowaé dodatkowo podgtéwek typu ,rogal” 42 po
uprzednim zagigciu na przegubach o kat 90° statego podgtéwka 41.

Na fig. 11 pokazane jest rozwigzanie, ktdérego celem jest w 4-ch pierwszych przyktadach wykonania odcig-
Zenie watkéw 32 i 33, a w V-tym przyktadzie wykonania watkéw 53 i 54, od sit gnacych, tulejami 60 osadzony-
mi wramie dZwigni dolnej 7. Na tulejach 60 zamocowane sg przegubowo obudowy 61 przektadni stozkowych
sitownikéw srubowych 3 lub sitownikéw hydraulicznych 52 w V-tym przyktadzie wykonania.

Zastrzezenia patentowe

1. Wielofunkcyjny sté6t chirurgiczny o podstawie ruchomej lub stalej, regulowanej wysokosci, pochyleniach
i tamaniach kilkucztonowego blatu, napedzie recznym iflub elektrycznym lub elektrohydraulicznym, zna-
mienny tym, Ze zawiera uktad dZzwigniowy, ktéry dolna czescia zamocowany jest ramami dZwigni dolnej
(7) igérnej (5) przegubowo do czopéw wspornikéw (23), a te na state do podstawy (8) stotu, gérng natomiast
czgscig przegubowo do glowicy (9) tego uktadu, na ktérej osadzony jest przegubowo blat (1) stotu regulowany
przy pomocy zespotu sitownikéw oraz uktadu sprzegiet.
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2. Wielofunkcyjny stét chirurgiczny wedtug 2astrz. 1, znamienny tym, ze blat (1) zawieszony
jest przegubowo wspornikami (2) na watku (27) gtowicy (9) uktadu dZwigniowego, a mechanizm do pochylania
i/lub tamania cztonowego blatu (1) sktada si¢ z korby recznej (19) i/albo silnika elektrycznego (14) wraz
2 przektadnig §limakowg (25) i taficuchowg lub pasows (17 i 18) oraz z co najmniej jednego sitownika srubowego
goérnego (3) albo tegoz sitownika (3) wspomaganego dodatkowo sitownikami gérnymi (4) powietrznymi, gazowy-
mi lub sprezynowymi.

3. Wielofunkcyjny stét chirurgiczny wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, Zcmechanizmdo
pochylania i/lub tamania cztonowego blatu (1) sktada si¢ z sitownika hydraulicznego gérnego (52) oraz uktadu
elektrohydraulicznego.

4. Wielofunkcyjny stét chirurgiczny wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze mechanizm do zmiany
wysokodci potoZenia blatu (1) skiada si¢ z korby recznej (19) i/albo silnika elektrycznego (14) wraz z przektad-
nig dlimakows (25) i taricuchowg lub pasowg (16) oraz z uktadu dZwigniowego i co najmniej jednego sitownika
dolnego (3) albo tego2 sitownika (3) dodatkowo wspomaganego silownikami powietrznymi, gazowymi lub
spre2ynowymi dolnymi (4).

5. Wielofunkcyjny stét :chirurgiczny wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze mechanizm do zmiany
wysokodci potoZenia blatu (1) sktada si¢ z uktadu dZwigniowego i sitownika hydraulicznego dolnego (52) oraz
ukiadu elektrohydraulicznego.

6. Wielofunkcyjny stét chirurgiczny wedtug zastrz. 1, albo 2, albo 3, albo 4, albo5, znamienny

tym, 2e uktad dZwigniowy do zmiany potoZenia blatu (1) sktada si¢ z ramy dolnej (7) i gérnej (5) oraz
gtowicy (9).

7. Wielofunkcyjny st6t chirurgiczny wedtug zastrz. 1, albo 2,albo3, znamienny tym, Ze mecha-
nizm do blokowania i zmiany pochyleri blatu (1) sktada si¢ z jednej pary przesuwnych sprzegiet (30) osadzonych
na kotkach lub wielowypustach wspornikéw (2) i przesuwanych gwintowanym watkiem (27) albo gwintowanymi
tulejami (29) osadzonymi na tym watku (27) oraz drugiej pary sprzegiet (31) osadzonych na state w tgcznikach
(50 51) gtowicy (9) oraz sprzegiet (28). :

8. Wielofunkcyjny stét chirurgiczny wedtug zastrz. 1, znamienny tym, 2e zawiera tuleje (35),
ktére opierajac si¢ swymi czotowymi plaszczyznami o boczne ptaszczyzny tgcznikéw (50 i 51) gtowicy (9), po
wysprzegleniu sprzegiet (30 i 31), samoczynnie utrzymujq blat (1) w ptaszczyZnie osi symetrii wzdtuznej stotu.

9. Wielofunkcyjny stét chirurgiczny wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze posiada mechanizm
blokujscy zamocowany pomig¢dzy pokrettami (24 i 28), ktéry zabezpiecza przed jednoczesnym odblokowaniem
sprzegla przesuwnego (30) i sprzegta (20) umieszczonego miedzy siedziskiem (21) i cztonem dolnym oparcia
plecow (22).

10. Wielofunkcyjny stét chirurgiczny wedtug zastrz. 9, znamienny tym, Zemechanizm blokujacy
pokretta (24 lub 28) w zaleZnosci od potoZenia uchwytu (49) zawiera tuleje (48), w ktdrej osadzony jest na
spr¢Zynie (47) watek (46) z uchwytem (49).

Fig * Fig.2
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