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(54) ‘ Upinacie éefuste preklapacieho zariadenia

(57) podstata rieenia spo¢iva v tom, Ze o
v pevnom telese je otolne uloZené rotadné ©
teleso s vonkaj$im ozubenim, do ktorého =
zaberd ozubeny hrebeinl, pricom v rotaénom
telese je uloZeny piest, ktorého piestna
tyé je otofne spojend s tiahlom otoéne
uchytenym do stredu paky, ktord mi na
svojich koncoch otolne uloZené tiahla oto&-
ne spojené s Celustami, ktoré si otoéne
uloZené na konzole pevne spojenej s rotad-
nym telesom, prifom pevné teleso je opatrené
dorazom.
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Pri tvarneni su&iastok vyZadujidcich vykonanie viacerych operdcif{ je v mnohych pripadoch

vyhodné sGdiastku v nasledujucej operdcii tvdrnit v opa&nej orientdcii ako v predo$lej
operdcii. V automatizovanych pracoviskdch je preto nutné riefit preklopenie siuiastky

o 180° v medzioperadnej féze. Sudasné medzioperalné polohovacie zariadenia tohto dkonu nie
sd schopné a preto sa sudiastky tvdrnia v tej istej orientécii polas vSetkych operdcii,

%o je niekedy z hladiska néstrojov nevyhodné alebo sa sddiastky z lisov odoberajd pomocou
priemyselnych robotov, ktoré sdi schopné suiliastku oto&it a tak ju poloZit na polohovacie
zariadenie. PouZitie priemyselného robota len pre otédlanie siliastky je ekonomicky znalne

ndro¢né a teda nevyhodné.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zariadenie podla vyndlezu, ktory rie$i prekldpanie su&iastky
na medzioperaénom polohovacom zariadeni. Zariadenie je vyhodné najmi pre pouZitie u automatic-
kych pracovisk vybavenych manipuldtormi.

Podstata vyndlezu spodiva v tom, Ze v pevnom telese je otodne uloZené rotaéné teleso’
s vonkaj$im ozubenim, do ktorého zaber& ozubeny hrebefi, prifom v rotaénom telese je uloZeny
piest, ktorého piestna ty& je otoéne spojend s tiahlom otofne uchytenym do stredu pdky,
ktor4 m& na svojich koncoch otodne uloZené tiahla oto&ne spojené s Celustami, ktoré sd otolne
uloZené na konzole pevne spojenej s rotadénym telesom, prifom pevné teleso je opatrené dorazom.

Priklad vyhotovenia zariadenia je na obr. 1 a 2.

Na obr. 1 vidime upinacie &eluste preklépacieho zariadenia v zatvorenej polohe. V tejto
polohe &eluste 1, 2 pevne zvieraji polotovar 22. Upinacia sila je vyvodend tlakom gelusti
1, 2 prostrednictvom tiahiel 7, 8 od pdky 12, ktord je tlaZend tiahlom 13 a piestnou ty&ou
15 od sily vyvodenej na piest 16. V tomto stave sa polotovar 22 spolu s Celustami 1, 2,
tiahlami 7, 8, 13, pakou 12 a piestom 16 uloZenymi v rotadnom telese 17 oto&i o 180° pro-
strednictvom ozubenia 20 a pohybu ozubeného hrebefia 21. Pri vkladani polotovaru 22 medzi
¢eluste 1, 2 je potrebné odklopit hornd Celust 2, prifom polotovar 22 sa kladie na spodnd
¢elust 1. Po otoCeni o 180° sa poloha &elusti 1, 2 navzidjom vymeni a pred odobratim polotovaru
22 k dal¥ej operdcii sa odklopi &elust 1. (Vid obr. 2). PoZiadavka odklopit vZdy hornd gelust
1, 2 je zabezpedend pékou a dorazom 19. Pri odkldpani Selustf 1, 2 sa piest 16, piestna
ty¢ 15 a tiahlo 13 posiva doprava.‘Péka 12 sa pritom naté&fa okolo €apu 11, pretoZe ten je
znehybneny cez paku 8 dorazom 19. Pdka 12 pri natidani tahd tiahlo 7, ktoré naté&a horni
gelust 1 okolo &apu 5 a% kym sa celkom neodklopi, &o umoZni volné odobratie, resp. vloZenie

polotovaru 22.

2 popisanej funkcie zariadenia vyplyva, #e jeho daldou vghodou je pouZitie iba jediné-
ho ak&ného &lena (tu piesta 16) na ovlddanie odklépania oboch &elusti 1, 2. Bez pouZitia
paky 12 a dorazu 19 by sme museli pouZit dva nezdvislé akiné Eleny, z ktorych kazdy by ovléadal

odklépanie jednej Celuste.

PREDMET VYNALEZU

Upinacie %eluste prekldpacieho zariadenia pozostdvajuce z pevného telesa, v ktorom
je oto&ne uloZené rotaéné teleso s vonkaj¥im ozubenim, do ktorého zaberd ozubeny hrebeii,
vyznafené tym, %e v rotadnom telese (17) je uloZeny piest (16), ktorého piestna ty& {15)
je otoéne spojend s tiahlom (13) oto&ne uchytenym do stredu paky (12), ktor4d md na svojich
koncoch oto&ne ulo%ené tiahla (7, 8) otodne spojené s &elustami (1, 2), ktoré si otolne
uloZené na konzole (6) pevne spojenej s rotadnym telesom (17), pridom pevné teleso (18)

je opatrené dorazom (19).
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