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(54) СПОСОБИУСТРОЙСТВОДЛЯОПРЕДЕЛЕНИЯЦЕЛИСВЯЗИИСОДЕЙСТВИЯСВЯЗИНА
ОСНОВЕ ДЕСКРИПТОРА ОБЪЕКТА

(57) Формула изобретения
1. Способ определения цели связи и обеспечения связи с целью на основе дескриптора

объекта, при этом способ содержит этапы, на которых:
- на сервере:
принимают, от запросчика в системе связи, дескриптор объекта для объекта, описание

взаимосвязи между объектом и целью в системе связи и запрос на операцию связи с
целью;

определяют цель с использованием дескриптора объекта и взаимосвязи между
объектом и целью; и

обеспечивают операцию связи с целью.
2. Способ по п.1, в котором при обеспечении операции связи с целью устанавливают

сеанс связи между запросчиком и целью.
3. Способ по п.1, дополнительно содержащий этап, на котором определяют

идентификатор цели, при этом при обеспечении операции связи с целью отправляют
идентификатор запросчику, чтобы дать запросчику возможность устанавливать сеанс
связи с целью.

4. Способ по п.1, в котором целью является группа связи, и при обеспечении операции
связи с целью присоединяют запросчика к группе связи.

5. Способ по п.1, в которомпри определении цели выполняютмногоэтапный процесс,
чтобы идентифицировать цель на основе взаимосвязи между объектом и целью.
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6. Способ по п.1, в котором при определении цели извлекают статические данные.
7. Способ по п.1, в котором при определении цели получают динамические данные.
8. Способ по п.1, в котором дескриптор объекта содержит буквенно-цифровой

идентификатор, ассоциированный с объектом.
9. Способ по п.1, в котором дескриптор объекта содержит звуковой дескриптор

объекта.
10. Способ по п.1, в котором дескриптор объекта содержит визуальный дескриптор

объекта.
11. Способ по п.1, в котором целью является пользователь, ассоциированный с

объектом, и операция связи содержит сеанс связи с пользователем.
12. Способпоп.1, в которомцельюявляется группа, ассоциированная с пользователем

объекта, и операция связи содержит связь с этой группой.
13. Способ по п.1, в котором цель определяется на основе состояния системы связи.
14. Устройство для определения цели связи и обеспечения связи с целью на основе

дескриптора объекта, содержащее:
интерфейс и устройство обработки, функционально соединенные для:
приема, от запросчика в системе связи, дескриптора объекта для объекта, описания

взаимосвязи между объектом и целью в системе связи и запроса на операцию связи с
целью;

определения цели с использованием дескриптора объекта и взаимосвязи между
объектом и целью; и

обеспечения операции связи с целью.
15.Машиночитаемыйзапоминающийэлемент, накоторомсохраненмашиночитаемый

код для программирования компьютера, чтобы осуществлять способ определения цели
связи и обеспечения связи с целью на основе дескриптора объекта, при этом способ
содержит этапы, на которых:

принимают, от запросчика в системе связи, дескриптор объекта для объекта, описание
взаимосвязи между объектом и целью в системе связи и запрос на операцию связи с
целью;

определяют цель с использованием дескриптора объекта и взаимосвязи между
объектом и целью; и

обеспечивают операцию связи с целью.
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