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(57)摘要

本发明提供一种菜籽采集设备，包括脱粒

仓，脱粒仓上方设有车架，车架内部设有供驾驶

员操作的操控杆与安全座，车架侧方设有清理

仓，清理仓后方设有出料口，清理仓与脱粒仓之

间连接有送料管，脱粒仓前方设有收割架，脱粒

仓与收割架之间设有进料口，脱粒仓内设有旋转

轴，旋转轴上设有T型叶片，旋转轴与设于脱粒仓

外部的第三电机输出端相连，脱粒仓一侧设有排

杂口，排杂口位于旋转轴一侧，通过收割架收割

到的油菜从进料口进入脱粒仓内，脱粒仓可将油

菜与菜籽进行分离，旋转轴上的T型叶片旋转使

分离出的油菜梗由排杂口甩出，脱粒后的菜籽经

过清理仓进行清洗烘干后由出料口排出收集，该

设备集采摘、除杂烘干为一体，大大减少了劳动

力，降低了成本。
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1.一种菜籽采集设备，包括脱粒仓（1），其特征在于：所述脱粒仓（1）上方设有车架

（10），所述车架（10）内部设有供驾驶员操作的操控杆（13）与安全座（12），所述车架（10）侧

方设有清理仓（20），所述清理仓（20）后方设有出料口（23），所述清理仓（20）与脱粒仓（1）之

间连接有送料管（31），所述脱粒仓（1）前方设有收割架（4），所述脱粒仓（1）与收割架（4）之

间设有进料口（8），所述脱粒仓（1）内设有旋转轴（33），所述旋转轴（33）上设有T型叶片

（332），所述旋转轴（33）与设于脱粒仓（1）外部的第三电机（331）输出端相连，所述脱粒仓

（1）一侧设有排杂口（9），所述排杂口（9）位于旋转轴（33）一侧；所述清理仓（20）通过支杆

（19）与脱粒仓（1）固定相连，所述支杆（19）与脱粒仓（1）的连接处设有减震垫（18）；所述清

理仓（20）内部设有隔板（222），所述隔板（222）一侧设有出籽口（223），所述清理仓（20）上方

设有水箱（22），所述水箱（22）通过管道与清理仓（20）内部的进水口（221）相连，所述水箱

（22）侧方连接的送料管（31）内设有吸风机（311），所述清理仓（20）一侧设有出水口（224），

所述出水口（224）位于隔板（222）上方，所述清理仓（20）内壁上设有热风机（21），所述热风

机（21）位于隔板（222）下方；所述收割架（4）外侧底部设有底座（6），所述底座（6）下方均布

有副滚轮（601）；所述底座（6）内部设有第二电机（602），所述收割架（4）内底部设有切割片

（603），所述第二电机（602）输出端与切割片（603）连接；所述切割片（603）由以下成分及重

量份组成：钛镍合金20份、铜锌合金5份、二氧化硅35份、硅烷耦合剂11份、石英砂34份、φ为

0  .02mm的金刚石11份，氟化钠21份、碳酸钙46份  ,石墨粉5份、三氯乙烯36份、亚甲基二萘

磺酸钠41份、环戊醇45份、水玻璃16份、烷基酚聚氧乙烯醚35份；所述收割架（4）上活动连接

有转轴（501），所述转轴（501）与设于收割架（4）外侧的第一电机（505）的输出端固定相连，

所述转轴（501）上安装有拨轮（5），所述拨轮（5）包括两个对称设置的轮毂（502），所述轮毂

（502）与转轴（501）之间连有若干辐条（503），所述辐条（503）内表面之间连接有采集棍

（504）；两所述轮毂（502）上的辐条（503）数量及位置相同；所述操控杆（13）上设有液晶触摸

屏（14），所述车架（10）正前方与脱粒仓（1）连接处设有前视摄像头（11），所述收割架（4）正

前方设有红外线温度传感器（7），所述脱粒仓（1）下方设有紧急制动器（3）；所述脱粒仓（1）

内设有脱粒装置，所述脱粒装置包括圆弧形的脱粒网（24），所述脱粒网（24）弧口朝上设置，

所述脱粒网（24）上设有脱粒孔（241），所述脱粒网（24）入料端通过衔接板（25）与脱粒仓（1）

内壁固定连接，所述脱粒网（24）的入料端位于T型叶片（332）一侧，所述脱粒网（24）内侧设

有脱粒滚筒，所述脱粒滚筒包括至少两个转盘（26），以及连接转盘（26）的若干连接杆（28），

所述转盘（26）中心贯穿有动力连接杆（27），所述连接杆（28）上均布有脱粒齿（29）。

2.根据权利要求1所述的一种菜籽采集设备，其特征在于：所述脱粒网（24）下方设有送

料口（30），所述送料口（30）内设有滤网（32），所述送料口（30）连接有送料管（31）。

3.根据权利要求1所述的一种菜籽采集设备，其特征在于：所述车架（10）顶部设有顶棚

（15），所述顶棚（15）内部设有蓄电池（16），所述顶棚（15）上方设有太阳能电板（17）。
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一种菜籽采集设备

技术领域

[0001] 本发明属于农业机械技术领域，具体涉及一种菜籽采集设备。

背景技术

[0002] 菜籽也称为芸苔子，是十字花科作物油菜的果实，角果较长，结荚多,粒本饱满。油

菜籽中油脂的含量为37.5%-46.3%。根据油菜的类型不同其油脂含量略有不同。是中国主要

油料作物和蜜源作物之一，其籽粒是制浸油脂原料主要品种之一。油菜籽栽培遍及中国，分

为冬油菜和春油菜两种。其种植面积占中国油料作物总面积的40%以上，产量占中国油料总

产量的30%以上，居世界首位。

[0003] 随着农业机械化程度的不断提高，油菜收割时也会采用机械收割，但油菜成熟后

易炸开，使油菜籽洒落到地上，导致了资源的浪费，目前也有将整颗油菜收割后进行人工筛

选分离，但存在着工作效率低下、劳动强度大、筛选分离效率较低的缺陷。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于提供一种菜籽采集设备，该设备安全性能高，集采摘、除杂烘干

为一体，大大减少了劳动力，降低了成本。

[0005] 本发明为实现上述目的所采取的技术方案为：一种菜籽采集设备，包括脱粒仓，脱

粒仓上方设有车架，车架内部设有供驾驶员操作的操控杆与安全座，车架侧方设有清理仓，

清理仓后方设有出料口，清理仓与脱粒仓之间连接有送料管，脱粒仓前方设有收割架，脱粒

仓与收割架之间设有进料口，脱粒仓内设有旋转轴，旋转轴上设有T型叶片，旋转轴与设于

脱粒仓外部的第三电机输出端相连，脱粒仓一侧设有排杂口，排杂口位于旋转轴一侧，通过

收割架收割到的油菜从进料口进入脱粒仓内，脱粒仓可将油菜与菜籽进行分离，第三电机

带动旋转轴转动，旋转轴上的T型叶片旋转使分离出的油菜梗由排杂口甩出，脱粒后的菜籽

经过送料管进入清理仓内，进行清洗烘干后由出料口排出收集，车架可为操作员遮风挡雨，

实现各种天气下进行芝菜籽集工作，提高了工作效率。

[0006] 优选的，收割架外侧底部设有底座，底座下方均布有副滚轮，收割菜籽时，需要贴

地工作，设置副滚轮可以使底座底部不与地面直接接触，从而减少了底座的磨损，提高了收

割架的使用寿命，同时，设有副滚轮还可以增加设备的灵活性，提高菜籽采集的效率。

[0007] 优选的，底座内部设有第二电机，收割架内底部设有切割片，第二电机输出端与切

割片连接，切割片位于收割架最前方的内底部，并且切割片为横向水平旋转，设备前进时，

第二电机带动切割片旋转，对油菜的根部位置进行切割，切割片的刀片长度优选略小于收

割架的宽度，在不摩擦收割架内壁的基础上，切割片越长，可切割的油菜越多，可以保证切

割的彻底性，不漏割，提高了采集菜籽的效率。

[0008] 优选的，收割架上活动连接有转轴，转轴与设于收割架外侧的第一电机的输出端

固定相连，转轴上安装有拨轮，拨轮包括两个对称设置的轮毂，轮毂与转轴之间连有若干辐

条，辐条内表面之间连接有采集棍，第一电机开启后带动转轴旋转，从而使拨轮开始旋转，
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拨轮上的采集棍转动，从而将切割好的油菜绞入采集棍之间，油菜由于离心力被甩入后方

进料口，完成初步的进料工作，切割片与拨轮默契配合，提高了该设备的使用效率。

[0009] 优选的，操控杆上设有液晶触摸屏，车架正前方与脱粒仓连接处设有前视摄像头，

收割架正前方设有红外线温度传感器，脱粒仓下方设有紧急制动器，红外线温度传感器通

过导线与紧急制动器相连，在设备工作时，操作员的视线具有盲区，无法彻底看清前方状

况，红外线温度传感器可感受人体或者动物的温度，若红外线温度传感器感受到有人或动

物在前方时，系统会判断此为紧急情况，紧急制动器会启动，使设备停止运转，此设计可以

有效防止误入此间的人或动物受伤，提高了设备的安全性，具有极大的使用及推广价值，进

一步的，该设备还设有前视摄像头与液晶触摸屏，前视摄像头将捕捉到的画面从液晶触摸

屏上显示出来，可帮助操作员看的更广，使该设备更加高科技，使用方便安全高效。

[0010] 优选的，脱粒仓内设有脱粒装置，脱粒装置包括圆弧形的脱粒网，脱粒网弧口朝上

设置，脱粒网上设有脱粒孔，脱粒网入料端通过衔接板与脱粒仓内壁固定连接，脱粒网的入

料端位于T型叶片一侧，脱粒网内侧设有脱粒滚筒，脱粒滚筒包括至少两个转盘，以及连接

转盘的若干连接杆，转盘中心贯穿有动力连接杆，连接杆上均布有脱粒齿，动力连接杆连接

外部动力源，油菜从脱粒网的入料端进入到脱粒网与脱粒滚筒形成的脱粒腔内，随着转盘

的旋转，连接杆上的脱粒齿不断的对油菜进行击打、搅拌，使菜籽与油菜梗分离，分离后的

菜籽从脱粒网的脱粒孔中排出，旋转轴上的T型叶片旋转使分离出的油菜梗由排杂口甩出，

脱粒后的菜籽经过送料管进入清理仓内，进行清洗烘干后由出料口排出，收集脱粒孔的大

小略大于菜籽的大小，可以保证菜籽通过，此设计可快速有效的将菜籽进行脱粒，脱离率

高，减少了浪费，有助于增收。

[0011] 优选的，脱粒网下方设有送料口，送料口内设有滤网，送料口连接有送料管，脱粒

后的菜籽从脱粒孔落入送料口，送料口内的滤网可防止落入脱粒孔处的油菜梗进入送料

管，保证收集到的菜籽脱粒彻底，给后续工作提供便利，大大提升了装置的实用性。

[0012] 优选的，清理仓通过支杆与脱粒仓固定相连，支杆与脱粒仓的连接处设有减震垫，

支杆与脱粒仓的连接处设有的减震垫可以降低设备的震动，提高设备的稳定性。

[0013] 优选的，清理仓内部设有隔板，隔板一侧设有出籽口，清理仓上方设有水箱，水箱

通过管道与清理仓内部的进水口相连，水箱侧方连接的送料管内设有吸风机，清理仓一侧

设有出水口，出水口位于隔板上方，清理仓内壁上设有热风机，热风机位于隔板下方，脱粒

后的菜籽经吸风机由送料管进入  清理仓，水箱内的清水由进水口进入清洗箱，经过清洗后

的菜籽由出籽口进入隔板下方，污水由出水口排出，开启热风机将湿润的菜籽进行烘干，烘

干后的菜籽由出料后排出，经过清洗与烘干后的菜籽可直接进入下一环节压榨的工序，大

大减少了劳动力，降低了成本。

[0014] 优选的，车架顶部设有顶棚，顶棚内部设有蓄电池，顶棚上方设有太阳能电板，太

阳能电板通过导线与蓄电池连接，蓄电池通过导线连接液晶触摸屏，太阳能电板收集太阳

能源储存到蓄电池中为整个设备提供能源，利用了太阳能提供动力，绿色环保，节约了能

源，液晶触摸屏控制整个装置上的各个电机等用电部件。

[0015] 与现有技术相比，本发明的有益效果为：1）设有副滚轮,增加装置的灵活性，提高

了收割架使用寿命；2）切割片与拨轮默契配合，提高了采集菜籽的效率；3）设有红外线温度

传感器和紧急制动器，提高了设备的安全性；4）利用了太阳能提供动力，绿色环保，节约了
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能源；5）集采摘、除杂烘干为一体，大大减少了劳动力，降低了成本。

[0016] 本发明采用了上述技术方案提供一种菜籽采集设备，弥补了现有技术的不足，设

计合理，操作方便。

附图说明

[0017] 图1为本发明一种菜籽采集设备的整体结构示意图；

[0018] 图2为本发明拨轮的正视图；

[0019] 图3为本发明拨轮的结构示意图；

[0020] 图4为本发明收割架的左视图；

[0021] 图5为本发明脱粒仓的剖视图；

[0022] 图6为本发明脱粒装置的结构示意图；

[0023] 图7为本发明清理仓的剖视图。

[0024] 附图标记说明：1.脱粒仓；2.滚轮；3.紧急制动器；4.收割架；5.拨轮；501 .转轴；

502.轮毂；503.辐条；504.采集棍；505.第一电机；6.底座；601.副滚轮；602.第二电机；603.

切割片；7.红外线温度传感器；8.进料口；9.排杂口；10.车架；11.前视摄像头；12.安全座；

13.操控杆；14.液晶触摸屏；15.顶棚；16.蓄电池；17.太阳能电板；18.减震垫；19.支杆；20.

清理仓；21.热风机；22.水箱；221.进水口；222.隔板；223.出籽口；224.出水口；23.出料口；

24.脱粒网；241.脱粒孔；25.衔接板；26.转盘；27.动力连接杆；28.连接杆；29.脱粒齿；30.

送料口；31.送料管；311.吸风机；32.滤网；33.旋转轴；331.第三电机；332.T型叶片。

具体实施方式

[0025] 以下结合实施例和附图对本发明作进一步详细描述：

[0026] 实施例1：

[0027] 如图1所示，一种菜籽采集设备，包括脱粒仓1，脱粒仓1上方设有车架10，车架10内

部设有供驾驶员操作的操控杆13与安全座12，车架10侧方设有清理仓20，清理仓20后方设

有出料口23，清理仓20与脱粒仓1之间连接有送料管31，脱粒仓1前方设有收割架4，脱粒仓1

与收割架4之间设有进料口8，脱粒仓1内设有旋转轴33，旋转轴33上设有T型叶片332，旋转

轴33与设于脱粒仓1外部的第三电机331输出端相连，脱粒仓1一侧设有排杂口9，排杂口9位

于旋转轴33一侧，通过收割架4收割到的油菜从进料口8进入脱粒仓1内，脱粒仓1可将油菜

与菜籽进行分离，第三电机331带动旋转轴33转动，旋转轴33上的T型叶片332旋转使分离出

的油菜梗由排杂口9甩出，脱粒后的菜籽经过送料管31进入清理仓20内，进行清洗烘干后由

出料口23排出收集，车架10可为操作员遮风挡雨，实现各种天气下进行芝菜籽集工作，提高

了工作效率。

[0028] 实施例2：

[0029] 如图1-4所示，本实施例在实施例1的基础上的优化方案为：优选的，收割架4外侧

底部设有底座6，底座6下方均布有副滚轮601，收割菜籽时，需要贴地工作，设置副滚轮601

可以使底座6底部不与地面直接接触，从而减少了底座6的磨损，提高了收割架4的使用寿

命，同时，设有副滚轮601还可以增加设备的灵活性，提高菜籽采集的效率，底座6内部设有

第二电机602，收割架4内底部设有切割片603，第二电机602输出端与切割片603连接，切割
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片603位于收割架4最前方的内底部，并且切割片603为横向水平旋转，设备前进时，第二电

机602带动切割片603旋转，对油菜的根部位置进行切割，切割片603的刀片长度优选略小于

收割架4的宽度，在不摩擦收割架4内壁的基础上，切割片603越长，可切割的油菜越多，可以

保证切割的彻底性，不漏割，提高了采集菜籽的效率，收割架4上活动连接有转轴501，转轴

501与设于收割架4外侧的第一电机505的输出端固定相连，转轴501上安装有拨轮5，拨轮5

包括两个对称设置的轮毂502，轮毂502与转轴501之间连有若干辐条503，辐条503内表面之

间连接有采集棍504，第一电机505开启后带动转轴501旋转，从而使拨轮5开始旋转，拨轮5

上的采集棍504转动，从而将切割好的油菜绞入采集棍504之间，油菜由于离心力被甩入后

方进料口8，完成初步的进料工作，切割片603与拨轮5默契配合，提高了该设备的使用效率。

[0030] 本发明中，切割片603由以下成分及重量份组成：钛镍合金20份、铜锌合金5份、二

氧化硅35份、硅烷耦合剂11份、石英砂34份、φ为0.02mm的金刚石11份，氟化钠21份、碳酸钙

46份,石墨粉5份、三氯乙烯36份、亚甲基二萘磺酸钠41份、环戊醇45份、水玻璃16份、烷基酚

聚氧乙烯醚35份，该切割片603的制备方法如下：按重量份计，将钛镍合金、铜锌合金熔融形

成金属水，备用，将二氧化硅、硅烷耦合剂、石英砂、φ为0.01mm的金刚石，氟化钠、碳酸钙、

石墨粉、三氯乙烯、亚甲基二萘磺酸钠、环戊醇、水玻璃在65℃条件下混合均匀，加温至79℃

持续40min后与金属水、混合物0.04重量份一起倒入模具中，得切割片603，其中混合物为N-

羟乙基苯胺，在切割片603制备过程中通过加入混合物N-羟乙基苯胺，使孔隙形状得到改

变，改变氢含量的分布成分和熔体受到的压力，以及热量散失的方向与速度，使得切割片

603更具有韧性和表面光滑性，从而能够快速对油菜进行切割，不漏割，提高了切割效率。

[0031] 实施例3：

[0032] 如图1所示，本实施例在实施例1的基础上的优化方案为：操控杆13上设有液晶触

摸屏14，车架10正前方与脱粒仓1连接处设有前视摄像头11，收割架4正前方设有红外线温

度传感器7，脱粒仓1下方设有紧急制动器3，红外线温度传感器7通过导线与紧急制动器相

连3，在设备工作时，操作员的视线具有盲区，无法彻底看清前方状况，红外线温度传感器7

可感受人体或者动物的温度，若红外线温度传感器7感受到有人或动物在前方时，系统会判

断此为紧急情况，紧急制动器3会启动，使设备停止运转，此设计可以有效防止误入此间的

人或动物受伤，提高了设备的安全性，具有极大的使用及推广价值，进一步的，该设备还设

有前视摄像头11与液晶触摸屏14，前视摄像头11将捕捉到的画面从液晶触摸屏14上显示出

来，可帮助操作员看的更广，使该设备更加高科技，使用方便安全高效。

[0033] 实施例4：

[0034] 如图5-7所示，本实施例在实施例1的基础上的优化方案为：脱粒仓1内设有脱粒装

置，脱粒装置包括圆弧形的脱粒网24，脱粒网24弧口朝上设置，脱粒网24上设有脱粒孔241，

脱粒网24入料端通过衔接板25与脱粒仓1内壁固定连接，脱粒网24的入料端位于T型叶片

332一侧，脱粒网24内侧设有脱粒滚筒，脱粒滚筒包括至少两个转盘26，以及连接转盘26的

若干连接杆28，转盘26中心贯穿有动力连接杆27，连接杆28上均布有脱粒齿29，动力连接杆

27连接外部动力源，油菜从脱粒网24的入料端进入到脱粒网24与脱粒滚筒形成的脱粒腔

内，随着转盘26的旋转，连接杆28上的脱粒齿29不断的对油菜进行击打、搅拌，使菜籽与油

菜梗分离，分离后的菜籽从脱粒网24的脱粒孔241中排出，旋转轴33上的T型叶片332旋转使

分离出的油菜梗由排杂口9甩出，脱粒后的菜籽经过送料管31进入清理仓20内，进行清洗烘
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干后由出料口23排出，收集脱粒孔241的大小略大于菜籽的大小，可以保证菜籽通过，此设

计可快速有效的将菜籽进行脱粒，脱离率高，减少了浪费，有助于增收，脱粒网24下方设有

送料口30，送料口30内设有滤网32，送料口30连接有送料管31，脱粒后的菜籽从脱粒孔241

落入送料口30，送料口30内的滤网32可防止落入脱粒孔241处的油菜梗进入送料管31，保证

收集到的菜籽脱粒彻底，给后续工作提供便利，大大提升了装置的实用性，清理仓20通过支

杆19与脱粒仓1固定相连，支杆19与脱粒仓1的连接处设有减震垫18，支杆19与脱粒仓1的连

接处设有的减震垫18可以降低设备的震动，提高设备的稳定性，清理仓20内部设有隔板

222，隔板222一侧设有出籽口223，清理仓20上方设有水箱22，水箱22通过管道与清理仓20

内部的进水口221相连，水箱22侧方连接的送料管31内设有吸风机311，清理仓20一侧设有

出水口224，出水口224位于隔板222上方，清理仓20内壁上设有热风机21，热风机21位于隔

板222下方，脱粒后的菜籽经吸风机311由送料管31进入  清理仓21，水箱22内的清水由进水

口221进入清洗箱21，经过清洗后的菜籽由出籽口223进入隔板222下方，污水由出水口224

排出，开启热风机21将湿润的菜籽进行烘干，烘干后的菜籽由出料后23排出，经过清洗与烘

干后的菜籽可直接进入下一环节压榨的工序，大大减少了劳动力，降低了成本，车架10顶部

设有顶棚15，顶棚15内部设有蓄电池16，顶棚15上方设有太阳能电板17，太阳能电板17通过

导线与蓄电池16连接，蓄电池16通过导线连接液晶触摸屏14，太阳能电板17收集太阳能源

储存到蓄电池16中为整个设备提供能源，利用了太阳能提供动力，绿色环保，节约了能源，

液晶触摸屏14控制整个装置上的各个电机等用电部件。

[0035] 实施例5：

[0036] 本发明的一种菜籽采集设备实际使用过程为：操作员通过操控杆13把控方向，并

且通过液晶触摸屏14控制装置前进并开启各个用电机构，装置前进时，第二电机602启动带

动切割片603旋转，对油菜的根部位置进行切割，第一电机505启动带动转轴501旋转，从而

使拨轮5开始旋转，拨轮5上的采集棍504转动将切割好的油菜绞入采集棍504之间，油菜由

于离心力被甩入后方进料口8，完成初步的进料工作，油菜从进料口8进入脱粒仓1内部，油

菜从脱粒网24的入料端进入到脱粒网24与脱粒滚筒形成的脱粒腔内，随着转盘26的旋转，

连接杆28上的脱粒齿29不断的对油菜进行击打、搅拌，使菜籽与油菜梗分离，分离后的菜籽

从脱粒网24的脱粒孔241中排出，脱粒完成后剩余的油菜梗从脱粒网24的出料端甩出，旋转

轴33上的T型叶片332旋转使分离出的油菜梗由排杂口9甩出，脱粒后的菜籽从脱粒孔241落

入送料口30，送料口30内的滤网32可防止落入脱粒孔241处的油菜梗进入送料管31，保证收

集到的菜籽脱粒彻底，启动吸风机311将脱粒仓1内的菜籽经过送料管31吸到清理仓20内，

开启水箱22，清水由进水口221进入清洗箱21，经过清洗后的菜籽由出籽口223进入隔板222

下方，污水由出水口224排出，开启热风机21将湿润的菜籽进行烘干，烘干后的菜籽由出料

后23排出，经过清洗与烘干后的菜籽可直接进入下一环节压榨的工序，大大减少了劳动力，

降低了成本。

[0037] 上述实施例中的常规技术为本领域技术人员所知晓的现有技术，故在此不再详细

描述。

[0038] 应理解，上述实施例仅用于说明本发明而不用于限制本发明的范围。此外应理解，

在阅读了本发明叙述的内容之后，本领域技术人员可对本发明作各种改动或修改，这些等

价形式同样落于本申请所附权利要求书所限定的范围。
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