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Urzadzenie do mechanicznego zacierania posadzek

betonowych
1 2
Przedmiotem wynalazku jest prza,dzenie do me- i ograniczylo zakres stosowania urzgdzenia do
chanicznego zacierania posadzek betonowych, duzych pomieszczen.

zZwlaszcza wiekszych plaskich powierzchni betono-
wych jak, podloza pod posadzki z drewna lub
z tworzyw sztucznych, w budownictwie mieszka-
niowym i przemyslowym, nawierzchni autostrad,
paséw startowych lotnisk itp.

Urzadzenie sklada sie z zespolu lopatek zacie-
rajagcych — roboczych, napedzanych przez silnik
elektryczny za poSrednictwem przekladni pasowej
i k6l zebatych oraz jest wyposazone w dragzek
prowadzgcy i zestaw kolowy.

Znane sg tego typu urzadzenia do mechaniczne-
go zacierania plaskich powierzchni betonowych.
Posiadajg one szereg wad i niedogodno$ci miedzy
innymi i takich, ze eksploatacja i obsluga ich jest
znacznie utrudniona lub wrecz niemozliwa z po-
wodu znacznych sil, wyrywajacych drazek ste-
rujacy z ragk obslugujgcego pracownika, spowodo-
wanych duzym momentem skrecajgcym, dzialajg-
cym na drazek.

Wymaga to zwiekszonego wysitku fizycznego od
osoby obslugujgcej i uniemozliwia odpowiednie
kierowanie urzadzeniem i bywa tez przyczyng nie-
szczesliwych wypadkéw. Wady te starano sie usu-
naé przez wydluzenie drgzka sterujgcego oraz
zwiekszenie Srednicy lopatek roboczych, co jednak
nie dalo zadawalajgcych rezultatéow, a ponadto
spowodowato zwiekszenie gabarytéw urzadzenia
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Dalszg wada znanych urzadzen jest skompliko-
wany mechnizm do regulacji kgta wychylenia lo-
patek zespolu =zacierajgcego, zlozony z szeregu
kot zebatych itp. elementéw podatnych na uszko-
dzenia, przez co eksploatacja oraz konserwacja
i naprawy urzadzenia byly znacznie utrudnione.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie po-
wyzszych wad i niedogodnosci.

Szczegblnie wynalazek stawia sobie za cel op-
racowanie urzadzenia do mechanicznego zaciera-
nia posadzek betonowych, ktérego obsluga i kie-
rowanie nie wymagaloby wysilku fizycznego a je-
dynie ograniczalaby sie do korygowania ruchu
urzadzenia, przy czym urzgdzenie winno wykazy-
waé tendencje do samodzielnego ruchu do przodu
i mie¢ wiekszy zakres zastosowania, w tym do
zacierania betonéw ubijalnych. Posrednio wynalazek
stawia sobie za cel uproszczenie mechanizmu re-
gulacji zmiany kata pochylenia topatek.

Cel ten zgodnie z wynalazkiem zostal rozwigza-
ny przez odpowiednie przesuniecie $rodka ciezkoS$ci
urzadzenia, ktérego usytuowanie jest zalezne od
kierunku obrotéw zespolu lopatkowego, i tak przy
obrotach opatek zgodnych z Kkierunkiem obrotu
wskazéwek zegara, $rodek ciezkosci urzadzenia
jest przesuniety o wielko§¢é e na prawo od osi
drazka sterujacego, natomiast przy obrotach
przeciwnych Srodek ciezko$ci jest przesuniety
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o wielko§¢é e na lewo od osi drazka prowadzacego,
patrzgc od strony drazka.

Ponadto lopatki mobocze — zacierajace sg obro-
towo osadzone na Srubach wkreconych w krzyzak
i na gérnej powierzchni s zaopatrzone w wysta-
jace kolki, odsuniete od osi obrotu lopatek, mimo§-
rodowo wzgledem osi ich obrotu. Do kolkéw przy-
lega ruchomy Kkolnierz oporowy osadzony na tulei
zaopatrzonej w gwint zewnetrzny, ktéry przez na-
cisk na wystajagce kolki powoduje zmianz kata
pochylenia lopatek.

Przesuniecie $§rodka ciezko$ci urzadzenia najko-
rzystniej osigga sie przez przesuniecie silnika elek-
trycznego, ktéry jest zamocowany do podstawy za
pomocg Srub. Podstawa jest zaopatrzona w podluz-
ne otwory dla $rub zapewniajagc w ten spos6b
wymagane przesuniecie wzdluzne silnika.

Reakcja na drazku przed przesunieciem s$rodka
ciezkodci urzadzenia byla gléwnie momentem sil,
co w znanych urzgdzeniach powodowalo opisane
wady.

Przesuniecie natomiast $rodka ciezko$ci zmie-
nia rozklad maciskéw w reakcji podloza, przy czym
czeé¢é nacisk6w qi rozlozona symetrycznie wzgledem
osi obrotu zespolu lopatkowego wywoluje moment
‘tarcia M, a cze$¢ nacisk6w q: poloZzona po jednej
stronie osi obrotu wywoluje sile posuwowg P.
Moment tarcia M wraz z sila posuwowg P zmie-
niajacg charakter reakcji na rekojesciach drazka,
zastepujac moment sila. Moment tarcia M wywo-
luje na rekojesciach sily R a sila P rozklada sie
na dwie raczki w przyblizeniu po polowie, moina
ustalié takg warto§é przesuniecia Srodka ciezkosci,
przy ktérej P bedzie r6wne R, a w takim przy-
padku wystarczy prowadzenie urzadzenia jedng
reksa. Sila posuwowa wywoluje tendencje do samo-

dzielnego ruchu urzadzenia do przodu. W takim

przypadku udzial obslugi ogranicza sie¢ do trzy-
mania urzgdzenia i korygowania jego ruchu.

Dzieki wystepowaniu sily posuwowej urzadze-
nie moze byé stosowane réwniez w nowej tech-
nologii do zacierania betonéw ubijalnych, naste-
puje woéwczas kolejno: rozrzucenie masy betono-
wej, jej zageszczenie, wyréwnanie i zacieranie po-
wierzchni bez odrzucania masy.

Rozwigzanie wedlug wynalazku umozliwia zm-
niejszenie $rednicy zacierania bez utraty statecz-
noéci urzadzenia, zmniejszenie gabarytéw urzadze-
nia co umozliwia jego stosowanie w budownic-
twie mieszkaniowym.

Ponadto urzadzenie posiada prosta i niezawod-
ng regulacje zmiany kata pochylenia lopatek, przez
zastosowanie ruchomego i nastawnego kolnierza
oporowego osadzonego na tulei umieszczonej na
krzyzaku zespolu lopatkowego. Obrét kolnierza po-

woduje réwnoczesng zmiane kata wychylenia
wszystkich lopatek.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony
w przykladowym wykonaniu na rysunku, na

ktérym fig. 1 przedstawia urzadzenie w widoku
z boku, fig. 2 — zesp6l lopatkowy w widoku
z gory, fig. 3 — widok urzadzenia z gobry, fig. 4a
obrazuje rozklad reakcji podloza na sily na drazku
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sterujacym, w urzadzeniach dotychczas stosowa-
nych to jest bez przesuniecia $rodka ciezkosci,
a fig. 4b — rozklad reakcji podloza na sily na
drazku w urzadzeniu wedlug wynalazku.

Zesp6l lopatkowy sklada sie z lopatek 1 osadzo-
nych poziomo na sSrubach 2 w krzyzaku 3. Sruby
2 sa zamocowane W Kkrzyzaku za pomocg stozko-
wych kolkéw 4, lopatki 1 maja zapewniong moZzli-
wo$é obrotu na srubach 2. Krzyzak 3 jest zaopat-
rzony w gornej czeSci w tuleje z gwintem zew-
netrznym, na ktérej jest osadzony ruchomy kot-
nierz oporowy 5 z otworami na obwodzie umozli-
wiajgcymi obracanie go pokretlem 6 umieszczo-
nym w raczce drazka 7 stuzgcego do podnoszenia
urzadzenia przy przenoszeniu.

Obrét - kolnierza 5 powoduje jego nacisk na
kolki 8, przyspawane w goérnej cze$ci lopatek 1
mimosrodowo wzgledem ich osi obrotu. Nacisk na-
stawnego Kkolnierza 5 na kolki 8 powoduje réw-
noczesng i jednakowg zmiane kata wychylenia
wszystkich lapatek.

Zespél lopatkowy jest napedzany przez - silnik
elektryczny 9 za posrednictwem pasowej przekladni
11 i reduktora 10 usytuowanego pod silnikiem
elektrycznym. Na walku reduktora 10 wychodzacym
pionowo, w dolnej jego czeSci jest osadzony krzy-
zak 3 zespolu lopatkowego. Do dolnej cze$ci korpu-
su reduktora 10 jest zamocowana oslona 12 zespolu
topatkowego. Natomiast do boku korpusu reduktora
10 w osi prostopadlej do osi silnika 9 jest przymo-
cowany drazek 13 z dwiema gumowymi rgczkami
14. Drazek 13 stuzy jednocze$nie do zamocowania
preta 7 w odpowiednich uchwytach. Pret 7 po
zdjeciu go z uchwytéw drazka 13 i wloZeniu
w gniazdo znajdujgce sie na korpusie reduktora 10,
po przeciwnej stronie drazka 13, sluzy do podno-
szenia urzgdzenia. Urzadzenie jest zaopatrzone
w zestaw kolowy 15 sluzgcy do przetaczania go
przy zmianie miejsca pracy.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do mechanicznego zacierania posa-
dzek betonowych, zawierajace zespél lopatkowy na--
pedzany przez silnik elektryczny za posrednictwem
przekladni pasowej i k6l zebatych, wyposazone
w drazek sterujacy oraz w zestaw kolowy, zna-
mienne tym, Ze przy kierunku obrotéw zespolu
lopatek (1) zgodnym z obrotem wskazéwek zegara
w widoku z géry, $rodek ciezko$ci urzadzenia jest
przesuniety o wielkos§é (e) w kierunku na prawo
od osi drgzka sterujacego 13, zas przy obrotach
przeciwnych $rodek ciezko$ci urzadzenia jest prze-
suniety o wielko$é (e) z lewej strony drazka @13),
patrzac od strony drazka sterujacego (13).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1,znamienne tym, ze
lopatki (1) sg obrotowo osadzone na Srubach (2)
wkreconych w krzyzak (3), przy czym na goérnej
powierzchni lopatki (1) zawieraja kolki (8), do
ktérych przylega ruchomy kolnierz oporowy (5)
osadzony na tulei zaopatrzonej w gwint zewneirzny
i usytuowanej na gérnej czeéci krzyzaka (3).
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