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Automatizovand jednotka pro kontrolu
vstupujicich osob do objektd je tvofena

bo&nicemi, v jedné

mikropo&ita&, ke kterému jsou p¥ipojeny
snimad identifika&nich prukazll, dekadickéd
kl&vesnice, optické zdvory, uzaviraci
mechanismus a elektronickd plos$inov& védha a
spina& plo&iny, které tvo¥i délenou podla-

hu mezi bo¢nicemi.

védha, plo$ina se spinafem ploSiny a optické
z&dvory umoZnuji vyhodnoceni pohybu osoby
v jednotce, zji%téni jeji hmotnosti a zjis-
téni snahy o soucasny prichod vice osob.
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Vyndlez se tykd& automatizované jednotky pro kontrolu vstupujicich osob do objektt,
kterd sestdvd z mikropolitade, snimaCe identifika¢nich prukazl, dekadické klavesnice,
elektronické plosinové véhy, ploSiny se spinalem, soustavy optickych z&vor a uzaviraciho

mechanismu.

Dosud zndmé jednotky pro kontrolu vstupujficich osob vyuZivaji bud kabinové konstrukce,
jejiZ nevyhodou je-mald propustnost osob kontrolnim stanovistém, nebo p¥i jiné konstrukci
neumoZnuji kontrolu hmotnosti osoby, vyhodnoceni jejiho pohybu v jednotce, indikaci snahy
o soulasny prichod vice osob a autonomni Cinnost p¥i pferuSeni spojeni s dal8imi za¥ize-

nimi.

Uvedené nedostatky jsou odstranény za¥izenim podle vyndlezu, jehoZ podstata tkvi
v tom, Ze k mikropoéitali je p¥ipojena elektronickd plo%inovd vdha a spfna& plodiny, které
tvo¥i C4sti délené podlahy mezi bo¢nicemi, déle soustava optickych z&vor, snimald identifi-
ka&nich prikazt, dekadick& klavesnice a uzaviraci mechanismus. MikropoZita& je umistén
v jedné z bodnic, na které jsou umistény snima& identifikaénich prdkazid, dekadicka klaves~-
nice, soustava optickych zdvor a uzaviraci{ mechanimus. Mikropo&ital je p¥ipojen pfes spo-

jen{ na dal$i zarizeni.

Vyhodou za¥izeni je, Ze soustava optickych z&vor spolu s elektronickou plofinovou
véhou a plo$inou se spinadem umoZAujici vyhodnoceni pohybu osoby v jednotce, zjigténi
jeji hmotnosti a zji%téni snahy o soudasny prichod vice ne? jedné osoby. Tim je zna&né&
sniZena mo#nost proniknuti nepovolané osoby do chrdnéného prostoru.

Na obrédzku 1 je uvedeno skupinové schéma automatizované jednotky pro kontrolu vstupuji~
cich osob do objektu. K mikropoditadi 10 se spojenim jsou pf¥ipojeny snima& identifikadnich
prikazi 3, dekadicka klavesnice 4, elektronické plodinova véha 2, spina& plosiny 9, soustava

optickych z&vor 5 a uzaviraci mechanismus.l1.

Na obrdzcich 2 a 3 je narys a pudorys moZného provedeni automatizované jednotky pro
kontrolu vstupujfcich osob do objektl. Mezi bo&nicemi 12 je umisténa d&lend podlaha tvofend
plofinovou elektronickou vdhou 2 spinadem ploSiny 9. V bolnici 12 je umistén mikropolitad
10, optické zévory 1, 6 a 8, uzaviraci mechanismus 11 a pomocné signdlky 13 a 14. Na bod-
nici 12 jsou p¥ipevnény snima identifikadnich prukazl 3 a dekadick& klévesnice 4.

Funkce zaYizeni je ndsledujici: pomocnd prvni signédlka 13 indikuje pt¥ipravenost jednotky
k provedeni kontroly. Vstup osoby v povoleném sméru je indikovan optickou zdvorou 1. Snima&
identifika&nich prikazi 3 sejme po vloZeni osobou obsah identifikaéniho prikazu, soudasné
je zjiSténa hmotnost osoby stojic{ na ploZiné elektronické vdhy 2. Po vlioZeni osohé pfidé-
leného kodového &isla na dekadické kldvesnici 4 jsou tdaje ze snimade identifikaénich
prikazi 3, dekadické kldvesnice 4 a elektronické vdhy 2 vyhodnoceny mikropo&italem 10.

Po vyhodnoceni provede mikropoé¢itad 10 bud rozsviceni druhé signdlky 14, kterd indikuje
mo#ny prichod, nebo uzavie uzaviraci mechanismus 11, ktery znemozZnuje prichod mezi boénicemi
12. vV p¥ipadé indikace moZného prlichodu je povoleno pterudeni paprsku optické zdvory 6
a vstoupeni na plofinu se spina&em plo$iny 9, neni-1li indikovdn moZny prichod a dojde-1i
k pferuSeni paprsku optické zdvory 6 nebo vstupu na plodinu se spinadem ploSiny 9, je

uzaviraci mechanismus 11 také uzavten.

Opus$téni jednotky osobou je indikovdno optickou zdvorou 8 a uvolnénim plo$iny se
spinadem ploSiny 9. Vyhodnocenim Casové posloupnosti protnuti paprski optickych zavor
1, 6 a8 apritomnosti osoby na ploSiné elektronické véhy 2 nebo plodiné plodiny 9 je
umoZnéné vyhodnoéeni pohybu osoby v jednotce. V p¥ipadé preruseni paprsku optické zavory
8 nebo vstupu na plofinu se spinafem 9 v nepovoleném sméru je uveden v &innost uzaviraci
mechanismus 11. Bo&nice 12 je konstruovdna tak, Ze obsahuje v8echna pot¥ebnd zatizeni

pro vytvo¥eni dal8iho soub&Zného prichodu a dochdzi tak k Uspoie prostoru p¥i vytvéareni
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kontrolnich stanovidt s v&t8i propustnosti. P¥i pFeruSeni spojeni s dalSimi spolupracujicimi
za¥izenimi je jednotka uvedena do autonomniho reZ%emu ¢innosti, p¥icemZ jsou degradovdny

kontrolni funkce z&vislé na spojeni, ale neni znemoZnén pruchod jednotkou.

Jednotku pro kontrolu vstupujicich osob do objektd lze vyuiit v automatizovanych
systémech bezpednostni ochrany objektt a v systémech evidence a Casoprostorové kontroly
osob. P¥i sni¥enych ndrocich na bezpe&nost chré&nénych objektd nebo pro zvyfeni prﬁchodnostf

jednotkou je moZnd vypustit dekadickou kldvesnici 4.
PREDMET VYNALEZU

1. Automatizovand jednotka pro kontrolu vstupujicich osob do objektl vyznacend tim,
e sestdva ze dvou boénic (12), v nich? alespon v jedné je umisté&n mikropo&itad (10),
ke kterému jsou p¥ipojen snimad identifikaénich prikazd (3) a uzaviraci mechanismus (11)
spoleéné se soustavou optickych zdvor (1), (6), {(8) a elektronickd plosinovd véha (2)

a spinad plodiny (9), kterd¢ tvofi délenou podlahu mezi boénicemi (12).

2. Automatizovand jednotka pro kontrolu vstupujicich osob do objektl podle bodu 1

vyznacend tim, Ze k miropocditadi (10) je pfipojena dekadickd kldvesnice (4).

3 vykresy
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