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动力工具

(57)摘要

本公开涉及一种动力工具(10)，其被布置为

至少以第一操作模式和第二操作模式进行操作。

从而使动力工具(10)操作为：在所述动力工具

(10)被设置为第一操作模式的情况下从被布置

为照亮待处理的物体的发光器件(20)提供第一

类型的光信号(21)，而在所述动力工具(10)被设

置为第二操作模式的情况下提供第二类型的光

信号。
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1.一种动力工具(10)，其被布置为至少以第一操作模式和第二操作模式进行操作，从

而使所述动力工具(10)操作为：

在所述动力工具(10)被设置为所述第一操作模式的情况下从被布置为照亮待处理的

物体的发光器件(20)提供第一类型的光信号(21)，而在所述动力工具(10)被设置为所述第

二操作模式的情况下提供第二类型的光信号(22)，其中，所述动力工具(10)进一步包括可

拆卸的工具部件固定器(14)，其中所述工具部件固定器(14)至少包括与所述第一类型的光

信号(21)或所述第二类型的光信号(22)相关联的第一类型的标记(23)或第二类型的标记

(24)，

其中，所述第一类型的光信号(21)是第一颜色，所述第二类型的光信号(22)是第二颜

色。

2.根据权利要求1所述的动力工具(10)，其中，所述发光器件(20)布置在所述动力工具

(10)的手柄(11)的下部中。

3.根据权利要求1所述的动力工具(10)，其中，所述发光器件(20)是LED发光二极管，所

述LED发光二极管被布置为既能够发出第一颜色，又能够发出第二颜色。

4.根据权利要求1至3中任一项所述的动力工具(10)，其中，所述动力工具(10)为无线

钻孔机。

5.根据权利要求1至3中任一项所述的动力工具(10)，其中，所述第一操作模式是第一

RPM，所述第二操作模式是第二RPM。

6.一种在动力工具(10)中执行的方法，所述动力工具(10)被布置为至少以第一操作模

式和第二操作模式进行操作，其中所述方法包括：

在所述动力工具(10)被设置为所述第一操作模式的情况下从被布置为照亮待处理的

物体的发光器件(20)提供第一类型的光信号(21)，而在所述动力工具(10)被设置为所述第

二操作模式的情况下提供第二类型的光信号(22)，其中，所述动力工具(10)进一步包括可

拆卸的工具部件固定器(14)，其中可拆卸的所述工具部件固定器(14)至少包括与所述第一

类型的光信号(21)或所述第二类型的光信号(22)相关联的第一类型的标记(23)或第二类

型的标记(24)，

其中，所述第一类型的光信号(21)是第一颜色，所述第二类型的光信号(22)是第二颜

色。

7.根据权利要求6所述的方法，其中，所述发光器件(20)布置在所述动力工具(10)的手

柄(11)的下部中。

8.根据权利要求6所述的方法，其中，所述发光器件(20)是LED发光二极管，所述LED发

光二极管被布置为既能够发出第一颜色，又能够发出第二颜色。

9.根据权利要求6至8中任一项所述的方法，其中，所述动力工具(10)为无线钻孔机。

10.根据权利要求6至8中任一项所述的方法，其中，所述第一操作模式是第一RPM，所述

第二操作模式是第二RPM。

11.一种计算机可读存储介质，其上存储有计算机程序，该计算机程序在被动力工具

(10)中的处理器执行时使所述动力工具(10)执行根据权利要求6至10中任一项所述的方

法。
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动力工具

技术领域

[0001] 本发明涉及动力工具和在动力工具中执行的方法。

背景技术

[0002] 与现有技术的动力工具有关的问题是，操作者有时会失误地选择适用于特定应用

的错误操作模式。这样，操作者认为他/她已经选择了正确的操作模式，而实际上却使用了

错误的操作模式来执行操作。这可能对动力工具正在处理的物体或结构的功能和/或耐久

性产生严重的负面影响。

[0003] 为了避免这样的问题，现有技术的动力工具系统可以具有某种显示器，以向操作

者提供指示。或者对操作者进行培训，以便操作者了解应该用于不同应用的操作模式。

[0004] 但是，这些方法不够安全，无法确保将动力工具设置为正确的操作模式。

[0005] 因此，需要一种可以解决或至少缓解上述问题的改进的动力工具。

发明内容

[0006] 本公开的目的是通过提供一种动力工具来确保待处理的物体的高质量，所述动力

工具可以确保操作者为待处理的物体选择正确的操作模式。

[0007] 根据本公开的第一方面，该目的通过一种动力工具来实现，所述动力工具被布置

为至少以第一操作模式和第二操作模式进行操作。从而使动力工具操作为：在动力工具被

设置为第一操作模式的情况下从被布置为照亮待处理的物体的发光器件提供第一类型的

光信号，而在动力工具被设置为第二操作模式的情况下提供第二类型的光信号。

[0008] 因此，在动力工具被设置为第一操作模式的情况下待处理的物体由第一类型的光

信号清楚地照亮，而在动力工具被设置为第二操作模式的情况下待处理的物体由第二类型

的光信号清楚地照亮。于是，在动力工具被设置为错误操作模式的情况下，在开始处理之前

可以对操作模式进行更正。

[0009] 根据第二方面，本公开涉及一种在动力工具中执行的方法，所述动力工具被布置

为至少以第一操作模式和第二操作模式进行操作。其中，所述方法包括在动力工具被设置

为第一操作模式的情况下从被布置为照亮待处理的物体的发光器件提供第一类型的光信

号，而在动力工具被设置为第二操作模式的情况下提供第二类型的光信号。

附图说明

[0010] 图1示出根据本发明示例性实施方案的动力工具的视图。

具体实施方式

[0011] 图1示出根据本公开的示例性实施方案的动力工具10。动力工具10包括管状壳体

部分12。动力工具10还包括手柄11。在一个示例性实施方案中，手柄11基本垂直于管状壳体

部分12。在其它示例性实施方案中，手柄11与管状壳体部分12成直线。输出腔13同轴地布置
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在管状壳体部分12内。输出腔13被布置为可拆卸地固持可拆卸的工具部件固定器14。

[0012] 在该示例性实施方案中，动力工具10为无线钻孔机。因此，在该示例性实施方案

中，动力工具10旨在在不同的物体(未示出)中钻孔。物体可以由不同的材料制成。因此重要

的是，当在不同类型的材料中钻孔时，选择动力工具10的正确操作模式。因此，动力工具10

被布置为至少以第一操作模式和第二操作模式进行操作。动力工具10进一步包括发光器件

20，所述发光器件20被布置为照亮待处理的物体。在该示例性实施方案中，发光器件20布置

在动力工具10的手柄的下部中。发光器件20的该位置的优点在于，在操作者将管状壳体部

分12也用作手柄的情况下，发光器件20仍然能够照亮待处理的物体。

[0013] 动力工具10操作为：在动力工具10被设置为第一操作模式的情况下从被布置为照

亮待处理的物体的发光器件20提供第一类型的光信号21，而在动力工具10被设置为第二操

作模式的情况下提供第二类型的光信号22。

[0014] 通过基于动力工具10被设置的操作模式来提供第一类型的光信号21或第二类型

的光信号22，操作者仅通过观察物体就可以容易地看出动力工具被设置为哪种操作模式。

因此，操作者易于确定动力工具10是否被设置为正确的操作模式。

[0015] 在动力工具10的一个示例性实施方案中，第一类型的光信号21是第一颜色，并且

第二类型的光信号22是第二颜色。在动力工具10的进一步的示例性实施方案中，发光器件

20是LED(发光二极管)，其被布置为既可发出第一颜色，又可发出第二颜色。在动力工具10

的另一个示例性实施方案中，第一操作模式是第一RPM(每分钟转数)，而第二操作模式是第

二RPM。

[0016] 在动力工具10的另一个示例性实施方案中，动力工具10进一步被布置为在动力工

具满足又一条件的情况下提供第三类型的光信号，其中所述又一条件例如为垂直于待处理

的物体定位和/或动力工具10在待处理的物体上施加恰当的轴向力。

[0017] 在本公开的另一个实施方案中，动力工具10进一步包括从动力工具10中可拆卸的

工具部件固定器14，所述工具部件固定器14至少包括与第一或第二类型的光信号21、22相

关联的第一类型的标记23或第二类型的标记24。

[0018] 该实施方案的优点在于，操作者通过将第一或第二类型的光信号21、22与第一类

型的标记23或第二类型的标记24进行比较，从而可以容易地看出动力工具10被设置为正确

的操作模式。

[0019] 在动力工具10的一个示例性实施方案中，第一类型的标记23是与第一类型的光信

号21匹配的第一颜色，并且第二类型的标记24是与第二类型的光信号22匹配的第二颜色。

[0020] 本公开还涉及一种在动力工具10中执行的方法，所述动力工具10被布置为至少以

第一操作模式和第二操作模式进行操作。在本方法中，动力工具10在动力工具被设置为第

一操作模式的情况下从被布置为照亮待处理的物体的发光器件20提供第一类型的光信号

21，而在动力工具被设置为第二操作模式的情况下提供第二类型的光信号22。

[0021] 根据本方法的一个示例性实施方案，发光器件20布置在动力工具10的手柄11的下

部中。

[0022] 根据本方法的另一个示例性实施方案，第一类型的光信号21是第一颜色，并且第

二类型的光信号22是第二颜色。根据本方法的又一个示例性实施方案，动力工具10进一步

包括可拆卸的工具部件固定器14，其中所述工具部件固定器14至少包括与第一类型的光信
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号21或第二类型的光信号22相关联的第一类型的标记23或第二类型的标记24。在本方法的

又一个示例性实施方案中，发光器件20是LED(发光二极管)，其被布置为既可发出第一颜

色，又可发出第二颜色。在本方法的进一步的示例性实施方案中，动力工具10为无线钻孔

机。根据本方法的又一个示例性实施方案，第一操作模式是第一RPM，而第二操作模式是第

二RPM。

[0023] 本公开还涉及一种计算机程序，其在动力工具10中运行时使动力工具10执行如上

所述的方法。

[0024] 根据一个示例性实施方案，当上述计算机程序代码在动力工具10的处理器(未示

出)中运行时，其使动力工具10执行如上所述的方法。
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图1
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