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(54) VERFAHREN ZUR ERMITTLUNG DER LAGE VON BILDPUNKTEN
(57) Die vorliegende Erfindung betrifft ein Verfahren zur vorzugsweise fir alle, Bildpunkte (9) des Masterbildes 1)

Ermittlung der Lage von Bildpunkten (10) von einem jeweils ein zugehdriger Verschiebungsvektor (8) berechnet
ein Masterbild (1) wiedergebenden oder diesem wird, der die Lage des dem jeweiligen Bildpunkt (9) des
nachgebildeten Gegenstandsbild (2) in Bezug auf Masterbildes (1) zugeordneten Punktes oder Bildpunktes
die entsprechenden Bildpunkte (9) des Masterbil- (10)im Gegenstandsbild (2) festlegt.

des. EffindungsgemaR ist vorgesehen, dass

a) sowohl im Gegenstandsbild (2) als auch im
Masterbild (1) einander entsprechende oder gleiche
oder nach den gleichen Grundlagen gebildete
Koordinatensysteme (x, y) vorgegeben werden,

b) Uber das Masterbild (1) ein regelmé&Riger, vor-
zugsweise rechteckiger, Raster (4) gelegt wird,

c) im Masterbild (1) eine vorgegebene Anzahl von
Passpunkten (3) in Form von markanten Bildpunk-
ten oder -bereichen gewahlt oder festgelegt wird,

d) im Gegenstandsbild (2) nach den im Masterbild
(1) bestimmten Passpunkten (3) entsprechenden
Passpunkten (3') gesucht wird,

e) dass mit den im Gegenstandsbild (2) aufgefun-
denen Passpunkten (3') und den im Masterbild (1)
vorgegebenen Passpunkten (3) die durch eine
unterschiedliche Lage der Passpunkte (3, 3') im
Masterbild (1) und im Gegenstandsbild (2) im Koor-
dinatensystem bedingten Verschiebungsvektoren
(6, 6') ermittelt werden, mit denen die jeweiligen
Passpunkte (3, 3') des einen Bildes (1, 2) in die
Passpunkte (3', 3) des anderen Bildes (2, 1) iberge-
fihrt werden kénnen,

f) dass mit den fiir die Passpunkte (3) im Masterbild
(1) erhaltenen Verschiebungsvektoren (6) durch
Interpolation weitere Verschiebungsvektoren (7) fiir
eine vorgegebene Anzahl der, vorzugsweise fiir alle,
Rasterpunkte (5) im Masterbild (1) ermittelt werden,
und
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