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Radar-retningsantenneanordning.

Den foreliggende oppfinnelse angdr en radar-retningsantenne-
anordning bestaende av en reflektor med rotasjonssymmetrisk overflate
og en kroket primzrstrdler som er avbdyd fra reflektorens symmetriakse
og som er lagret dreibart ved hjelp av minst to radiallagre og roterer
om reflektorens symmetriakse. :

Ved automatisk forfolgelse av et beveget objekt blir der for
avsbkningen ofte benyttet en roterende retningsstrale. En kjent ret-
ningsantenneanordning til & frembringe en roterende retningsstréale
bestdr av en reflektor med rotasjonssymmetrisk overflate og en primer-
straler som er avbdyd fra reflektorens symmetriakse. Primzrstrileren
er lagret slik i et kuleledd at den utférer en nuterende bevegelse.

En slik utforelse er pd grunn av den kompliserte driftsmdte bare egnet
for avsékningsbevegelser med lavt omdreiningstall. .Ved en annen kjent
anordning benyttes en prim®rstriler som er lagret ved hjelp av to
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radiallagie bg er kroket mellom reflektorens toppunkt og utstrdlings-
hodet, s& utstrdlingssentret ligger utenfor reflektorens symmetriakse
For 4 begrense primerstridlerens eksentriske masse til sm& verdier blir
krﬁkningsdelen’forskjévet lengst mulig i retning mot utstralingshodet.
Denne anordning har imidlertid den ulempe at strdlingen fra reflektoren
ved en prim@rstraler som er kroket péd denne madte, blir ugunstig pa-
virket av usymmetriske skyggedannelser.

Langt gunstigere utstrélingsforhold far man om krokningsstedet
anordnes i omréddet for reflektorens toppunkt. I den forbindelse ma
man imidlertid ta med pd kjopet en stérre resulterende ubalanse
(eksentrisk masse) som belaster primerstralerens lagersteder.

Hensikten med den foreliggende oppfinnelse er & skaffe en
retningsantenneanordning som har en i omradet for reflektorens toppurkt
kréket primerstridler, hvor dennes ubalanse ikke kommer til virkning
pé4 lagerstedene. _

Radar-retningsantenneanordningen iftlge oppfinnelsen er
karakterisert ved at der mellom primerstrdleren og det nzrmestliggende
radiallager er anordnet en forste utligningsmasse som er dimensjonert
slik at den av utligningsmassen frembragte sentrifugalkraft er like
stor som, men rettet motsatt en i et punkt virkende resultant av alle
sentrifugalkreftene av prim@rstralerens avbdyde massedeler, og an-
griper i en aksial avstand fra dette punkt, og at en annen og en
tredje utligningsmasse er slik anordnet i forskjellige aksiale av-
stander fra den foérste utligningsmasse og er slik dimensjonert at de
frembringer like store, men motsatt rettede sentrifugalkrefter og gir
et moment som opphever det moment som frembringes av den fdrste utlig-
ningsmasse og primarstrileren.

Under henvisning til tegningen vil et utférelseseksempel pi
retningsantenneanordningen iftlge oppfinnelsen bli beskrevet nzrmere
i det félgende.

Tegningen viser en radar-retningsantenneanordning bestaende
av en reflektor 7 med rotasjonssymmetrisk overflate og en krodket pri-
merstridler O som er avbdyd en vinkel o« fra symmetriaksen 4 for re-
flektoren 7. Primerstraleren O er lagret dreibart ved hjelp av to
radiallagre.

Primerstraleren bestidr av et rér hvis veggtykkelse tiltar mot
lagringsstedet, for at den av sentrifugalkraften forarsakede utbbéyning
av réret skal bli s& liten at den kan ignoreres. Den innvendige dia-
meter av det som hulleder benyttede rér er gitt ved det anvendte mikro-
btlge-frekvensbdnd. Mikrobdlgeenergien blir via hullederen 8 tilfért
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primerstrédleren O, som straler den ut ved hjelp av utstrdlingshodet 7.
Den i og”for seg rotasjonssymmetriske primerstraler O er pd delestedet
9 paskrudd en skjevt avsk&rén lagringsdel 10. Krbkningsstedet i pri-
merstrdleren O ligger i omradet for reflektorens toppunkt 11. Pa
lagringsdelen 10 er der anbragt en fbrste, en annen og en. tredje ut~-
ligningsmasse henholdsvis 1, 2 og 3. Disse utllgnlngsmasser er an-
ordnet for & forhindre at der ved roterende primerstréaler O skal
virke ubalanse-momenter pa radiallagrene 5 og b.

Utligningsmassen 1 er anordnet og dimensjonert slik at den
frembragte sentrifugalkraft Pl er like stor som, men rettet motsatt
av summen PO av alle sentrifugalkrefter av de avbdyde massepartikler
av primzrstraleren O nadr denne sum tenkes konsentrert i et punkt AO.
Angrepspunktene AO og Al for sentrifugalkreftene henholdsvis PO og Pl
har en aksial avstand XO. Ved plaseringen av utligningsmassen 1 p3
lagringsdelen 10 blir anordningen med primzrstrileren O bragt i sta-
tisk likevekt s& den blir stdende i en hvilken som helst stilling.

P4 lagringsdelen 10 er der anordnet en annen og en tredje
utligningsmasse henholdsvis 2 og 3 i aksiale avstander henholdsvis X2
og X3 fra den férste. Disse utligningsmasser er anordnet og dimensjo-
nert slik at de frembringer like store, men motsatt rettede sentrifu-
galkrefter P2 og P3. Angrepspunktene A2 og A3 for sentrifugalkreftene
henholdsvis P2 og P3 har en innbyrdes avstand 1lik X3 - X2. Takket
vere anbringelsen av disse to utligningsmasser 2 og 3 blir der frem-
bragt et motmoment M2,3 som opphever det moment MO som frembringes av
primerstridleren O og utligningsmassen 1. De momenter som frembringes
av den avbdyde primdrstraler O og utligningsmassene 1, 2 og 3, er
referet til et referanseplan B lagt gJennom angrepspunktet Al og kan
beregnes som folger:

:t MO = PO . XO
: MiI =-Pl.O

s M2 = P2 . X2
: M3 = -P3 . X3

Moment av prim@rstraler

Moment av forste utligningsmasse
Moment av annen utligningsmasse
Moment av tredje utligningsmasse

w =~ O

Summoment av annen og tredje utligningsmagse 2,
M2,3 = P2.X2-P3.X3 = -P2(X3 - X2).

W

De ovenfor angitte momenter kommer ikke til virkning pa ra-
diallagrene 5 og 6 dersom summen av alle venstredreiende momenter er

lik summen av alle héyredreiende momenter.



124507

Ved anordningen iféige oppfinnelsen er denne betingelse opp-
fylﬁ, idet det moment M2,3 som frembringes av utligningsmassene 2,3,
og deﬁ moment MO som frembringés av primerstrileren O og utlignings-
massen 1, opphever hverandre gjensidig.
Man far sdledes:
MO + M2,3 =0
PO . XO - P2(X3 - X2} = O

Patentkravwv:

Radar-retningsantenneanordning, bestdende av en reflektor med
rotas jonssymmetrisk overflate og en kréket primerstrédler som er avbdyd
fra reflektorens symmetriakse, og som er lagret dreibart ved hjelp av
minst to radiallagre og roterer om reflektorens symmetriakse, k a -
rakterisertved at der mellom primerstrileren (0O) og det
nermestliggende radiallager (5) er anordnet en férste utligningsmasse
(1) p4 en slik mate og med slik dimensjonering at den av utlignings-
massen frembragte sentrifugalkraft (Pl) er like stor som, men rettet
motsatt den i et punkt (AO) virkende resultant (PO) av alle sentrifu-
galkrefter av de avbdyde massedeler av primerstréleren (0), og an-
griper i en aksial avstand (X0) fra dette punkt (AO), og at en annen
og en tredje utligningsmasse (2, resp. 3) er anordnet slik i forskjel-
lige aksiale avstander (X2, X3) fra den férste utligningsmasse og er
slik dimensjonert at de frembringer like store, men motsatte rettede
sentrifugalkrefter (P2, P3) og gir et moment (-P2(X3 - X2)) som opp-
hever det moment (PO . XO) som frembringes av den férste utlignings-
masse (1) og primz=rstréleren (0).
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