
(19) 민 특허청(KR)

(12) 등 특허공보(B1)

(45) 공고    2008 01월17

(11) 등    10-0795053
(24) 등    2008 01월09

(51) Int. Cl.
      

H05K 7/20 (2006.01)

(21) 원        10-2006-0065364

(22) 원        2006 07월12

     심사청    2006 07월12  

(56) 술 사문헌

JP08162772 A

(뒷 에 계 )

(73) 특허

주식 사 아 엠스 리지

경  안산시 상  사동 1271-11 고도  6층
9,10

(72) 

민

경  수원시 통  통동 골주공1단지아 트
144동 703

(74) 리

택, 원, 지연

체 청  수 :   3   심사  :    남

(54) 냉각  진동 감 치

(57)  약

본  냉각  진동 감 치에  것 , 냉각  측에 간격  고 격 어 비 는 진동

흡수체 , 상  냉각 에 여 상  진동흡수체  지지 는 지지 재  포 는 에 , 냉각  

안  진동  게 감시킬 수 고, 그   냉각  수  가시킬 수 , 사 시 

 진동과  격에  과 마  시킬 수 고, 냉각  시 날개  량,  

립 량   생  수 는 편심에  진동   수 게 다.

도 - 도1

- 1 -

등록특허 10-0795053



(56) 술 사문헌

JP09270975 A

JP2005057678 A

US5186605 A

KR100361446 B1

- 2 -

등록특허 10-0795053



특허청  

청  1 

삭

청  2 

냉각  측에 간격  고 격 어 비 는 진동흡수체(10); 

상  냉각 에 여 상  진동흡수체(10)  지지 는 지지 재(20);  포 ,

상  진동흡수체(10)는  고,

상  지지 재(20)는, 

상  냉각  측에 결 는 지지브라 (21)과,

상  지지브라 (21)  측에 지지 고, 상  진동흡수체가 끼워지는 지지 (22) , 그리고 

상  지지 (22)   라  격 어 비  간격 재(23)  포 는 것  특징  는 냉각

 진동 감 치.

청  3 

냉각  측에 간격  고 격 어 비 는 진동흡수체(10); 

상  냉각 에 여 상  진동흡수체(10)  지지 는 지지 재(20);  포 ,

상  진동흡수체(10)는 수지  고,

상  지지 재(20)는, 

상  냉각  측에 결 는 지지브라 (21)과,

상  지지브라 (21)  측에 지지 고, 상  진동흡수체가 끼워지는 지지 (22) , 그리고 

상  지지 (22)   라  격 어 비  간격 재(23)  포 는 것  특징  는 냉각

 진동 감 치.

청  4 

냉각  측에 간격  고 격 어 비 는 진동흡수체(10); 

상  냉각 에 여 상  진동흡수체(10)  지지 는 지지 재(20);  포 ,

상  진동흡수체(10)는 고무  고,

상  지지 재(20)는, 

상  냉각  측에 결 는 지지브라 (21)과,

상  지지브라 (21)  측에 지지 고, 상  진동흡수체가 끼워지는 지지 (22) , 그리고 

상  지지 (22)   라  격 어 비  간격 재(23)  포 는 것  특징  는 냉각

 진동 감 치.

청  5 

삭

청  6 

삭

청  7 
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삭

청  8 

삭

  

 상  

     

         는 술  그 야  래 술

본  냉각  진동 감 치에  것 , 특히 에  공  동시  열체  냉각 는 냉<12>

각  비  냉각 치에  것 다.

, 컴퓨  본체, 워 라  본체, 린 나 복사  등  상 치 본체 등   에는<13>

많  열  생 다.  에 착 는  , 컴퓨 나 상 치 등  보드에 착 어

 클럭 주 수  동 는 CPU, 컴퓨  보드에 착 는 칩 , 비  카드에 착 는 상처리 칩 등

에도 많  열  생 다.

러  열  주  산시키  여 냉각  많  사 다. 냉각    본체 에 직  <14>

착 도 고,   경우에는 열  히  여 히트싱크  께 착 도 다. 

냉각  날개가  공  동시키 , 주  에  냉각  다. 냉각    주<15>

 능  는  아니  라  가격 에  싼 들  어야 다.

 들어, 날개는 수지  사   그 상  만들어진다. 날개에는  과 에  편심 질량  생<16>

 쉬우 , 는  많  진동  생 다. 날개  지지 는 어링도 시간 사 나 진동

에  마  등에 여 그 특  변  시에 진동  생 다. 시에 생 는 진동  날개  

동  가시키 , 사  체감 질에는 물 , 심  경우에는   주  능에 량  래

수 다. 

편, 냉각  동  여 , , 동  등  께 립 다. 에  가 지는 스런 <17>

격  냉각 에 그  달  냉각 에 립  각    수 다. 냉각  시에  진동

나 격  그  달  냉각   우 는 욱 가 다.

         루고  는 술  과

라 , 본  상   같  래 냉각  진동 감 치가 가지는 문 들  개   창<18>

것 , 냉각 과 같  냉각 에  생 는 체 진동  에  냉각  달 는 진동 나 격  흡

수  수 는 냉각  진동 감 치  공 에 그  다.

       

상   같   달  여 본 에  냉각  진동 감 치는, 냉각  측에 <19>

간격  고 격 어 비 는 진동흡수체;  상  냉각 에 여 상  진동흡수체  지지 는 지지

재;  포 는 것  특징  다.

람직 게는, 상  진동흡수체는 , 수지, 고무  어느 나  재질   것<20>

욱 람직 게는 상  지지 재는, 상  냉각  측에 결 는 지지브라 ;  상  지지브라  측<21>

에 지지 고, 상  진동흡수체가 끼워지는 지지 ;  포 다.

또 , 상  지지 재는 상  냉각  측에 보 상  결 는 것고 가능 다.<22>

그리고, 상  지지 재는 상  냉각  측에 탄 변 가능 게 비 는 것도 가능 다.<23>

아울러, 상  지지 재  진동흡수체는 다수개가   층 어 는 것도 가능 다.<24>
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, 첨  도  참 여 본 에  냉각  진동 감 치  람직  실시  상 히 다.<25>

도 1 내지 도 5  참 , 본  실시 에  냉각  진동 감 치는, 냉각 (C)  측에 <26>

간격  고 격 어 비 는 진동흡수체(10) , 상  냉각 (C)에 여 상  진동흡수체(10)  지지

는 지지 재(20)  포 다.

냉각 (C)는 냉각 , 컴퓨  본체 스 내측벽에 착 거나 CPU  상 에 층 어 착 도 다.<27>

상  진동흡수체(10)는 내 가 채워진 질량 어리 , 지지 재(20)  통  달 는 냉각 (C)  진동  흡수<28>

고 진동에  리  감 시키는 역  다.

상  지지 재(20)는 냉각 (C)  측에 결 어 그 냉각 (C)  생 는 진동  진동흡수체(10)<29>

달 다.

상  지지 재(20)는 상  냉각 (C)  측에 결 는 지지브라 (21)과, 상  지지브라 (21)  측에 지<30>

지 고, 상  진동흡수체(10)가 끼워지는 지지 (22)  다.

상  지지브라 (21)  략 'ㄷ'  상  고 양단에 지지 (22)가 끼워지는 1  끼움 (22a)  <31>

어 다. 상  지지 (22)는 상  어 양단  상  끼움 (22a)에 끼워  지지 다. 

상  지지 (22)는 냉각 (C)  간격  고 비  진동흡수체(10)가 냉각 (C)  격 어<32>

진동  수 도  다. , 상  진동흡수체(10)가 냉각 (C)  에 착 어 비 지 않고 지지 (22)

 통  냉각 (C)  진동  달 아 림  냉각 (C)  진동  흡수  수 게 는 것 다.

상  진동흡수체(10)는  측에  개 (11)가   원통링  상  어  지지 (22)  주 에<33>

끼워진다. 상  개 (11)  지지 (22)가 끼워진다.

상  지지 (22)  측에는 진동흡수체(10)  양단에 는 간격 재(23)가 비 어 진동흡수체(10)  지<34>

지브라 (21)  격 게 다. 라 , 진동흡수체(10)  지지브라 (21)  에  진동시  생

는 것  지  수 게 다.

도 6과 도 7에 도시   같 , 지지 (22)  주 에는 다수개  간격 재(23)가 지지 (22)  <35>

라  간격  고 비 어 다.

상  간격 재(23)들  사 에는 링 상  진동흡수체(10)가 각각 비 어 체  다수개  진동흡수체<36>

(10)가 지지 (22)   라  간격  고 비 다.  같  다수개  진동흡수체(10)

지지 (22)  주 에 탈착가능 게 비  냉각 (C)  진동  에 라 진동흡수체(10)  나씩

탈착시  미  진동  차   수 게 다.

단순히 질량  커지 , 진동  감 나 체   비   질량  가  경우에는 리는 그<37>

다. 그러므 , 본 실시  같  지지 재(20)  통  진동흡수체(10)가 냉각 (C)에 착  냉각

(C)  진동  달 아 공  진동주 수  달 여 진동  흡수 는 과가 게 다.

  질량체는 고주  역  진동  흡수  수 고,  에 라 낮  고주  역에  <38>

고주  역 지 다양  주 수  진동  흡수 다.

상  진동흡수체(10)는 동, 스 , 철, SUS, 리, 알루미늄, 아연 , 알루미늄  등  다.<39>

라스틱과 같  수지나 고무재질  질량체는 주  역  진동  흡수  수 다.<40>

상  지지 (22)가 수지나 고무재질  어 주  진동  흡수  경우, 상  진동흡수체(10)는 고주<41>

역  진동 , 지지 (22)는 주  역  진동  담 여 흡수  수 게 다.

도 8 내지 도 10  참 여 본  다  실시  다.<42>

본 실시  지지 재(20')(20")는 스 링 상  고, 상  냉각 (C)  측에 보 상<43>

결 다.

상  지지 재(20')(20")는 스 링  상 므  상  냉각 (C)  측에 탄 변 가능 게 비 다.<44>

상  지지 재(20')(20")  상단에 사각블  상  진동흡수체(10')가 착 다. <45>

상  지지 재(20')(20")가   경우 고주  진동  흡수 다. , 상  지지 재(20')(20")는 철,<46>
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SUS, 리, 동(Brass), 주 , 아연 , 알루미늄  등  재질  다. 물 , 라스틱과 같  수

지도 가능 다. 

도 8 (b)에 도시   같 , 상  지지 재(20')  진동흡수체(10')는 다수개가   층 어 <47>

는 것도 가능 다.

도 8  지지 재(20')는 'U'  상  어 (b)에 도시   같  다수개가 진동흡수체(10')  께 직<48>

태  층 다. 

도 9  지지 재(20')는 략 'V'  상  단  어  (b)에 도시   같  다수개가 진동흡수체(1<49>

0')  께 곡 태  층 다.

도 10에 도시  지지 재(20")는 미끄럼틀 상  곡 어 고, 상단에 사각블  상  진동흡수체<50>

(10')가 착 어 다.

도 10 (b)에 도시   같 , 다수개  지지 재(20")  진동흡수체(10')가   도  맞<51>

어  층 다.

도 11 내지 도 14  참 여 본 에  진동 감 치  사 상태  보 , <52>

도 11에 도시   같 , 냉각 (C)  측에 착  수 고, 도 12에 도시   같 , 냉각<53>

(C)  측 에 착  수 , 다수개가 착 는 것도 가능 다.

도 13  보 , 컴퓨  본체 스  내측에 착 는 냉각 (C)  측에 착  진동 감 치  볼 수 다.<54>

도 14는 CPU  열  측에 냉각 (C)가 착 는 경우 진동 감 치가 착  상태  나타낸다.<55>

상  본  상   첨  도 에  람직  실시   것에 지나지 않 , 본 <56>

는 에 는 것  아니다. 본  술  사상  어남  없  다양  태  변  것  본 

 에 포 다.

     과

상에    같  본 에  냉각  진동 감 치에 , 냉각  안  진동  <57>

게 감시킬 수 고, 그   냉각  수  가시킬 수 , 사 시  진동과  

격에  과 마  시킬 수 고, 냉각  시 날개  량,  립 량  

생  수 는 편심에  진동   수 는 과가 다.

도  간단  

도 1  본  실시 에  냉각  진동 감 치  나타낸 사시도,<1>

도 2  도 3  도 1에 도시  냉각  진동 감 치  나타낸 립사시도,<2>

도 4  도 5는 도 2  도 3에 도시  냉각  진동 감 치  나타낸 측 도,<3>

도 6과 도 7  도 2 내지 도 5에 도시  냉각  진동 감 치  변  나타낸 사시도,<4>

도 8 내지 도 10  본  다  실시 에  냉각  진동 감 치  나타낸 사시도,<5>

도 11 내지 도 14는 본 에  냉각  진동 감 치  사 상태  나타낸 사시도 다.<6>

* 도  주 에    *<7>

10,10' : 진동흡수체                 11 : 개  <8>

20,20',20" : 지지 재               21 : 지지브라  <9>

21a : 끼움                         22 : 지지  <10>

23 : 간격 재 <11>
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도

    도 1

    도 2
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    도 3

    도 4

    도 5
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    도 6

    도 7
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    도 8
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    도 9
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    도 10

    도 11
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    도 12

    도 13

    도 14
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