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Vyndlez se tykd bezkolektorového elek-
tromotoru s derivaéni charakteristikow.

Stavajici derivatni elektromotory maji
znatné nevyhody. Jejich nejvétdi nevyhodou
je nutnd previdelnd ndrZba kolektoru, spo-
jend s véasnou vyménou uhlikd a pravidel-
nym &istdnim vnitiniho prostoru motoru od
vodivého prachu z opotFebovanych uhlikil.
Pres tuto pééi dochazi Casto ke zkratiim,
jak mezi lamelami kolektoru, tak i1 proti
kostie motoru. Nedokonaly styk uhlik na
kolektoru nebo i pom#rné mald zneliSténi
maji za nasledek jejich zvySené opalovani,
které je nutno odstranit p¥i zv&tSim rozsahu
piresoustruzenim kolektoru. Samotny kolek-
tor potom vyZaduje znatnou spotfebu meédi.
Dale neni mozné pripojovat tyto motory,
hlavn® pfi potifeb& vysokého vykonu, na vy-
sokd nap#8ti, pro nebezpeti proraZeni isola-
ci jednotlivych lamel mezi sebou a je-li nut-
no pouZiti vy3§iho napéti, je nutno kolektor
provést s vysokym poctem lamel. Dale vy-
Zaduji tyto motory mnohastupiiové rozbeé-
hové odpory. Je-li t&chto motord pouZito v
trakci, je to vysokd spotFeba elektrické e-
nergie pii Sastém rozbihdni strdvend t&mito
odpory. P¥i pouZiti v trakci je nutné provest
dokonalé ut&snéni vnitniho prostoru mo-
toru, nebot vniknuti i malé vlhkosti zname-
né jeho poSkozeni.
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Uvedeny vyndlez tyto nevyhody odstraiiu-
je a pFibliZuje bezkolektorovy motor s deri-
vatni charakteristikou v provozu, b&Znému
asynchronnimu motoru svojl spolehlivosti,
pFitemZ podstata vynélezu spofivd v tom,
¥e statorové sekce vinuti jsou pTipojeny
pies vikonové tyristory ke svorkédm napaje-
ciho napéti, kde v Cele motoru je pevné u-
chyceno jddro primdrniho obvodu buzeni, o-
patfené vinutim primdrni civky, proti které-
mu je na hiideli kotvy upevnéno protilehlé
jddro, opatiené vinutim sekundérni civky,
ke kterému jsou pfes polovodifovy usmér-
fiovad buzeni, umistény také na hrideli kot-
vy, piipojeny budici civky kotvy, a kde na
téZe hiideli kotvy je upevnén drZak s Kkle-
mou jadra Fidiciho vné&jSiho obvodu, opatie-
nou isolaéni vlozkou, na které je uloZena
klema jadra ¥Fidiciho vnitfniho obvodu, pfi-
¢em? jadra primdrnich vinuti jsou opatiena
primdrnimi vinutimi civek Fidicitho obvodu
a jadra sekunddrnich vinuti jsou opatiena
sekundarnimi vinutimi civek, jeZ jsou jed-
nim spojenym pdlem pFipojena a pres pred-
Fadny odpor k jedné svorce napdjecihio na-
péti a druhymi poly pPes polovodi€ovy u-
smérilova¢ a pifepinal sméru otafeni k ¥i-
dicim elektrodam vykonovych tyristordi, kde
transformadtor pFipojeny primdrnim vinutim
ke svorkdm napdjeciho napéti je pTipojen
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sekundarnim vinutim jednak k priméarni civ-
ce buzeni a jednak i k primdrnim vinutim
civek Fidiciho obvodu. Statorové sekce vi-
nuti mohou byt rozdéleny na nékolik sku-
pin pro pfepinédni jak v sérii, tak jednotlivs
paralelné&, nebo Castetn& v sérii a Castednd
paraleln&. Jadro priméarniho obvodu buzeni
muiZe byt samostatnou €asti obvodu statoru,
zatimco protilehlé jddro opatfené vinutim
sekundérni civky je uloZeno na hiideli kot-
vy radiéing.

Vy838i €inek vynélezu lze spatfovat v tom,
Ze provozni spolehlivosti se pfibliZuje asyn-
chronnimu motoru, odstraliuje pouZiti roz-
b&hovych odporii, 1ze jej zhotovit i na vy-
sokd napéti, je tispora zna&né vadhy mé&di na
kolektor, odpadd tdrZba kartafd, vykazuje
znatnou usporu elektrické energie stréave-
nou na odporech, lze jej bez zmény v kon-
strukci napédjet jak jednofdzovym nap&tim,
pFi vyuZiti v trakci, tak i t¥ifdzovym napg-
tim pil vyuZiti v obrdbécich strojich, bez
poZadavkl na zvlastni GdrZbu.

Prikladné provedeni vynédlezu je schema-
ticky zndzornéno na vykresech, kde na obr.
1 jsou znazorné&ny statorové sekce vinuti s
vykonovymi tyristory a buzenim kotvy, na
obr. 2 pak budici transformdtor, s rozvinu-
tou kotvou, Fidicimi obvody a statorovym vi-
nutim, na obr. 3 pak bo&ni pohled i fez ¥i-
dicimi obvody, na obr. 4 je elektrické sché-
ma zapojeni celého motoru. :

Na obr. 1 je zndzorn&no vinuti jednotli-
vych statorovych sekci 1, 2, 3, s vfkonovymi
tyristory 6, 7, 8, s bofnim pohledem na kot-
vu 4, s pélovymi ndastavei 5 a civkami 15
budiciho vinuti. Statorové sekce jsou zné-
zornény v prostorovém uspofddani. Na obr.
2 je zndzornéno uspofdddni jednak primér-
niho jadra 10 buzeni s primdrni civkou 11
buzeni, uloZenymi v fele motoru 9, a proti-
lehlého jadra 12 se sekundérni civkou 13
buzeni. Déle je na hiideli kotvy 16 zn&azor-
néna rozvinuta kotva 4 s pélovymi nastavci
5 a budicimi civkami 15 kotvy a dr¥dkem
23. Nésleduje rozvinutd rovina primérnich
Fidicich obvodi, s jadry 17, 19, 21, s pri-
marnim vinutim civek 18, 20, 22 ¥izeni a je-
jich sekunddrni ¢éast, sloZend z jader 31, 33,
35, se sekunddrnimi civkami 32, 34, 36, kte-
rézto asti jsou i na obr. 3, kde je znézor-
nén boéni pohled, jak na primérni jadra 17,
19, 21 fizen{ s vinutim primérnich civek 18,
20, 22, drZdkem 23 a uspofadéni v Fezu A/A
v bodu, kdy jddro 17 primédrniho obvodu ¥i-
zeni s primarni civkou 18 ¥izeni je pres
vnéjsi klemu 24 a vnitfni klemu 28, skle-
movdno se sekunddrnim jadrem Fizeni 31
opatfeném sekundédrni civkou 32 f¥izeni. Na
obr. 4, je celkové elektrické schéma zapo-
jeni.

P¥i zapnuti proudu do svorek napéjeciho
napéti, je zapojen transformétor 28, jehoZ
sekundéarni vinuti je pfripojeno jak na pri-
mdarni civky 18, 20, 22 ¥izeni, tak i na pri-
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méarni civku 11 buzeni s jddrem 10, jeZ je
uloZena v Cele motoru 9. Elektromagneticky
tok tohoto jddra se uzavie pies protilehlé
jadro 12, jeZ je uloZeno na hiideli kotvy 16.
Ze sekunddrni civky 13 buzeni se induko-
vané napéti usmérni v polovodiCovych u-
smeérfiovadich 14, taktéZ uloZenych na kotvé
4 a timto napé&tim jsou napdjeny budici civ-
ky 15 kotvy. Tvo¥i tedy elektromagneticky
obvod sloZeny z pevného primérniho jadra
11 a rota¢niho sekundédrniho jaddra 12, trans-
formétor pro napdjeni budicich civek 15
kotvy. Primérni civky 18, 20, 22 Fizeni jsou
pod stalym napétim a v jejich jaddrech pro-
tékd neustdle elekiromagneticky tok. Klemy
jader 24 a 28 Fizeni uzaviraji, podle polohy
drzaku 23, jimZ jsou unéSeny, elektromag-
neticky tok primarniho jaddra 17 fizeni, se
sekundarnim jddrem 31 a napéti indukova-
né v sekundérni civce 32, usmérndné polo-
vodiCovym usmériiovatem 37, dodd podle
polohy pfepinae 38 sméru otdfeni, kladny
ndboj na Fidici elektrodu vykonového tyris-
toru B, ktery, uveden do stavu vodivosti, se-
pne okruh statorové sekce vinut{ 1. Vlivem
elektromagnetickych sil statorové sekce 1
a polovych buzenych nédstavcl 5 kotvy, do-
jde k pootoleni kotvy 4, a tim i drZdaku 23

~a klemy jader 24 a 26 Fizeni opusti elektro-

magnetické pole jader 17 a 31 Fizeni a u-
zaviou elektromagnetické pole dalsi dvojice
jader 19 a 33. Pootofenim kotvy 4 se ple-
stane indukovat v sekunddrni civce 32 ¥i-
zeni napéti, nebot klemy jader 24 a 26 jiZ
jejl elektromagneticky tok neuzaviraji s pri-
méarnim jadrem 17 Fizeni, a tim dojde ke
ztrat& kladného nédboje na fidici elektrodd
vykonového tyristoru 6 a tento v nésledujici
ptlving prejde do zavérného stavu, &im¥Z
prerudi tok proudu ve statorové sekci 1. V
tomto bodu je vSak jiZ uzavien elektromag-
neticky tok primdrniho jadra 19 Fizeni se
sekunddrnim jadrem 33 fizeni a indukované
napéti na sekunddrni civce 34 fFizeni, u-
smérnéné polovodifovym usmériiovadem 38,
pfivede kladny nédboj opét pies piepinad 30
sméru otdfeni, na Fidici elektrodu vykono-
vého tyristoru 7, ktery uveden do vodivého
stavu, sepne obvod statorové sekce 2, kde
opét vlivem elektromagnetickych sil této
statorové sekce 2 a pdlovych néstavcil 5
kotvy, dojde k op&tnému pootodeni kotvy 4.
Tento dé&j se stdle opakuje. Pfedfadny od-
por 29 je v jednofdzovém zapojeni, zapojen
na jedné spoletné svorce napdjeciho napé-
ti. PFi tFifdzovém napéjeni je nutno jej pii-
pojit pro kaZdou sekundédrni civku fizeni a
vykonovy tyristor zvlast8. Statorové sekce
vinuti 1, 2, 3 jsou kaZdd provedeny z n&ko-
lika skupin vinuti, a jejich p¥epindnim jak
v sérii, nebo ¢4stefn& v sérii a &4stetnd pa-
ralelné, nebo paraleln&, Ize vyloudit rozbs-
hové odpory. Také elektromagneticky obvod
buzeni, sloZeny z primarniho jadra 10 a pri-
marni civky 11 buzeni a sekundarniho jadra
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12 se sekundérni civkou 13 buzeni, lze pro-
vést radidlng.
Tento bezkolektorovy derivacni -elektro-

]

motor lze vyuZit i u pésovych dopravniki,
k pohonu rypadel, zakladac, diilnich stro-
ji i jefdbh a vytahd.

PREDMET VYNALEZU

1. Bezkolektorovy elektromotor s derivac-
ni charakteristikou, vyznaeny tim, Ze sta-
torové sekce vinuti {1, 2, 3) jsou pfFipojeny
pres vykonové tyristory (6, 7, 8) k svorkdam
napéjeciho napéti, kde v Cele motoru (9)
je pevné uchyceno jddro (10) primérniho
obvodu buzeni, opatfené vinutim priméarni
civky (11}, proti kterému je na hiideli kot-
vy {16) upevnéno protilehlé jadro (12}, o-
patfené vinutim sekunddrni civky (13], ke
kterému jsou pres polovodi€ovy usmériio-
vat (14) buzeni umistény také na hrideli
kotvy (16), pFipojeny budici civky (15) kot-
vy, a kde na téZe hrideli kotvy (16) je u-
pevnén drzdk (23) s klemou jadra (24) ii-
diciho vng&jsiho obvodu, opatienou isolaéni
vloZkou (25), na které je uloZena Kklema
jaddra (26) fidictho vnitFniho obvodu, pii-
gemZ jadra (17, 19, 21) primérnich vinuti
jsou opatfena primdrnimi vinutimi civek
(18, 20, 22) ¥Fidiciho obvodu a jadra (31, 33,
35) sekundarnich vinuti jsou opatfena se-
kunddrnimi vinutimi civek (32, 34, 36), jeZ
]sou ]edmm SpOJenym polem pr1p0]eny pfes
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piedfadny odpor {29) k jedné svorce napéa-
jeciho nap#ti a druhymi pély pies polovo-
ditové usmériiovade (37, 38, 39) a plepi-
nat sméru otaceni (30) k Fidicim elektro-
dam vykonovych tyristortt (6, 7, 8), kde
transformédtor (28), pfipojeny primdrnim vi-
nutim ke svorkdm mnapéjeciho napéti, je pfi-
poien sekunddrnim vinutim jednak k pri-
marni civce (11) buzeni a jednak i k pri-
marnim vinutim civek (18, 20, 22) Fidiciho
obvodu.

2. Bezkolektorovy elektromotor s derivac-
ni charakteristikou podle bodu 1 vyznaleny
tim, Ze statorové sekce vinuti (1, 2, 3) jsou
rozdéleny na nékolik skupin pro prepindni
jak v sérii, tak jednotlivé paraleln&, nebo
gastednd v sérii a Castefnd paralelné.

3. Bezkolektorovy elektromotor s derivac-
ni chavakteristikou podle bodfl 1 a 2 vyzna-
Seny tim, Ye jadro (10) primdrniho obvodu
buzeni {11) tvofi samostatnou C&st obvodu
statoru {27) a protilehlé jadro (12), opatfe-
né vinutim sekundédrni civky (13), je ulo-
7Zeno na hiideli kotvy (16} radidlné.

B I 3 Uk TR PRGN

4 listy vykresf




222222




217625
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Obr. 4
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