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Détecteur de pression & seuil ajustable.

L'invention concerne un détecteur de pression & seuil

ajustable. : - 9
Le détecteur comprend une membrane manométrique 1 '
soumise a la pression & détecter Pi, des moyens transducteurs \K
de pression couplés & la membrane 1. Les moyens transduc-
teurs 2 engendrent un signal électrique représentatif de la A g
pression Pi appliquée. Des moyens de traitement électronique —
3 du signal électrique permettant la comparaison de la valeur ‘\ g\
w= du signal électrique délivré par les moyens transducteurs 2 3 N o - I—
< au moins une valeur de seuil ajustable. ) 17 Ve (7 8
Application du détecteur de pression & la conduite de - N\ a1 2506

I processus industriel, & la signalisation de défauts de colmatage
. de filtres ou analogues.
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La présente invention est relative & un
détecteur de pression a seuil ajustable.

Les détecteurs de pression, ou manocontacts,
actuellement utilisés pour les applicationsindustrielles
les plus diverses comportent habituellement une mem-
brane manométrique destinée & &tre soumise & la pres-
sion & détecter. La déformation de la membrane mano-
métrique, celle-ci étant soumise a 1la pression a dé-
tecter, permet d'assurer le déclenchement d'un micro-
interrupteur, lequel est alors susceptible d'engendrer
un signal de présence pression utilisable en fonction
de l'application considérée.

Si ce type de dispositif donne satisfaction
du point de vue du fonctionnement, il apparait cepen-
dant qu’un type déterminé de manocontacts ne peut
guere étre facilement utilisé, en raison méme de la
structure interne de ces derniers, qu'en vue d'une
valeur de pression de déclenchement déterminée, sauf
a prévoir un systeme de réglage mécanique de déclenche-
ment de structure complexe et de fonctionnementpeu fiable
Sur un nombre trés important de cycles d'utilisation.

En outre, le contact mécanique entre la membrane manomé-
trique et la partie correspondante du micro-interrupteur

a pour effet de provoquer un phénoméne d'usure des parties
en contact, ce qui a pour effet de provoguer un phénoméne
de déplacement_de la valeur de pression de déclenchement
et, dans le cas d'usage intempestif de ce type de manocon-
tact, un phénoméne d'hystérésis de déclenchement-enclenche-
ment en raison du phénoméne de fatigue mécanique des pikces

mécaniques mises en mouvement pour assurer la commutation.
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La présente invention a pour but de remédier
aux inconvénients précités par la mise en oeuvre d'un
détecteur de pression ou manocontact dans lequel le
déclenchement par contact mécanique de piéces mobiles
est supprimé.

Un autre objet de la présente invention est
la mise en oeuvre d'un détecteur de pression ou mano-
contact dans lequel la valeur du seuil de la pression
de déclenchement peut étre ajustée sur une trés large
plage de valeurs de pression, sans modification de la
structure interne du capteur de pression.

Un autre objet de la présente invention est
la mise en oeuvre d'un détecteur de pressién dans le-
qguel une large gamme de plages de valeurs de seuil

~de la pression de déclenchement peut &tre obtenue par

simple changement d'un seul élément standard du cap-
teur en fonction de l'application envisagée.

Un autre objet de la présente invention est
enfin la mise en oeuvre d'un détecteur de pression
Oou manocontact présentant les caractéristiques précé-

demment mentionnédes et qui de plus permet d'engendrer

‘un signal de présence pression en référence & une plu-~

ralité de valeurs de seuil ajustables.

Le détecteur de pression & seuil ajustable
objet de l'invention comprend une membrane manométri-
que soumise & la pression & détecter. Il est remarqua-
ble en ce qu'il comporte en outre des moyens trans-
ducteurs de pression couplés a ladite membrahe, ces
moyens perméttant d'engendrer en fonction de la défor-
mation de la membrane sous l'effet de la pression 2
détecter un signal électrique en correspéndance bi-
univoque de la valeur de la pression appliquée sur
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la membrane. Des moyens dé traitement électronique
du signal électrique permettant la comparaison de

la valeur du signal électrique délivré par les moyens
transducteurs 3 au moins une valeur de seuil ajusta-
ble. Les moyens de traitemenf délivrentrun signal de
présence pression.

Le détecteur de pression objet de l'invention
trouve application, pour la conduite de processus
industriels dans les domaines les plus divers, pour
la détection de défauts de colmatage sur filtre,
indicateurs de fuites ou analogues.

L'invention sera mieux comérise a la lecture
de la description et & l'observations des dessins
ci-aprés dans lesquels les mémes références repré-
sentent les mémes éléments et ol

- la figure 1 représente en coupe
sclon un plan longitudinal de symétrie un détec-
teur de pression selon un premier mode de réalisation
avantageux du capteur de pression selon l'invention,

= la figure 2a représente un autre mode de
réalisation avantageux du capteur de pression selon
l'invention également représenté en coupe selon un
méme plan longitudinal de symétrie,

- la figure 2b représente un autre mode de
réalisation d'un capteur de pression selon 1'inven-
tion, en vue selon un méme plan longitudinal de symé-
trie, ce mode de réalisation étant remarquable en
ce qu'il est susceptible de présenter les avantages
des modes de réalisation teprésentés en figures 1
et 2a,

- la figure 3 représente un mode de réalisa-
tion particulier non limitatif des moyens de traite-
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ment électronigue utilisés pour la mise en oeuvre du
capteur de pression, objet de l'invention,

- la figure 4 représente un jeu de membranes
manométriques susceptibles d'étre utilisé de manikre
avantageuse dans un capteur de pression objet de 1l'in-
vention de facon a obtenir une pluralité de gammes de
plages'de'valeurs de seuil de pression de déclenche-

ment, les valeurs de tension de référence étant inchan-

gées.

Le détecteur de pfession 4 seuil ajustable
objet de 1l'invention, sera tout d'abord déecrit en
liaison avec-la figure 1.

Sur cette figure, on pourra observer'que le
détecteur de pression objet de l'invention'comprend
une membrane manométrique notée 1, soumise & la pres-
sion Pi & dé“ecter. On notera que la membrane manomé-
trique 1 peut &tre constituée, de manidre avantageuse,
par une membrane ou-lamelle en acier inoxydable.
L'épaisseur de la membrane est définie en fonction de
la pression & mesurer, et de la déflexion ou déforma-
tion subie par la membrane du fait de cette pression,
pour une durée de vie déterminée et pour un nombre de
cycles de fonctionnement donné. Des moyens transduc-
teurs de pression notés 2 sur la figure 1, sont cou-
plés & la membrane 1. Ces moyens 2 bermettent d'engen-
drer en fonction de la déformation de la membrane 1,
sous l'effet de la pression & détecter, un signal
électrique en correspondance bi-univogue de la valeur
de la pression Pi appliquée sur la membrane. Par
correspondance bi-univoque entre le signal électrique
et la valeur de la pression Pi apgiquée, on comprend
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bien entendu, toute loi continue de la valeur du
signal électrique obtenu en fonction de la pression
appliquée permettant d'associer & une valeur de pres-
sion une seule valeur de tension et réciprogquement.
De fagon avantageuse non limitative, la loi de cor-
respondance sera choisie de facon & obtenir une loi
sensiblement linéaire de variation du signal électri~
que en fonction de la pression. En outre, des moyens
3 de traitement électronique du signal électrique
précité, permettent la comparaison de la valeur du
signal électrique délivré par les moyens 2 transduc-
teurs & au moins une valeur de seuil ajustable. Les
moyens de traitement 3 délivrent ainsi un signal de
présence de pression. Par signal de présence pression
on entend bien entendu toute variation de pression

ou perturbation, par rapport & une valeur de pression
de seuil de déclenchement, ainsi qu'il sera expliqué
ci-aprés dans la description.

Ainsi qu'il apparait en outre en figure 1,
les moyens transducteurs 2 sont couplés & la membrane
manométriéue 1 par l'intermédiaire d'une premiére cham-
bre de détente notée 4. La premiére chambre de déten-
te 4 permet d'effectuer une réduction de 1'amplitude
de la pression appliquée awmoyens transducteurs 2
sous l'effet de la déformation de la membrane manomé-
trique 1, soumise 3 la pression Pi 3 détecter. Ainsi

qu'il apparalt également en figure 1, aux moyens

transducteurs 2 peut &tre avantageusement associée
une deuxiéme chambre de détente 5. Cette deuxiéme
chambre de détente est sensiblement identique & la
premiére chambre de détente 4 et disposée par rapport
a l'axe A de détection de pression des moyens tranduc-

;N

teurs 2 de facon & établir une contre-pression permet-
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tant de réaliser une compensation en température des
moyens transducteurs 2 par détection différentielle
de pression.

Sur la figure 1, on pourra constater que
l'ensemble formé par les moyens transducteurs 2, la
premidre chambre de détente 4, et la deuxidme chambre
de détenters, peut avantageusement, de fagon non limi-
tative,rétre monté dans un support ou cadre support 6.
Le cadre support 6 peut avantageusement &tre constitué

“par un élément métallique de type pot permettant le

Coulage d'une résine 7 pour effectuer une isolation

des sorties électriques des movens transducteurs 2,

les sorties électriques étant notées 8 sur la figure 1.
La premiére chambre de détente 4 peut, avantageusemént,
étre constituée par une piéce creuse 41 assemblée a la
membrane manométrique 1 par soudage et une rondelle 40
destinée & définir le volume de la premiére chambre de
détente 4. La rondelle 40 peut &tre constituée a titre
d'exemple non limitatif par une rondelle en acier ino-
xydable découpée dans un feuillard, afin d'obtenir un
volume de chambre constant pour un type de matériel
déterminé. De la méme facon, la deuxiéme'chambre de
détente 5 peut &tre constituée par une pidce oeuse

51 et un anneau 50, une lame oumembrane 52 semblable

3 la membrane manométrique 1 étant en outre rapportée
sur la piéce creuse 51, ainsi que représenté en fi-
gure 1. Afin d'obtenir une impédance mécanique de la
deuxidme chambre de détente 5, sensiblement équivalente
3 celle de la premidre chambre de détente 4, la hauteur
de l'enrobage 7, dans unedirection sensiblement perpen-
diculaire a l'axe de détection- au-deld de la face
libre de la lamelle 52, pourra étre ajustée en consé-

quence. L'enrobage de résine 7 a également pour objet
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de permettre une meilleure tenue aux chocs et vibra-
tions de l'ensemble. Dans ce but, le cadre support 6
peut également, ainsi qu'il apparéit en figure 1, de
maniére avantageuse, étre enchassé dans un corps de
détecteur de pression noté 9 sur la figure 1, le corps
du détecteur de pression pouvant &tre constitué en
acier inoxydable de manidre & présenter un volume suf-
fisant pour permettre l'introduction des moyens de
traitement électronique 3.

Selon un premier mode de réalisation du dé-
tecteur de pression, objet de l1'invention, les moyens
transducteurs 2 peuvent avantageusement, mais de fagon
non limitatiVe étre constitués par un capteur de pres-
sion. A titre d'exemple non limitatif, on pourra uti-
liser tout capteur de pression différentiel, normale-
ment disponible dans le commerce, capteur de pression
différentiel & circuit intégré, tel que: commercialisé
notamment par la société SENSYM sous la référence
SPX50D, ce type de capteur de pression admettant une

. pression maximale de 0,5 bar et autorisant un fonc-

tionnement dans une plage de température comprise eh-
tre -40°C & + 125°C. Bien entendu, compte tenu de la
réduction de pression effectuée par la chambre de
détente 4, on comprendra que le capteur de pression
utilisé est soumis ainsi & une pression maximale de
l'ordre de 0,5 bar ainsi que décrit précédemment,
alors que la pression a détecter Pi peut atteindre
plusieurs centaines de bars. Le dimensionnement de

la membrane manométrique 1 est & cet effet calculé en
conséquence. Lors du montage de l'ensemble de la struc-
ture du capteur de pression objet de l'invention, et

notamment lors de la constitution despremi&ére et deu-
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xiéme chambres de détente 4 et 5, on comprendra que
la pression établie dans les chambres de détente 4
et 5 est sensiblement'ia pression atmosphérique, les
chambres de'détehte 4 et 5 étant simplement scellées
de manidre convenablement étanche. Une variation de
température du détecteur de pression tel que repré-
senté en figure 1 a pour effet de provoquer une aug-
mentation de pression correspondant sensiblement

>

identique & chacune des chambres de détente 4 et 5

et en conséquence de provoguer une annulation de 1'aug-

mentation de cette pression due 2 l'augmentation de
température, du fait du caractire différentiel de la
détection par les moyens transducteurs 2 ou capteurs,
compte tenu de la symétrie des chambres de détente.
Bien entendu, un réglage fin des conditions initiales
peut étre effectué au niveau des'moyens de traitement
électronique, ainsi qu'il sera décrit plus en détail
ultérieurement dans la description.

Un autre mode de réalisation particulidrement
avantageux du détecteur de ﬁression objet de 1'inven-
tion, sera maintenant décrit en liaison avec la figure
2a.

Sur cette figure, on remarquera que les moyens _
transducteurs 2 sént directement montés, de facon 2 ce

qu'ils soient directement mécaniquement solidaires de

la membrane manométrigque 1. Les moyens transducteurs
2 permettent ainsi d'éngendrer un signal électrique
en correspondance bi-univogue de la contrainte de défor-
mation de la membrane manométrique 1, et donc de la
pression Pi & détecter. '

Dans le mode de réalisation représenté en -
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figure 2a, et de fagon avantageuse mais non limitative,
les moyens transducteurs 2 peuvent &tre constitués par
un réseau,noté 10, de jauges de contraintes, disposé
sur la membrane manométrique 1. Le réseau de jauges

de contraintes 10, dans ce cas, peut alors étre ren-
du solidaire de la membrane manométrique 1, par col-
lage au moyen d'un résine époxy ou de maniére plus
avantageuse, par déposition directe sur la membrane
manométrique selon la technique de déposition norma-
lement utilisée pour la réalisation des circuits im-
primés ou circuits intégrés. Bien entendﬁ, le réseau
de jauges de contraintes 10 est relié aw moyensde
traitement électronique 3, par une connexion 8. La
membrane manométrique 1, peut, ainsi que repfésentée
en figure 2a, étre assemblée au cadre support 6 par
soudage par exemple. ’

L'utilisation du réseau de jauges de con-
traintes 10 pour assurer'la détection de la pression
& mesurer n'est pas limitée & un détecteur de pression
dans lequel le réseau de jauges de contraintes 10 est
directement rapporté sur la membrane manométrique 1.
Un mode de réalisation avantageux nonlimitatif d'un
détecteur de pression, conforme & l'objet de 1l'inven-
tion, utilisant un réseau de jaugés de confaintes 10
couplé a la membrane manométrique 1, par 1'intermé-
diaire de deux chambres de détente 4 et 5, de manidre
analogue au mode de réalisation de la figure 1, sera
maintenant décrit en liaison avec la figure 2b.

Sur cette figure, on pourra constater gque
le réseau de jauges de contraintes 10 est disposé sur
une membrane auxiliaire 11, couplée a la premiére et/
ou & la deuxiéme chambre de détente 4, 5, et en défi~
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nitive, a la membrané manométrique 1. Dans ce mode

de réalisation, les chambres de détente 4 et 5,
peuvent &tre réalisées, de fagon aﬁaiogue au mode de
réalisation de la figure 1, le dimensionnemeht des
piéces creuses 41 et 51 et des rondelles 40 et 50
étant adapté en conséquence. Dans ce cas, et de fagon
non limitative, la membrane auxiliaire 11 peut con-
éister,'pérrexemple, en deux 1amelles'soﬁples juxta-
posées, le réseau de jauges de contraintes 10 étant
par exemple pris en sandwich entre les lamelles cons-
tituant la membrane auxiliaire 11. Le dimensionnement
des lamelles constituant la membrane auxiliaire 11

et en parficﬁlier leur épaisseur, est adapté en fonc-
tion de la pression régnant dans les chambres de
détente 4 et 5, et, bien entendu, de la pression Pi

3 détecter. Le mode de réalisation du détecteur de
pression & seuil ajustable, représenté en figure 2b,
n'est pas limitatif, il permet cependant d'obtenir
les avantages des modes de réalisation des figures

1 et 2a précédemment décrites.

' Un mode de réalisation particulidrement
avantageux, non limitatif, des moyens de traitement
électronique 3, sera maintenant décrit en liaison
avec la figure 3. ;
Selon cette figure, les moyens de traitement

électronique du signal électrique peuvent comporter,

~des moyens 100 d'amplification du signal électrique

délivré par les moyens transducteurs 2, ces moyens
d'amplification 100 délivrant un signal électrique
amplifié. En outre, des moyens comparateurs 200 a

seuil recoivent le signal électrique amplifié et per-~

mettent d'engendrer un signal de commande de présence



10

15

20

25

30

2600162

pression. Des moyens de commutation de puissance

300 regoivent le signal de commandé de présence pres-
sion et délivrent le signal de présence pression a

un circuit d'utilisation non représenté sur la figure 3.

Les circuits électroniques décrits en liai-
son avec la figure 3 permettent, de manidre générale,
aprés amplification du signal délivré par les moyens
transducteurs 2, d'effectuer, par exemple, une compa-
raison de ce signal par rapport & deux niveaux, pour
la détection de deux points de consigné de pression
par exemple, cette détection permettant 1l'enclenche-
ment d'une signalisation en dessous du point de con-
signe bas, et un déclenchement ou la suppression de
la signalisation, en dessus du point de consigne haut.
On comprendra alors que le signal de commande de pré-
sence pression et/ou le signal de présence pression
correspondent en fait & une variation de pression par
dépression ou surpression par rapport aux valeurs de
consigne précédemment citées. '

Afin d'assurer les fonctions précédemment
mentionnées, et dans le cas ol les moyens transduc-
teurs 2 sont constitués de maniére avantageuse, non
limitative, par un réseau ou pont de jauges de con-~
traintes 10, les moyens 100 d'amplification du signal
électrique sont constitués par un amplificateur diffé-
rentiel 1000 & gain ajustable, le systéme ajustable du gain
étant noté 1001. En butre, l'amplificateur différentiel
peut &€tre muni, avantageusement, d'un systéme de ré-
glage du zéro, noté 1002, le systéme de réglage de
zéro 1002 permettant, bien entendu, un étalonnage ou
initialisation ducapteur de pression, objet de 1l'in-
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vention. On notera sur la figure 3 que le pont de
jauges de contraintes 10 est de maniére classique
relié aux entrées pésitive et négative de l'amplifi4
cateur différentiel 1000. L'initialisation du détec-
teur, que celui-ci soit constitué par un détecteur
comprenant ou non des chambres de détente 4, 5 pré-
cédemment décrites, peuﬁ alors &tre effectuée sans
difficulté au moyen des potentiomdtres de réglage
1001 et 1002. ,

Ainsi gu'il apparait en outre en figure 3,
les moyens comparateurs & seuil 200 sont constitués

~par un amplificateur différentiel noté 2000, dont la

borne d'entrée positive recoit le signal électrigue
amplifié délivré par l'amplificateur différentiel
1000, et dont la borne d'entrée négative recoit une
premiére valeur de tension de seuil de référence ajus-
table, notée V1. La sortie de l'amplificateur diffé-
rentiel 2000 est connectée & l'entrée des moyens de
commutation de puissance 300. On notera sur la figure
3[ que la premiére valeur de tension de seuil de ré-
férence ajustable V1 peut avantageusement &tre obtenue
par l'intermédiaire d'une premier potentiométre noté
2001, et d'un deuxidme potentiomdtre noté 2002. Ainsi
qu'il sera expliqué plus en détail ci-aprés, le poten-
tiométre 2002 permet en fait d'établir une deuxidme
valeur de tension de seuil de référence ajustable V2,
a laquelle le signal électrique amplifié sera égale-

‘ment comparé. Dans ce but, ainsi qu'il est représenté

en figure 3, l'entrée des moyens de commutation de

- puissance 300 est également connectée par l'intermé-

diaire d'un circuit séparateur noté 2004, a la deu-
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xiéme valeur de tension de seuil de référence ajus-
table V2. La sortie de l'amplificateur différentiel
2000, et du circuit séparateur 2004, est relié par
1l'intermédiaire d'un réseau de résistances 2005,
2006, 2007, a l'entrée des moyens de commutation de
puissance 300. Les premiére V1 et deuxiéme V2
valeurs de tension de référence constituent ainsi
pour les moyens de commutation de puissance 300 un
diagramme de commande a hystérésis, le signal élec-
trique amplifié étant ainsi comparé aux valeurs de
consigne haute et basse constituées par les valeurs
de tension de seuil de référence ajustable V1 et V2
précédemment décrites.

On comprendra ainsi que par la mise en oeu-
vre du capteur de pression, objet de 1l'invention,
tel que représentée aux figures 1 & 3 précédentes,
il est possible d'obtenir un capteur de pression a
seuil ajustable, le capteuf de pression ainsi défi-
ni étant susceptible de fonctionner dans une large
plage de valeurs de seuil de pression de déclenche-
ment. On comprendra également que la valeur de la
pression a détecter Pi peut ainsi &tre comparée a une
pluralité de valeurs de seuil ajustable, ainsi qu'il
a été décrit par la mise en oeuvre des moyens de
traitement électronique représentés en figure 3.

Selon un autre objet du détecteur de pres-
sion a seuil ajustable objet de l'invention, ainsi
gu'il sera décrit en liaison avec la figure 4, une
pluralité de gammes de plages de valeurs de seuil
de pression de déclenchement peut &tre obtenue, les
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valeurs de tension de référence précédemment décrites
V1 et V2 ou toute autre valeur différente en nombre
notamment, étant inchangées.

Dans de but, ainsi qu'il est réprésenté en
figure 4, la membrane manométrique 1 peut avantageu-
sement &tre montée dans un anneau fileté noté 14,
l'anneau fileté 14 étant adapté & &tre monté par
vissage dans le cadre support 6 précédemment décrit.
Ainsi, il est possible, a partir d'un corps de éap-
teur 9 démontable, d'effectuer le changement de la
membrane ﬁanométrique 1 par simple vissage-dévissage
de l'anneau'fileté, celui-ci en position de fonction-
nement étant vissé én.butée dans le cadre support 6.
Bien entendu, le détecteur de pression est alors four-
ni avec un jeu de membranes manométriques, consistant
en une pluralité d'anneaux de mémes dimensions et comportant cha-

mxxunexmmbnﬂm-manométrique 1 d'épaisseur différente par

exemple. En outre, et de manidre non limitative, les
membranes manométriques 1 de chacun des anneaux peu-
vent étre constltqees en des matériaux différents.
Le choix de-l'épaisseur des membranes manométriques
1 et de leur matériau constitutif, peut alors étre
effectué de fagon & obtenir une pluralité de gammes
de plages de valeurs de seuil de pression de déclen-
chement, pour des valeurs de tension de référence
identiques. Sur la figure 4, les gammes de plages de
valeurs sont notées G1, Gi,GN. On remarquera bien
entendu que de facon avantageuse le choix des dimen-
sionnements des membranes manométriques 1 peut étre
effectué de facon a ce que les plages G1, Gi & GN

se recouvrent partiellement. Les gammes de plages de
valeurs peuvent, afin de simplifier 1l'utilisation
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du capteur de pression objet de l'invention étre
repérées par un codage de couleur par exemple ou ana-
logue au niveau de chacun des anneaux précités.

' On a ainsi décrit un capteur de pression &
seuil ajustable, particuliérement avantageux en ce
qu'il présente une trés grande souplesse de fonction-
nement relativement au domaine de valeurs de pression
3 détecter, et en conséquence une grande diversité
d'utilisation. En outre, et compte tenu des diversi-
tés d'utilisation précédemment mentionnées, il est
possible de prévoir, en complément, un systéme d'af-
fichage en particulier, les circuits de puissance
reliés au comparateur peuvent &tre agencés de fagon
a4 prévoir la commutation d'un courant selfique de
l'ordre de 500 pA & 500 mA ou méme plus si nécessaire,
afin de permettre la commande d'un étage de signali-
sation. En outre, les pics de pression peuvent étre
filtrés électroniquement, de facon & éviter tout
clignotement lorsque le détecteur de pressidn objet
de l'invention travaille & des niveaux de pression
proches des points de consigne ou lorsque la visco-.
sité du fluide, lors de démarrage & froid d'installa-
tions industrielles donnent des niveaux de pression
dépassant les niveaux de réglage, le caractére
performant apparaissant notamment du fait de la di-
versité d'utilisation possible du capteur de pres-
sion objet de lfinvention;

En outre,un systéme de verrouillage électro-
nique peut étre prévu afin d'empécher toute signali-
sation intempestive et inappropriée. Ce verrouillage

peut &tre obtenu par la mise en oeuvre d'une tempo-
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risation ou d'une commande par thermo-couple intégrée
au niveaﬁ du capteur de pression objet de 1l%nvention
ou par tout autre systéme approprié. Ces éléments
supplémentaires ne seront pas décrits car n'entrant
pas dans le cadre de l'objet de la présente invention.
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REVENDICATIONS

1. Détecteur de pression & seuil ajustable
caractérisé en ce gqu'il comprend une membrane mano-
métrique (1) soumise & la pression, & détecter,

- des moyens (2) transducteurs de pression
couplés & ladite membrane (1), lesdits moyens (2)
permettant d'engendrer, en fonction de la déformétion
de la membrane (1) sous l'effet de la pression (Pi)

4 détecter, un signal électrique en correspondance
bi-univoque de la valéur de la pression (Pi) appliquée
sur ladite membrane,

- des moyens (3) de traitement électronique
dudit signal électrique permettant la comparaison de
la valeur dudit signal.électrique délivrés par les
moyens (2) transducteurs & au moins une valeur de
seuil ajustable, lesdits moyens de traitement déli-
vrant un signal de présence pression.

2. Détecteur de pression selon la revendica-
tion 1, caractérisé en ce que lesdits moyens (2)
transducteurs sont couplés a ladite membrane manomé-
trique (1) par l'intermédiaire d'une premidre chambre
de détente (4), ladite premidére chambre de détente
(4) permettant d'effectuer une réduction de l'ampli~
tude de la pression appliquée auxdits moyens (2)
transducteurs sous l'effet de la déformation de la
membrane manométrique (1) soumise & la pression i
détecter. ,

7 3. Détecteur de pression selon la revendica-
tion 2, caractérisé en ce que auxdits moyens (2) trans-
ducteurs est en outre associée une deuxi®me chambre
de détente , la deuxiéme chambre de détente
étant sensiblement identique & la premidre
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chambre de détente (4) et disposée, par rapport a
l'axe (8 ) de détection de.pression des moyens (2)
transducteurs, de fagon a établir une contre-pression
permettant de réaliser une compensation en tempéra-
ture desdits moyens transducteurs par détection diffé-
rentielle.

4. Détecteur de pression selon l'une des
revendications 2 ou'3, caractérisé en ce que lesdits

'moyens (2) transducteurs sont constitués par un cap-

. teur de pression.

5. Détecteur selon la revendication 1, carac-
térisé en ce que lesdits mdyens (2) transducteurs sont
directement mécaniquement solidaires de la membrane -
manométrigue (1), lesdits moyens (2) traﬁsducteurs
permettant d'engendrer un sighal électrique en cor-
respondance bi-univoque de la contrainte de déforma-
tion de ladite membrane manométrique et de la pression
(Pi) a détecter. ' '

6. Détecteur selon l'une des revendications
3 ou 5, caractérisé en ce gque lesdits moyens (2)
transducteurs sont constitués par un réseau (10) de
jauges de contrainte disposées, soit sur une membrane
auxiliaire (11) couplée & la ou aux chambres de dé-
tente (4,5), soit par ladite membrane manométrique (1).

7. Détecteur selon l'une des revendications
précédentes, caractérisé en ce que lesdits moyens de
traitement électronique du signal électrique compor-
tent :

- des moyens (100) d'amplification dursignal
électrique délivré par lesdits moyens transducteurs,

lesdits moyens d'amplification délivrant un signal
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électrique amplifié,

- des moyens (200) comparateurs & seuil rece-
vant ledit signal électrique amplifié et permettant
d'engendrer un signal de commande de présence pres-
sion, ,

- des moyens (300) de commutation de puissan-
ce recevant le signal de commande de présence pres-—
sion et délivrant ledit signal de présence pression.

8. Détecteur de pression selon la revendicar
tion 7, caractérisé en ce que lesdits moyens(2) trans-
ducteurs étant constitués par un réseau ou pont de
jauges de contraintes (10), lesdits moyens (100)
d'amplification du signai électrique sont constitués
par un amplificateur différentiel 3 gain ajustable
(1001) . ' '

9. Détecteur de pression selon l'une des
revendications 7 ou 8, caractérisé en ce que les
moyens comparateurs & seuil (200) sont constitués
par un amplificateur différentiel (2000) dont la
borne d'entrée positive recoit le signal électrique
amplifié et dont la borne d'entrée négative recoit
une premidre valeur de tension de seuil de référence
ajustable (V1), la sortie dudit amplificateur diffé-
rentiel (2000) étant connectée & l'entrée des moyens
de commutation de puissance (300).

10. Détecteur de pression selon la revendi-
cation 9, caractérisé en ce que l'entrée des moyens
de commutation (300) de puissance est également
connectée par l'intermédiaire d'un circuit sépara-
teur (2001) & une deuxidme valeur de tension de

seuil de référence ajustable (V2), leésdites premiére
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(V1) et deuxiéme (V2) valeurs de tension de référence
constituant pour les moyens de commutation de puissan-
ce (300) un diagramme de commande & hystérésis.

11. Détecteur de pression selon 1l'une des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
ladite membrane manométrique est montée dans un an-
neau fileté destiné a venir en position de butée
d'un cadre support solidaire du corps de connecteur.

12. Jeu de membranes manométriques destinées
a &tre utilisées dans un détecteur de pression selon
l'une des revendications 1 & 11, caractérisé en ce que
lesdits membranes sont montées dans des anneaux de
dimensions identiques et présentent une épaisseur dif-
férente permettant d'obtenir une pluralité de gammes
de plages de valeurs de seuil de pression de déclen-
chement pour des valeurs de tension de référence iden-
tiques}
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