POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATERTOWY

92032

Patent dodatkowy

URZAD
PATENTOWY
PH'. Opublikowano:

09.IT1.1963 (P 100 971)

10.X1.1966

' l’léq,/ Y 5/00

MKP F 02 b 63/00

UKD

Wspéltworcy wynalazku
1

wlasciciele patentu:

Mgr inz. Gustaw Rozycki, Bytom (Polska)flirz=d

~

Mgr inz. Wiadyslaw Rézycki, Bytom (Polska):* i i

Maszyna robocza o dwéch wirujacych tlokach
w cylindrycznym kadlubie
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Przedmiotem wynalazku jest bliZniacza maszyna
o wirujacy¢h tlokach w kadilubie, w ktorej obie
komory. #obocze o réznych cisnieniach czynnika ro-
boczego gazowego lub cieklego rozdziela réwnoczes-

* nie w obu komorach bliZniaczej maszyny, dwu-

stronna przegroda o ruchu posuwisto-zwrotnym,
z osadzonymi na jej obu koricach glowicami, ste-
rowana przez oba wirujace ttcki, zachowujgc staty
i szczelny styk miedzy po$lizgowymi powierzchnia-
mi wirujacych tlokéw.

‘W znanych konstrukcjach maszyn o wirujgcych
ttokach, przegrody piytkowe, tworzgce liniowy styk
z powierzchnig tloka lub z wewnetrzng powierzch-
nig kadiuba, wymagaja specjalnego docisku lub
docisku sila odsrodkowa, aby uzyskaé rozdzial
miedzy obu roboczymi komorami o réznych ci$nie-
niach, tworzgacymi sie podczas wirujacego ruchu
thoka, wewnatrz zamknietej przestrzeni kadluba,
przy czym liniowy styk uniemozliwia dostateczne
uszczelnienie a powierzchnie §$lizgowe kadluba
i plytki ulegaja szybkiemu zuzyciu.

Przyktadowe wy-koném'e wynalazku przedstawio-
ne jest na fig. 1, 2 i 3 rysunku.

Fig. 1 przedstawia po stronie A, poprzeczny prze-
kr6j maszyny, z tlokiem sztywno osadzonym na
wale 6, a po stronie B z tlokiem osadzonym w lo-
zysku, natomiast fig. 2 i 3 — poprzeczne przekroje
odmiany maszyny z obu ttokami osadzonymi w lo-
zyskach mimosrodowych.
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Praca maszyny bliZniaczej o dwustronnej prze-
grodzie, z dwoma S§lizgowemi glowicami, wedlug
wynalazku, odbywa sie nastepujaco:

Na koficach dwéch waléw 6, z ktérych jeden jest
napedowym, mieszczg sie wzajemnie zazebiajgce
sie zebate kota 9,10. Wskutek wirujgcego ruchu
mimoSrodowych tlok6w 5, z ktérych jeden jest osa-
dzony na wale 6 (strona A) a drugi, albo na lo-
zyskach mimo$rodu (strona B), umieszczonych we-
wnatrz kadluba 7 maszyny, otwieraja sie i zamy-
kaja rozrzadowe okienka S (ssanie) i T (tloczenie),
dla czynnika roboczego, ktérym moze byé gaz lub
ciecz, przy czym takty ssania bliZzniaczej pompy,
silnika lub sprezarki odbywaja sie po jednej stro-
nie, w stosunku do poziomej plaszczyzny a—a,
przechodzacej przez obie osie waléw 6 a tloczenia,
(sprezania), po drugiej, co pozwala na uproszcze-
nie konstrukcji otworéw i kanaléw rozrzadczych.

Dwustronna przegroda 13, sklada sie z ramy 1,
w ktérej na obu koficach osadzone sg wahliwe
glowice 2, dociskane przez poslizgowe wktadki 3,
za poSrednictwem sprezyny lub elastycznej plyt-
ki 4, do walcowych powierzchni odno$nych tlokéw
5, tworzac w ten spos6b ciagly, elastyczny, po-
wierzchniowo-uszczelniajacy po$lizgowy styk dwu-
stronnej przegrody rozdzielajgcej — r6wnocze$nie
w obu kadtubach 7, — dwie robocze komory o réz-
nych ciS$nieniach oSrodka gazowego lub cieklego,
powstajace wskutek wirujgcego ruchu tloké6w 5,
przy czym posuwisto-zwrotny ruch przegrody 13,
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sterowany jest przez oba tloki. Ukiad chtodzenia
obejmuje kanaty W, a uklad smarowania otwory
i kanaly n.
Fig. 2 przedstawia odmiiarié dwustronnej prze-
grody rozdzielajacej,’. w ktoérej klockowe glowice 2’

osadzone sg w ramach I, opierajgc sie na elastycz-

nych piytkach lub sprezynach dociskowych 3’4,
przy czym dwustronna ' przegroda 13’ sterowana
przez oba ttoki 5°, przesuwa sie ruchem posuwisto-
zwrotnym, w szézelinie kadtuba 7’ oraz po Scietych
powierzchniach wirujgcych tlokéw 14, utrzymujgc
staly poslizgowy styk miedzy wirujacymi tlokami
5 a powierzchnig glowic 2’. Rozrzad czynnika wy-
pelniajacego komory robocze wodbywa sie przez
okienka ssania S i przez okienka tloczenia T, po-
dobnie jak w wykonaniu wedlug fig. 1.

Fig. 3 przedstawia dwa rozwigzania osadzenia
glowic w dwustronnej przegrodzie rozdzielajacej
robocze: komory w bliZniaczej maszynie o wirujg-
cych ttokach.

Strona A obejmuje wahliwag glowice przegrody
zakotwiong walkiem 12, w walcowej powierzchni
ttoka 5”, wskutek czego podczas posuwisto-zwrot-
nego ruchu dwustronnej przegrody, sterowane]
ruchem tlokéw 5, jej glowice przylegaja calg swg
stykowa powierzchnig do pos$lizgowej powierzchn®
wahliwie wirujacych tlokéw, osadzonych w lozy-
skach mimosrodowych wal6w 6.

Strona B zawiera walcowg glowice 11 zakotwio-
na z jednej strony w péiwalcowej wnece 15 prze-
grody 13” i z drugiej strony wkladkg 3” stale doci-
skang przez elastyczng plyte Ilub spreiyne 47,
w pélwalcowej wnece na obwodzie tloka 5”.

W ten spos6b podczas posuwisto-zwrotnego ru-
chu dwustronnej przegrody, sterowanej przez oba
ttoki 5”, i umieszczonej w $ciance kadluba lgcza-
cej- oba cylindry silnika, utrzymuje siq staly posliz-
gowy styk, tworzac szczelng barierge miedzy dwo-
ma powiekszajgcymi sie komorami obu bliZnia-
czych maszyn, z rozrzadem realizowanym przez
okienka ssania S i sprezania T.
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4.
Zastrzezenia rpa'cen";orwe

. Maszyna robocza o dwdch ukladach wirujgcych

tlokéw w cylindrycznym kadiubie znamienna
tym, Ze ma przegrode (13), z dwoma glowica-
mi (2), §lizgajacymi sie po powierzchni wiruja-
cych tlokéw (5), umieszczong przesuwnie w Scia-
nie kadluba laczacej oba cylindry silnika i two-
rzaca wraz z wirujgcymi tlokami, mimosrodowo
osadzonymi wzgledem cylindréw komory pracy
maszyny, ‘przy czym glowice (2) osadzone sa
obrotowo na koncach przegrody (1), ktéra ste-
rowana wirujgcymi ttokami przesuwa sie ruchem
posuwisto-zwrotnym w szczelinie kadluba.

. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze
. do wkiadek (3) przylegajg umieszczone w prze-

grodzie sprezyny (4), dociskajgce glowice (2) do
powierzchni tlokéw (5). \

. Maszyna wedlug zastrz. 1, 2, znamienna tym, ze

jej dwustronna przegroda rozdzielajaca posiada
na obu koncach klockowe glowice (2’), ktoérych
czolowe powierzchnie §lizgajg sie ruchem posu-
wisto-zwrotnym po $cietych powierzchniach
walcowych tlokéw sterujgcych (14), podeczas wi-
rowania tlokéw wewnatrz kadluba.

. Maszyna wedlug zastrz. 1, 2, znamienna tym, ze

dwustronna przegroda rozdzielajagca posiada na
obu koncach pélwalcowe glowice (2”), zakotwio-
ne trzpieniami (12), do sterujacych i wirujgcych
tlokéw (5”), wskutek czego zachowujg one staly
styk z powierzchniag glowic (2”) w przegrodzie
a3”).

. Maszyna wedlug zastrz. 1, 2, rnamienna tym, Ze

dwustronna przegroda rozdzielajgca (13”) posia-
da na obu koncach glowice, ktére jedng potows
zakotwione s3 we wmece przegrody a drugg we
wnece na obwodzie sterujgcych tlokdéw, tworzac
swobodny, poslizgowy, szczelny i obwodowy
styk obu glowic z wirujgeymi tiokami.
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