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(54) Linka k ddvkovdni dlouhych pFYedmdtd, zejména
hutnich polotovard

Vyredeni spolehlivého ddvkovéni vdech
druhd uvedenych materidlt 1 v tom p¥ipadé,
%e jsou zak¥rivené, Seho¥ se dosdhne suvnym
uloZenim zveddkd (14) v pohyblivém vedeni
(11), jeZ je suvnd v horizontdlnim sméru
ulo%eno v pevném vedeni (10) a spojeno s
ovlddacim dstrojim (13) a opatieno stavi-
telnou zardZkou (36). Na pohyblivém vedeni
(11) je upevndno &idlo (19), propojené s
s#vlddacim Gstrojim (13) a k horni &4sti po-
hyblivého vedeni (11) je vykyvné pFipevndn
skluz (17). Dolni konce zveddkd (14) jsou
ve atyku se za¥izenim k p¥idné prepravé,
opatfenym nosidi (32) pFepravovanych pred-
mé td,
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Vyndlez se tykéd linky k ddavkovdni dlouhych predmétil,
zejména hutnich polotovart, jako tycéi, sochori, trubek a
podobné a Fed3i gpolehlivé ddvkovdni vSech druhl uvedenych
materidld i v tom pripadé, Ze jsou zak¥ivené,

Jsou zndma zaY¥izeni pro ddvkovdni predmétd, dopravo-
vanych po ro3tech za pomoci mechanismi, které oddéluji je-
dnotlivé predméty od sebe, aby mohly byt jednotlivé zpraco-
vény, napriklad rovndny, déleny nebo na nich provedena Gpra=-
va koncl & podobné, Tyto mechenismy meji tvar vyhazovecich
8i zvedacich pdk, palcl nebo rotadnich segmentd upevnénych
na ﬁr&béiné h¥{deli, probihajici kolmo na rostye. Mechanismy
jsou pPestavovdny v zdvislosti na rozméru oddélovanych pred-
mé&td tak, aby z pfedmétl uloZenych na rostu byl ddvkovan
pouze jeden kus. Spoleénym nedostatkem zarizeni, slouZicich
t8mto uvedenym Gdelim je, %Ze nejsou funkéné spolehlivd, po-
névadf nezaruduji ddvkovdni zak¥ivenych pFfedméti., Je to zpi-
gobovdno tim, Ze zakPiveny, resvektive prohnuty predmét,
nep¥iklad trubke délky 12 m neni zachycena vSemi dédvkovaci-
mi prvky najednou., V disledku toho neni oddélovaci Gkon pro-
veden & je jej proto nutno opakovat, mnohdy bezvysledné, za
soudasného prodloufeni menipuladnich dasd & energetickych
ztrdt, P¥i nelspéSném ddvkovani zpravidla je nutné, aby ob-
sluha zasdhla rudnd, dim¥ se zvySuje nebezpedi Grazl.

Uvedené nevyhody odstrenuje linka k davkovini dlouhfch
predméti, zejméne hutnich polotovarl podle vyndlezu, jehoZ
podstata spodiva v tom, Ze zvedaci prvky jsou tvoreny zve-
déky suvné uloZenymi v pohyblivém vedeni, jeZ je suvné v ho-
rizontdlnim sméru uloZeno v pevném vedeni & spojeno s ovla-
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dacim Ggtrojim a opat¥eno stavitelnou zardzkou, kde na
pohyblivém vedeni je upevnéno &idlo, propojené s ovldda-
cim Ustrojim a k horni &dsti pohyblivého vedeni je vy-
kyvné piipevnén skluz, pricemZ dolni konce zveddki jsou
ve styku se zarizenim k priéné prepravé, opatienym nosidi
prepravovanych predmétii, '

Vyhodou linky podle vyndlezu je to, Ze je funkCné
spolehlivd, nebot zaruduje dédvkovéni i zak¥ivenych dlou-
hych predméth, napriklad trubek, které jsou zechyceny vse-
mi ddvkovacimi prvky. Tim odpedé nutnost zdsaht obsluhy a
riziko noéniho drazu je z tohoto divodu odstranéno.

Na priloZenych vykresech je zndzornéno prikladné pro-
vedeni linky podle vyndlezu, kde na obr. 1 je jeji schematic-
ky ndrys, na obr. 2 je detail cdasti linky se zveddkem a po-
hyblivym vedenim, ne obr, 3 plidorys tohoto detailu a na
obr. 4 schematicky pldorys linkye.

Linka k dévkovdni dlouhych pfedmé&td v prikladném prove-
deni podle vyndlezu je tvofena vyhrnovacim zésobnikem 1 dsti-
cim k Fetézovému dopravniku 2, nad kterym je uspordddna roz-
drusoveci ze¥izeni sestdvajici z nosniku 4 opatfeného pdkami
a ¢idly 3. Na TYetézovy dopravnik 2 navazuje set¥dsaci rost,
tvoreny dvojicemi roStnic 5 a 6, mezi nimiZ jsou uspoidddne
pevnd vedeni 10, uchycene na rédmu, V pevnych vedenich 10 je
posuvné v horizontdlnim sméru uloZeno pohyblivé vedeni 11
spojené s pistnici 12 ovlddaciho dstroji 13, jeZ tvori hydra-
ulicky védlece V pohyblivém vedeni 11 je suvné ve svig-
lém sméru uloZen zveddk 14, opat¥eny ve své spodni ddsti klad-
kou 15, Na hoxrni &dsti pohyblivého vedeni 11 je na Zepu 16
zavéSen skluz 17, podep¥eny kladkou 18, upevndnou na pevném
vedeni 10, Na pohyblivém vedeni 11 je upevnéno ¢idlo 19 pro
ovldddni délky zdvihu hydraulickych vdlcl ovlddecino dstroji
13. Na pohyblivém vedeni 11 je umisténa stavitelnd zardZka
36. Kladky 18 zdvihdki 14 lezi na pohyblivych rostnicich 20
za¥izeni pro p¥idnou dopravu uloZenych ne kladkdch 21 a 22
dvou thlovych pdk 23 & 24, otoénych kolem pevnych bodl 25,
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Tyto Ghlové pdky 23 a 24 jsou tédhlem 26 spojeny se svym
hydraulickym védlcem 27, Pohyblivé rostnice 20 jsou vespod
opat¥eny kulisou 28, do které zasahuji kladky 29, pripev-
néné na koncich ovladacich pdk 30, spojenych s ovlddacim
hydraulickjm védlcem 31. Na horni ddsti pohyblivych rodtnic
20 jsou upevnény t¥i Fady nosicél 32 p¥epravovanych trubek
33. Na skluz 17 navazuji odkldadaci pevné rosStnice [, jeZ
navezuji na odklddaci %lab 8 rovnaciho stroje. V zdkladni
poloze za¥izeni k pridiné pitepravé je prvni Fada nosidld 32
pod prvnim srovndvecim valnikem 34 a t¥eti Fada nosidd 32
pod druhym srovndvacim valnikem 35.

Trubky 33 jsou vyhrnovény ze zdsobniku 1 na Tetézovy
dopravnik 2., Pokud by trubky 33 na Fetdzovém doprevniku 2
.byly navrseny, pisobenim céidel 3, jejichZ pdky jsou navrie-
nymi trubkemi 33 stladeny, je reversovén pYechodné pohyb Ye-
tézového dopravniku 2 za tim 6éelem,'aby trubky 33 byly ne
Yetézovém dopravniku 2 rozloZeny pokud mozZno v jedné vrstvé.
Trubky 33 postupuji ddle na setPdsaci rodt, tvoreny rodtni-
cemi 5 & 6, které vykondvaji kmitavy pohyb & tim srovndveji
trubky 33 do jedné vrstvy. Tento usek linky je urden k roz-
druzovéani trubek 33 a k jejich dopravé ke zveddkim 14 v jedné
vrstvé., Plsobenim hydreulickych vdlel ovlddaciho dstrojd 13
jsou jednotlivd pohyblivéd vedeni 11 se zveddky 14 premiste-
ny do bezprost¥edni blizkosti prvni trubky 33 ne setrdsacim
roftu a to o rGznou drdhu v zdvislosti na promuti a krivosti
trubky 33. Posuv jednotlivych pohyblivych vedeni 11 se zasta-
vi pisobenim éidel 19, kterd jsou iniciovéna bezdotykové hmo-
tou trubky 33. Tato ¢idla 19 udileji soulasné impuls ke svis-
1ému pohybu pohyblivych roStnic 20 tim, Ze uvedou v &innost
hydraulicky vdlec 27, ktery prostfednictvim svych uhlovych
pédk 23 e 24 pohyblivou rodtnici 20 zvedne a ta pri svém zdvi-
hu soudasn& nadzvednou zveddky 14, které zvednou prvni trub-
ku 33. Stavitelnd zardZka 36 je nastavena dle priméru trubky
33 tak, aby nos zveddkl 14 nadzvedl jenom jednu trubku 33.

V krajni horni poloze pohyblivych roStnic 20 se trubka 33
prfekuli pres hranu skluzu 17 na dsek pewvnych rodtnic J v ose
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srovndvaciho valniku 34. Zveddnim pohyblivych rodtnic 20
jeou soulaesné zveddny trubky 33 v osdch valnikd 34 a 35,
jako% i v mezipoloze mezi témito dvéme valniky 34, 35,

nebot jsou nadzvednuty nosidi 32 prepravovanych predmdtii,

V krajni horni poloze pohyblivych roStnic 20 je dén impuls
ovlddacimuhydraulickému vdlei 31, ktery ovlddaci pdkou 30
premisti pohyblivé roStnice 20 z levé do pravé krajni polo-
hy. V této poloze jsou pohyblivé rostnice 20 spudtény do
spodni krajni polohy pisobenim hydreulického vdlce 27, V té-
to poloze je reversovén pohyb ovlddaciho hydraulického vélce
31, ktery p¥emisti pohyblivé rodtnice 20 do levé krajni po~
lohy, Tim je za¥izeni p¥ipraveno k prepravé dalsi trubky 33
z8 skupiny na setfdsacim roStu. Pritom je soulasné preprave=-
ne prvni trubke 33 z osy prvniho srovndvaciho valniku 34

o jeden krok,‘to je do osy pilye.

Linku podle vyndlezu je moZno vyuzit naprikled i v pPi-
pravé materidlu ve strojirenstvi, pro délici e rovnaci ma-
nipulaéni operace, nebo v drevozpracujicim primyslu pro p¥i-
sun materidlu, :
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Linke k ddvkovéni dlouhych pFedmétid, zejméma hutnich
polotovari, tvorend jednak zarizenim k p¥icné prepravé a
jednak vyhrnovacim zdsobnikem, na néjz navazuje rFetdzovy
dopravnik, nad nimZ je uspordddno rozdruZovaci zarizeni,
kde na retézovy dopravnik navaezuje set¥dsaci rost, mezi
jeho# rodtnicemi jsou uspofédény(zvedaci prvky, vyznalend
tim, Ze zvedaci prvky jsou tvoYeny zveddky (14) suvné ulo-
Zenymi v pohyblivém vedeni- (11), jeZ je suvné v horizontdl-
nim sméru uloZeno v pevném vedeni (10) a spojeno s ovliddacim
Gatrojim (13) a opat¥eno stavitelnou zardikou (36), kde na
pohyblivém vedeni (11) je upevnéno &idlo (19), propojené
s ovlddecim dstrojim (13) a k horni Cdsti pohyblivého vede-
ni (11) je vykywmé p¥ipevnén skluz (17), pPfidemZ dolni konce
zveddkt (14) jsou ve styku se za¥izenim k p¥idné pFepravé,
opatienym nosidi (32) prepravovanych predmdti,

3 vykresy
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