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‘U&elem iFeSeni je vytvoFeni zafizeni pro
pFfmou indikaci nastaveni svéru Zehlidek,
které zabezpe&i sprdvné umisténi hiebitki
pfi napinéni pat obuvi h¥ebikem.

Uvedeného G&elu se dosdhne usporfddanim
Fetézového kola &lankového Fetdzu, nesou-
ciho C&iselnou stupnici, mezi ovlddacim ko-
letkem a ozubenym kolem uloZeném na po-
hyblivém 3Zroubu oviddaciho tstroji svéru
Zehlitek. '

Timto FeSenim se dosdhne jednoduché a
prostorové nendro¢né konstrukce umoZiiu-
jici bezprostFedni umisténi zarizeni v bliz-
kosti sefizovacich prvkd Zehli¢ek a tim bez-
prostfedni kontrolu jejich nastaveni.
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‘Vynélez se tyka zeafizeni pro indikaci své-
ru Zehli€ek, zejména na napinacim stroji
pat obuvi h¥ebicky.

Indikace svéru Zehliek na napinacich
strojich patni ¢ésti obuvi je provédéna slo-
Zitymi elekronickymi systémy se svételnou
signalizaci. Tyto systémy jsou provozn& ne-
spolehlivé a znatné& poruchové. Pii uplatns-
ni v technologické operaci jednorazovéhoe
_ napinédni paty hf¥ebitky tak dochédzi k ne-
spravnému umisténi hi‘ebidkd, které se pro-
jevuje ve sniZené kvalitd vyroby. Vlastni u-
staveni Zehlifek je zdlouhavé bez moZnosti
pfimé kontroly p¥i jejich ustavovani.

VySe uvedené nedostatky odstraiiuje zafi-
zeni pro indikaci svéru Zehlitek podle vy-
nélezu, jehoZ podstata spodiva v tom, Ze na
pohyblivém Sroubu ovlddaciho dstroji svéru
Zehliek uloZené ozubené kolo je opatiené
tepem, ktery je ukonéen ovlddacim koleé-
kem. Mezi ovladdacim kole€kem a ozubenym
kolem je uspofddédno Fet&zové kolo a pru¥i-
na dosedajici na prirubu ozubeného kola.
Na vynalezu je podstatné i to, Ze Fetdzové
kolo je €lankovym Fet8zem spojenc s klad-
kou uloZenou v rameni uchyceném na téle-
se ovlddaciho ustroji a bo&nice ¢lankového
Fetézu jsou tvoFeny tvarovymi lamelami vy-
tvatejicimi €iselnou stupnici, proti které je

na télese ovlddaciho tstroji uspo¥ddédna 1i§-

ta s korek&éni stupnici. Vniténi prostor téle-
sa ovladaciho ustroji je uzavien kryci plan-
Zetou a spojkou, ve které je vytvoren prii-
ZOT.

Pokrok FeSeni za¥izeni pro indikaci svéru
Zehliek spotivd v jednoduché a prostorovd
nendrotné konstrukci umoZiiujici bezpro-
stfedni umisténi zafizeni v blizkosti sefizo-
vacich prvkG Zehliek a tim hezprost¥edni
kontrolu jejich nastaveni. Timto uspofada-
nim je ddna moZnost rychlého nastaveni a
sledovdni korekce svéru zabezpetujici do-
stfedné umisténi h¥ebitkd, pripadn® napi-
nani sortimentu nestandardnich vzordi kopyt.
Zarizeni podle vynélezu tak podstatn& pf¥i-
spiva ke zvySeni kvality provedeni operace
napinédni a produktivity préce.

Pfikladné provedeni zafizeni podle vyné-
lezu je znézorn&no na pfiloZenych vykre-
sech, kde na obr. 1 je celkové schéma uspo-
Fadani zafizeni, na obr. 2 je narys vlastniho
zafizeni a na obr. 3 jeho pilidorys. Na obr. 4
je znédzornén priény Fez zafizenim v roving
I—I vyznafené na obr. 2 a na obr. 5 je po-
délny Fez zaFizenim.

Na rdmu stroje 1 (obr. 1) je suvné ulo-
Zena skrini 2 zaFizeni pro funkce zaZehlova-
ni a sefizovani Zehlitky 8 a pohyblivy $roub
3. Matice 62 pohybového Sroubu 3 zabird s
pastorkem 61 umisténém na spoleéném de-
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pun s ovlddacim ozubenym segmentem 6,
ktery je v z&b8ru s ozubenym segmentem 7,

"pevné spfaZenym se Zehlitkou 8. Na pohy-

bovém Sroubu 3 suvn& uloZené ozubené kolo
9 zabird do hnaciho ozubeného kola 5 ulo-
Zeného na predlohovém h¥ideli 4. Prodlou-
Zeny néboj ozubeného kola 9 vytvaii dep 91
pro uloZeni pruZiny 18, Fetézového kola 11
a ovladacfho koletka 12, Ret&zové kolo 11
je Clankovym Fet8Zem 14 spojeno s napinaci
kladkou 15 uloZenou v rameni 17 t8lesa o-
vlddaciho ustroji 13, rozebiratelné spojeném
ve sk¥ini 2. Cldnkovy retéz 14 je opatfen
tvarovymi lamelami 20, vytvaFejicimi &isel-
nou stupnici 21. V roviné &iselné stupnice 21
je na télese ovladaciho ustroji 13 uloZena
1idta 22, na které je vytvofena korekéni stup-
nice 23. Clankovy fetsz 14 a ob& stupnice
21, 23 jsou v t&lese ovladaciho dstrojf 13 za-
krytovany kryci planZetou 24, uzavienou v
nekoneény pés spojkou 25, ve které je vy-
tvofen prostor 26 s ¢ofkou 27. Ve spodni &4s-
ti télesa ovlddaciho dstroji 13 je &lankovy
Ietéz 14 uloZen na napinacim raménku 28.
Popsané uspo¥dddni je symetricky shodné
pro levou i pravou #ehli¢ku 8, 8.

Pohon Zehli¢ky 8 je odvozen od pi¥edloho-
vého hridele 4 pies ozubené kolo 5 a ozu-
bené kolo 8, unéSejici pohybovy Sroub 3.
Matice 62 pohybového Sroubu 3 prostied-
nictvimi pastorku 61 a ovladaciho ozubeného
segmentu 6 zabirajiciho do ozubeného seg-
mentu 7 ovldda svérny pohyb Zehlicky 8.
Ozubené kolo 9 axidln& posuvné na h¥ideli
pohybového Sroubu 3 vytvari zubovou spoj-
ku pro individudlni sefizeni polohy Zehlig-
ky 8 v@éi druhé Zehliéce 8'. Natadenim po-
ku pro individuédlni sefizeni polohy Zehli&-
a tim dostfedné umist&ni h¥ebitk bud pro
obé Zehlitky 8, 8' pfes predlohovy hiidel
4, 4’ a piislusny prevodovy mechanismus,
nebo jen jedné z Zehlitek 8, 8 p¥i axidlnim
vysunuti ozubeného kola 9 proti pruZind 18
ze zab&ru s hnacim ozibenym kolem 5. PFi
natdceni pohybového Sroubu 3 je uné3erio
i Fet&zové kolo 11 uloZené pomioci pera 11
na ¢epu 91 ozubeného kola 9. Timto dojde
k posouvéani &ldnkového retdzu 14 a ke zmé-
né zobrazeni hodnoty &iselné stupnice 21 v
priizoru 26. Posunutim prizoru 26 ve spoj-
ce 25 suvné uloZené kryci planZety 24 se na-
stavuje velikost poZadcované korekce. Veli-
kost nastaveni kladné nebo zdporné korekce,
zobrazené na koreké¢ni stupnici 23 se odedi-
td v horni poloving priizoru 26. Dvoj&isli zo-
brazené v prlzoru 26 pomoci ¢iselné a ko-
rekdni stupnice 21, 23 uréuje hodnotu na-
staveni metrického ¢isla a p¥islusné korek-
ce. :
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PREDMET VYNALEZU

"~ 1. ZaFizeni pro indikaci svéru Zehligek, ze-
jména pro napinaci stroj pat obuvi hifebikem,
jejichZ pohon je odvozen od pohybového
Sroubu, vyznacfujici se tim, Ze je tvofena o-
zubenym kolem (9) uloZenym na pohybovém
Sroubu (3) a opatfenym ¢epem (91), ktery
je ukon&en ovlddacim koletkem (12), pfi-
¢emZ mezi ovladacim koleCkem (12) a ozu-
benym kolem {9) je uspofddédno Fetézové
kolo (11) a pruZina (18) dosedajici na pri-
rubu ozubeného kola (9).

2. Zatizeni pro indikaci svéru Zehli¢ek po-
dle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze Fetézové
kolo (11) je &lankovym fet&zem (14) spo-

jeno s napinaci kladkou (15) uloZenou v ra-
meni (17} uchyceném na télese ovladaciho
astroji (13), pri€emg na tomto télese ovla-
daciho tustroji (13) je uloZena kryci planZe-
ta (24) se spojkou (25), ve které je vytvo-
fen prtizor (26].

3. Za¥izeni pro indikaci sv&ru Zehli¢ek po-
dle bodl 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze ¢lan-
kovy Fet8z (14) je opatfen tvarovymi lame-
lami ({20) vytvarejicimi C¢iselnou stupnici
(21), a Ze v roving tvarovanych lamel (20)
je uspofddédna liSta (22) s korekéni stupni-
ci (23).
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Obr. 2
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Obr. 3




. 241695

27 2%
22 20
)
—* RN
£ T:: 'a ?!b
&)
|
(
24 28
) -
Obr. 4
(9. /18
1 N

R

N

|/ «',,
!I! ‘
N N
=LY N "*
N NN N
15 2 § \ N Y 10
ey L N "

o |

Obr. 5
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