|

BIBLIOTEK ~

2

Urzedu Patentoweg
Palskiej..zcoayh 8¢V

LKA
0SPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

01201

Patent dodatkowy Kl. 20e, 13
do patentu 57070
Zgtoszono: 23.VII.1965 (P 110 167)
Pierwszenstwo: 30.VII.1964 Niemiecka MKP B6l g 3
: Republika ’ , 0
U H Z A I] Federalna
PATENTOWY
PRL Opublikowano:  30.IV.1969 UKD

Wlasciciel patentu: Linke — Hoffmann — Busch Waggon — Fahrzeug
— Maschinen GmbH, Salzgitter — Watenstedt (Nie-
miecka Republika Federalna)

Sprzeg automatyczny zderzaka Willisona do pojazdéw szynowych
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Przedmiotem wynalazku jest ulepszony sprzeg
automatyczny $rodkowego zderzaka konstrukcji

Willisona do pojazdéw szynowych, ktéry pozwala .

na zesprzeglenie sprzegu bez uprzedniego rozsu-
wania jego glowic.

Urzadzenie sprzegowe wedlug patentu gléownego
Nr 57070 ma przegubowe ramiona wyposazone w
zaczepy, ktére przy odchylaniu ramion jednoczeS$-
nie dociskajg kty pociggowe glowic.

Sprzeglo o takim ukladzie mozna rozsprzegli¢
przez odchylenie przegubowego ramienia do tylu
za pomoca odpowiedniego urzgdzenia tak, aby za-
czep ramienia opart sie na kle pociggowym prze-
ciwsprzegta. Mozna woéwczas uzyskaé rozsprzegle-
nie, bez konieczno$ci cigglego odchylania ramienia
odpowiednim urzgdzeniem.

W pewnych jednak przypadkach, zwlaszcza w
przypadku omylkowego spowodowania rozsprze-

glenia konstrukcja taka ma te niedogodno$é, ze po .

omylkowym odchyleniu ramienia, nalezy koniecz-
nie wysungt¢ i odsunaé calkowicie od siebie poléw-
ki sprzegu i dopiero wowczas przez powrotne ich
dosuniecie mozna uzyskaé ponowne jego zesprze-
glenie.

Wynalazek postawil sobie za cel usuniecie tej
niedogodnos$ci tak, aby w przypadku omylkowego
rozsprzeglenia, mozna bylo dokonaé zesprzeglenia
bez uprzedniego rozsuwania wspoipracujacych ze
soba dwdch glowic sprzegu.
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Zgodnie z wynalazkiem, udalo sie to osiggnaé
dzieki temu, ze kazda z glowic zostala zaopatrzo-

- na w dwuramienng dziwignie, ktéra jednym ra-

mieniem styka sie¢ z walkiem rozsprzegajacym, a
za pomoca drugiego ramienia z ramieniem przegu-
bowym.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony sche-
matycznie w przykladowym wykonaniu na rysun-
ku, na ktorym fig. 1 przedstawia automatyczny
sprzeg w polozeniu rozsprzegnietym, a fig. 2 —
ten sam sprzeg w polozeniu sprzegnietym.

Jak przedstawiono na rysunku, sprzeg sklada
sie ze znanych dwdch zesprzeglajagcych sie ze soba
glowic 1 i 1a zaopatrzonych od strony czolowej w
pociagowe kty 3 i 3a. Do glowic 1 i 1a sg zamoco-
wane przegubowe ramiona 10 i 10a, ktére podtrzy-
mujag w polozeniu sprzegnietym pociggowe kly 3
1 3a, przy czym ramiona 3 i 3a sg zaopatrzone w
zaczepy 15 i 15a umozliwiajagce prawidlowe roz-
ws_przeglenie sprzegu. Rozsprzeglenie dokonuje sie
w znany spos6b za pomoca liny 14 i 14a odpo-
wiedniego urzadzenia, ktére odchyla na zewnatrz
kiet 3a tak dalece, az zaczep 15 czolows plaszczyz-
ng 16 oprze sie na sko$nym wycieciu 17a pociggo-
wego kla 3a. Przy odchylaniu pociggowego kla 3a,
za pomocg wystepu 8a i wystepu 9a zostanie wy-
chylone ramie 10a, ktére nastepnie odciska po-
ciggowy kiel 3 za pomocg zaczepu 15a.
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W celu cofniecia procesu rozsprzeglenia kazda z
glowic 1 i la jest zaopatrzona w dwuramienng
dzwignie 21 i 2la oraz w przesuwny pionowo wa-
tek 18 i 18a osadzony prostopadle do osi wzdluinej
sprzegu, przy czym lina 14 i 14a urzadzenia roz-
sprzeglajacego jest polgczona drugostronnie z wal-
kiem 18, 18a. Walek 18, 18a jest zaopatrzony w
kolnierz 20, 20a, ktory opiera sie o jedno ramie
dzwigni 21, 21a, przy czym drugie ramie tej dzwig-
ni w potozeniu rozsprzegnietym opiera sie o ramie
10, 10a, oraz w sprezyne 19, 19a ustalajgca nor-
rmalne spoczynkowe polozenie tego watlka.
o - Gdy sprzeg zostanie przez pomyike rozsprzeglo-
ny, co przedstawiono przykiladowo na fig. 1, ramie
10, 10a dotyka do ramienia dzwigni 21, 2la. Gdy
walek -18a przesunie sie do dolu, przeciwnie do
kierunku dzialania sprezyny 19a, kolnierz 20a prze-
sunie do dotu ramie diwigni 2la, przy czym kon-
sekwentnie drugie ramie tej diwigni przesunie
ramie 10a tak, ze zaczep 15a zostanie odsuniety od
wyciecia 17 w kle 3, a ramie 10a zostanie przez
sprezyne 1la przesuniete do pozycji sprzegnietej.
Réwnocze$nie pod dzialaniem sprezyny 11 ramie
10 zostanie wychylone poza pociggowy kiet 3a, co
umozliwia powrotne rozsprzeglenie sprzegu.
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Zastrzezenia patentowe.

1. Sprzeg automatyczny zderzaka Willisona do po-
jazdéw szynowych, ktérego glowica -sprzegowa
ma kiet udarowy i kiel pociggowy umieszczo-
ne w pewnej odlegloSci od siebie i zazebiajgce
sie z odpowiednimi klami drugiej polowy sprze-
gu, przy czym dolna cze$§¢ kla udarowego wy-
staje skoénie do dotu i do przodu oraz na zew-
natrz, ograniczajac wzajemny ruch pionowy. gto-
wic sprzeglowych, a natomiast kty pociggowe w
potozeniu przygotox}vanym do sprzegniecia mo-
ga by¢ odchylone na zewnatrz, a w polozeniu
sprzegnietym sga zamocowane trwale za pomo-
cg przegubowych ramion, ktére majg zaczepy
opierajgce sie przy rozsprzeglaniu o sasiedni
kiet pociagowy, wedlug patentu Nr 57070, zna-
mienny tym, Ze glowice (1, 1a) sa zaopatrzone
w dwuramienne dzwignie (21, 21a) oraz w prze-
suwne pionowo walki (18, 18a), przy czym jed-
no ramie dzwigni (21, 21a) opiera sie o kolnierz
(20, 20a) walu (18, 18a), a drugie o przegubowe
ramie (10, 10a).

2. Sprzeg automatyczny wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, Zze walek (18, 18a) jest zaopatrzony
w sprezyne (19, 19a) ustalajaca jego polozenie
spoczynkowe.

16a 17 BalOalla l4a2la 20a

10170 15 6 % 8a 3a
Fig.2

Ba 19a la

WDA-1. Zam. 2210. Naklad 220 egz.



	PL57207B3
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


