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‘Vynédlez se ‘tykd zapojeni-obvodu pro re-
gulaci plodné hmotnosti papiru u vicemoto-
rovych papirenskych stroji. .

Soucasny stav techniky je charakterizo-
van snahou udrZet plosnou hmotnost papiru
v tolerancich danych normami. Dosahuje-li
plodnd hmotnost hodnot spodni hranice to-
lerance, dosdhne se kromé pfedepsané kva-
lity i zvySeni produkce pii stejné spotfebd
latky. PloSnd hmotnost papiru zdvisi na né-
kolika parametrech siroje: je to napfiklad
rychlost stroje, rychlost natoku na sito, tep-
lota su8icich vélcti, velikost nastaveni tahii,
sloZeni latky a dalsi; vSechny tyto paramet-
ry se mohou v jisté oblasti nekontrolovatel-
né ménit a ovlivilovat tak plo3nou hmotnost.

"V soufasné dobé se problém dorZeni pre-
depsané plo3né hmotnosti papiru Fesi v na-
prosté vétSing pFipadl pfesnym dodrZova-
nim nastaveni vySe zmin&nych parametr
na konstantnich hodnotdch; v posledni do- -
b& se objevily metody zaloZené na zdsahu do
velikosti natoku pomoci regulaci smé3ova-
ciho ferpadla, pfifemZ musi byt navic re-
gulovédna teplota sudici ¢4sti, aby bylo do-
sazeno stdlé vlhkosti papiru. Tento zpfisob
je vzhledem k regulaci vice parametrt znaé-
né sloZity a je b&%né& FeSen pomoci Fidiciho
politate. Reguladni zdsah do rychlosti stro-
je neni zatim vyuZivdn. Divodem je pPede-
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v8im nutnost zachovéni vysoké piesnosti po-
méru otacek p¥i nastalych zmé&nédch pracov-
ni rychlosti stroje, vyvolanych regulatnimi
zasahy. Dosavadni metody regulace se snazi
dosdhnout alespoii udrZeni dlouhodobych
statickych presnosti.

VySe uvedené nevyhody dosavadnich fFe-
Seni odstrafiuje zapojeni obvodu pro regula-
ci ploSné hmotnosti papiru u vicemotoro-
vych papirenskych stroji podle vynélezu,
jehoZ podstata spolivd v tom, Ze vystup &id-
la plo3né hmotnosti je zapojen na vstup ana-
logové frekventniho prevodniku, jehoZ vy-
stup je pfipojen na prvni vstup diferenéniho
¢lenu, na jehoZ druhy vstup je p¥ipojen vy-
stup Cislicové frekvendniho prevodniku, na
jehoZ vstup je pFipojen vystup volie ¥4dané
hodnoty ploSné hmotnosti a déle vystup di-
ferentniho ¢lenu je pfipojen na vstup prvni
delitky frekvence, jejiZ vystup je pripojen
na prvni vstup logického soufinového hrad-
la, na jehoZ druhy vstup je zapojen vystup
bloku Fidiciho intervalu, ktery je svym vstu-
pem pIipojen na vystup frekvené&ni s&itatky
a dale vystup logického soudinového hradla
je zapojen na frekvenéni vstup &itae ko-
rek¢ni hodnoty, jehoZ znaménkovy vstup je
spojen se znaménkovym vystupem diferen-

¢niho ¢lenu a jeho# paralelnf: vystup je p¥i-

pojen na prvni vstup prvnfho bloku nédsobe-
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ni frekvence, jeho? druhy.vstup je pfipo- -

jen na vystup druhého bloku néisobeni fre-
kvence, na jehoZ prvni vstup je pfipojen
prvni vystup zdroje Kkonstantni frekvence,
piitemZ na druhy vstup druhého bloku né-
sobeni frekvence je zapojen paralelni vy-
stup &itade Zadané hodnoty rychlosti stroje,
na jehoZ frekvenéni vstup je pFipojen dru-
hy vystiup zdroje konstantni frekvence a na
ovladaci vstupy &itate Zaddané hodnoty rych-
losti stroje jsou pFipojeny v§stupy ovlddatd
pro zvySovani respektive sniZovani obsahu
¢itate a dale vystup prvniho bloku nasobeni
frekvence je propojen pies sériové zapoje-
nou druhou d&licku frekvence na prvni
vstup frekvenéni séitacky, na jejiZ druhy
vstup je zapojen vystup druhého bloku na-
sobeni frekvence a na jejiZ tfeti znaménko-

vj vstup je zapojen znaménkovy vystup

Sitade korek&ni hodnoty, priemZ k vy-
stupu frekvenéni s&itatky jsou zapojeny
vstupy konetného poétu blokli stanoveni ta-
hil, jejichZ vystupy jsou zapojeny na prvni
vstupy Zadanych hodnot otdckovych servo-
mechanismfi se stejnosmérnymi motory a
s impulsnimi &idly otddek, jejichZ vystupy
jsou propojeny s druhymi vstupy otacko-
vych servomechanismi. '

Zéakladem fFeSeni podle predloZeného vy-
nédlezu je moZnost ovlivnit ploSnou hmot-
nost papiru v jistych mezich zménou rych-

losti sekci stroje pFi pfesném zachovani vza- =
jemnych pomérd rychlosti mezi jednotlivymi -

sekcemi; proti metod® s moZnym Fizenim
natoku a teploty suSeni se mé&ni pouze jeden
parametr, a navic pf¥i soutasném poZadavku
na zachovani konstantni vlhkosti je fedeni
se zdsahem do rychlosti stroje v§hodné&jsi,
nebot zmé&na rychlosti ovlivni nejen tloustku
papiru pfi konstantnim natoku, ale take
umérnd i dobu sueni v susici &4sti stroje.

PfedloZeny vynélez feSi problém regula-
ce na konstantni plo3¥nou hmotnost pomoci
superposice korek&ni hodnoty vytvofené na
zdklads rozdilu Zadané a skutetné hodno-
ty plosné hmotnosti k pfednastavené Zddané
rychlosti stroje. Korek&ni zdsah se pritom
obnovuje s periodou

_ dréha papi'ru ve stroji
rychlost stroje

tim je respektovdno dopravni zpoZdéni dané
priichodem latky pies celou délku pracovni
drghy. Tato vyslednd Z4dand hodnota je za-
vedena do blokf stanoveni tahti, kde je k ni
superponovéna poZadovand hodnota tahd (tj.
pomér rychlosti sousednich skupin). Vysled-
né hodnoty jsou Zddanymi hodnotami rych-
losti pro presné otdckové servomechanismy
vybavené Kkorek&nimi obvody srovnédvajici-
m «ipulsy Zidaué hodnoty otdgek a skutec-
né -.odnot- otdtek (ziskané z impulsnich
gidel . otdéek) co do po¢tu nebo fize pro
zi:k.ini vysoké statické piesnosti. Korek&ni
zdsa regulace plodné hmotnosti pfitom pro-

4

. biha s takov§mi strmostmi zm#&n ot4dek, aby

nebyla tato statickd pFesnost narusena.
Vyhody zapojeni obvodu pro regulaci plos-

né hmotnosti papiru u vicemotorovych pa-

pirenskych strojii podle vynalezu spodivaji

- pfedevsim:

— v jednoduchosti a snadné adrzb& zatize-
ni, _

— v mo¥nosti zvySovani produkce p¥i za-
chovéni kvality v diisledku:regulacei na
spodni hranici tolerance plosné . hmot-
nOSﬁ-, PR i

— v nizkych ndkladech na realizaci oproti
dosud uZivanym FeSenim s Fidicim poéi-
tadem se zdsahy v oblasti ndtoku.

Zapojeni obvodu -pro regulaci plo3né

‘hmotnosti papiru u vicemotorovych papi-

renskych stroji podle vynédlezu je znézorné-
no na priloZeném vykresu. Propojeni jed-
notlivych prvkit obvodu bude popsdno v na-
sledujicim spole&nd s funkci celého zapoje-
ni.

Analogovy vystup ¢idla 1 plo$né hmotnosti
je pfeveden v analogové frekven{nim pre-
vodniku 3 na.frekventni signdl, Gmérny sku-
tetné hodnoté plo$né hmotnosti. Vystup vo-
lite 2 Zadané hodnoty ploSné hmotnosti je
v d&islicovd frekvenénim prevodniku 4 pfe-
veden na frekvené&ni signal tmérny Zadané
hodnoté plosné hmotnosti.

Tyto frekvené&ni signély jsou pfivedeny na
prvni a druhy vstup diferenéniho &lenu 5,
ktery z nich vytvari frekvenéni odchylku a
logicky signdl informaijici o znaménku od-
chylky.- Frekven¢ni wodchylka je upravena
v prvni dé&licce B frekvence, po Upravé je
privedena pres prvni vstup do logického
soufinového hradla 7, kde je kliCovéana sig-
ndlem, pfivedenym pFes druhy vstup logic-
kého soudinového hradla 7 z vystupu bloku
14 ridiciho intervalu. Vystupni signél logic-
kého soutinového hradla 7 je zaveden na
frekvenéni vstup ¢itace 8 koreké&ni hodnoty,
jehoZ smdr &itdn{ je ovldddn znaménkovym
signdlem ze znaménkového vystupu dife-
renéniho &lenu 5. Prvnt déli¢ka 6 frekvence
pfedfazend &itati 8 korekéni hodnoty urcu-
je strmost zm&n obsahu ¢itade a tim i str-
most zm&n korekéni hodnoty; kliovani fi-
dicim intervalem z bloku 14 ¥idiciho inter-
valu povoluje zmé&nu korekéni hodnoty pou-
ze v urditém intervalu, pfi¢emZ tento inter-
val se obnovuje s periodou respektujici do-
pravni zpoZd#ni dané priichodem latky pfes
cely stroj. Blok 14 Fidiciho intervalu vytvari
tento interval na zdklad& v¢ystupni hodnoty
frekvenéni séitatky 13 (hodnota tmérnd Za-
dané rychlosti stroje). Signél z paralelniho
vystup &itate 8 korek&ni hodnoty je v prv-
nim bloku 10 nasobeni frekvence vynésoben
frekvenci odpovidajici pFednastavené hod-
notd rychlosti z vystupu druhého bloku 11
nésobeni frekvence. Velikost korekéni hod-
noty je tedy um#rnd Z4dané hodnot& rych-
losti. Vystup prvniho bloku 10 nésobeni je
propojen se vstupem druhé délicky 12 frek-
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vence, kterd omezuje oblast piésobeni ko-
rekce vzhledem k nastavené Zaddané hodno-
té rychlosti. Vystup druhé d&licky 12 frek-
vence je propojen s prvnim vstupem frek-
ventni s€itatky 13, jejiZ funkce (pFiitani,
respektive odeéitdni korekéni hodnoty) je
Fizena signdlem ze znaménkového vystupu
CitaCe 8 korekéni hodnoty, ktery je pFive-
den na treti znaménkovy vstup frekvenéni
sCitacky 13.

Zadana hodnota rychlosti stroje je vytva-
Fena Citdnim frekvence z druhého vystupu
zdroje 19 konstantni frekvence, zapojeného
na frekven¢ni vstup ¢itate 9 Zadané hodnoty
rychlosti stroje pfi aktivovani jeho ovlada-
cich vstupli ovldda&i 20 pro zvy3Sovani re-
spektive sniZovani obsahu &itade. Signal
z paralelntho vystupu .ditate 9 Zddané hod-
noty rychlosti stroje je pfiveden na druhy
vstup druhého bloku 11 nésobeni frekvence,

ve kterém je vynédsoben konstantni frekven-
ci privedenou na jeho prvni vstup z prvaniho
vystupu zdroje 19 konstantni frekvence.
Frekvence na vystupu druhého bloku 11 na-
sobeni frekvence je tedy Gm&rna ruéné& na-
stavené Zadané hodnot& rychlosti stroje.
K této hodnot& je ve frekvenéni séitadce 13
pri¢itdna nebo odeditdna korekéni hodnota
z vystupu druhé d&licky 12 frekvence.

Na vystupu frekvené&ni s¢itatky 13 je tedy
konefnd Zddana hodnota rychlosti pro cely
stroj. Tato je zavedena na vstupy jednotli-
vych bloki 15, 15.1... 15.n, kde se k ni su-
perponuji pfidavné hodnoty pro vytvoFent
poZadovaného poméru rychlosti sousednich
skupin. Na vystupech blokd 15, 15.1... 15.n
stanoveni tahl jsou Zddané hodnoty rych-
losti pro jednotlivé otdckové mechanismy
16, 16.1 ... 16.n.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni obvodu pro regulaci plo¥né hmot-
nosti papiru u vicemotorovych papirenskych
strojii, sestdvajici z ¢idla plo$né hmotnosti,
volie Zddané hodnoty ploSné hmotnosti,
analogové frekvenéniho prevodniku, ¢isli-
cové frekvenéniho pfevodniku, diferencéniho
Clenu, ze dvou délidek frekvence, logického
soulinového hradla, ¢itate korekéni hodno-
ty, Citate Zadané hodnoty rychlosti stroje,
dvou blokfi ndsobeni frekvence, frekvenéni
sCitacky, bloku Fidictho intervalu, koneé&né-
ho poCtu blokd stanoveni tahti, konedného
poctu otdckovych servomechanism@t s im-
pulsnimi ¢idly otdfek a se stejnosmérnymi
motory pohonfl a déle ze zdroje konstantni
frekvence a ovlddalil pro zvySovani respek-
tive sniZovani obsahu ¢&itale, vyznaduji-
cl se tim, Ze vystup ¢&idla (1) plo3né
hmotnosti je zapojen na vstup analogové
frekven¢niho prevodniku (3}, jehoZ vystup
je pfipojen na prvni vstup diferenéniho &le-
nu (5), na jehoZ druhy vstup je pFipojen
vystup Cislicové frekvenéniho pfevodniku
(4), na jehoZ vstup je pFipojen vystup volice
(2) Zadané hodnoty plo3né hmotnosti a déle
vystup diferenéniho &lenu (5) je pfFipojen
na vstup prvni délicky (6) frekvence, jejiZ
vystup je pfipojen na prvni vstup logické-
ho soutinového hradla (7), na jehoZ druhy
vstup je zapojen vystup bloku (14) ¥idiciho
intervalu, ktery je svym vstupem pfipojen
na vystup frekvenéni s&itatky (13) a dale
vystup logického souéinového hradla (7) je
zapojen na frekvencni vstup &itade (8) ko-
rekéni hodnoty, jehoZ znaménkovy vstup je

spojen se znaménkovym vystupem diferen-
¢niho ¢lenu (5) a jehoZ paralelni vystup je
pfipojen na prvni vstup prvniho bloku (10)
nasobeni frekvence, jehoZ druhy vstup je
pripojen na vystup druhého bloku (i) na-
sobeni frekvence, na jehoZ prvni vstup je
piipojen prvni vystup zdroje (19) konstantni
frekvence, prfi€emZ na druhy vstup druhého
bloku (11) nésobeni frekvence je zapojen
paralelni vystup &itade (9) Yadané hodnoty
rychlosti stroje, na jehoZ frekvenéni vstup
je ptipojen druhy vystup zdroje (19) kon-
stantni frekvence a na ovladaci vstupy &i-
tate (9) Zadané hodnoty rychlosti stroje
jsou pripojeny vystupy ovlada¢da (20) pro
zvySovani, respektive sni¥ovani obsahu &i-
tace a dale vystup prvniho bloku [10) na-
sobeni frekvence je propojen pres sériové
zapojenou druhou dé&li¢ku (12} frekvence na
prvni vstup frekvenéni s&itatky (13), na je-
jiZ druhy vstup je zapojen vystup druhého
bloku (11) n&asobeni frekvence a na jejiz
treti znaménkovy vstup je zapojen znamén-
kovy vystup &itade (8) korek&ni hodnoty,
pFidemZ k vystupu frekvenéni scéitacky (13)
jsou zapojeny vstupy kone¢ného poé&tu blo-
ki (15, 15.1, ...15.n) stanoveni tahd, jejichz
vystupy jsou zapojeny na prvni vstupy Zada-
nych hodnot otackovych servomechanismi
(16, 16.1 ...16.n) se stejnosm&rnymi moto-
ry (18, 18.1, ...18:n) a s impulsnimi &idly
ota¢ek (17, 17.1, ...17.n), jejichZ vystupy
jsou propojeny s druhymi vstupy otd&ko-
vych servomechanismil (16, 16.1, ...16.n].

1 list vykresi

Severografia, n. p., zavod 7, Most
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