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(54) Zapojeni Fidici &4sti ohybadky stavebni oceli

Podstatou je zapocjenf{ ¥id{fic{ &4sti
ohybalky stavebn{ oceli, kde snfma& polohy
je pEipojen na ohybacf{ talfi¥ p¥es mecha=~
nicky pfevod, p¥idemZ jeho vystup je zave-
den do vstupu tvarovafe, jehoZ vystup je
pfipojen na prvn{ vstup &ftade, jeho¥ druhy
vstup je ovldddn z. druhého vy¥stupu obvodu
logiky.
Zapojeni je urdeno zejména pro ¥fzenf
ohybacich strojd oceli ve stavebnictvi.
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vyndlez se tyk4 zapojenf Fidict #4sti ohybatky oceli, kterd se tvaruje ohybem bud v jed-

-

notlivych prutech, nebo ve svazku prutl anebo ve tvaru rohoZ{.

Ohyba&ky stavebni oceli pouiivéné v soudasné dob& maji{ viétZinou jako ak&ni &len elektricky
motor anebo hydraulicky motor, Nebyvajf vybaveny Zddnym vy§§{m ¥{dicim systémem, ktery by
umoiiioval Yizenf stroje tak, aby bylo dosaZeno Z4daného dhlu ohnutif, anebo majf{ ¥idici systém
pracujfcf s analogovymi signdly, p¥ipadn& s reléovymi obvody. '

Takové systémy jsou v nep¥iznivych provozech armoven choulostivé, vyZadujf ddrZbu a jsou
proto &asto vyfaéeny 2 funkce, takfe ohybalky se provozuji jen s rufnim ovidddnim.

Podstatou vyndlezu je zapojeni ¥fdici &4sti ohyba&ky stavebni oceli, kde snima& polohy
je p¥ipojen na ohybacf talf¥ pfes mechanicky pfevod, piiZemZ jeho vystup je zaveden do vstupu
tvarovade, jeho¥ vystup je p¥ipojen na prvni vstup &{tale, jehoZ druhy vstup je ovldddn z dru-
hého vystupu obvodu loéiky.

- Vhody zapojen{ podle vyndlezu spo&fvajf ve zvySeni spolehlivosti ohybaéky, sniZeni nutné
ddr¥by a zmen$en{ vlivu obsluhy na vysledné tvarovédni.

Priklad zapojeni je uveden na p¥iloZeném vykresu.

Snima& polohy 2 je p¥ipojen na ohybac{ talf{¥ pfes mechanicky pfevod l. Jeho vystup je za-
veden do vstupu 31 tvarovate 3. Vystup ga'tvarovaée je pfipojen na prvni vstup 41 &itale 4.
pruhy vstup 42 &itade je ovl4d4dn z druhého vystupu 137 logického obvodu 13.

prvn{ vystup 43 &itade 4 je zapojen do prvnfho vstupu 51 paméti 5. Jeji obsah na vystupu
53 se pfivdd{ na vstup 61 zobrazova&e 6. Druhy vstup 52 paméti 5 Je ptipojen na prvni vystup

136 logického obvodu 13.

Druhy vystup 44 citale 4 Je ptes prevodnik 7 pfiveden na prvni vstup 81 kompardtoru 8.
pruhy vstup 82 kompardtoru 8 je pfipojen na vystup 195 pfepinade pfedvolby 19, zatimco vystup
83 kompardtoru 8 je pfiveden do pdtého vstupu 135 logického obvodu 13. :

Na vstup 191, 192, 193 pfepinage pfedvolby 19 jsou ptipojeny &fslicové prepinae 16, 17,
18 a na vstup 194 ptepfnade pfedvolby 19 je zapojen &tvrty vystup 139 logického obvodu 13.
Na prvni 131 a na druhy 132 vstup logického obvodu 13 jsou pfipojena ovlddac{ tla&itka 9
a 10, dédle na tfetf vstup 133 je ptipojen indikdtor 11 klidové polohy a na Etvrty vstup 134

pfepina¢ funkce 12.

Na tfetf vystup 138 obvodu logiky 13 je napojen vstup 141 bloku spinacf 14. Jeho vystup
142 ovldd4 motor.

Uhel otodenf ohybaciho talffe ohybadky se pfend3{ p¥fes mechanicky pEevod 1 na snima& 2
polohy, ktery vysild impulsy, jejich# poget je umérny uhlu otoleni ohybacfho talffe. PouZitim
pfevodu se vhodné vyu¥ije rozliSovac{ schopnost snimade a zavede se jIm konstanta, takZe

zobrazovany ¥daj je pfimo v dhlovych stupnich.

Vvystup &idla polohy je pfipojen na vstup 31 tvarovacfho obvodu 3, jehoZ vystup 32 je pfi-
veden na prvni vstup 41 vicedekddového Citage 4, Vv némZ se impulsy uklddaji. SouCasné& jsou
z druhého vystupu 137 obvodu logiky 13 pfivedeny na druhy vstup 42 &itale 4 informace, které
zpisobi, Ze &ftad uklddd ddaje o dhlu ohybu vidy v kladnych hodnotdch bez ohledu na smysl
otd8en{ ohybaciho talife a %e se &ital vynuluje vidy po ukendeni ohybaciho cyklu.

2 prvntho vystupu 43 &itade 4 se udaj o dhlu pfiv4di na prvni vstup 51 paméti 5, jejiZ
vystup 53 se vede na vstup §i zobrazovade §. Blokovdni pam&ti 3 se provddi do jejiho druhého

vstupu 52 z prvaiho vystupu 136 obvodu logiky 13 tak, %2 zcobrazova& ukazuje dosa%eny dhel
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ohybu a¥ do dal#fho cyklu ohybdnf. Druhy vystup 44 &ftale 4 je pfipojen na vstup 71 p¥fevodni-
ku 7, jeho% vystup 72 je veden do prvntho vstupu 81 kompardtoru 8. Hodnota prvnfho vstupu 81
se v kompardtoru 8 porovndvd s hodnotou druhého vstupu 82 na n&jZ se piivdd{ udaj o predvole-
ném dhlu ohybu z vystupu 195 p¥epinafe piedvolby 19.

17 a 18 pro zaddvédn{ #4danych dhld ohybu obsluhujfcim, pfilemZ podet &islicovych pfepinadl miZe
byt libovolny. Do vstupu pfepinafe pfedvolby 19 se p¥ivdd{ informace ze étvrtého vystupu 139
obvodu logiky 13, kterd vidy po skondeni ohybacfho pochodu zplsobi pfepnuti pfedvolby o jeden
krok, &fm# se pfedvolby samo&inn& cyklicky pfepinaji.

Pfepina& p¥edvolby 19 m& na své vstupy 191, 192, 193 pfipojeny &fslicové pfepinale 16,

Obvod logiky 13 m& na své vstupy 131 a 132 pfipojena ovlddaci tladitka 9 a 10 pro pohyb
vpravo nebo vlevo, ddle na t¥etf vstup 133 je pfipojen indikdtor 11 klidové polohy a na ¢étyrty
vstup 134 je pEipojen pfepinal 12, jim% si obsluhujici miZe systém automaticky vyfadit a spous-
t&t ohybaZku pouhym spinénim jejiho motoru.

Do pd&tého vstupu 135 obvodu logiky 13 je ptipojen vystup 83 kompardtoru 8, kterdito infor—
mace slou¥{ pro zastaven{ pohybu ohybaZky p¥i dosaZeni 24daného dhlu ohybu. T¥etf vystup 138
obvodu logiky 13 ovl&dd blok spina&d 14 do jeho vstupu 141. Vykonovy vystup 142 bloku spinall
14 pak uvdd{ v pohyb pohonny motor 15.

zapojenf podle vyndlezu je urdeno zejména pro ffzenf{ ohybacich stroji oceli ve staveb-

nictvi.

PREDMET VYNALEGZU

zapojen{ ¥fdic{ &4sti ohybatky stavebni oceli, sestdvajici.z polovodidovych integrovanych
prvkd uspofddanych do stavebnicovych blokl, vyznalené tim, Ze snimad /2/ polohy je p¥fipojen »
na ohybac{ tali¥ pf¥es mechanicky pfevod /1/, p¥ifemZ jeho vystup je zaveden do vstupu /31/
tvarovade /3/, jeho% vystup /32/ je pFipojen na prvanf vstup /41/ titade /4/, jehoZ druhy vstup
/42/ je ovidddn z druhého vystupu /137/ logického obvodu /13/, prvni vystup /43/ Citale /4/
je zapojen do prvnfho vstupu /51/ paméti /5/, jejiZ obsah na vystupu /53/ je p¥iveden na vstup
/61/ zobrazova&e /6/, prifem% druhy vstup /52/ pamdti /5/ je pfipojen na prvni vystup /136/
logického obvodu /13/, druhy vystup /44/ &fta&e /4/ je pfes pfevodnik /7/ pfiveden na prvni
vstup /81/ kompardtoru /8/, pfidem# druhy vstup /82/ kompardtoru /8/ je pfipojen na vystup
/195/ pfepina¥e pfedvolby /19/, zatimco vystup /83/ komparitoru /8/ je pfiveden dc pédtého
vstupu /135/ logického obvedu /13/, na vstupy /191/, /192/, /193/ pfepinace predvolby /19/
jsou pfipojeny &fslicové pfepinade /16/, /17/, /18/ a na vstup /194/ pfepinale p¥edvolby /19/
je zapojen &tvrty vystup /139/ logického obvodu /13/, na prvni /131/ a druh§ /132/ vstup lo-
gického obvodu /13/ jsou pfipojena ovlddaci tla&itka /9/ a /10/, ddle na tfeti vstup /133/
je ptipojen indik&tor /11/ klidové polohy a na &tvrty vstup /134/ p¥fepina& funkce /12/, zatimco
na tfet{ vystup /138/ obvodu logiky /13/ je napojen vstup /141/ bloku spina&d /14/, jehoZ
vystup /142/ pvlédé motor /15/.
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